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{»4] Zapojenie pre automatické preradovanie viacstupiiovej hydraulicky
ovladanej prevodovky
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Vynélez sa tyka zapojenia zabezpeluju-
ceho bezproblémové automatické prerado-
vanie prevodovych stupilov vo viacstupiio-
vej hydraulickej ovladacej prevodovke. Je- mT
ho podstatou je signél informadcie o poZado-
vanom prevodeovom stupni, kKtory sa porov- ©
ndva so signdlom informacie o skutotnom
prevodovom stupni zaradenom v prevodov-
ke. V pripade nezhody tychto informécii je
aktivovany cyklus zabezpetujici pootatanie
ozubenych kolies a sprdvne zaradenie pre-
vodového stupfia. Vyndlez je vyuZitelny v :
obore obréabacich strojov a vsade tam, kde 0 o ~
sa vyuZivaju viacstupflové hydraulicky o-
vlddané prevodovky.
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Predmetom vyndlezu-je zapojenie pre au-
tomatické preradovanie viacstupiiovej hyd-
raulicky ovlddanej prevodovky, zabezpelu-
jice bezproblémové radenie prevodovych
stupiiov v prevodovkéach vyuzwanyt h najméa
v obrabacich strojoch.

V sudasne vyrabanych prevodovkach pri
radeni jednotlivych prevodovych stupiiov
nie je vyli€eny Celny styk zubov, ktory za-
medzuje pohyb presuvného kolesa a tym aj
zaradeniu prislusného prevodového stupiia.
V pripade &elného styku zubov je nutné ruc-
né pootifanie vretena pocCas radenia, o je
znaéne naméahavé a fasovo ndrocné pre ob-
sluhu stroja.

Vo viacstupriovych hydraulickych ovlada-
nych prevodovkdch obrdbacich strojov a
najmd pre vdfSie tofné priemery je radenie
prevodovych stupiiov spojené so znatnym
problémom. Ru¢né pootdcanie vrzhladom na
vysoké hmotnosti jednotlivych stlasti je na-
méhavé a na tento tGcel sa k prevodovkam
priddvaju rb6zne pomocné agregaty na po-
otafanie hriadelov prevodovky. Tieto rieSe-
nia vSak znacne zvySuji konStrukéna zlo-
Zitost prevodoviek a nastavovanie prevodo-
vych pomerov si Vyiaduje vstup obsluhy do

procesu radenia, ¢im vznikaji casove a e-

nergetické straty
Uvedené nedostatky odstraiiuje zapojenie
pre automatické preradovanie viacstupfio-

vej hydraulicky ovladanej prevedovky, kto-.

rého podstata spodiva v tom, Ze na blok
vstupnej informécie sériovo pripojené v po-
radi blok ovlddania mechanizmov, blok e-
lektrohydraulickych a elektromechanickych
akénych ¢lenov, blok stustavy vykonovych
¢lenov, blok vyhodnocovania stavu mecha-
nizmov a kompara¢ny blok spdtnovdzobne
prepojeny s blokom vstupnej informaécie,
prifom na blok ststavy vykonovych &lenov
je paralelne napojeny blok sledovania ra-
denia a blok taktovania, na blok taktovania
je pripojeny blok sledovania radenia a oba
bloky, blok taktovania a blok sledovania
radenia st spojené s blokom ovlddania me-
chanizmov, pri¢om na blok vstupnej infor-
mécie je paralelne pripojeny blok toktova-
nia a blok indikdcie stavu mechanizmov.
Vyhody zapojenia podla vyndlezu spoCi-
vaji predovSetkym vo vylifeni manudlneho
vstupu obsluhy do procesu radenia zvole-
nych prevodovych stupiiov, {im sa odstra-
nia zbytotné prestoje a ndmaha obsluhy
stroja. Vyhodou je tieZ odstrdnend potreba
réznych pridavnych agregétov a mechaniz-
mov, ktorymi sa ulahfovalo radenie a kto-
ré komplikovali kon$truk&né rieSenie a vy-
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robu prevodoviek a aj ich celkovii montdZ
na obrébaci stroj.

Na vykrese je zndzornend blokova sché-
ma zapojenia pre automatické preradovanie
viacstupiiovej hydraulicky oviadanej prevo-
dovky. :

Na blok vstupnej informdcie 1 sa priva-
dza signal vstupnej informécie o poZado-
vanom prevodovom stupni A a ukldda sa do
paméfovej jednotky, ktorou je blok - vstup-
nej informacie 1 vybaveny. Stfasne sa pre-
néasa signdl vystupnej informdacie o zarade-
nom prevodovom stupni B cez blok vyhod-
nocovania stavu mechanizmov 7 a blok in-
dikacie stavu mechanizmov 4 dc komparac-
ného bloku 8, spdtnovdzobne prepojeného
s blokom vstupnej informaécie 1. V kompa-
ratnom bloku 8 sa porovndvaji signély
vstupnej informécie o poZadovanom prevo-
dovom stupni A so signdlom vystupnej in-
formédcie o zaradenom prevodovom stupni
B realizovanom v bloku sistavy v{konovych
¢lenov 8.

Pri nezhodnosti informdécii A a B je sig-
ndl informécie vstupnej o poZadovanom
prevodovom stupni A vysielany do bloku o-
vlddania mechanizmov 2 do bloku taktova-
nia 3 a na blok indik4cie stavu mechaniz-
mov 4. Z bloku taktovania 3 st vedené tak-
tovacie impulzy definovanej diZky na blok
ovlddania mechanizmov 2 a blok sledovania
prerad’ovama 9. Taktovacie impulzy uréuji
dasovy interval pootacama prevodovych st-
koli a zdroveli urdujui fasovy interval uvol-
nenia nespravne spojenych mechanizmov.

Vystupny signdl z bloku ovlddania me-
chanizmov 2 ovldda prostrednictvom bloku
elekirohydraulickych a mechanickych ak-
¢nych Clenov 5, blok ststavy vykonovych
Clenov 6 reprezentovanych hydraulickymi
mechanizmami a mechanizmami vlastnej
prevodovky. Signdly informécii o stave pre-
radovania prevodovych stupiiov sa z bloku
ststavy vykonovych &lenov 6 vedd do bloku
vyhodnocovania stavu mechanizmov 7, blo-
ku sledovania preradovania 9 a bloku tak-
tovania 3.

Popisany cyklus vedenia signdlov je ak-

_tivovany dovtedy, kym sa vystupnd inior-

mécia o zaradenom prevodovom stupni B
realizovand v Dbloku ststavy vykonovych
¢lenov 6 nezhoduje s informéciou o poZa-
dovanom prevodovom Sstupni A uloZenou v
pamétovej jednotke bloku vstupnej infor-
mécie 1. Pri zhodnosti oboch informécii A
a B nie je cyklus radenia signdlov aktivo-
vany.
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PREDMET VYNALEZU

Zapojenie pre automatické preradovanie
viacstupiiovej hydraulicky ovladanej prevo-
dovky vyznacujica sa tym, Ze na blok vstup-
nej informécie (1) su v poradi pripojené
blok ovladdania mechanizmov (2), blok e-
lektrohydraulickych a elektromechanic-
kych akénych &lenov (5), blok stistavy vy-
konovych cClenov (6), blok vyhodnocovania
stavu mechanizmov (7), blok indik&cie sta-
vu mechanizroov (4} a komparacny blok
{8) spétnovdzobne prepojeny s blokom

vstupnej informdécie (1), prifom na blok
ststavy vykonovych &lenov (6) je paralelne
napojeny blok sledovania radenia (9] a
blok taktovania (3), na blok taktovania (3)
je jednosmerne pripojeny blok sledovania
radenia (9} a oba bloky, blok taktovania
(3) a blok sledovania radenia [9) sa spo-
jené s blokom ovladania mechanizmov (2),.
prifom na blok vstupnej informécie je pa-
ralelne pripojeny blok taktovania (3) a
blok indikacie stavu mechanizmov (4).

1 list vykresov
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