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. 0Obvod je uréen pro rizeni natodeni
hiidele dvoufdzového indukéniho stroje v
rozmezi O a% 360°, Zména polohy hi¥idele
ge dosahuje zm&nou fdzového posunu mezi
napétim privddénym ha statorové a rotorové
vinuti stroje a vhodnym &konstantnim fdzo-
vym posunem mezi napétimi na rotoru, ,
Zména .fdzového posunu se dosehuje piifte=
nim pPipadn& odedtenim pulst signdlu
"ypied" nebo "vzad" k pulsim generdtoru
‘hodin. Po naplnéni &itade dochdzi k pie-
klopeni klopnych obvodi. Signdly ve vyse
tupu klopnych obvodid ovlddeji moduldtory,
jedichZ vystupni st¥idavy signal se po
zesileni vede na vinuti motoru.
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Vynélez se tyké zapojeni elektronického obvodu pro Fizeni
thlu natoZenf h¥fdele dvoufédzového indukiniho stroje s vinutym
rotorem, to je dosaZeni libovolné polohy hifdele stroje v roz-
mezi O a% 3603 p¥ipadnd jeho pootédeni zmEnou fézového posunu
napéti{ p¥ivédsnych na vinutf statoru a rotoru stroje,

Podobné &innosti lze dosshnout servomechanismem nebo po~-
uZiti{m krokového motoru. Oproti servomechanismu mé navrZené Fre-
8en{ pPednost v tom, Ze stroj pracuje v oteviené smydce a ne~-
jsou problémy se stabilitou, ddle tlumeni stroje zaruduje dé&j
na mezi aperiodicity a oproti krokovym motorim je moZné doséh-
nout vy$38fho vykonového vyu%iti stroje. Pokud se napédjeci na-
péti ménf po stupnich, chovéd se stroj navenek jako krokovy mo-
tor, pi'i vhodném nastaveni fdzovych posund jako dvoufézovy
asynchronn{ motor.

V¥Se uvedené nedostatky odstranuje elektronicky obvod pro
P{zen{ dhlu natodeni dvoufézového indukéniho stroje podle vyné-
lezu. Jeho podstatou je, Ze se sklédéd z generdétoru hodinovych
pulsd, jeho% vystup je pfipojen jednak pres prvni &fta&, prvni
klopny obvod a prvnf moduladni obvod se zesilovadem na rotoro-
vou civku motoru,dvoufézového indukéniho stroje, jednak pres
prvni vstup prvnfho p¥iéitacfho obvodu, prvnil vstup prvniho
odeditaciho obvodu, druhy ¥ita&, druhy klopny obvod a druhy
moduladni obvod se zesilovalem na druhou civku statorového vinu-
t1 motoru, jednak pPes prvni vstup druhého odelitaciho obvodu,
pfes prvn{ vstup druhého pri¥ftacfho obvodu, tiet{ &ftag&, tietf
klopny obvod a t¥et{ modula¥ni obvod se zesilovalem na prvani
civku statorového vinut{ motoru. Zéroven je vystup generdtoru
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hodinovy¥ch pulsl spojen se vstupem synchroniza&nfiho obvodu.
Druhy vstup prvnfho pfi&itactho obvodu a druhy vetup druhého
ode¥{tactho obvodu jsou propojeny & prvnim vystupem smsru
vpied elektronického t¥{polohového prepinale propojeného s ge-
nerétorem pofadovaného po¥tu pulst. Prvnf vstup tohoto generé-
toru je propojen se synchroniza®nim obvodem, druhy vstup je
pripojen na obvod predvolby. Druhy vstup prvniho ode&itaciho
obvodu a druhy vstup druhého pri&itaciho obvodu je propojen se
tfetim v¥ystupem sméru vzad elektironického t¥{polohového prepi-
nale.

Hlavni v¥hody usporddéni elektronického obvodu pro rizeni
natoden{ h¥f{dele dvoufédzového indukénfho stroje podle tohoto vy-
nédlezu spolfvajl v tom, Ze je jednoduss{ neZ ¥f{dfci obvody kro-
kového motoru nebo zesiloval polohovych servomechanismi, Ze
newznikaj{ problémy se stabilitou jako u polohovych servomecha-
niamd a Ze se dosahuje vy3s3iho vykonového vyuZiti stroje neZ
u krokovych motord.

Na p¥ilo¥enych vykresech je na obr. 1lZnazoréno  zapojeni
dvoufsdzového induk®nfiho stroje a na obr. 2 je blokové schéma
elektronického obvodu pro ¥izen{ dhlu natodeni{ dvoufézového in-
duk&nfho stroje podle vynélezu.

Prvn{ civka A statorového vinutf a druhé civka B statoro-
vého vinutf jsou navzédjem pooto¥eny o 90° elektrickych. Déle
je zde rotorové civka C, co% je pracovni vinuti rotoru. Vinuti
D miZe byt pouZito jako snimaéd.

Nap&t{ na civkéch 4 a B statoru musf mft hodnotu
Uy =Up 8in /¢ + A¥/sin w t,
Ug = Ug cos /¥ + AY / sin W t,
napét{ na rotorové civce C

U = U sinw t, kde
Uo Jje maximélnf hodnota napédjecfho nap&tf{ statoru,
Uo je maximélni hodnota napdjectho nap&ti rotoru,
Y je po%adovany thel natoleni rotorw
sY je p¥iristek resp. krok poZadovaného natoleni
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w je kruhové frekvence st¥fdavého napdjeciho napdti.
Napdtf indukované na vinuti D je Up a indukuje se itehdy, jest-
li%e osa rotoru nesouhlasi s poZadovanou polohou rotoru.

Generédtor 1 hodinovych pulsl je propojen jednak se vstupem
prvnfho &ftade 41, jednak s prvnim vstupem prvniho pri¢itactho
obvodu 22, jednak s prvnim vetupem druhého ode¥ftaciho obvodu
23 a jednak se vstupem synchronizanfho obvodu 9. Druhé vstupy
prvnfho pFi&ftacfho obvodu 22 a druhého odeéitactho obvodu 23
jsou propojeny s #fdicim obvodem, ktery sestévéd z elektronické-
ho t¥{polohového p¥epinale 7, propojeného s generdtorem 8 poZa-
dovaného po&tu pulsd, jeho% prvni vstup je propojen se synchro-
niza¥nf{m obvodem 9 a druhy vstup s obvodem 10 predvolby. Druhé
vatupy prvntho pri¥ftacfho obvodu 22 a druhého odedftaciho ob-
vodu 23 jsou p¥ipojeny na prvni vystup I elektronického prepi-
nade 7, ktery piivédf pulsy signélu vpfed. Vy¥stup prvniho p¥i-
&f{tactho obvodu 22 je pFipojen na prvni vstup prvnfho odelita-
ctho obvodu 32. V¥stup druhého ode&itaciho obvodu 23 je piipo-
jen na prvni vstup druhého priZftaciho obvodu 33. Druhy vstup
prvntho ode&ftacfho obvodu 32 a druhého prid&ftaciho obvodu 33
je propojen s t¥etfm vystupem III sméru vzad elektronického
t¥{polohového prepinale 7. Vystup prvniho odeditactho obvodu 32
je propojen s druhym &{tadem 42, vystup druhého p¥iZftaciho ob-
vodu se tretfim &{tafem 43. Vystup prvniho &{tade 41 je ples
prvni klopny obvod 51 a prvni modulétor €1 se zesilovafem napo-
Jjen na rotorovou civku C motoru 11 dvoufézového indukEniho stro-
Jje. Vystup druhého ¢ftade 42 je pies druhy klopny obvod 52 a
druhy modulédtor 62 se zesilovalem p¥ipojen na druhou civku B
statorového vinut{f motoru 1ll. Vystup t¥etfho ¥ftale 43 je pfes
tret{ klopny obvod 53 a tfetf moduldtor 63 se zesilovafem napo-
Jjen na prvnf civku A statorového vinuti motoru 1ll. Generétor 1 -
hodinovych pulset dodévé signél pPfes prvni a druhy pi¥idftact
obvod 22 a 33 a prvn{ a druhy ode&fitaci obvod 32 a 23 obvody
na druhy a t¥et{ ¥{tal 42 a 43. Po naZteni n impulsd na druhém
&{tati 42 a na tretim &f{tali 43 dojde k pfiklopeni druhého a
ttetiho klopného obvodu 52 a 53. Ve druhém a t¥etim modulainim
obvodu 62 a 63 se zesilovalem se pulsy prevedou na st¥idavy
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sinusovy signédl, ktery se po zesfleni zavédf na statorové vinu-
t{ motoru 11.

Prvni &{ta¥ 41, prvnl klopny obvod 51 a prvni modulétor
61 se zesilovadem slou%f pro ziskéni sinusového signdlu pro
rotor motoru 11.

Pokud nen{ p¥{tomen signél "vpied" nebo "vzad", pirichézejf
na vetupy druhého a trettho &ftale 42 a 43 shodné hodinové pul-
sy. Tyto &ftale 42 a 43 je nalfitévajl a po na&teni N pulst se
objevi na jejich vy¥stupech pulsy, které jsou ve fézi. JestliZe
pfijde na vstup n&kterého z pri¥ftacich ¢lend 22 a 33 impuls,
pFidte se k hodinovym pulsim na pfisluZném druhém nebo tretim
&itadi 42 nebo 43. To zplsobf, Ze dojde d¥ive k naditéni dru-
hého nebo tfetfho &itale 42 a 43 a tim i k preklopeni piislud-
ného druhého nebo t¥etiho klopného obvodu 52 nebo 53 na jeho
vystupu ne¥ u tFetfho nebo druhého &itale 43 nebo 42 a impuls
bude predbfhat druhy o fézovy vhel 2/ 2”“1'Lrad] . Impuls na
vetupu prvnfho nebo druhého ode&ftaciho &lenu 32 nebo 23 zpiso-
b1 zpo¥ddni vystupniho pulsli pifislusdného druhého nebo tietfho
Eitale 42 nebo 43.

Tyto pulsy je moZno pPevést na ri{dici st¥{davé napét{ mo-
toru pomoc{ moduladniho obwvodu.

Uhel natodenf rotoru pfi na¥tenf nebo odedtenf jednoho
pulsu bude T / p. 20-1 [rad’|, kde
p je polet polpért.
Generovénim pulst "vp¥ed" nebo "vzad" lze doséhnout libovolné
polohy rotoru dvoufézového indukintho stroje.

Tento zpisob F{zeni je moZno vyu¥it v pFipadech, kdy se
pou¥{val krokovy motor, pop¥ipadd servomechanismus.
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PREDMET VYNKLEZU

Elektronicky obvod pro Ffzenf thlu nato¥eni dvoufézového
indukénfiho stroje, vyznafujici se tim, ¥e sestévé z generdtoru
/1/ hodinovych pulsd, jehoi vystup je p¥ipojen jednak pres
prvni ¥{ta¥ /41/, prvni klopny obvod /51/ a prvanl modulalni
obvod /61/ se zesilovalem na rotorovou civka /C/ motoru /11/
dvoufdzového indukéntho stroje, jednak ptes prvni vstup prvani-
ho p¥iéfitactho obvodu /22/, prvni vstup prvniho odedftaciho ob-
vodu /32/, druhy &ftad /42/, druhy klopny obvod /52/ a druhy mo-
dula&nf obvod /62/ se zesilovalem na druhou civku /B/ statoro-
vého vinuti motoru /11/ dvoufézového indukiniho stroje, jednak
pPes prvni vstup druhého odedftacfho obvodu /3/, prvni vstup
druhého pri&ftacfho obvodu /33/, tietf &itad /43/, tiet{ klop-
ny obvod /5%/ a t¥et{ modula&ni obvod /63/ se zesilovadlem na
prvni civku /A/ statorového vinuti motoru /11/ dvoufézového
induk¥nfho stroje a zéroven je vystup generdtoru /1/ hodinovych
pulsi spojen se vstupem synchroniza&nfho obvodu /9/, prifemZ
druhy vstup prvniho p¥iéitaciho obvodu /22/ a druhy vstup dru-
hého oded&{ftactho obvodu /23/ jsou propojeny s prvnim vystupem
/1/ sméru vp¥ed elektronického t¥ipolohového prepinale /7/
propojeného s generdtorem /8/ poZadovaného podtu pulsd, jehoZ
prvni vstup je propojen se synchronizadnim obvodem /9/ a &uhy
vstup je pripojen na obvod predvolby /10/ a dédle druhy vstup
prvniho odeéi{tacfho obvodu 32/ a druhy vstup druhého piiéita-
cfho obvodu /33/ jsou propojeny se tietim vistupem /III/ smdru
vzad elektronického t¥fipolohového prepinale /7/.

1 vykres
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