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一种医疗装置(300)的连接器组件(350)，其

可包括套筒(403)，该套筒配置成固定地联接到

医疗装置的轴(351)并可旋转地联接到医疗装置

的手柄(320)；套环(409)，该套环围绕套筒定位

并配置成联接到套筒，使得套环(i)可相对于套

筒向近侧方向和向远侧方向移动，并且(ii)当套

环绕中心纵向轴线旋转时，可使套筒绕中心纵向

轴线旋转；以及偏置构件(411)。连接器组件可配

置成在中立位置和接合位置之间转换。
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1.一种用于医疗装置的连接器组件，所述连接器组件包括：

套筒，所述套筒配置为固定地联接到所述医疗装置的轴并可旋转地联接到所述医疗装

置的手柄；

围绕所述套筒定位的套环，所述套环配置为联接到所述套筒，使得所述套环(i)可相对

于所述套筒向近侧方向和向远侧方向移动，并且(ii)当所述套环绕中心纵向轴线旋转时，

可使所述套筒绕所述中心纵向轴线旋转；以及

偏置构件；

其中，所述连接器组件配置为在中立位置和接合位置之间转换。

2.根据权利要求1所述的连接器组件，其中在所述中立位置时，旋钮部分和所述套环不

能相对于所述手柄旋转；并且

其中在所述接合位置时，所述旋钮部分和所述套环能够相对于所述手柄旋转。

3.根据前述权利要求中任一项所述的连接器组件，还包括围绕所述套环定位的旋钮部

分；其中所述旋钮部分包括肋。

4.根据前述权利要求中任一项所述的连接器组件，其中所述套筒包括在所述套筒的近

侧部分上的至少一个突起，并且所述至少一个突起配置为接收于所述手柄的凹部中。

5.根据前述权利要求中任一项所述的连接器组件，其中所述偏置构件是弹簧。

6.根据前述权利要求中任一项所述的连接器组件，还包括延伸穿过所述套环的管。

7.根据前述权利要求中任一项所述的连接器组件，其中所述套筒包括一连串纵向肋，

且所述套环包括配置为接收所述纵向肋的一连串纵向凹部。

8.根据权利要求7所述的连接器组件，其中所述纵向肋配置成穿过所述纵向凹部向近

侧和向远侧移动。

9.根据前述权利要求中任一项所述的连接器组件，其中所述套环包括围绕所述套环的

中心纵向轴线周向延伸的突起。

10.根据权利要求9所述的连接器组件，其中所述旋钮部分包括围绕所述旋钮部分的径

向向内表面周向延伸的凹部，并且其中所述凹部配置为接收所述突起。

11.根据前述权利要求中任一项所述的连接器组件，其中所述套环、所述旋钮部分和所

述套筒中的每一个大致呈圆柱形并包括各自的中心纵向腔。

12.根据前述权利要求中任一项所述的连接器组件，其中所述套环包括从所述套环的

近端部分向近侧延伸的一连串齿。

13.根据权利要求12所述的连接器组件，其中所述一连串齿配置成由所述手柄的一连

串互补齿接收。

14.根据权利要求13所述的连接器组件，其中在所述中立位置，所述套环的所述一连串

齿被所述手柄的所述一连串互补齿接收；并且在所述接合位置，所述套环的所述一连串齿

与所述手柄的所述一连串互补齿间隔开。

15.根据前述权利要求中任一项所述的连接器组件，其中所述套环固定地联接到所述

旋钮部分。
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医疗装置及相关系统和方法

技术领域

[0001] 本公开的各个方面一般涉及医疗装置的手柄、连接器和轴。更具体地说，本公开的

实施例涉及与内窥镜或其他医疗装置的手柄一起使用的可旋转连接器组件等。

背景技术

[0002] 在内窥镜检查过程中，操作内窥镜的医疗专业人员通常会用整个手掌包裹住装置

的把手或手柄部分。内窥镜手柄上的各种致动器要求医疗专业人员在手术过程中长时间且

频繁地扭动双手和移动手柄，这可能会导致劳损，甚至受伤。在某些情况下，致动不同的内

窥镜控件(如旋钮或升降器)可能会导致内窥镜的轴变得扭曲，于是可能对内窥镜的手柄施

加过大的力，这可能会导致医疗专业人员的手部劳损。内窥镜操作员可能因握住和操纵内

窥镜的手柄而感到手腕和手部不适，在某些情况下，这是由于在手术室内移动手柄时由内

窥镜轴扭曲的近侧部分施加的力。在某些情况下，例如，医疗专业人员可能会出现类似于腕

管综合症或肌腱炎的症状。当医疗专业人员感到手指、手或手腕疲劳或其他疼痛时，医疗专

业人员可能会从主要抓握位置切换到次要抓握位置，而次要抓握位置的握力可能不如主要

抓握位置，例如从四指抓握切换到三指抓握。反复弯曲和操控手腕以调整内窥镜的定位会

增加疲劳或其他疼痛。

[0003] 当医疗专业人员在手术任务之间反复调整其手的抓握时，手术过程可能会延长，

并且手术任务也可能会变得更加困难。根据医疗专业人员的手和手臂的力量，内窥镜扭曲

的近侧部分对手柄施加的力可能会增加手术过程中医疗专业人员手部调整的次数。

发明内容

[0004] 本公开的各个方面涉及用于减轻由装置的扭曲远侧部分施加到医疗装置手柄上

的力的系统、装置和方法等。本公开的系统、装置和方法可促进用户的手抓握内窥镜或其他

医疗装置。具有可相对于近侧轴部分旋转的手柄的内窥镜和其他医疗装置可帮助解决用户

手部疲劳或劳损，可帮助减少手重新抓握调整的需要，并可帮助解决其他问题。本文公开的

每个方面可包括与任何其他公开的方面相关的一个或多个特征。

[0005] 根据一个方面，一种用于医疗装置的连接器组件可包括：套筒，其配置成固定地联

接到医疗装置的轴并可旋转地联接到医疗装置的手柄；套环，其定位成围绕套筒并配置成

联接到套筒，使得套环(i)可相对于套筒向近侧方向和远侧方向移动，并且(ii)当套环绕中

心纵向轴线旋转时，可使得套筒绕中心纵向轴线旋转；以及偏置构件。连接器组件可配置成

在中立位置和接合位置之间转换。

[0006] 在其他方面，连接器组件可包括以下一个或多个特征。旋钮部分和套环在中立位

置不能相对于手柄旋转；旋钮部分和套环在接合位置可相对于手柄旋转。连接器组件还可

包括围绕套环定位的旋钮部分；旋钮部分可包括肋。套筒可包括位于套筒的近侧部分上的

至少一个突起，并且至少一个突起配置成接收在手柄的凹部中。偏置构件可以是弹簧。连接

器组件还可包括延伸穿过套环的管。套筒可包括一连串纵向肋，并且套环可包括配置成接
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收纵向肋的一连串纵向凹部。纵向肋可配置为穿过纵向凹槽向近侧和向远侧移动。套环可

包括围绕套环的中心纵向轴线周向延伸的突起。旋钮部分可包括围绕旋钮部分的径向向内

表面周向延伸的凹部，并且凹部可配置为接收突起。套环、旋钮部分和套筒中的每一个可大

致呈圆柱形并包括各自的中心纵向腔。套环可包括从套环的近端部分向近侧延伸的一连串

齿。该一连串齿可配置为由手柄的一连串互补齿接收。套环的一连串齿可在中立位置由手

柄的一连串互补齿接收；并且套环的一连串齿可在接合位置与手柄的一连串互补齿间隔

开。套环可固定地联接到旋钮部分。

[0007] 在其他方面，医疗装置可包括手柄主体；纵向延伸至远侧尖端的轴；以及连接器组

件。连接器组件可包括：套筒，其固定地联接到轴并可旋转地联接到手柄主体；套环，其定位

成围绕套筒并联接到套筒，使得套环(i)可相对于套筒向近侧方向和远侧方向移动，并且

(ii)在套环绕中心纵向轴线旋转期间，可使套筒绕医疗装置的中心纵向轴线旋转；围绕套

环定位的旋钮部分；以及偏置构件。连接器组件可配置为在中立位置和接合位置之间转换。

[0008] 在其他方面，连接器组件可包括以下一个或多个特征。套环可包括从套环的近端

部分向近侧延伸的一连串齿；并且该一连串齿可配置为由手柄主体的一连串互补齿接收。

套筒可包括位于套筒近侧部分上的突起，并且突起配置为接收在手柄主体的凹部中。

[0009] 在其他方面，操作包括手柄和从手柄纵向延伸的轴的医疗装置的方法可包括：向

远侧移动连接器组件的旋钮部分并压缩连接器组件的偏置构件；相对于手柄使旋钮部分绕

旋钮部分的中心纵向轴线旋转；以及释放旋钮部分以将轴固定地联接到手柄。在一些示例

中，向远侧移动连接器组件的旋钮部分可包括将连接器组件的套环的齿移动远离在手柄的

近端部分处的齿。

[0010] 可以理解，前述一般描述和以下详细描述仅是示例性和解释性的，并不旨在限制

如权利要求所要求保护的本发明。

附图说明

[0011] 并入本说明书并构成其一部分的附图示出了本公开的示例性方面并与描述一起

用于解释本公开的原理。

[0012] 图1A和1B是根据本公开各个方面的示例性内窥镜的立体图。

[0013] 图2A和2B是握住根据本公开各个方面的内窥镜手柄(例如图1A和1B中的内窥镜手

柄)的用户的手的立体图。

[0014] 图3是根据本公开各个方面、内窥镜包括可旋转连接器组件的一部分的侧视图。

[0015] 图4是根据本公开各个方面、图3中可旋转连接器组件的侧面横截面视图。

[0016] 图5是根据本公开各个方面、图3和图4中可旋转连接器组件的立体图，其中一部分

被移除以露出内部部件。

[0017] 图6是根据本公开各个方面、图3中内窥镜的近侧部分的侧面局部横截面视图。

[0018] 图7是根据本公开各个方面、图3中可旋转连接器组件的侧面局部横截面视图。

[0019] 图8A至图8D是根据本公开各个方面、图3中可旋转连接器组件的局部横截面视图。

具体实施方式

[0020] 现在将详细参考本公开各个方面，其示例示于附图中。只要有可能，将在所有附图
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中使用相同或相似的参考编号来指代相同或相似的部件。术语“远侧”是指将装置引入患者

体内时距用户最远的部分。相反，术语“近侧”是指将装置放入患者体内时最靠近用户的部

分。在本申请包含的所有图中，标有“P”和“D”的箭头用于显示图中的近侧和远侧方向。如本

文所用，术语“包括”、“包含”或其任何其他变体旨在涵盖非排他性内容物，使得包含元素列

表的过程、方法、物品或设备不仅包括那些元素，还可包括未明确列出或固有于此类过程、

方法、物品或设备的其他元素。术语“示例性”用作“示例”而不是“理想”的意思。此外，相对

术语例如“大约”、“基本”、“近似”等用于表示在所述数值或范围±10％内的可能变化。

[0021] 本公开的实施例可提高用户在医疗手术过程中抓握、操纵和以其他方式向医疗装

置(例如内窥镜)的手柄和手柄致动器施加力的能力，作为非限制性示例性优点，有助于减

少在手术过程中重新定位用户手的需要并减少因过度运动而对用户手造成的扭伤等。本公

开的实施例还可促进医疗装置轴相对于医疗装置手柄的旋转。

[0022] 图1A和1B示出示例性内窥镜系统100的立体图。内窥镜系统100可包括内窥镜101。

尽管本文可使用术语“内窥镜”，但应理解，其他装置，包括但不限于十二指肠镜、结肠镜、输

尿管镜、支气管镜、腹腔镜、护套、导管或任何其他合适的输送装置或医疗装置，可与本公开

的装置结合使用，并且下文讨论的连接器组件可并入这些或其他医疗装置中的任何一个

中。内窥镜101可包括手柄组件106和柔性管状轴108。手柄组件106可包括活检端口102、活

检盖103、图像捕获按钮104、升降致动器107、第一锁定杆109、第二锁定杆110、第一控制旋

钮112、第二控制旋钮114、抽吸按钮116、空气/水按钮118、手柄主体120和脐管105。内窥镜

系统100的所有致动器、升降器、旋钮、按钮、杆、端口或盖(例如上文列举的那些)可用于任

何目的，并且不受本文所使用的每个组件的各自命名所暗示的任何特定用途的限制。脐管

105可从手柄主体120延伸至辅助装置，例如控制单元、水/流体供给，和/或真空源。因此，脐

管105可在内窥镜101和控制单元之间传输信号，以控制内窥镜101的照明和成像部件和/或

从内窥镜101接收图像数据。脐管105还可从水/流体供给和/或抽吸向轴108的远侧尖端119

提供流体以用于冲洗。按钮116和118分别控制用于抽吸和流体供应(例如，空气和水)的阀。

轴108可终止于远侧尖端119。轴108可包括铰接部分122，以使远侧尖端119向上、向下、向左

和/或向右方向偏转。旋钮112和114可用于控制这种偏转，并且锁定杆109和110可分别将旋

钮112和114锁定在所需位置。手柄主体120可呈锥形，并可随着手柄向远侧延伸而变窄，使

得手柄主体120在其远端处的轮廓小于在其近端处的轮廓。

[0023] 远侧尖端119可包括成像装置(例如，照相机)和照明源(例如，LED或光纤)。远侧尖

端119可面向侧部。也就是说，成像装置和照明源可径向向外面向，垂直、近似垂直或以其它

方式横向于轴108的纵向轴线和远侧尖端119。在替代方案中，远侧尖端119可面向前方。也

就是说，成像装置和照明装置可大致沿着远侧尖端119和轴108的纵向轴线面向。

[0024] 在操作内窥镜系统100时，用户可用左手握住手柄组件106(如图2A所示)，而用右

手握住附件装置和/或操作手柄组件106的一个或多个致动器，例如第一和第二控制旋钮

112、114以及第一和第二锁定杆109、110。用户可通过将手环绕在手柄主体120上来抓握手

柄组件106。当抓握手柄主体120时，用户可用左手拇指操作第一和第二控制旋钮112、114以

及升降致动器107(通过绕其各自的轴线旋转)，并可用左手手指操作图像捕获按钮104、抽

吸按钮116和/或空气/水按钮118(均通过按压实现)。用户可旋转手柄组件106，以绕轴108

的纵向轴线来旋转轴108并将远侧尖端119定位在患者体内的目标区域处。
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[0025] 图2A和2B示出抓握手柄组件106的示例性用户左手201，该手柄组件可具有纵向地

延伸穿过手柄组件106的中心纵向轴线199。用户左手的食指230和中指231可用于操作抽吸

按钮116和空气/水按钮118。用户可将左手201(抓握手)的拇指202定位在升降致动器107

上，并通过移动拇指202沿圆形路径将升降致动器107从第一位置(如图2A所示)移动到第二

位置(如图2B所示)。如图2B所示，当拇指202从第一位置移动到第二位置时，手掌240可移动

远离手柄主体120。对于一些传统内窥镜而言，当用户的手扭曲和/或用户的手腕弯曲时，致

动手柄组件106上的致动器107、112、114、116、118可能更加困难，并且可能增加用户的手、

手腕和手指的负担。本文下面讨论的连接器组件可减少由于用户的手的不恰当定位而造成

的负担，促进致动器107、112、114、116、118的致动，并减轻一些传统内窥镜操作期间由于手

腕的过度弯曲而造成的手腕疼痛。

[0026] 此外，对于一些传统内窥镜而言，用户可能必须用力拉动手腕和/或笨拙地扭曲双

手，以将轴108和远侧尖端119定位在患者体内的适当位置处，例如当远侧尖端119处的摄像

头面向目标区域时。例如，对于一些传统内窥镜而言，用户可能会旋转手柄组件106，从而产

生难以抓握和操作手柄组件106的元件的角度。本文讨论的连接器组件还可促进在某些常

规内窥镜操作期间轴108的旋转和远侧尖端119的定位，从而减少和/或减轻用户的手腕、手

指和/或手的劳损。

[0027] 图3示出内窥镜300的一部分的侧视图，其包括将内窥镜300的轴部分351联接到手

柄部分320的连接器组件350。内窥镜300可具有上文关于内窥镜101讨论的任何特征。连接

器组件350可允许用户相对于手柄320绕中心纵向轴线399旋转轴351，如图3中的方向箭头

B、C所示。具体地，当处于中立位置时，连接器组件350可将手柄320固定地联接到轴351，如

图3所示。为了使轴351相对于手柄320旋转，用户可向远侧推动连接器组件350的旋钮部分

407(如图3中的箭头A所示)，以使连接器组件从中立位置转换到接合位置，在该接合位置

处，用户可使轴351相对于手柄320绕轴线399旋转。在向远侧推动旋钮部分407的同时(连接

器组件350处于接合位置)，用户可使轴351相对于手柄320绕轴线399自由地旋转。当连接器

组件350处于接合位置时，手柄320和轴351经由连接器组件350保持可旋转地联接在一起。

当用户释放旋钮部分407时，连接器组件350可转换到中立位置，在该中立位置处，手柄320

固定地联接到轴351。换句话说，在中立位置时轴351不能相对于手柄320旋转。在一些示例

中，连接器组件350可朝向中立位置偏置。在其他替代示例中，连接器组件350可朝向接合位

置偏置。在此类替代示例中，用户将向近侧推动旋钮部分407以将连接器组件350转换到中

立位置，并释放旋钮部分407以将连接器组件转换到接合位置。下文将结合图8A‑8D来更详

细地讨论连接器组件的操作和结构。

[0028] 图4示出连接器组件350的侧视横截面图。如图4所示，连接器组件350包括旋钮部

分407，该旋钮部分407位于连接器组件350相对于中心纵向轴线399的径向最外侧部分。旋

钮部分407可大致为圆柱形，并可包括纵向地延伸穿过旋钮部分407的中心纵向腔477。旋钮

部分407可包括锥形近端和远端。旋钮部分407可配置成接收手柄320的远侧部分和轴351的

近侧部分。一连串突起389和凹部388可在旋钮部分407相对于轴线399的径向外表面上纵向

地延伸。一连串突起389和凹部388可围绕旋钮部分407并绕轴线399周向隔开。一连串突起

389和凹部388可配置成便于旋转旋钮部分407，提供抓握，并便于通过用户的手、手指和/或

拇指来致动连接器组件350。
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[0029] 套环409位于手柄320和轴351之间。套环409相对于轴线399的径向外表面抵靠旋

钮部分407相对于轴线399的径向向内表面。套环409包括围绕套环409周向延伸的突起511，

并且突起511接收于旋钮部分407的凹部457内。突起511可配置为限制旋钮部分407和套环

409之间的径向和线性运动，使得旋钮部分407和套环409彼此一体地移动(即，作为单个部

件移动)。套环409包括齿505‑509(如图5所示)，该齿505‑509在套环409的最近端处绕轴线

399周向地延伸，并且齿505‑509与位于手柄320远端部分处的互补齿565啮合。尽管图5中仅

示出齿505‑509，但是齿505‑509可绕轴线399周向地延伸，可与相邻齿505‑509均匀间隔，并

可完整地绕轴线399延伸。弹簧411位于套环409和轴351之间的中心腔477内，并可绕轴线

399和套筒403周向地延伸。弹簧411的最近端可抵靠套环409的面向远侧面，弹簧411的最远

端可抵靠轴351的面向近侧面432。弹簧411可向套环409施加近侧力，将其推向手柄320。弹

簧411可用本领域中已知的任何其他偏置构件替换，例如形状记忆材料体或其他弹性偏置

部件。

[0030] 套筒403可固定地联接到轴351的近端部分、并可以可旋转地联接到手柄320。套筒

403可大致为圆柱形并可包含纵向地延伸穿过套筒403的中心腔405。套筒403可延伸穿过套

环409的中心腔，并且套筒403相对于轴线399的径向外表面可抵靠套环409的径向向内表

面。在一些示例中，套筒403可包括相对于轴线399径向向外延伸的一个或多个突起479，并

且一个或多个突起479可接收于手柄320的凹部481内。一个或多个突起479可允许套筒相对

于手柄320绕轴线399旋转，但是不能相对于手柄320向近侧或向远侧移动。套筒403以这样

的方式联接到套环409，即套环409可相对于套筒403自由地向近侧和向远侧方向移动，并且

套环409绕轴线399的旋转也可使套筒403绕轴线399旋转。套筒403可固定地联接到轴351，

使得套筒403的旋转也可使轴351旋转。套筒403可以是金属、塑料和/或本领域已知的任何

其他合适材料。

[0031] 图5示出连接器组件350的立体图，其中旋钮部分407的一部分被移除以露出连接

器组件350的内部部件。注意，弹簧411从图5中移除以更清楚地示出连接器组件350的其他

部件。套环409的齿505‑509示出为由手柄320的相应齿565接收，并且突起511示为位于凹部

457内。套筒403可包括沿套筒403的径向外表面纵向地延伸的肋501、502。肋501、502可由套

环409中的凹部521、522接收。每个肋501、502由相应的凹部521、522接收，并且任意数量的

肋和凹部可包括在套筒403和套环409中。肋501、502和凹部521、522可促进套环409相对于

套筒403向近侧和向远侧方向线性运动，并且可防止套环409绕轴线399相对于套筒403旋

转。

[0032] 图6示出内窥镜300的侧面横截面视图，其包括手柄320、连接器组件350和轴。在图

6中，移除轴的一部分。内部线缆601、602示出为从手柄320的内部延伸，穿过连接器组件

350，并穿过轴。内部线缆601、602可定位于连接器组件350的中心纵向腔651内。在一些示例

中，中心纵向腔651可包括套筒403的中心腔405。内部线缆601、602可在连接器组件350内并

穿过连接器组件350自由移动，并且连接器组件350可在不移动内部线缆601、602的情况下

旋转。内部线缆601、602可包括电线、铰接线和/或线缆、升降器致动线缆、用于位于手柄320

近侧的任何装置的致动线缆、和/或本领域已知的任何其他类型的线缆、线材或其他主体，

其可包括用于控制远侧尖端119的各个方面的元件。

[0033] 图7示出连接器组件350、手柄320和轴351的侧视横截面图。在图7所示的连接器组
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件350中，管705从手柄320的近侧部分延伸，穿过连接器组件350，并形成轴351的一部分。管

705的横截面未在图7中示出。管705可大致呈圆柱形，并且可包括延伸管705长度的中心纵

向腔。管705可在管705的近端部分处固定地联接到套筒403。管705可随着套筒403、套环409

和旋钮部分407绕轴线399旋转而旋转。管705可配置为接收内部线缆601、602，并可延伸到

内窥镜300的远端部分。在其他示例中，连接器组件350可不包括管705。管705可为柔性，并

且可由本领域已知的任何合适的柔性、生物相容性材料制成。

[0034] 在内窥镜300的操作中，连接器组件350可允许用户相对于手柄320旋转轴351，而

无需调整用户对手柄320的抓握，例如无需扭曲用户的手腕。图8A‑8D示出连接器组件350在

用户操作连接器组件350以相对于手柄320旋转轴351时的各种位置。请注意，图8A‑8D中移

除了弹簧411，这纯粹是为了说明目的。在图中8A中，连接器组件350示于中立位置，其中轴

351联接到手柄320，使得手柄320的旋转引起轴351的旋转。在中立位置，套环409的齿505‑

509与手柄320的齿565接合，从而防止套环409相对于手柄320旋转。当连接器组件350处于

中立位置时，用户无法向近侧推动旋钮部分407。

[0035] 为了使用户能够相对于手柄320绕轴线399旋转轴351，用户首先抓握旋钮部分407

并向远侧推动旋钮部分407。如图8B所示，当用户向远侧推动旋钮部分407时，套环409相对

于手柄320向远侧移动。当用户向远侧移动旋钮部分407时，用户可压缩弹簧411，于是套环

409的齿505‑509可与手柄320的齿565纵向隔开(如图8B所示)。当用户向远侧推动旋钮部分

407时，旋钮部分407相对于轴403向远侧推动套环409。一旦套环409的齿505‑509与手柄320

的齿565纵向间隔，用户可相对于手柄320旋转旋钮部分407，以使套环409、套筒403和轴351

相对于手柄320绕轴线399旋转。该旋转在图8C中经由箭头899示出。在绕轴线399旋转旋钮

部分407的同时，用户还保持旋钮部分407上的远侧推力，以防止弹簧411使旋钮部分407和

套环409向近侧移动。图8B和8C中所示连接器组件350的位置是接合位置，其中用户可相对

于手柄320旋转轴351。当套环409向近侧或向远侧移动时，套环409的径向向内表面可滑过

套筒403的肋501、502。

[0036] 一旦用户完成对轴351的旋转，用户可释放旋钮部分407，于是弹簧411可向近侧推

动旋钮部分407和套环409，以使套环409的齿505‑509与手柄320的齿565重新啮合。图8D示

出在用户释放旋钮部分407后返回到中立位置的连接器组件350，并且一旦处于中立位置，

轴351就不能相对于手柄320绕轴线399旋转。与图8A的配置相比，图8D中，轴351可相对于手

柄320旋转。

[0037] 在用户操作内窥镜101或其他医疗装置时，医疗装置，例如本公开的内窥镜、连接

器组件和手柄可帮助以符合人体工程学的方式来定位用户的手和手腕，可减少用户操作内

窥镜101、300时由手腕过度移动和/或弯曲造成的手部劳损，并可减少用户丢失抓握力的机

会。此外，医疗装置、连接器组件和手柄可有助于防止用户的手因疲劳、劳损或其他困难而

反复重新定位在医疗装置的手柄上。此外，医疗装置、连接器组件和手柄可有助于定位医疗

装置的远端部分，而不会因手柄的旋转而导致手部过度劳损。无论是与内窥镜系统还是任

何其他医疗装置结合使用，上述每个连接器组件都可用于增强和/或便于用户对手柄的抓

握。本文讨论的连接器组件的任何部分均可并入内窥镜或其他医疗装置的手柄中，以改善

用户对装置的操作。

[0038] 本领域技术人员将清楚，在不脱离本公开范围的情况下，可对所公开的装置和方
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法进行各种修改和变型。考虑本文公开的说明书和特征的实践，本领域技术人员将清楚本

公开的其他方面。说明书和实施例仅视为示例性的。
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图1B
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图2A
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图2B
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图7

图8A
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