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Przedmiotemm wynalazku jest elektroniczny re-
gulator trojpotozeniowy =z ukladem $ledzacym,
ktéry jest przeznaczony do zastosowania w obiek-
tach wymagajacych utrzymania dwéch wielkoSci
fizycznych w okreSlonym stosunku, wzglednie dla
przypadkéw, gdy wielko§¢é zadana zmienia si¢
w czasie, a uklad regulacyjny musi §ledzi¢ za
zmianami tej wartoSci.

Znane sg regulatory stuzace do tego celu, ktére
posiadaja na wej$ciu spolaryzowany przekaZnik
elektromagnetyczny. Ponadto znane sa regulatory
pracujgce na zasadzie wzbudzania drgan genera-
tor6w w zalezno$ci od przylozonego napiecia ste-
rujacego. Do ukladéw §ledzacych stosuje sie réow-
niez lgcza selsynowe.

Wadg tych rozwigzan jest przede wszystkim: du-
za histereza nie unikniona w przypadku przekaz-
nikéw oraz mata ich czuto§é. Styki przekaznik6w
stwarzaja dodatkowo trudnoSci eksploatacyjne.
W przypadku selsynéw konieczna jest skompli-
kowana przekladnia mechaniczna oraz dodatkowe
przetwarzanie wyjSciowego sygnalu elektrycznego
na hydrauliczny ze wzgledu na znaczny moment
wymagany od elementéw wykonawczych. Powyz-
sze niedogodno$ci zostaly calkowicie wyelimino-
wane w regulatorze stanowiacym przedmiot wy-
nalazku gtéwnie dzieki temu, Ze posiada on wy-
sokg czulo§¢é przy minimalnej petli histerezy,
a uklad elektryczny jest zbudowany na elemen-
tach bezstykowych.
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Zasadnicza koncepcja wynalazku sprowadza sie
do tego, ze kazdej zmianie jednej z dwu war-
toSci fizycznych towarzyszy odpowiednia zmiana
drugiej warto$ci, co zostalo zrealizowane w ten
sposéb, ze regulator sterowany jest réznica sygna-
16w odpowiadajgcych wartoéciom fizycznym, a na
jego wyjSciu pojawia sie sygnal powodujacy
zmniejszenie réznicy sygnaléw wejSciowych, a tym
samym réznicy warto$ci fizycznych lub ich sto-
sunku.

Wynalazek jest wyja$niony na podstawie przy-
kladu wykonania regulatora przedstawionego
schematycznie na rysunku. Sygnalem wej$ciowym
dla regulatora jest napiecie stale Us, ktérego
warto$¢ i biegunowo$é odpowiada stosunkowi re-
gulowanych wielko§ci wzglednie ich ré6znicy.
Uzyskuje sie je jako sume napieé U; i Uz z czuj-
nikbw pomiarowych, przetwarzajacych warto&é
wielkoSci regulowanych na warto§ci napieé. Na-
piecie Us moze byé réwniez wynikiem réznicy po-
lozen urzadzen regulacyjnych, z ktérymi sa sprze-
zone potencjometry 1 i 2 zasilane napieciem Us.
Napiecie wejéciowe Us jest podawane poprzez
uklad diodowy 3 na wejScia przerzutnikéw
Schmidta 4, 5, na ktére to wejécia jest podawane
jednocze$nie napiecie polaryzujace Up, przy czym
zaleznie od nastawienia wartoSci tego napiecia
uzyskuje sie stosowna czuto§¢ ukladu. W obwodzie
polaryzacji zasilanym napieciem Ui znajduje sie
uklad kompensacyjny wplywu temperatury, ktéry
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stanowi termistor 6 i odpowiednio. do niego do-
brany opornik 7. Przy wzro§cie temperatury oto-
czenia maleje napiecie zadzialania przerzutnikéw
4, 5, a jednocze$nie zmniejsza sie oporno§é ter-
mistora 6, co wywoluje odpowiednie zmniejszenie
sie napiecia polaryzujacego Up. Przerzutniki 4, 5
s potaczone na wyjSciach z tréjstopniowymi
wzmacniaczami 8, 9, za§ napiecie zasilania Uk
tych przerzutnik6w otrzymuje sie ze stabilizatora
10. Zasilanie ukladu wykonawczego odbiornika 11
odbywa sie bezpoSrednio z prostownika 12, do
ktérego jest podawane napiecie Us. Wzmacniacze
8, 9, s3 tak dobrane, aby mogly wspoélipracowaé
z przekaznikami, niewielkimi stycznikami lub roz-
dzielaczami elektrohydraulicznymi, przy czym na
wejScia tych wzmacniaczy jest doprowadzone od-
powiednie napiecie polaryzacji Us.

Dziatanie regulatora wedlug wynalazku polega
na tym, Ze przy zmianie wartoSci napiecia Uy lub
Uz z jednego z czujnikOw pomiarowych lub tez
przy zmianie polozenia jednego z suwakéw poten-
cjometré6w 1 lub 2 na wejsSciu regulatora pojawia
sie napiecie Us. Biegunowo$§¢ tego napiecia jest
zalezna od kierunku przesunigecia suwakéw po-
tencjometré6w 1 lub 2. W zalezno$ci od bieguno-
woSci napiecia Us jest ono podawane na wejscie
jednego z przerzutniké6w 4 lub 5, gdzie sumuje
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sie z napieciem polaryzacji Up. Jezeli suma na-
pie¢ przekracza poziom =zadziatania przerzutnika
na jego wyjSciu pojawia sie sygnal napieciowy,
ktéry wysterowuje jeden ze wzmacniaczy wyj-
§ciowych 8 lub 9. '

Jak opisano powyzej, regulator wedlug wyna-
lazku mimo swej prostoty jest pewny w dziala-
niu, dzieki czemu znajduje zastosowanie w wielu
dziedzinach automatyki i sterowania.

Zastrzezenie patentowe

Elektroniczny regulator tr6jpotozeniowy z ukla-
dem S§ledzacym, zaopatrzony na wyjSciu. we
wzmacniacze tréjstopniowe, znamienny {ym, zZe
napiecie state (Us), ktérego warto§é i biegunowo$é
odpowiada stosunkowi wielko§ci regulowanych,

- jest przylozone poprzez uklad diodowy (3) na

wejScia przerzutnikéw Schmidta (4, 5), do ktérych
jest podawane jednocze$nie napiecie polaryzujace
(Up), dzieki czemu przez odpowiednie nastawienie
napiecia polaryzujacego (Up) uzyskuje sie bardzo
niskie napiecie sterujgce zadzialaniem przerzut-
nikéw (4, 5), przy czym w obwodzie polaryzacji
znajduje sie uklad kompensacji wplywu tempe-
ratury, zawierajgcy termistor (6) i opornik (7).
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