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(54) Zapojeni asynchronniho elektromotoru
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Vyndlez se tykéd zapojenf esynchronnfho

elektromotoru pro hlevan{ pohon obrébdctho

K3

gtroje, napédjeného z tP{fdzové sft¥, umoz- £

nujicfho krom¥ své hlavni funkce také po—

otddent ozubenvchhgfovodu za dlelem dofezo-

vén{ rychlost{ otd¥ek vi‘etena, posuvid [

e jemné pootdleni vietene za &elem jeho A2

polﬁhovéni.
edenym groblémen Je dofezovdni rychlos- <

t1 otd¥ek vietens a posuvid v p¥ipadech,

kdy ptesauvanﬁ ozubend kola do sebe neza- e J

padnou. Uloha je vyPgSena zepojenim podle « \\\
;inélezu, které umo!guje do¥adit pomoct \$A \:k \ \

avniho asynchronnfho elektromotoru, a to
Jeho krdtkodobymi sepnutimi. Zepojen{ obsa-
huje dvojici stykedd, provdd3jfc{ zepojent
do trojdhelniku a dvojici stykeid pro opa&~
ny béh, provdd8jici zepojeni do hv&zdy,
K zapojen{ do hv¥zdy je alternetivn® pii-
Fazen deld{ stykel, za nim% je do série
zapofena v jedné fdzi tlumivka. Podle jiné
verienty je k tlumivce peralelnd zepojens
ples spinac{ prvky nejmén¥ jedna dals{
tlumivka. Podle dal¥i verianty je k tlu-
mivce do série zapojens nejmén¥ jedns delsi
tlumivks, pFemostdné vidy spinacim prvkem,
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Vynélez se tyké zepojeni sgsynchronniho  elektromotoru pro hlevni{ pohon stroje, zejméne
obréb&ctho stroje, nepdjeného z t¥ifdzové sitd, umoZnujfciho pootd¥eni ozubenych prevodd
krdtkodobymi sepnutimi za Q¥elem doPezovéni rychlost{ otd&ek vietena, posuvi ¥i jemné po-
otd&eni vietena ze Ufelem jeho polohovéni,

Pfi Pazeni rychlost{ otd¥ek vietens a posuvi u obrébdcich strojd, nept. redidlnfch
vrtedek, vyvrtdvelek atd., se vyskytuje poti} v tom, Ze presouvand ozubend kole ne vidy
do sebe zapadnou, nybri na sebe narazf a k zetezeni{ nedojde. U konven¥nich strojd se v te-
kovém piiped provéd{ do¥ezeni tek, Ze se pootd¥l ru&nd vietenem tek dlouho, dokud se ozu-
bené kola do sebe nezasunou. Dal¥{ zndmy zpisob je krdtkodobé zapnuti elektromotoru viete-
na, co? viak neni spolehlivé a neposkytuje jistotu zatezeni, U modernich obrédb&cich stroji,
zejméne sutometicky ovlddenych, nepi. ¥islicovd ¥{zenfch, viek nelze uvedené zpisoby do¥a-
zovéni pouzit. Problém se zde FeBSL ssmostatnymi melymi elektromotory, Je% pootdlejl vie-
teno obvykle pres Snekovy pievod s hydresulickou ¥i elektromagnetickou spojku. Viechny t#i
zpisoby dofezovéni maji avé nevjhody. Prvni je precny e zdlouhevy, druhy nespolehlivy
o t¥et! je ndroény finen¥n¥ i pokud jde o prostor obrdb¥ciho stroje.
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Nedostatky stévajicfch Fedeni se do znadné miry odstranujf zepojenim asynchronnfho
motoru pro pohon vietena podle vyndlezu, umozﬁujicim pootdé¥et ozubenymi p¥evody nebo vie-
tenem krdtkodobymi sepnutimi, obsahujicim dvojici styke¥d provédéjici zapojeni do troj-
dhelniku a dvojici stykaZd pro opa¥ny bsh provédddjici zapojeni do hvdzdy, k niZ je prifa-~
zen alternativn¥ daldf stykad, za nimZ je do série zapojena v jedné fédzi tlumivka. Podle
jiného proveden{ je k tlumivce paralelnd zapojena pfes spinacl prvky nejménd Jjedna dalsi
tlumivka. Pédle dalsfho provedeni je k tlumivce do série zapojena nejuénd jedna delsi
tlumivka, pfemosténd vidy spinacim prvkem.

Podstatnou .vyhodou zapojeni podle vyndlezu Je vyuzit{ hlavniho elektromotoru pro pra=-
covni pohon vietena zdroven prd dotazovdni rychlosti otéZek, posuvl &i polohovéni vietena.
Dotazovéni se provdd{ automaticky tek, Ze se po predvoleni otddkového stupnd e stla¥ent
yadici pdky automaticky pootddi vieteno opakovanymi krétkodobymi intervelovymi impulsy tak
dlouho, dokud neni zafazeno &i dokud neni polohované vFeteno v poZiadované poloze. Takto
provdddné ¥azeni rychlosti a polohovéni vietena nevyZaduje fyzickou némshu, nepotiebuje
pomocny elektromotor ¥i pridavnd zabfzeni, je naprosto bezpe¥né, spolehlivé a piritom
velmi levné.

Pr{klad provedeni vyndlezu je zndzorndn na p¥iloZenych vykresech, 2 nich% obr. 1 pred-
stavuje schéma zapojeni asynchronniho elektromotoru s jednou tlumivkou v jedné fdzi, obr. 2
je schéma zapojeni s dvima tlumivkemi v jedné fézi, vi¥i sobd paralelnd zapojenymi pfes
styked a obr. 3 je schéma zapojeni s dvéma tlumivkemi v jedné fézi, zepojenymi do série,

2 nich# druhéd tlumivks je pFemostdna styka¥em.

Asynchronni elektromotor M2, jeho% se tykejl t¥i schémata zapojeni podle obr. t, 2
& 3, Je ur&en pro pohon vietena obrébiciho stroje. U v¥ech t¥{ schémat je elektromotor M2
napéjen z trifdzové sit¥ pres pojistky E3: Dvojice stykedd K2 2 K5 provddi zapojeni elekiro-
motoru W2 do trojukelniku a druhd dvojice styke®d K3 a K6 provédf jeho zapojeni do hvdzdy
pro opa¥ny bsh tim, %e styka& K& propojuje svorky 36, 37 e 38. K tdmto dvima dvojicim sty-
kadd K2, K5 a K3, K6 Jje prifazen deldi stykal K7, ktery vytvd¥l alternativnd se stykalem
K6 zepojeni elektromotoru M2 do hv¥zdy. Od styka%e KJ jdou dv& féze pi¥imo ne svorky 1d a 24
elektromotoru M2. U prvni varianty podle obr. 1 je v tret! fdzi mezi stykaZem K a svorkou
35 zefazena do série tlumivke Li. U druhé varianty podle obr. 2 je k této tlumivee L3 pa-
ralelnd zapqjena pies styka¥ K18 tlumivke L4. U tPetl verfenty podle obr. 3 je k tlumivce
L3 zapojena do série tlumivke j4, premosténd stykalem Ki9.

Popsané zapojeni elektromotoru M2 uno¥nuje jednek normélni pohon vietena a Jjednak
jemné pootd¥eni ozubenych prevodd krétkodobymi sepnutimi za dZelem dotazovéni rychlostf
nebo jemné pootd¥eni vietene za ulelem jeho polohovéni. Pro normélni pohon vietena smérem



3 T 233404

doprava se poufivé sepnutl styka¥l K2 a K5. Pro reverzaci otd¥ek, napi. pFi Fezény zdvitd,
se pou¥{véd sepnut{ druhé dvojice stykadd, totiZ K3 a K6. Pro krétkodobd sepnut{ za zmins-
nym Uelem pootd¥eni se pou¥fvajl stykale K7 a K6, JeZ spinajf opakovand tak dlouho, dokud
ozubend kola do sebe nezapadnou a Fezenf neni ukon¥eno nebo dokud neni pri polohovénf

" dosafeno poZadované polohy vietena. Impulsy ke krdtkodobému spinénf{ se provéd$jl zndmym
zpisobem budto z programu #fdicfho NC systému, nebo z nezndzorndného klopného obvodu.

Doba, po kterou Je sepnuto, a délke intervalu mezi sepnutimi Jsou sefiditelné zndmymi
prostredky. PootdZeci funkce hlavnfho elektromotoru M2 pro pohon vietena je umoZn¥ne proto,
%e popsenym zapojenim pomoci styka¥l K7 a K6 je dosaZeno podstetného snifenf zdb&rového
momentu. P¥i pou¥itl plného zdb&rového momentu by dofazovdnl rychlost{ krétkodobymi sepnu-
timi bylo jednak naprosto nespolehlivé a jednak by dochézelo k velkym rdzim p¥i pootdZent
ozubenych kol, je% by se tim po¥kozovala. Zatimco zapojeni podle obr. 1 pripoustf pri se-
pnutl stykedd K] a K6 pouze jednu varientu velikosti zéb&Pového momentu, umoZnujfl zabojéni
podle obr. 2 & 3 po dvou variantdch. V obou poslednich pfipadeéh Jjde proud bud ples jednu,
nebo pres dvd tlumivky L3, L4. ZvySenim po¥tu tlumivek, 2apojenych obdobnym zpisobem, jak
Je zndzorndno na obr. 2 a 3, je mo¥no dosdhnout zvySeni po¥tu veriant velikosti zdb&rového
momentu. Sled impulsld pro spindnf odli¥nfch verient velikosti zéb¥rového momentu Je mo%no
naprogramovat'znémYm zplisobem podle okolnostf a potfeby, jeX je déna cllem dosdhnout co
nejd¥ive dofazeni rychldsti & pootdleni vietena do poZadované polohy. Okolnostmi, jeZ
ovlivﬁuji volbu impulsd a jejich sled, mohou byt nap¥. velikost rychlostni sk#{né nebo
pofet Fazenych ozubenych kol. Obvykle se volfl jako prvni impuls s men3{m zdbdrovym momentem,

miZe v3ak tomu byt podle danych podminek i neopak. .
PREDMET VvYNLLEZU

1. Zapojeni asynchronnfho elektromotoru pro pohon stroje, zejména pohon vietena obrd-
bdcfho stroje napdjeného z t¥{fdzové sit&, poulitelné pro pootdéleni ozubenych prevodd nebo
pooté¥eni vietena krétkodobymi sepnutimi, obsahujfct dvojici stykaéﬁ zapojenych do trojuhel-
nika a dvojici styka&d pro opa¥ny b¥h, zapojenych do hv&zdy, vyznalené tim, Ze k ob&ma
dvojicim styka¥d (K2, K5 a K3, K6) je prifazen dal¥f styke¥ (K7), za nim# je do série zapo-
Jena v jedné fdzi tlumivka (L3).

2. Zapojeni podle bodu 1, vyzna¥ené tim, %e k tlumivce (L3) Je paraleln¥ zapojena
pfes spinaci prvky (K18) nejménd jedna deldf tlumivka (L4).

3. Zapojeni podle bodu 1, vyznalené tfm, Ze k tlumivece (L3) je do série zapojena nejmé-
nd jedna del¥{ tlumivka (L4), pFemostZné vidy spinacim prvkem (K19).

3 vykresy
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