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Description
Titre de l'invention : Actionneur électromécanique et

dispositif d’occultation comprenant un tel actionneur

La présente invention concerne un actionneur électromécanique d’un dispositif
d’occultation, ainsi qu’un dispositif d’occultation comprenant un tel actionneur.

Le domaine technique de la présente invention est celui des dispositifs d’occultation
qui comprennent un dispositif d’entrainement motorisé mettant en mouvement un
écran, entre au moins une premiere position et au moins une deuxieme position.

Dans ce genre de dispositif, il est connu de transmettre a un actionneur
électromécanique, appartenant au dispositif d’entrainement de 1’écran, des ordres de
déplacement de I’écran par voie radio. Dans ce cas, un fil d’antenne peut €tre raccordé
a un module de communication de 1’actionneur électrique, afin de recevoir des signaux
radio relatifs au fonctionnement de I’actionneur électromécanique.

Un tel fil d’antenne dépasse parfois d’une t€te de I’actionneur et reste visible, y
compris apres mise en service du dispositif d’occultation. Ceci dégrade 1’esthétique
de ce dispositif d’occultation, ce qui risque d’étre percu comme un défaut de qualité
apparent. En outre, en dépassant a I’extérieur de la téte du moteur, le fil d’antenne
risque, s’il n’est pas correctement installé et immobilisé, d’€tre accroché par 1I’écran du
dispositif d’occultation, en cours d’enroulement ou de déroulement, et d’étre arraché.

I1 est connu de EP2991201A2 de ménager dans un flasque de montage d’un
actionneur, disposé au sein d’un dispositif motorisé de manceuvre, un chemin de
guidage d’un céble d’antenne, pour conserver ce cible antenne rangé lors du transport
du dispositif motorisé de manceuvre. Dans ce matériel, le volume occupé par le cable
d’antenne est limité au volume du flasque, ce volume étant lui-méme refermé par un
couvercle dont la fonction unique est de permettre 1’acceés a ce volume. La réception
d’ordres de commande destinés a 1’actionneur lors du fonctionnement, une fois le
dispositif motorisé de manceuvre installé apres son transport, peut étre perturbée par
le caractere resserré du cable d’antenne au sein du flasque. Par ailleurs, le flasque fait
partie de la tete de I’actionneur, celui-ci obturant un carter creux de 1’actionneur.

D’autre part, W0O2020/142807A1 divulgue une té€te d’actionneur qui comporte un
évidement périphérique destiné a recevoir une antenne filaire et autour duquel est
monté un couvercle en forme de portion de cercle. Le positionnement de I’antenne
dans I’évidement défini sur la périphérie de la téte de I’actionneur induit que cette
antenne doit déboucher de 1’actionneur €galement sur cette périphérie. Ceci complique

la conception de I’actionneur, dans la mesure ou I’épaisseur de la téte doit Etre
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conservée la plus fine possible. La mise en place du couvercle en forme de portion de
cercle risque de déplacer ou d’endommager 1’antenne.

C’est a ces inconvénients qu’entend plus particulierement remédier I’invention en
proposant un nouvel actionneur d’un dispositif d’occultation dans lequel un céble
d’antenne peut étre recu dans un logement, avec une configuration qui évite les risques
d’arrachement de ce fil d’antenne et qui facilite la mise en place du fil d’antenne
dans le logement, ainsi que la sécurisation de la réception de signaux radio par ce fil
d’antenne.

A cet effet, I’invention concerne un actionneur électromécanique d’un dispositif
d’occultation, cet actionneur comprenant au moins un moteur électrique configuré
pour entrainer un arbre de sortie de I’actionneur en rotation autour d’un axe de
rotation, une téte d’actionneur formant un point fixe pour le moteur électrique, un
module de communication a distance par voie non filaire, un cible d’antenne raccordé
électriquement au module de communication et un couvercle rapporté sur la téte
d’actionneur. Ce couvercle définit une premiere face tournée vers la téte d’actionneur
et une deuxieme face, opposée a la premiere face. Conformément a I’invention, le
couvercle définit, sur sa deuxieme face, un logement de réception d’une partie du fil
d’antenne.

Grace a ’invention, le logement de réception du fil d’antenne défini par le couvercle
n’est pas contraint par les dimensions et les autres fonctions de la téte d’actionneur.
Ce logement peut donc €tre configuré pour assurer un positionnement efficace du fil
d’antenne, notamment en termes de réception d’ondes radio et en termes de facilité
de montage et/ou de démontage. En outre, comme le logement de réception du fil
d’antenne est ménagé sur la deuxieme face du couvercle, il est tourné a 1’opposé
de I’écran du dispositif d’occultation, ce qui diminue les risques que 1’antenne ne
soit happée et arrachée par 1’enroulement de 1’écran. D’autre part, 1’antenne est
également tenue a distance des picces métalliques du carter de 1’actionneur ou du tube
d’enroulement du dispositif d’occultation, ce qui facilite la réception de signaux radio
par le fil d’antenne, en diminuant le risque de perturbation électromagnétique liée a ces
picces métalliques.

Selon des aspects avantageux mais non obligatoires de I’invention, un tel actionneur
électromécanique peut incorporer une ou plusieurs des caractéristiques suivantes,
prises selon toute combinaison techniquement admissibles :

- Le logement est cylindrique.

- Le logement comprend au moins deux parties cylindriques, de préférence

concentriques.



[0013] - La partie cylindrique ou 1’une au moins des parties cylindriques présente un
diametre supérieur a une dimension maximale de la téte d’actionneur, radiale a 1’axe de
rotation.

[0014] - Le couvercle comprend une entaille qui s’€tend selon une direction radiale a I’axe

de rotation et qui relie une ouverture centrale du couvercle au logement.

[0015] - Le couvercle porte des reliefs de retenue de la partie du fil d’antenne dans le
logement.
[0016] - Le couvercle comprend un voile principal qui définit les premiere et deuxiéme

faces, le logement s’étend en creux, par rapport au voile principal vu du coté de sa
deuxieme face et les reliefs de coincement s’étendent dans le prolongement du voile
principal, sur au moins un bord du logement.

[0017] - Le couvercle comprend une jupe périphérique externe et en ce que le logement est
au moins en partie délimité€ par la jupe périphérique externe.

[0018] - Le couvercle est réalisé dans un matériau perméable aux ondes radio.

[0019]  Selon un deuxieme aspect, I’invention concerne un dispositif d’occultation qui
comprend un écran, mobile entre au moins une premicre position et au moins une
deuxiéme position, ainsi qu’un dispositif d’entrainement motorisé de cet écran entre
ses premicre et deuxieme positions, ce dispositif d’entrainement motorisé comprenant
au moins un actionneur tel que mentionné ci-dessus.

[0020]  L’invention sera mieux comprise et d’autres avantages de celle-ci apparaitront plus
clairement a la lumiere de la description qui va suivre de deux modes de réalisation
d’un actionneur électromécanique et d’un dispositif d’occultation conformes a son
principe, donnée uniquement a titre d’exemple et faite en référence aux dessins
annexés dans lesquels :

— [Fig.1] La [Fig.1] est une vue schématique en perspective d’un dispositif
d’occultation conforme a I’invention incorporant un actionneur conforme a
I’invention ;

— [Fig.2] La [Fig.2] est une coupe partielle selon le plan II a la [Fig.1] ;

— [Fig.3] La [Fig.3] est une vue en perspective €clatée a plus grande échelle,
correspondant a I’encadré III a la [Fig.1] ;

- [Fig.4] La [Fig.4] représente, sur deux inserts A) et B) un couvercle de
I’actionneur électromécanique du dispositif des figures 1 a 3, respectivement
en vue de face et en perspective selon un angle de vue différent de celui de la
[Fig.3] ; et

- [Fig.5] La [Fig.5] représente, sur deux inserts A) et B) un couvercle
appartenant a un actionneur ¢électromécanique conforme a un deuxicme
mode de réalisation de 1’invention, en perspective selon deux angles de vue

différents.
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On décrit tout d’abord, en référence a la [Fig.1], une installation 1 comprenant un
dispositif de fermeture, d’occultation ou de protection solaire 3 conforme a un premier
mode de réalisation de I’invention. Cette installation 1 est mise en ceuvre dans un
batiment représenté par un de ses murs M qui comporte une ouverture O dans laquelle
est disposée une fenétre ou une porte, non représentée. Cette installation 1 est équipée
d’un écran 2 qui appartient au dispositif de fermeture, d’occultation ou de protection
solaire 3, lequel constitue, par exemple, un store motoris€.

L’écran 2 est configuré pour occulter, au moins partiellement, I’ouverture O ménagée
dans le mur M, en étant déplacé entre des positions sélectionnées par un utilisateur,
entre une position de fin de course haute et une position de fin de course basse.

Le dispositif de fermeture, d’occultation ou de protection solaire 3 est dans la suite
dénommé « dispositif d’occultation » et comprend 1’écran 2. L’expression « dispositif
d’occultation » couvre donc les dispositifs de fermeture ou de protection solaire.

Ici, ’écran 2 peut etre formé d’une toile, tissée ou non, et comprend une barre de
charge 4 qui assure une tension d’une partie de I’écran 2 déroulée par rapport a un
tube d’enroulement 6, mobile en rotation autour d’un axe d’enroulement X6 qui est
horizontal en configuration montée de I’installation 1.

En fonction de la rotation du tube d’enroulement 6 autour de I’axe d’enroulement
X6, une portion plus ou moins importante de I’écran 2 est déroulée et suspendue en
dessous du tube d’enroulement 6 et la barre de charge 4 est déplacée verticalement,
dans le sens de la double fleche F1 ala [Fig.1].

Un actionneur électromécanique 10 est disposé dans le tube d’enroulement 6 et
comprend un moteur électrique 12 qui est représenté par son enveloppe extérieure a la
[Fig.2]. Avantageusement, le moteur électrique 12 comprend un rotor et un stator non
représentés, qui sont positionnés de maniere coaxiale autour d’un axe de rotation X10
de I’actionneur €lectromécanique 10.

Les axes X6 et X10 sont confondus en configuration montée du dispositif
d’occultation 3 au sein de I’installation 1.

Avantageusement, le moteur électrique 12 est de type sans balais a commutation
électronique, appelé également « BLDC » ou « synchrone a aimants permanents ». En
variante, le moteur €lectrique 12 peut €tre a courant continu ou asynchrone, alimenté
par un courant alternatif.

L’actionneur électromécanique 10 comprend également une unité de controle
électronique 14 configurée pour piloter le moteur €lectrique 12 a partir d’ordres de
commande regus d’une unité de commande 16, qui peut étre une unité de commande
locale ou centrale, fixe ou mobile.

Avantageusement, I’unité de commande 16 est équipée d’au moins un élément

de sélection 18 et d’au moins un élément d’affichage 20. L’ unité de commande 16
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comprend également un premier module de communication a distance 22 capable
d’émettre, et éventuellement de recevoir, des signaux radio S a destination de 1’unité
de controle électronique 14 ou provenant de celle-ci.

A cet égard, ’unité de contrdle électronique 14 est équipée d’un deuxieme module
de communication 24 capable de recevoir les signaux radio S et, éventuellement,
d’émettre des signaux en retour a destination de I’unité de commande 16, en cas de
communication bidirectionnelle entre le I’unité controle électronique 14 et I’unité de
commande 16.

Pour pouvoir efficacement communiquer avec le module de communication 22, le
module de communication 24 est raccordé a une antenne formée par un fil d’antenne
30 qui s’étend au moins en partie a I’extérieur du tube d’enroulement 6.

L’actionneur électromécanique 10 comprend également un réducteur 32 et un frein
34, qui sont représentés par leurs enveloppes extérieures a la [Fig.2].

Le réducteur 32 comprend au moins un étage de réduction, par exemple de type
épicycloidal, voire d’un autre type. Le frein 34 permet de controler la vitesse de
rotation du tube d’enroulement 6 autour de I’axe d’enroulement X35.

Ici, le frein est positionné, le long de I’axe X 10, entre le moteur €lectrique 12 et
réducteur 32. En variante non représentée de I’invention, le réducteur 32 peut €tre
positionné, le long de 1’axe X10, entre le moteur électrique 12 et le frein 34. Selon une
autre variante non-représentée, le frein est positionné, le long de I’axe X10, entre deux
étages du réducteur 32.

L’actionneur 10 comprend également un boitier 36 dans lequel sont disposés les
éléments 12, 14, 32 et 34 et qui s’étend entre une premiere extrémité axiale 362 et une
deuxieme extrémité axiale 364, ces extrémités étant opposées 1’une a ’autre le long
de 'axe X10. L’extrémité axiale 362 du boitier 36 est orientée du méme cOté qu’une
extrémité axiale 62 du tube d’enroulement 6 visible aux figures 1 a 3.

Le boitier 36 est de forme cylindrique. Il peut étre réalis€ en métal ou en matériau
plastique.

Le fil d’antenne 30 s’étend, a partir de 1’unité de contrdle €lectronique 14, jusqu’a
I’extérieur du boitier 36.

Une couronne-palier 37 est disposée autour de ’extrémité 362 du boitier 36 et
supporte ’extrémité 62 du tube d’enroulement

Une téte 38 appartient également a I’actionneur 10 et permet de maintenir celui-ci en
position engagée a I’intérieur de 1’arbre d’enroulement 6. Cette téte d’actionneur 38
est, de préférence, réalisée dans un matériau synthétique.

La téte d’actionneur 38 permet notamment d’accrocher I’actionneur 10 sur un
support 40 qui peut €tre monté sur le mur M ou sur un flasque d’un caisson qui entoure

le tube d’enroulement 6. A cet effet, la téte d’actionneur 38 est pourvue d’un logement
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central 382 configuré pour recevoir un pion de centrage 402 porté par le support 40.
La téte d’actionneur assure donc notamment une fonction de support mécanique pour
I’actionneur électromécanique 10. En outre, la t€te d’actionneur constitue un point fixe,
ou point de référence, pour le moteur €lectrique 12.

Pour la clarté du dessin, le support 40 et son pion 402 ne sont représentés qu’a la
[Fig.2], en traits mixtes.

Un arbre de sortie 42 de I’actionneur électromécanique 10 fait saillie du boitier 36,

a ’opposé de la téte d’actionneur 38, c’est-a-dire du coté de I’extrémité 364 de ce
boitier. Cet arbre de sortie 42 est équipé d’une roue 44 solidaire en rotation, autour de
I’axe d’enroulement X6, du tube d’enroulement 6.

Une rotation de 1’arbre de sortie 42 autour de 1’axe de rotation X10, qui résulte
du fonctionnement du moteur €lectrique 12, a pour effet de faire tourner le tube
d’enroulement 6 autour de I’axe d’enroulement X6, dans deux sens de rotation
opposés, et de dérouler ou d’enrouler I’écran 2 autour du tube d’enroulement 6, en
déplacant la barre de charge 4 dans 1’une des directions représentées par la double
fleche F1.

Ainsi, le tube d’enroulement 6 et 1’actionneur électromécanique 10 appartiennent a
un dispositif d’entrainement motorisé 8, qui permet de déplacer sélectivement 1’écran 2
entre des positions choisies par 1’ utilisateur du dispositif d’occultation 3.

Un couvercle 50, qui fait partie de 1’actionneur électromécanique 10, est rapporté, de
préférence de fagon amovible, sur la téte d’actionneur 38, du c6té de cette téte opposée
au boitier 36.

En pratique, le fil d’antenne 30 est raccordé de fagon permanent a 1’unité de contrdle
électronique 14 et traverse le logement central. Il peut &tre mont€ sur le couvercle 50
avant ou apres que celui-ci est rapporté sur la téte d’actionneur, au choix du concepteur
de I’actionneur €lectromécanique 10 et/ou de I’installateur.

On note 38A une face frontale de la téte d’actionneur 38 opposée a 1’actionneur
10. Cette face frontale est visible depuis I’extérieur du tube d’enroulement 6. Le
couvercle permet de masquer des reliefs 384 apparents sur la face frontale 38A
de la téte d’actionneur 38 et participe ainsi a I’esthétique globale de 1’actionneur
électromécanique.

Ce couvercle 50 est une piece monobloc réalisée, de préférence, dans un matériau
synthétique perméable, de préférence transparent, aux ondes radio, tel qu’un matériau
plastique.

Le couvercle 50 est une piece de forme extérieure cylindrique définie par une jupe
périphérique 502 circulaire centrée sur un axe X50 central du couvercle 50, qui est
confondu avec 1’axe de rotation X10 en configuration assemblée de 1’actionneur

électromécanique 10. Le couvercle 50 comprend également un voile principal 504
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qui recouvre la téte d’actionneur 38 sur I’essentiel de sa face frontale 38A visible
a la [Fig.3], alors que la jupe 502 entoure une collerette périphérique 386 de la téte
d’actionneur 38, qui dépasse au-dela du tube d’enroulement 6.

On note D386 un diamétre extérieur de la collerette 386, mesuré radialement a I’axe
de rotation X10. Ce diamétre est la dimension maximale de la téte d’actionneur 3,
radiale a 1’axe de rotation X10.

Une premiere face dorsale 50A du couvercle 50 est tournée vers la téte d’actionneur
38 en configuration montée du couvercle 50 sur la téte d’actionneur 38. Cette face
dorsale S0A vient en appui contre la face frontale 38A de la téte d’actionneur 38.

Une deuxieme face frontale 50B du couvercle 50 est opposée a la premiere face
dorsale S0A et orientée a I’opposé de la téte d’actionneur 38 en configuration montée
du couvercle 50 sur la téte d’actionneur 38.

Les deux faces dorsale et frontale opposées SOA et 50B sont disposées de part et
d’autre du voile principal 504.

En configuration montée du couvercle 50 sur la téte d‘actionneur 38, les faces
frontales 38A et 50B sont orientées dans la méme direction, le long de 1’axe de rotation
X10.

La premicre face dorsale SOA du couvercle 50 est visible sur I’insert B) de la [Fig.4],
alors que sa deuxieme face frontale S0B est visible a la [Fig.3] et sur I’insert A) de la
[Fig.4].

Un logement L50 est défini par le couvercle 50 a la périphérie de sa deuxieme face
frontale S0B. Le logement L50 s’étend en creux, par rapport au voile principal 504, vu
du coté de la deuxieme face frontale SOB.

Avantageusement, la jupe périphérique 502 a une épaisseur, radiale a 1’axe central
X50, qui permet de définir le logement L50 au sein de la jupe périphérique 502. De
préférence, la jupe 502 est a section intérieure en U et comprend une paroi radiale
extérieure 5S02A, une paroi radiale intérieure 502B et un fond 502C qui définissent
ensemble le logement L50. Ainsi, le logement L50 est cylindrique, a section circulaire
centrée sur I’axe central X50.

En variante, le logement L50 peut étre cylindrique, avec une section autre que
circulaire.

On note d50 le diametre moyen du logement L50. Ce diametre est mesuré au niveau
du fond 502C, a mi-distance des parois radiales S02A et 502B.

Le voile principal 504 est percé d’une ouverture centrale 506 centrée sur 1’axe central
X50 et qui communique avec le logement L50 au moyen d’une entaille 508 également
ménagée dans le voile principal. L’entaille 508 s’étend en partie selon une direction
radiale a I’axe central X50, donc a I’axe de rotation X10, entre 1’ouverture centrale 506

et le logement L50.
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En configuration montée de I’actionneur électromécanique 10, une premiere partie
terminale 302 du fil d’antenne 30 est disposée dans le logement L50, de sorte que
cette premiere partie terminale 302 adopte une configuration globalement circulaire
imposée par la géométrie du logement L50. Une deuxi¢me partie intermédiaire 304
du fil d’antenne 30 est disposée sur la face frontale 38A de la téte d’actionneur 38, en
regard de I’entaille 508. Enfin, une troisicme partie initiale 306 du fil d’antenne 30
s’étend longitudinalement a travers la téte d’actionneur 38 et le boitier 36, jusqu’au
deuxieme module de commande 24 auquel elle est raccordée.

Le positionnement du logement L50 sur la deuxieme face 50B du couvercle 50
permet que la premiere partie terminale 302 du fil d’antenne 30 soit positionnée
en regard de ’environnement extérieur du tube d’enroulement 6, en étant protégée
mécaniquement des risques d’accrochage par 1’écran 2 et sans perturber 1’esthétique
de I’actionneur 10 et du dispositif d’occultation 3, dans leur partie visible par un
utilisateur.

Pour pouvoir étre montée autour de la collerette 386, la paroi radiale interne 502B
présente un diametre intérieur d502 supérieur ou €gal au diametre extérieur D386 de la
collerette 386.

Ceci a pour conséquence que le diametre moyen d50 du logement L50 est strictement
supérieur au diametre D386 maximum de la téte d’actionneur 38.

Ainsi, le fait de monter la premicre partie terminale 302 du fil d’antenne 30 dans le
logement L50 permet de conformer cette partie 302 avec un diametre, globalement
égal au diametre d50, qui est supérieur a la dimension radiale maximum D386 de
la téte d’actionneur 38. En d’autres termes, la premiere partie terminale 302 du fil
d’antenne 30 peut €tre développée sur une circonférence supérieure a ce qui serait le
cas si le fil d’antenne était mont€ sur la t€te d’actionneur 38. Ceci améliore la qualité
de la réception des signaux S par le fil d’antenne 30 et, le cas échéant, la qualité
d’émission de signaux radio par ce méme fil d’antenne.

A la périphérie du voile principal 504, sont ménagées plusieurs saillies 505 qui
s’étendent vers I’extérieur par rapport au voile 504, chacune selon une direction radiale
a I’axe central X50, et qui rétrécissent localement le débouché du logement L50 vers
I’extérieur, a ’opposé€ du fond 502C. De préférence, les saillies S05 sont coplanaires au
voile principal 504 qui est plan. Les saillies 505 s’étendent dans le prolongement radial
du voile principal, selon une direction radiale et centrifuge par rapport a I’axe central
X50. En outre, les saillies 505 sont avantageusement disposées le long d’un bord radial
externe 507 du voile principal, qui constitue un bord radial interne du logement L50,
au niveau de son débouché sur la deuxieme face 50B.

Les saillies 505 sont configurées pour coincer la premicre partie terminale 302 du fil

d’antenne 30 dans le logement L50 et constituent, a ce titre, des reliefs de retenue de
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la premiere partie terminale 302 du fil d’antenne 30 dans le logement L50. Ces reliefs
505 contribuent au maintien en position du fil d’antenne 30 par rapport au reste de
I’actionneur électromécanique 10.

Dans le deuxieme mode de réalisation de I’invention représenté a la [Fig.5], les
éléments analogues a ceux du premier mode de réalisation portent la méme référence.
Si une référence est mentionnée dans la suite de cette description sans étre portée sur la
[Fig.5], ou si une référence est portée sur la [Fig.5] sans étre mentionnée dans la suite
de la description, elle concerne le méme €lément que celui portant la méme référence
dans le premier mode de réalisation. Dans ce qui suit, on décrit principalement ce qui
distingue ce deuxieme mode de réalisation du premier mode de réalisation.

Ce deuxieme mode de réalisation differe du premier mode de réalisation
principalement en ce que le logement L50 comprend deux parties cylindriques L502
et L504, avantageusement concentriques. La partie cylindrique L502 entoure la partie
cylindrique L504 radialement a I’axe central X50.

Avantageusement, les parties L502 et L504 sont a section circulaire, comme
représenté sur les figures. En variante, elles sont a section non circulaire.

Les deux parties L502 et L504 du logement L50 permettent de développer la partie
302 du cable d’antenne 30 sur quasiment deux tours, ce qui améliore encore la qualité
de réception et, éventuellement d’émission de signaux radio au moyen du fil d’antenne
30.

Ici la jupe périphérique comprend non seulement une paroi radiale extérieure 502A,
une paroi radiale intérieure 502B et un fond 502C mais en plus une paroi radiale
intermédiaire 502D qui sépare les deux parties L502 et L504 du logement L50.

Les deux parties L502 et L504 du logement L50 sont reliées par une ouverture 509
ménagée dans la paroi radiale intermédiaire 502D et qui permet a la portion de fil
d’antenne 302, définie comme dans le premier mode de réalisation de s’étendre dans
ces deux parties.

En outre, le diametre moyen d50° de la partie L502 du logement L50, mesuré a
mi-distance des parois radiales S02A et 502D, est plus grand que le diametre dS0 du
premier mode de réalisation, ce qui contribue également au bon positionnement ou
développement géométrique, donc au bon fonctionnement, du fil d’antenne 30.

Dans le deuxieme mode de réalisation, les deux parties L502 et L504 du logement
L50 ont des diametres supérieurs a la dimension radiale maximale D386 de la téte
d’actionneur 38.

Pour le reste, le couvercle 50 du deuxieme mode de réalisation apporte des avantages
comparables a ceux du premier mode de réalisation.

Selon une variante non-représentée de ’invention, le logement L50 peut comprendre

trois ou plus de trois parties cylindriques comparables aux parties L502 et L504 du
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deuxieme mode de réalisation. Dans ce cas, plusieurs parties cylindriques a section
circulaire peuvent avoir un diametre supérieur a la dimension radiale maximale D386
de la téte d’actionneur 38.

Quel que soit le mode de réalisation, le logement L50 du couvercle 50 est utilisé pour
maintenir en position le fil d’antenne 30 a la fois lors du transport de I’actionneur 10
et apres la mise en service cet actionneur, lorsqu’il fonctionne, au sein du dispositif
d’entrainement 8 du dispositif d’occultation 3, pour entrainer I’écran 2 en déplacement.

Quel que soit le mode de réalisation, le fait que le logement L.50 est prévu sur
la deuxieme face SOB du couvercle 50 facilite la mise en place du fil d’antenne
30 dans ce logement car il est aisément accessible depuis I’extérieur du dispositif
d’entrainement motorisé 8. Les opérations de montage et de maintenance du dispositif
d’occultation 10 sont facilitées.

Quel que soit le mode de réalisation, le couvercle 50 sur la t€te d’actionneur 38 est
préférentiellement rapporté sur la téte de I’actionneur €lectromécanique 10 en lieu et
place d’un couvercle initial sans logement d’antenne, notamment par vissage, clippage,
friction ou coopération de formes, notamment avec des reliefs 520 ménagés sur la face
dorsale 50 du couvercle 50 et venant s’insérer dans des évidements correspondants 386
de la téte 38. Cela permet de moduler I’actionneur électromécanique 10 en fonction des
cas d’emploi ou d’installation de celui-ci.

Ici, les reliefs 520 et les évidements 388 sont au nombre de trois et de forme
parallélépipédique. En variante, ces reliefs et évidements sont en nombre différent et/
ou de forme différente.

Avantageusement, le couvercle 50 est réalisé dans un matériau de couleur
prédéterminée, notamment de couleur différente de celle de la téte d’actionneur 38,
ce qui permet d’améliorer I’esthétique de la partie de I’actionneur visible depuis
I’extérieur du tube d’enroulement 6, notamment en 1’accordant a la couleur dominante
de I’environnement du dispositif d’occultation.

En complément ou en variante, la couleur du couvercle 50 peut €tre choisie pour
avoir une signification technique. Par exemple, une couleur de couvercle peut €tre
affectée a chaque gamme de puissance de I’actionneur électromécanique 10, ce qui
permet a un utilisateur de reconnaitre le type exact de I’actionneur électromécanique
sans devoir ’extraire du tube d’enroulement. Par exemple, une couleur de couvercle
peut Etre affectée a une technologie ou un protocole radio utilisé par I’actionneur, ce
qui permet a un utilisateur de reconnaitre cette technologie sans avoir besoin d’avoir
acces a une étiquette sur laquelle sont notées les caractéristiques de 1’actionneur.

Selon une variante non représentée de I’invention, le pion de centrage 402 et le
logement central 382 peuvent avoir une section en forme de croix, comme décrit dans
WO02022/117679A2. Dans ce cas, la forme de 1’ouverture centrale 506 du couvercle
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50 est avantageusement adaptée en fonction de la section du pion de centrage 402.
Les modes de réalisation et variantes envisagés ci-dessus peuvent &tre combinés, pour

autant que cela soit techniquement possible.
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Revendications

Dispositif d’entrainement motorisé (8) d’un dispositif d’occultation

(3), ce dispositif d’entrainement motorisé comprenant

- un tube d’enroulement (6)
— un actionneur électromécanique (10)disposé dans le tube
d’enroulement (6) et comprenant au moins

. un boitier (36) ;

. un moteur €lectrique (12) disposé dans le boitier et
configuré pour entrainer un arbre de sortie (42) de
I’actionneur en rotation autour d’un axe de rotation
(X10) ;

. une téte d’actionneur (38) formant un point fixe
pour le moteur €lectrique, comprenant une face
frontale (38A) visible depuis I’extérieur du tube
d’enroulement (6);

. un module de communication a distance (24) par
voie non filaire ;

. un fil d’antenne (30) raccordé électriquement au
module de communication ;

. un couvercle (50) rapporté sur la téte d’actionneur
(38), ce couvercle définissant une premiere face
(50A), tournée vers la téte d’actionneur, et une

deuxieme face (50B), opposée a la premiere face ,

caractérisé en ce que le couvercle (50) est rapporté sur le coté

de la téte d’actionneur (38) opposé au boitier (36), en ce que le
couvercle (50) comprend un voile principal (504) qui recouvre la
téte d’actionneur (38) sur 1’essentiel de sa face frontale (38A) et
une jupe (502) qui entoure une collerette périphérique (386) de la
téte d’actionneur, qui dépasse au—dela du tube d’enroulement (6) et
en ce que le couvercle (50) définit, sur sa deuxi¢me face (50B), un
logement (L.50) de réception d’une partie (302) du fil d’antenne (30).
Dispositif d’entrainement motorisé (8) selon la revendication 1,
caractérisé en ce que le logement (L50) est cylindrique.

Dispositif d’entrainement motorisé (8) selon la revendication 2,
caractérisé en ce que le logement (L50) comprend au moins deux

parties cylindriques (L.502, L504), de préférence concentriques.
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Dispositif d’entrainement motorisé (8) selon ’une des revendications
2 et 3, caractérisé en ce que la partie cylindrique (L50) ou ’une

au moins des parties cylindriques (L502) présente un diametre

(d50, d50°) supérieur a une dimension maximale (D386) de la téte
d’actionneur (38), radiale a I’axe de rotation (X10).

Dispositif d’entrainement motorisé (8) selon ’une des revendications
précédentes, caractérisé en ce que le couvercle (50) comprend une
entaille (508) qui s’étend selon une direction radiale a ’axe de
rotation (X10) et qui relie une ouverture centrale (506) du couvercle
(50) au logement (L50).

Dispositif d’entrainement motorisé (8) selon ’une des revendications
précédentes, caractérisé en ce que le couvercle (50) porte des reliefs
(505) de retenue de la partie (302) du fil d’antenne (30) dans le
logement (L50).

Dispositif d’entrainement motorisé (8) selon la revendication 6,
caractérisé en ce que le couvercle (50) comprend un voile principal
(504) qui définit les premiere et deuxieme faces (50A, 50B), en ce
que le logement (L50) s’étend en creux, par rapport au voile principal
vu du c6té de sa deuxieme face (5S0B), et en ce que les reliefs de
retenue (505) s’étendent dans le prolongement du voile principal, sur
au moins un bord (507) du logement.

Dispositif d’entrainement motorisé (8) selon ’une des revendications
précédentes, caractérisé en ce que le logement (L50) est au moins en
partie délimité par la jupe périphérique externe.

Dispositif d’entrainement motorisé (8) selon ’une des revendications
précédentes, caractérisé en ce que le couvercle (50) est réalis€ dans
un matériau perméable aux ondes radio.

Dispositif d’occultation (3) comprenant

- un écran (2) mobile entre au moins une premiere position et
au moins une deuxi¢me position ;
- un dispositif d’entrainement motorisé (8) de I’écran entre

ses premiere et deuxieme positions,

dans lequel le dispositif d’entrainement motorisé (8) est selon I’une

des revendications précédentes.
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