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Ulelem vynédlezu je sniZeni ndrokd na re-
gulaéni vlastnosti viletena vyuZitim rychlost-

ni vazby, dosaZeni krdtkych &Gasli potieb- L—————

nych k zapolohovédni a zaruteni stdlé polo-

—

hy vietena. "

Uvedieného udelu se dosdhne propojenim
Fidiciho systému (2), impulsné-fdzovéha pie- e
vodniku (1), prvaniho diferen¢niho clenu :
(3), &islicového integra¢niho &élenu (5), dru-
héhio diferenéniho €lenu (8), druhého ¢le-
nu (16) zmény zesileni, souftového ¢lenu
(7), druhého filtru (19), zesilovale (11) s

nuiovd 1MPULS

proménnym zesilenim, p¥ipinace (10), ¢&le-

nu (13) zmény zesileni, prvniho filtru (6},
druhého zesilovate (9), ¢lenu (12) omezeni
rychlosti zm&ny napé&ti, dlenu (13) omezeni
napéti, reguldtoru (14) pohonu, spinaciho
obvodu (15), dekodéru (18) a snimade (4)
polohy dle obrédzku, zndzortiujictho blokové
schéma zapojeni.
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Vynélez- se tykd zapojeni pro zastavent
vifetena obprdb&cihio stroje v piedem urce-
né poloze.

Zastaveni vietena v piedem urCené polio-
ze tzv. polohovéni vietena je poZadovémo
zejména u modernich stroji, u kterych se
provadi vymé&na nastriojii ze zasobniku a u
strojti vybavenych aktivni kontrolou, napfi-
klad mé&beni noZe vyvrtavaci tyCe.

V soufasné dob& se polohovédni vietena
provadi vétSinou tak, Ze urditd poloha je
zaji§tdna mechanickym indexovdnim v jed-
né nebo nékolika polohdch. P¥i polohovani
vietena je zapotiebi silng sniZit otdCky vie-
tena a pii zapolohovani odpojit motor. To
vede k dlouvhym &asim potfebnym pro za-
polohovani, coZ spolu s nemoZnosti zasta-
vit v liboviolné poloze piedstavuje podstat-
nou nevyhodu tohoto FeSeni.

Mniohé z t&chto nevyhod odstrafiuje zapo-
jeni podle vynélezu, jehoZ podstata spocCi-
v4 v tom, e povelovy vystup Fidiciho systé-
mu je propojen se vstupem impulsné-f&zo-
vého previodniku, jehoZ vystup je spojem s
prvnim vstupem prvniho diferentnihbio Cle-
nu. Vystup prvniho diferenéniho &lenu je
propojen jednak na vstup &islicového integ-

raéniho -¢lenu, jehoZ vystup.je propojen s

prvnim vstupem druhého diferentniho Cle-
nu, pri¢emZ druhy vstup druhého diferenc-
niho &lenu a druhy vstup prvniho diferenc-
niho &lenu je priopojen s v§stupem spinaci-
ho obvodu a jednak na vstup prvniho Cle-
nu zmény zesileni, jehoZ vystup je spojen
s prvnim vstupem souctového Clenu a se
vstupem prvniho filtru. Vystup prvniho filt-
ru je propojen se vstupem druhého zesilo-
vade, jehioZ vystup je spojen s druhym vstu-
pem piepinate. Vystup druhého diferenc-
niho ¢leni je propojen na vstup druhého
8lenu zmdny zestleni, jehoZ vystup je prio-
poijen na druhy vstup soudtového Clenu, vy-
stup soudtového Clenu je propojen na vstup
druhého filtru, jehoZ vystup je propojen se
vstupem zesilovate s promé&nnym zesilenim.
Vystup zesilovade s prom&nnym zesilenim
je propojen na prvni{ vstup pPepinaCe. Vy-
stup piepinadie je spojen se vstupem Clenu
omezeni rychlosti zmény napéti, jehoZ vy-
stup je propejen na vstup €lenu omezeni
napé&ti. Vystup ¢lenu omezeni napéti je pro-
pojen na ¥idici wvstup reguldtoru pohonu,
piitemZ Fidici vstupy zesilovate s promeén-
nym zesilenim jsou priopojeny s vystupy de-
kodéru, jehoZ vstupy jsou priopojeny s lo-
gickymi vystupy Fazeni p¥evodd fidiciho
systému. Vystup nulového impulsu snima-
¢e polohy vietena je spojen se vstupem nu-
lovéhio impulsu Fidiciho systému. Druhy vy-
stup snimade polohy vietena je spojen se
vstupem spinaciho obvodu. Logicky vystup
prepnuti vazby Fidiciho systému je propojen
s blokovacim vstupem C¢islicového integrac-
niho ¢lenu s piepinacim vstupem pifepinace,
s vypinacim vstupem spinaciho obvodu a
se vstupem piepnuti zesileni regulétoru po-
honu. Logické vystupy Fazeni previodd If-
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dietho systému mohou byt novnSZ priopoje-
ny se vstupy zmény zesileni podle pfevodu
reguldtoru pohonu.

V¢hodou zapojeni pedle vyndlezu je, Ze
pracovni ¢innost vietena probihd v rych-
Jostni vazb®, coZ sniZuje néroky na jeho
reguladni vlastnosti a zejména na vlastnosti
snimade polohy, hlavné na pouZitelny noz-
sah otdtek. Zapojenf s pouZitim dveou dife-
renénich €lentt a ¢&islicového integradnihio
glenu dale zaruduje stdlou polohu vietena,
nezdvisle na driftech zesilovatll & peohonu
vietena. Zapojeni rovnéZ umoZiiuje dioséh-
nout krétkych ¢asil potfebnych k zapoloho-
véanl.

Priklad zapojeni obwodl prio polohovani
vietena obrdb&ciho strioje podle vyndlezu je
zndzornén na obrdzku, ktery pFedstavuje
blokiové schéma zapojeni.

Povelovy vystup iidiciho systému 2 je pro-
pojen se vstupem impulsné-fdzového ple-
vodniku 1, jehoZ vystup je spojen s prvnim
vstupem prvniho diferenéniho Clenu 3. V§-
stup prvnihe diferenéniho Clenu 3 je propo-
jen jednak na vstup é&islicového integralni-
ho &lenu 3, jehoZ vystup je priopojen s prv-
nfm vstupem druhého diferentniho ¢lenu 8,
pfitemZ druhy vstup druhého diferencniho
Slenu 8 a druhy vstup prvnfho diferenéni-
ho €lenu 3 je propojen s vystupem spina-
ciho obvodu 15 a jednak na vstup prvniho
Slenu 17 zmény zesileni, jehoZ vystup je
spojen s prvnim vstupem sou&tového &lenu
7 a se vstupem prvniho filtru 6. Vystup prv-
niho filtru 6 je propojen se vstupem druhé-
ho zesilovade 9, jehoZ vystup je spojen s
druhym vstupem pPepinace 10. Vystup dru-
hého diferenéniho Elennu & je propojem na
vstup druhého Slenu 16 zmény zesileni, je-
ho# vystup je propojen na druhy vstup sou-
dtového &lenu 7, vistup souttového Clenu 7
je propojen ma vstup druhého filtru 19, je-
he# vystup je propojen se vstupem 2zesilo-
vate 11 s proménnym zesilenim. Velikost
zesileni tohoto zesilovade 11 s proménnym
zesilenim je urena kombinaci signdldt na
Fidicich wvstupech. Vystup zesilovate 11 s
proménnym zesilenim je propejen na prv-
ni vstup pkepinate 16. Vystup prepinate 16
je spojen se vstupem Slenw 12 omezent rych-
losti zmény napéti, jehoZ vysiup je propeo-
jen na vstup Clenu 13 omezeni napéti. Vy-
stup €lenu 13 omezeni napéti je propojen
na Fidici vstup reguldtoru 14 pohonw, pifi-
tem? Fidici vstupy zesilovate 11 s promén-
nym zesilenim jsow propojeny s vgstupy de-
kodéru 18, jehoZ vstupy jsew propojeny s
logickymi vystupy tazeni phevod Fidiciho
systému 2, Vystup nulového impulsu snima-
e 4 polohy vietena je spojen se vstupem
nulového impulsu Fidiciho systému 2. Dru-
hy vystup snimace 4 polohy vietena je spo-
jen se vstupem spinaciho obvodu 15, Logic-
ky vystup plepnuti vazby fidiciho systé-
mu 2 je priopojen s blokovacim vstupem &is-
licového integra¢niho &lenu 5, s piepina-
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cim vstupem piepinace 10, s vypinacim vstu-
pem spinacihio obviodu 15 a se vstupem pfe-
pnuti zesileni reguldtoru 14 pohonu. Logické
vystupy fazeni pfeviodd Fidiciho systému 2
jsou rovnéZ propojeny se vstupy zmény ze-
sileni podle pfeviodu reguldtoru 14 pohonu.
V reZimu ,rychlostni vazba“ signdl na vy-
stupu prepnut{ vazby Fidiciho systému 2 za-
blokuje ¢&islicové-integracni ¢len 5, spina-
cfm obvodem 45 odpoji vystup snimale 4
polohy vietena od vstuptl prvniho diferenc-
nihio &lenu 3 a druhého diferentniho Clenu
8 a pilepne piiepina¢ 10, ¢imZ se propoji vy-
stup druhého zesilovate 9 se vstupem Clenu
12 omezeni rychlosti zmény nap&ti a pfepne
zisk reguldtoru 14 pohonu na hodnotu po-
tfebnou priol rychlostni smytku. Povelovy
vgstup Fidiciho systému 2 vy3le ddvku im-
pulsii, jejichZ poCet je Gmérny poZadované
rychlosti otdteni vietena. V reZimu ,pfe-
chod do polohoné vazby* vysle ¥idici systém
2 davku impulsi, kterd vyvold takové otac-
Ky pohonu, které jsou stejné pro libovolny
zatfazeny pievodovy stupefl, tj. zplisobi vZdy
stejnou odchylku na prvnim diferencnim
glenu 3. Prvnim pfichodem nulového pulsu

]

ze snimade 4 polohy vietena do Fidiciho sy-
stému 2, ¥idici systém 2 priostfednictvim lo-
gického signdlu na vystupu plepnuti vazby
pfepne spinaci obviod 15 tak, Ze spoji vy-
stup snimate 4 polohy vietena s druhym
vstupem prvniho diferen¢nihio Clenu 3 a s
druhym vstupem druhého diferenénibo €le-
nu 8, odblokuje &islicovy integraéni €len 5
pfepne pfepina¢ 10 tak, Ze propoji vystup
zesilovace 11 s proménnym zesilenim se
vstupem Clenu 12 omezeni rychlosti zmény
napsti. Tim se uzavie polahovéd vazba, pii-
GemZ zesileni zesilovace 11 s prioménnym
ziskem je takové, jaké odpovidd zaFazené-
mu pievodovému stupni, ktery je vyjadien
kombinaci logickych signdld na fidicich
vstupech, kiteré jsou generovény Fidicim sy-
stémem 2, takZe zesileni v uzaviené polo-
hové smyCce je konstantni, nezévislé na za-
Fazeném pievodovém stupni. Logickym sig-
ndlem na vystup pfepnuti zisku Fidiciho sy-
stému 2 se dile zmé&ni zesileni v reguléto-
ru 14 pohonu. Vieteno se zastavi vZdy s kon-
stantnim dhlovym natotenim viadi poloze
nulového pulsu.

PREDMET VYNALEZU

1. Zapojeni obviodd pro polohovani viete-
na obrab&cihio stroje, vyznatené tim, Ze po-
velovy vystup Fidiciho systému (2) je pro-
pojen se vstupem impulsné-fdzového piie-
vodniku (1), jeho# v§stup je spojen s prv-
nim vstupem prvniho diferenéniho &lenu
(3), vystup prvniho diferen¢niho ¢lenu (3]
je propojen jednak na vstup €islicového in-
tegraéniho ¢lenu (5), jehoZ vystup je prio-
pojen: s prvnim vstupem druhého diferenc-
niho &lenu (8), pfifemZ druhy vstup druhé-
ho diferen¢niho ¢lenu (8) a druhy vstup prv-
niho diferen¢niho €lenu (3) je propojen s
vystupem spinaciho obvodu (15) a jednak na
vstup prvniho ¢lenu (17) zmény zesileni,
jehoZ wystup je spojen s prviim vstupem
souitového Clenu (7) a se vstupem prvniho
filtru (6], pfitemZ vystup prvniho filtru (6)
je priopojen se vstupem druhého zesilovale
(9), jehoZ vystup je spojen s druhym vstu-
pem pPepinade (10), viystup druhého dife-
renéniho &lenu [8) je propojen na vstup
druhého &lenu (16) zmény zesilent, jehoZ
vystup je propojen na druhy vstup soulto-
vého ¢lenu (7), vystup soudétového €Elenu
(7) je propojen na vstup druhého filtru (19),
jehoZ wy§stup je propojen. se vstupem zesi-
lovate (11) s prom&nnym zesilenim, vystup
zesilovade (11) s proménnym zesilenim je

propojen na prvni vstup piepinade (10), vy-
stup pifepinade (10) je spojen se vstupem
glenu (12) omezeni rychlosti zmé&ny napéti,
jehoZ vystup je priopojen na vstup Clenu
{13) omezeni napéti, vystup ¢lenu (13) ome-
zeni napéti je priopojen na Fidici vstup re-
gulatoru (14) pohonu, pFi€emZ fidici vstu-
py zesilovafe (11) s promé&nnym zesilenim
jsou propojeny s vystupy dekodéru (18),
jehoZz vstupy jsou propojeny s logickymi
v{stupy fazeni pfeviodd fidiciho systému (2],
pfitemZ vystup nulového impulsu snimate
polohy (4) vietena je spojen se vstupem
nulového impulsu ¥idiciho systému (2], dru-
hy vystup snimace (4) polohy vietena je
spojen. se vstupem spinaciho obvodu (15),
logicky vystup prepnuti vazby Fidiciho sy-
stému (2] je propojen s blokovacim vstu-
pem dislicového integra¢niho &lenu (5), s
piepinacim vstupem piepinace (10), s vy-
pinacim vstupem spinaciho obviodu (15) a se
vstupem pPepnuti zesileni reguldtoru (14)
pohonu.

2. Zapojeni podle bodu 1, vyznatené tim,
Ze logické vystupy Fazeni pfevodi ridicihio
systému (2} jsou propojeny riovnéZ na vstu-

py zmény zesileni podle pfevodu regulato-

ru (14) pohonu.

1 list vykrest
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