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(57)摘要

本发明具体是一种用于双轮搅拌钻机的气

保压系统；其特征是：包括设置在铣头内部的监

测装置，该监测装置的头部与空气压缩站之间通

过气管连接，尾部与铣头连接，在监测装置内设

有一个浮子，该浮子将监测装置内部分隔为上半

部和下半部；通过气管向监测装置的上半部输入

压缩空气，而铣头中的油液进入到监测装置的下

半部，在监测装置中通过浮子将上半部的压缩空

气与下半部的油液相隔离；通过调节空气压缩站

输出的压缩空气数值，间接调节监测装置下半部

及双轮搅拌钻机铣头中油液的压力，当双轮搅拌

钻机进入到地下并位于泥浆中时，通过压力反馈

调节空气压缩站输出的压缩空气并通过监测装

置调节双轮搅拌钻机内油液与其外部泥浆之间

的压力。
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1.一种用于双轮搅拌钻机的气保压系统，其包括空气压缩站一台，其特征是：还包括设

置在双轮搅拌钻机铣头内部的监测装置，该监测装置的头部与空气压缩站之间通过气管连

接，该监测装置的尾部与双轮搅拌钻机的铣头连接，在监测装置内设有一个浮子，该浮子将

监测装置内部分隔为上半部和下半部；如此，空气压缩站通过气管向监测装置的上半部输

入压缩空气，而由于监测装置的下半部与双轮搅拌钻机的铣头连接，从而铣头中的油液即

进入到监测装置的下半部中，在监测装置中通过浮子将上半部的压缩空气与下半部的油液

相隔离；通过调节空气压缩站输出的压缩空气数值，间接调节监测装置下半部及双轮搅拌

钻机铣头中油液的压力，进而当双轮搅拌钻机进入到地下并位于泥浆中时，通过压力反馈

调节空气压缩站输出的压缩空气并通过监测装置调节双轮搅拌钻机内油液与其外部泥浆

之间的压力。

2.一种采用权利要求1所述气保压系统判断双轮搅拌钻机内工作状况的方法，其特征

是：包括

步骤1、在双轮搅拌钻机的铣头内部设置水分传感器并将水分传感器、监测装置以及空

压机压缩空气压力数值传感器一道与主机控制电脑连接；

步骤2、通过监测装置以及上述各传感器反馈至主机控制电脑中的各项数值，通过控制

器算法计算，建立铣头内外部的压力平衡；

步骤3、通过水分传感器实时将铣头内油液中水分的含量并结合监测装置所反馈的浮

子位置以及压缩空气的数值，判断洗头内的油液是否泄露或者失效。
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一种用于双轮搅拌钻机的气保压系统

技术领域

[0001] 本发明涉及工程机械领域，具体是一种用于双轮搅拌钻机的气保压系统。

背景技术

[0002] 对于双轮搅拌钻机而言，其工作环境往往较为恶劣。例如，在双轮搅拌钻机的外

侧，是泥浆混合物质，而在双轮搅拌钻机的内侧则是精密的齿轮箱和液控马达。而由于双轮

搅拌钻机的铣轮在工作时是不断地旋转的，故无法设置固定的密封结构，所以在双轮搅拌

钻机的内外侧之间就诞生了动态式的密封结构。而为了确保活动式密封结构的可靠性，通

常会在双轮搅拌钻机的内侧设置注入油液已使双轮搅拌钻机的内侧与外侧之间的压力达

到平衡。如此来确保双轮搅拌钻机外侧的泥浆混合物之不会进入到双轮搅拌钻机的内部进

而损坏齿轮箱和液压系统。

[0003] 然而，随着双轮搅拌钻机钻进深度不断加深以及地质情况越来越复杂等问题。对

于当前的双轮搅拌钻机来说，对铣头密封装置提出了更高的要求。原有的内外两侧的压力

平衡保压系统并不十分可靠，同时，随着现代建造水平的发展，对于传统采用液压油作为压

力平衡的关键介质的方法来说，将液压油从地面泵送至深入地下的双轮搅拌钻机内需要很

长的传送时间。也即是说，当前采用液压油来实现压力平衡目的的方法来说，存在着保压不

可靠，保压反馈不及时、维修保养不方便等诸多的问题。

发明内容

[0004] 本发明的目的在于克服上述缺陷，提供一种能够快速建立保压系统并且压力值可

以实时调节并实时监控双轮搅拌钻机铣头内部油液状态的气保压系统。

[0005] 为了达到上述目的，本发明是这样实现的：

一种用于双轮搅拌钻机的气保压系统，其包括空气压缩站一台，还包括设置在双轮搅

拌钻机铣头内部的监测装置，该监测装置的头部与空气压缩站之间通过气管连接，该监测

装置的尾部与双轮搅拌钻机的铣头连接，在监测装置内设有一个浮子，该浮子将监测装置

内部分隔为上半部和下半部；如此，空气压缩站通过气管向监测装置的上半部输入压缩空

气，而由于监测装置的下半部与双轮搅拌钻机的铣头连接，从而铣头中的油液即进入到监

测装置的下半部中，在监测装置中通过浮子将上半部的压缩空气与下半部的油液相隔离；

通过调节空气压缩站输出的压缩空气数值，间接调节监测装置下半部及双轮搅拌钻机铣头

中油液的压力，进而当双轮搅拌钻机进入到地下并位于泥浆中时，通过压力反馈调节空气

压缩站输出的压缩空气并通过监测装置调节双轮搅拌钻机内油液与其外部泥浆之间的压

力。

[0006] 所述气保压系统判断双轮搅拌钻机内工作状况的方法，包括

步骤1、在双轮搅拌钻机的铣头内部设置水分传感器并将水分传感器、监测装置以及空

压机压缩空气压力数值传感器一道与主机控制电脑连接；

步骤2、通过监测装置以及上述各传感器反馈至主机控制电脑中的各项数值，通过控制
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器算法计算，建立铣头内外部的压力平衡；

步骤3、通过水分传感器实时将铣头内油液中水分的含量并结合监测装置所反馈的浮

子位置以及压缩空气的数值，判断洗头内的油液是否泄露或者失效。

[0007] 本气保压系统采用上述结构设计，通过在铣头外部设置一个监测装置，使其与铣

头内部油液相连通同时与外部压缩空气相隔离，如此便可根据需求实时通过监测装置来实

现控制铣头内部与外部的压力平衡的目的。同时，通过监测装置与铣头内部水分传感器及

其他传感器的配合，可以轻易、快捷地判断铣头的密封结构及其内油液的状态是否正常；同

时也可以轻易、快捷地通过调节压缩空气的数据来调节铣头内部与外部的压力平衡。

附图说明

[0008] 图1为本气保压系统布置状态示意图。

[0009] 图2为带有空气压缩站的行走地盘及空气压缩站的结构示意图。

具体实施方式

[0010] 以下通过具体实施例进一步说明本发明。

[0011] 如图1、图2所示，一种用于双轮搅拌钻机的气保压系统，其包括空气压缩站1一台，

还包括设置在双轮搅拌钻机铣头2内部的监测装置3，该监测装置3的头部与空气压缩站1之

间通过气管连接，该监测装置3的尾部与双轮搅拌钻机2的铣头连接，在监测装置3内设有一

个浮子4，该浮子4将监测装置3内部分隔为上半部和下半部；如此，空气压缩站1通过气管向

监测装置3的上半部输入压缩空气，而由于监测装置3的下半部与双轮搅拌钻机的铣头2连

接，从而铣头2中的油液即进入到监测装置3的下半部中，在监测装置3中通过浮子4将上半

部的压缩空气与下半部的油液相隔离；通过调节空气压缩站1输出的压缩空气数值，间接调

节监测装置3下半部及双轮搅拌钻机铣头2中油液的压力，进而当双轮搅拌钻机进入到地下

并位于泥浆中时，通过压力反馈调节空气压缩站1输出的压缩空气并通过监测装置3调节双

轮搅拌钻机内油液与其外部泥浆之间的压力。

[0012] 所述气保压系统判断双轮搅拌钻机内工作状况的方法，包括

步骤1、在双轮搅拌钻机的铣头2内部设置水分传感器并将水分传感器、监测装置3以及

空压机压缩空气压力数值传感器一道与主机控制电脑连接；

步骤2、通过监测装置3以及上述各传感器反馈至主机控制电脑中的各项数值，通过控

制器算法计算，建立铣头2内外部的压力平衡；

步骤3、通过水分传感器实时将铣头内油液中水分的含量并结合监测装置3所反馈的浮

子位置以及压缩空气的数值，判断洗头内的油液是否泄露或者失效。

[0013] 本气保压系统采用上述结构设计，通过在铣头外部设置一个监测装置，使其与铣

头内部油液相连通同时与外部压缩空气相隔离，如此便可根据需求实时通过监测装置来实

现控制铣头内部与外部的压力平衡的目的。同时，通过监测装置与铣头内部水分传感器及

其他传感器的配合，可以轻易、快捷地判断铣头的密封结构及其内油液的状态是否正常；同

时也可以轻易、快捷地通过调节压缩空气的数据来调节铣头内部与外部的压力平衡。
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图1
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图2
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