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1 ' 2
Vynalez se tykd zalizeni pro volitelny pii-
sun nosife obrobku proti obrdb&cimu na-
stroji pomoci posunové vatky. Je uplatné-
no predevdim u strojii pro brouSeni nebod
legteéni optickych prvkd ze skla. \4
Mezi nosifem obriobku a rdmem stroje je 4 -
umisténo &idlo s jednim stavitelnym spina- £
cim kontaktem. PFi chodu stroje naprazdno Q O
je posuv vacky vlivem chodu pohonné jed- ' <
notky vétsi a teprve v dobé zdbéru néstro- N
je s cbrobkem dojde po sepnuti spinacich =
kontaktil ¢idla ke zvolenému, zpomalenému !
chodu stroje.
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Vyndlez se tyké zafizeni pro volitelny pii-
sun nosife cobrobku proti cbrdb&cimu na-
stroji pomoci piisunové vatky u strojii pro
brouSeni nebo lesténi souCasti z tvrdého,
kfehkého materidlu, zvl45té funkénich ploch
optickych prvka.

V soudasné dob& se pro posuv nosice ob-
robku proti obrab&cimi néstroji, pfipadné&
naopak, pouZivd pfisunové vacky, kterad mé
pevné stoupdni a konstantni rychlost jeji-
ho posuvu. Pro pfipady, kdy wobrébéci plo-
cha je mald, nenl nédstroj plné vyuZit a pfi
obrab&ni zvlasté tvrdych materidld je na-
opak néstroj pietéZovdn, coZ mbZe vést k
nekvalitnimu opracovédni. Velikost {ibéru o-
prarované plochy pii jednom pracovnim cy-
klu je p¥i konstantni velikosti stoupéni pii-
sunové viatky nemeénitelnd, takZe v pfipa-
dé malého tub&ru je cyklus zbytetné zdlou-
havy. V pfipadé velkého wbéru je naopak
tfeba obrdb#ét obrdb&nou plochu na vice cy-
kla. PretdZovani obrdbéciho néstrioje vede
také ke zhorSeni kvality obrédbéci plochy,
kterd pak musi byt v dalSich operacich upra-
vovéana.

Vznikl tedy poZadavek navrhnout takové
feSeni, které by zrychlilo cely cyklus opra-
covani bez zbytenych Casovych ztrat. Sou-
¢asnd by toto zafizeni mélo alespoil ¢éstel-
né automaticky ridit wvelikost ubé&ru opra-
covdvané plochy, aniZ by se zhorSila kvali-
ta tohotio opracovéni.

Tento tikol Fe$i pFfedmé&t vynédlezu, kterym-

je zafizeni pro volitelny p¥isun nosife ob-
robku proti obrdb8cimu nésiroji pomoci
posunové vafky u stroji pro brou3eni ne-
bo le§téni soudéasti z tvrdého, kfehkého ma-
teridlu, zvlasté funkénich ploch optickych
prvkd.

Podstata vynédlezu spodivd v tom, Ze me-
zi nosi¢em cobrobku a rdmem stroje je umis-
téno d¢idlo spojené s pohonnou jednotkou
stroje. Jeden spinaci kontakt tohoto &idla
je pevn& spojen s nosi¢em obrobku a dru-
hy spinaci kontakt je uloZen na rdmu stro-
je a je vySkoveé stavitelny po ose, kterd je
rovnob&Znd s osou nosi¢e obrobku. S nosi-
¢em obrobku je pevné spojen jeden vypina-
¢ kontakt a na posunové vacce je uchycen
druhy vypinaci kontakt, ktery je staviteln8
posuvny po ose, kterd je rovnob&Znd se smé-
rem posuvu plisunové vacky, a na které
je umistén i prvni vypinaci kontakt.

Zatizeni podle vyndlezu umoZiiuje pri kon-
stantni vySce posunové vacky plynule mé-
nit vySku odebirdni tifisky dle pfedem na-
volenych hodnot a tim zkratit neproduktiv-
ni pracovni chod stroje naprdzdno. Soucas-
né Fe§i i moZnost zmény velikosti ubéru,
takZe nenf nutno vyménovat pfi rizné veli-
kosti ib&ru pfisunové vacky s riznym stou-
panim jeji pracovni plochy.

Prikladné provedeni tohoto zalizeni je
schematicky zndzorn&no na pfiloZeném vy-
krese, kde je na-
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obr. 1 n:si¢ obrobku ve vychozi poloze,

obr. 2 nosi¢ obrobku v koncové pracovai
poloze.

jak vyplyva z obr. 1, je s nosiCem 1 obrob-
ku 14, ktery je loZiskem 13 uloZen na 3ikmé
pracovni plose 41 posunové vacky 4, pevné
spoien spinaci kontakt 11 ¢idla 3. Toto €id-
lo 3 je spojeno s nenaznafenym motorem
stroje, Druhy spinaci kontakt 31 je vySkové
posuvny na rdmu stroje 2 a zména jeho po-
lohy se provadi po ose 02, kterd je rovano-
bhéZné s osou 01 nosiCe 1 obrobku 14, cté-
¢enim vadky 5, na které je vedeni 3§ spina-
ciho kontaktu 31 kluzné uloZeno. K nosifi
1 obrobku 14 je déle pevné pripojen vypi-
naci kontakt 12, zatimco druhy vypinaci kon.
takt 42 je piipojen k posunové vatce 4 a je
s ni posuvny po ose 03 ve smeéru jejiho po-
suvu P. Soucasn€ je tento spinaci kontakt
42 na této ose 03, kterd je sppletnd i pro
prvni vypinaci kontakt 12, stavitelné po-
suvny.

Sefizeni stroje se provadi v jeho klidové
poloze pred vlastnim pracovnim cyklem.
Jak vyplyva z obr. 1, je nosi¢ 1 obrobku 14
svym loZiskem 13 uloZen na rovinné plodce
43 posunové vacky 4 v bodé A. Pomoci vaé-
ky 5 se nastavi druhy spinaci kontakt 31
do pfedem urcené polohy, dané velikosti
tibéru obrobku 14. Po zapnuti motoru do-
chédzi k pohybu posunové vaCky 4 smérem
dle Sipky P a vlivem jejI 3ikmé pracovni
plochy 41 se nosi¢ 1 obrobku 14 pfibliZuje
smérem k pracovnimu néstroji 6. Pokud ne-
jsou oba spinaci kontakty 11, 31 spolu se-
pnuty, je zafazen ndhon rychloposuvuy, kte-
ry trva aZ do doby jejich sepnuti, to je do
doby, kdy dochdzi ke styku obrobku 14 s
pracovnim ndéstrojem 6 a kdy je nosic 1
obrobku 14 v bod& B na Sikmé pracovni plo-
Se 41 posunové vacCky 4. Vzddlenost Vi spi-
nacich kontaktd 11, 31, vzdélenost V2 obra-
béné plochy obrobku 14 od pracovniho né-
stroje 8 kolma vzdalenost V3 bodf A, B jsou
si tedy rovny.

Zapojeny pomalejSi pracovni posuv trva
po celou dobu opracovani obrobku 14 a kon-
¢i v okamZiku, kdy nosi¢ 1 obrobku 14 do-
sdhne dobu €, kdy se souCasné& spoji oba
vypinaci kontakty 12, 41 a zapoji mechanis-
mus pro piesun nosie 1 obrobku 14 do je-
ho zdkladni polohy. Kolméa vzdalenost Ui
bodl B, C je tedy rovna velikosti tibéru Uz
obrobku 14.

Uvedeny priklad provedeni neni jedinym
moZznym FeSenim =zaFizeni podle vynéilezu.
Jeéou moZné rizné konstrukéni alternativy,
napiiklad pPfimodary posuv posuvné vacky
je moZny nahradit kruhovym posuvem tdpra-
vou této valky do tvaru kotoule. Takovou
Gpravou je umozZnéno piesnéjsi odeditdni
hodnot nastaveni polohy nosi¢e obrobku na
Sikmé pracovni ploSe a vyhodngjsi prechod
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nosite cbmobku z jeho konetné do vychezl
polohy.
Zab{zeni je moZno u vech strejd, u kte-
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rych je volitelnd velileost Gbdru opracova-
né plochy, pfedeviim u stroji pro opraco-
vani optickych prvkd.

PREDMET VYNALEZU

1. Zarizeni pro volitelny p¥isun nosice
obrobku do zdb&ru s nastrojem pomoci pii-
sunové vacky, u strojii pro brouleni nebo
le¥tdni soufasti z tvrdého, kiehkého mate-
rialu, zvla§ts funkénich ploch optickych
prvks, vyznadujici se tim, Ze mezi nositem
(1) obrobku (14) a ramem stroje (2) je
umisténo &idlo {3) spojené s pohonnou jed-
notkou stroje, jehoZ jeden spinaci kountakt
(11) je pevné spojen s nosic¢em (1) obrobku
(14) a druhy spinaci kontakt {31]) uloZeny
na ramu stroje (2) je vySkové stavitelny po

ose (0z), kterd je rovnobéZnd s osou (O1)
nosi¢e (1) obrobku (14).

2. Zatrizeni podle bodu 1, vyznacujici se
tim, Ze s nosi¢em (1) obrobku (14) je pev-
né spojen jeden vypinaci kontakt (12), za-
timco druhy vypinaci kontakt (42) je pevné
spojen s posunovou vaCkiou {4) a je stavi-
telng posuvny po ose (03], Ktera je rovno-
b&Znd se smérem posuvu (P} posunové vac-
Ky (4), a na které je umistén i prvni vypi-
naci kontakt (12).

1 list vykrest
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