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(57)摘要

本发明涉及一种冷冻设施(1)，该冷冻设施

(1)包括第一竖向板冷冻装置(A)和第二竖向板

冷冻装置(B)，第二竖向板冷冻装置(B)在纵向方

向(L)上放置在第一板冷冻装置(A)之后，并形成

间隙(M)，其中，冷冻设施包括附加输送机(60)，

该附加输送机(60)适于在下述位置之间移动：a)

活动位置，在活动位置中，附加输送机(60)桥接

间隙(M)以将所述排出的内容物(F)远离第一竖

向板冷冻装置(A)的输送机(45)连续地传送至第

二竖向板冷冻装置(B)的输送机(45)；以及b)非

活动位置，在非活动位置中，附加输送机(60)允

许第二竖向板冷冻装置(B)的冷冻装置底部(35)

从冷冻装置底部(35)的第一位置朝向冷冻装置

底部(35)的第二位置移动。
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1.一种冷冻设施(1)，包括第一竖向板冷冻装置(A)和第二竖向板冷冻装置(B)，所述第

二竖向板冷冻装置(B)在纵向方向(L)上放置在所述第一竖向板冷冻装置(A)之后，并形成

间隙(M)，其中，每个竖向板冷冻装置具有：

‑上框架部分(10)，所述上框架部分(10)具有用于冷冻内容物(F)的多个沿所述纵向方

向(L)连续布置的向下敞开的冷冻室(20)，所述冷冻室(20)由竖向板界定；以及

‑下框架部分(30)，所述下框架部分(30)布置在所述上框架部分(10)下方，所述下框架

部分(30)具有：

i)环形输送机(45)，所述环形输送机(45)具有能够沿所述纵向方向(L)移动的上输送

机表面(47)；以及

ii)可移动的冷冻装置底部(35)，所述冷冻装置底部(35)适于能够在所述冷冻装置底

部(35)的第一位置中在下面封闭所有冷冻室(20)，并且所述冷冻装置底部(35)适于能够与

所述纵向方向(L)

相反地朝向在所述输送机(45)下方的第二位置移动，以允许进行将所述内容物(F)连

续向下清空到所述上输送机表面(47)上，以用于沿所述纵向方向(L)输送所述内容物(F)，

‑其中，对于每个竖向板冷冻装置(A、B)，所述上框架部分(10)和所述下框架部分(30)

沿竖向方向的相互定位能够在冷冻位置与清空位置之间变化，在所述冷冻位置中，所述冷

冻装置底部(35)在所述冷冻装置底部(35)的第一位置中在下面封闭所述冷冻室(20)，在所

述清空位置中，所述冷冻装置底部(35)在所述冷冻装置底部(35)的第一位置中位于所述冷

冻室(20)下方的竖向距离(D1)处，并且

‑其中，所述第二竖向板冷冻装置(B)的冷冻装置底部(35)在所述冷冻装置底部(35)的

第一位置中位于所述第二竖向板冷冻装置(B)的所述环形输送机(45)的所述上输送机表面

(47)上方的距离(D2)处，以用于在所述上输送机表面(47)上输送从所述第一竖向板冷冻装

置(A)排出的内容物(F)，

其特征在于，

‑所述冷冻设施包括附加输送机(60)，所述附加输送机(60)适于在下述位置之间移动：

a)活动位置，在所述活动位置中，所述附加输送机(60)桥接所述间隙(M)以连续地将排

出的所述内容物(F)远离所述第一竖向板冷冻装置(A)的所述输送机(45)传送至所述第二

竖向板冷冻装置(B)的所述输送机(45)：以及

b)非活动位置，在所述非活动位置中，所述附加输送机(60)允许所述第二竖向板冷冻

装置(B)的所述冷冻装置底部(35)从所述冷冻装置底部(35)的第一位置朝向所述冷冻装置

底部(35)的第二位置移动。

2.根据权利要求1所述的冷冻设施(1)，其中，所述附加输送机(60)以可倾斜的方式安

装在所述第一竖向板冷冻装置(A)上。

3.根据权利要求2所述的冷冻设施(1)，其中，所述附加输送机(60)以可倾斜的方式安

装在所述第一竖向板冷冻装置(A)的所述下框架部分(30)上。

4.根据权利要求1‑3中的任一项所述的冷冻设施(1)，其中，所述附加输送机(60)是具

有能够沿所述纵向方向(L)移动的用于排出的所述内容物(F)的上输送机表面(62)的环形

输送机。

5.根据权利要求1‑3中的任一项所述的冷冻设施(1)，其中，所述上框架部分(10)适于
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相对于所述下框架部分(30)向上和向下移位。

6.根据权利要求1‑3中的任一项所述的冷冻设施(1)，其中，至少所述第二竖向板冷冻

装置(B)的所述冷冻装置底部(35)包括铰接在一起的薄片(36)。

7.根据权利要求1‑3中的任一项所述的冷冻设施(1)，其中，至少所述第二竖向板冷冻

装置(B)在所述第二竖向板冷冻装置(B)最靠近所述第一竖向板冷冻装置(A)的端部处具有

一对驱动轮(32)，所述驱动轮(32)各自与所述第二竖向板冷冻装置(B)的所述冷冻装置底

部(35)的沿所述纵向方向(L)延伸的侧部接合，并且所述附加输送机(60)的一部分在所述

附加输送机(60)的活动位置中在所述驱动轮(32)之间延伸。

权　利　要　求　书 2/2 页

3

CN 114207368 B

3



冷冻设施

[0001] 本发明涉及权利要求1的前序部分的类型的冷冻设施，该冷冻设施具有第一竖向

板冷冻装置和第二竖向板冷冻装置，该第二竖向板冷冻装置在纵向方向放置在第一板冷冻

装置之后，并形成间隙，其中，每个竖向板冷冻装置具有：上框架部分，该上框架部分具有用

于冷冻诸如鱼之类的内容物的向下布置的多个敞开的冷冻室；以及下框架部分，该下框架

部分布置在上框架部分下方，该下框架部分具有i)环形输送机和ii)可移动的冷冻装置底

部，环形输送机具有能够沿纵向方向移动的上输送机表面，冷冻装置底部适于能够在冷冻

装置底部的第一位置中在下面封闭所有冷冻室，并且该冷冻装置底部适于与纵向方向相反

地朝向位于输送机下方的第二位置移动，以允许进行将所述内容物连续向下清空到上输送

机表面上，以用于沿纵向方向输送内容物，其中，对于每个竖向板冷冻装置，上框架部分和

下框架部分沿竖向方向的相互定位可以在冷冻位置与清空位置之间变化，在冷冻位置中，

冷冻装置底部在冷冻装置底部的第一位置中在下面封闭冷冻室，在清空位置中，冷冻装置

底部在冷冻装置底部的第一位置中位于冷冻室下方的竖向距离处。

[0002] 这种冷冻设施在欧洲专利EP  1043555中描述。根据CN101329133已知一种类似的

设施，其中，第二竖向板冷冻装置的冷冻装置底部在其第一位置中还定位在第二竖向板冷

冻装置的环形输送机的上输送机表面上方的一定距离处，以在该上输送机表面上输送从第

一竖向板冷冻装置排出的内容物。

[0003] 关于这种现有技术的冷冻设施，需要能够将经冷冻的材料带到例如具有几个输送

机的包装站。上述欧洲专利中的图5示出了一种冷冻设施，该冷冻设施具有两个连续放置的

竖向板冷冻装置。然而，现有技术没有具体说明能够如何在随后的竖向板冷冻装置中进行

内容物的冷冻的同时沿输送方向将冷冻材料从首先放置的竖向板冷冻装置输送，并且因此

本发明的目的是提供一种改进的上述类型的冷冻设施，由此经冷冻的内容物能够以可靠的

方式从首先放置的竖向板冷冻装置进行传送，而不管在随后的竖向板冷冻装置中是否发生

冷冻。

[0004] 根据本发明，该任务通过包括附加输送机的冷冻设施来解决，该附加输送机适于

能够在下述位置之间移动：a)活动位置，在活动位置中，附加输送机桥接所述间隙以便连续

地将所述排出的内容物远离第一竖向板冷冻装置的输送机传送至第二竖向板冷冻装置的

输送机，以及b)非活动位置，在非活动位置中，附加输送机允许第二竖向板冷冻装置的冷冻

装置底部从冷冻装置底部的第一位置移动至冷冻装置底部的第二位置。

[0005] 本发明的有利实施方式将根据从属专利权利要求而明显。

附图说明

[0006] 图1a和图1b分别示出了从侧面和从上方观察的根据本发明的冷冻设施的实施方

式，并且在右侧示出了清空期间的竖向板冷冻装置；

[0007] 图2a和图2b分别示出了从侧面观察的和立体的图1a和图1b中所示的两个竖向板

冷冻装置之间的过渡部处的区域的放大的部分区段，其中，在两个竖向板冷冻装置之间的

附加输送机处于其非活动位置；
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[0008] 图3a和图3b分别示出了从侧面和从上方观察的图1a和图1b中的冷冻设施，并且在

左侧示出了清空期间的竖向板冷冻装置；并且

[0009] 图4a和图4b分别示出了从侧面观察的和立体的图3a和图3b中所示的两个竖向板

冷冻装置之间的过渡部处的区域的放大的部分区段，其中，附加输送机处于其活动位置。

具体实施方式

[0010] 图1a和图1b分别从侧面和从上方示出了冷冻设施1，该冷冻设施1包括第一长形竖

向板冷冻装置A和第二长形竖向板冷冻装置B，其中，沿标记的纵向方向L观察，第二竖向板

冷冻装置B以第一竖向板冷冻装置A的紧接延伸部的方式放置。在第二竖向板冷冻装置B的

右侧，可以布置有输送机(未示出)，该输送机的输送方向在附图的平面中或离开附图的平

面。冷冻设施1可以例如放置在诸如渔船之类的船上。

[0011] 竖向板冷冻装置A、B可以是EP  1043555中描述的类型，并且因此可以参照本专利

文件来进一步解释可以在冷冻比如鱼F的内容物之后的过程，其中，内容物已经向下填充到

一排沿纵向方向L连续向上和向下敞开的冷冻室20中，这些冷冻室20构成每个竖向板冷冻

装置A、B的一部分。由于两个竖向板冷冻装置A、B通常将是相同的，因此下面的解释适用于

竖向板冷冻装置A、B两者。利用冷冻设施，提供了随后可以被包装的经冷冻的内容物的块。

[0012] 竖向板冷冻装置A、B各自包括具有冷冻室20的长形上框架部分10以及布置在该上

部分10下方的具有腿部2的长形下框架部分30，腿部2用于将竖向板冷冻装置A、B放置在地

板(未示出)上。对于每个竖向板冷冻装置A、B，上框架部分10和下框架部分30在竖向方向上

的相互定位可以在针对位于图1a中的左侧的竖向板冷冻装置A示出的冷冻位置与针对位于

图1a中的右侧的竖向板冷冻装置B示出的清空位置之间改变，其中，两个框架部分10、30彼

此间隔开距离D1。在竖向方向上的移动例如可以借助于布置在压力缸5中的活塞来提供。

[0013] 下框架部分30包括位于其端部之间并且如在图2a中最清楚地示出的环形带式输

送机45，该环形带式输送机45由放置在下框架部分30的一个端部处的驱动辊44驱动，并且

该环形带式输送机45具有上输送机表面47，上输送机表面47在带式输送机45适当启动时沿

纵向方向L移动。

[0014] 下框架部分30还包括可移动的、具有相对平滑的表面的长形冷冻装置底部35，该

冷冻装置底部35在第一位置适于大致在上输送机表面47上方的水平平面中延伸。在该第一

位置，冷冻装置底部35在下面封闭所有冷冻室20。

[0015] 当在框架部分10、30处于冷冻位置的情况下内容物F在冷冻室20中进行冷冻时，冷

冻装置底部35位于该第一位置，直到当框架部分10、30被带到清空位置时经冷冻的内容物F

可以被排出为止。对于第一竖向板冷冻装置A，在图1a中的左侧示出可移动的冷冻装置底部

35的所述第一位置，其中，框架部分10、30处于冷冻位置。

[0016] 冷冻装置底部35包括铰接在一起的多个薄片36，并且冷冻装置底部35适于通过启

动驱动轮32而沿与纵向方向L相反的方向在上述水平平面中朝向第二位置移动，其中，冷冻

装置底部35倒置地位于环形输送机45下方。因此，冷冻装置底部35可以沿着其相对的纵向

侧边缘连接至链条或类似物，该链条或类似物围绕驱动轮32以及布置在竖向板冷冻装置B

的另一端部处的对应轮行进。

[0017] 沿着下框架部分30的侧部中的每个侧部，布置有在该移动期间控制冷冻装置底部
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35的导引件31。图2a和图2b示出了当驱动轮32沿由箭头所示的方向转动以使冷冻装置底部

35朝向其位于竖向板冷冻装置的输送机45下方的第二位置时，驱动轮32如何连续抓取薄片

36。图1a针对在右侧的竖向板冷冻装置B示出了在其朝向其第二位置的途中的冷冻装置底

部35。当冷冻装置底部35最终处于其第二位置时，如从图4中清楚地显示的，以下所述的物

体将从左到右自由接近上输送机表面47。

[0018] 当冷冻装置底部35位于其第一位置并且框架部分10、30处于清空位置时，冷冻装

置底部35以上述竖向距离D1位于向下敞开的冷冻室20的下方，其中，例如作为EP  1043555

中描述的过程的结果，经冷冻的内容物F的块已经部分地从冷冻室20中掉出并抵靠位于下

面的冷冻装置底部35。当处于该阶段的冷冻装置底部35与纵向方向L相反地、即在图中向左

侧朝向其第二位置移动时，在上输送机表面47上进行所述内容物F的连续向下清空，从而用

于在以与EP  1043555中描述的相同方式的原则下沿纵向方向L、即在图中向右侧输送内容

物F。因此，冷冻装置底部35优选地在其端部处具有斜坡38，该斜坡38可以朝向输送机表面

47向下转动，使得内容物F的冷冻块可以从相应的冷冻室20的最后部分连续地向下滑出，并

且可以水平地平放在输送机表面47的由于冷冻装置底部35朝向冷冻装置底部35的第二位

置移动而暴露的部分上。

[0019] 由于在根据本发明的两个竖向板冷冻装置A、B之间必须存在用于第二竖向板冷冻

装置B的冷冻装置底部35的移动路径的空间，所以不可能将两个竖向板冷冻装置A、B放置成

使得它们相应的输送机表面47完全彼此靠近地定位。在第二竖向板冷冻装置B的相反端部

处通常不存在该问题，这是因为冷冻装置底部35不沿着该端部向下移动，其中，在相反端部

处，块F远离冷冻设施1被带走。

[0020] 现在，为了当在第二竖向板冷冻装置B中进行内容物F的冷冻时能够沿纵向方向L

传送来自第一竖向板冷冻装置A的经冷冻的内容物F的平放的块，根据本发明的冷冻设施1

包括附加输送机60，该附加输送机60适于在图4a和图4b中所示的活动位置中桥接两个竖向

板冷冻装置A、B之间的间隙M。在该活动位置中，在第二竖向板冷冻装置B的冷冻装置底部35

已经被带到其第二位置之后，附加输送机可以使块F移动至第二竖向板冷冻装置B的输送机

表面47，或者替代性地，当第二竖向板冷冻装置B的冷冻装置底部35完全位于其第一位置

时，如所提及的，由此存在从左侧至第二竖向板冷冻装置B的输送机表面47的通路。

[0021] 图2a和图2b示出了处于其非活动位置的附加输送机60，其中，该附加输送机60在

以冷冻装置底部35从其第一位置移动的上述方式清空第二竖向板冷冻装置B期间经由间隙

M允许第二竖向板冷冻装置B的冷冻装置底部35从其第一位置朝向其第二位置移动。当完成

竖向板冷冻装置A、B的清空时，相应的冷冻装置底部35被引导回至它们的第一位置。

[0022] 应当理解的是，参见图3a，为了允许在第二竖向板冷冻装置的B框架部分10、30位

于冷冻位置时在第二竖向板冷冻装置B的位于下面的输送机表面47上输送从第一竖向板冷

冻装置A排出的内容物F，如图4a所示，即在附图中由P指示的通道的形成期间，第二竖向板

冷冻装置B的冷冻装置底部35布置成使得在其第一位置，冷冻装置底部35在所述水平平面

中、在位于下面的输送机45的上输送机表面47上方对应于至少块的厚度大致延伸距离D2。

[0023] 此外，应当理解的是，冷冻设施可以包括控制系统，该控制系统适于根据利用两个

竖向板冷冻装置A、B执行的操作自动控制附加输送机60的移动，使得确保当冷冻装置底部

35向完全或部分位于输送机45下方的位置移动时，附加输送机60不与冷冻装置B的可移动
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冷冻装置底部35相撞。
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图1a
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图1b
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图2a

图2b
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图3a
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图3b
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图4a

图4b
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