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Vyndlez se tykd usporédédni pohonu budild kmitd semoba-
1an&niho t¥fdfciho sita t¥fdide se dvéma dvouh¥idelovymi spo-
jenymi budi&i kmitd na ném p¥imontovanymi se dvéma protibéz-
nymi budicimi hiideli s excentrickymi zévaZimi v kaZdém 2
obou jednotlivych budicd.

Dosud znémd provedeni usporddani pohonu budicdd kmitd
gsamobelandnich t¥fdicich sit t¥{didd pro t¥idéni kamene a
podobnych substrdtd pouZivala pouze jeden elektromotor pro
oba dvouh¥idelové budide kmitl,pFilemZ uvnit# budidd kmitu
byly oba h¥idele spojeny ozubenymi koly.Vlivem nepresnosti
pPi vyrobé,které jsou prakticky neodstrenitelné,viak docha-
z{ k nestejnémm nastaveni excentrickych zdvaZi z hlediska
jejich amlitud vykyvd p¥i provozu & vznikajici rozdily vy-
voldvaly natolik velké vnit¥ni efly,Ze zakrdtko do¥lo k
stdle vétsim wvulim,k nezddoucimu nesynchronisovaném roz-
kmitévéni celé soustavy vedouci aZ k brzkému znileni ozube-
ni a spojek. '
| Byl udinén ve snaze zlepSit tento stav i pokus  spo-
jeni ozubenymi koly ‘vynechat a nahradit jej druhym elektro-
motorem.U tohoto provedeni byly propojeny vidy dvé a dvé
h¥idele obou budidi kmitd zubovou spojkou a takto spojené
h¥{dele budidd kmitd byly pohénény dvéma elektromotory.Dos-
lo k semosynchronisaci takto spojenych h¥ideli budidd kmitd,
takie ozubend kola byla nahraZena.Nebyl viak odstranén pro-
blém vznikajici ve spojeni hnaciho h¥idele s hnanym,coZ
zpisobovalo stélé potiZe v synchroniseci chodu obou budidi.

Nestejny chod obou budicich jednotek zpisoboval déle
postupné nideni zubovych spojek mezi budidi kmita,coZ opét
zpisobovelo rozdily v awplitudd kmitdni na, t¥idici plode si-
ta a nakonec jeko v pfedu popsaném pfipad%}havarii a znileni
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Teto zdvada je opét zplsobena nepresnosti nastaveni bu-~
dicd kmitd viidi sobé& vzdjemné a p¥i bé&hu je nucen jeden bu-
dié kmitd,nebr t¥eba jen jeden h¥idel budiée‘kmitq se piizpl-
sobovat druhému,a tim p¥i kaZdé otdice dojde k rdzu ve spoj-
ce,kde se nejprve opotrebi zdbérové ozubeni spojky a pak se
uvolni ndboJ spojky a znidi se h¥idel budide kmitd od pohy=
bujici se spojky.Toto se v krdtké dobé provozu projevi ne-
gativné na funkci t¥idici plochy,dojde k nestejné amplitud&
kmitdn{ t¥idici plochy a dochizi k boénim rozkmitim skiineé
t¥idide;coZ méd ze ndsledek postupné znideni celého tf{&iée.

T#{di& tohoto provedeni musi byt vyroben 8 velkou pres-
nosti, aby vznikajici rdzy byly minimélni,a tim se provozni
cyklus stroje alespon Gdstednd prodlousil, |

Podstata uspoPdddni pohonu budidd kmitl samobalandniho
$¥idictho sita ti{dile podle vyndlezu spodivé v tom,ze mezi
dvéma sousednimi budidi kmitd je na kaZdém budicim h¥ideli
uspofddéna nejméné jedna pruiné spojka a na wnéjsdich koncich
kaZdého z budicich h¥idell je pFipojen kardanovou h¥ideli
se dvéma klouby samostatny asynchronni elektromotor,

Hlavni vyhodou uspofdddni pohonu budidd kmitl podle vy-
nilezu je odstranéni vpfedu popsanych zévad a bezvadny dlou-
hodoby béh t7#{di%e s istou nerudenou amplitudou kmitd tr{i-
diciho eita;a tedy i bezvadnym vysokym vykonem t¥{aide pFi
dlouhé Zivotnosti stroje.

Priklad provedeni usporddéni pohonu budiéd kmitd samo-
balandniho t¥fdicfho sita t¥{dide podle vynédlezu je vyobra=-
zen na priloZenych vykresech,kde obr,l znézornuje schemati-
cky &dstedny zjednoduseny bokorys,obr.2 zjednoduSeny pidorys
‘podle obr.l a obr.3 schematicky usporddidni samote
ného pohonu budidd kmitd t#{dide,

Podle obr.l a% 3 je na zékladnim rému 1 t#{dide 2 ulo-
Zen pomocn& rém 3 na pryfovych podlokidch 4 v omezovacich
uhelnicich 5.Na pruZindch 6 je uloZeno tifdici sito 7 s od=
padnim skluzem 8 plnéné substrdtem 9 z dopravniku 10 .Na



-3~ - 227 448.
rdmu 11 t#idiciho site 7 jsou na nosném pFi&niku 12 upevnény
budide kmitd 1l3.Ne semostatném rému 14 jsou upevnény hnaci
asynchronni elektromotory 15 spojené s budicimi hi¥idelemi 16

kardanovymi h#{delemi 17.Na obr, 3 jsou Sipkami zndzornény
sméry otddeni obou kardanovych h¥idelu 17,8 tim i ostatnich
s nimi spojenych rotadnich édsti,V budidich kmitd 13 jsou na
budicich h¥idelich 16 uspofdddna excentrickd wvnit¥ni zédva¥di
18 & vn&jBi zdvaii 19 uloZend na loZiskdch 20 budide kmitt 13
Mezi obéma budici kmitd 13 je na kaZdém jeho budicim hiideli
16 vlozen mezihridel 21,opatieny dvéma pruZnymi spojkemi 22
s mglou tuhosti a vysokou poddajnosti.Po soufasném zapnutd
vSech Sty¥ asynchronnich elektromotord 15 se béh budidld kmi-
td 13 ihned synchronisuje vlivem jejich pruZného elektrické-
ho spojeni elktrickou rozvodnou siti,pri demZz pruzné spojky
‘22 dovoli vyrovndn{ vyrobnich uchylek a nedovoli porusent
synchronisace,zv1&§t& p¥i rozbshu t¥fdide 2.



PREDMET VYNALEZU

227 448

Uspotddéni pohonu budidld kmitu sawobalancniho t¥iaici-
ho site t¥{dide kemene se dvéma dvouh¥idelovymi spojenymi
~ budiédi kmitd na ném pFimontovanymi se dvéma protibéznymi bu-
difcimi h¥{delemi ® excentrickymi zdveZimi v kaZdém z obou
jednotlivych budidl,vyznaleny tim,Ze mezi dvéma sousednimi
budidi kmitu \13) je na kaZdém budicim h¥ideli (16) usporé=-
déna nejméné jedna pruind spojka (22) a na vnéjsich koncich
kafdého z budicich h¥ideld (16) je piipojen kardanovou h¥i-
deli (17) se dvéma klouby semostatny asynchronni elektromo=-
tor (15). ‘
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