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DESCRIPCION

Dispositivo para imprimir uno o varios objetos
que pueden moverse en una direccion de avance.

La invencién se refiere a un dispositivo para im-
primir uno o varios objetos que pueden moverse en
una direccién de avance, especialmente etiquetas, en-
vases, secciones de envases, una tira o etiquetas ad-
hesivas sobre una tira de soporte, con un cabezal de
impresién térmica y medios para alimentar el objeto
que va a imprimirse al cabezal de impresion térmica,
tal como estd definido en particular en el preimbulo
de la reivindicacién 1.

Un dispositivo de este tipo se conoce por ejemplo
por el documento US 6431773 B1. En el caso del dis-
positivo segtin el documento DE 195 07 892 A 1, una
banda de etiquetas, que consiste en una tira de sopor-
te con etiquetas adhesivas separables sobre la misma,
se guia a través de entre un cabezal de impresion tér-
mica y un cilindro de compresioén y se imprime en el
procedimiento térmico o de transferencia térmica. A
continuacidn, las etiquetas se separan de la banda de
soporte mediante un dispositivo de separacién, con-
duciendo esta dltima alrededor de un borde expen-
dedor. El cabezal de impresion esté fijado de manera
estacionaria en el dispositivo y permanece durante la
impresién en el procedimiento térmico durante todo
el tiempo de transporte e impresion, sobre la etiqueta
o la tira de soporte.

Ademis se conocen dispositivos segtin el tipo ge-
nérico, en los que el cabezal de impresién se eleva de
la etiqueta y de la tira de soporte durante los tiempos
en los que no se imprime.

La velocidad de impresién de una impresora tér-
mica estd limitada en cuanto a la calidad de impre-
sion. Ademds, el desgaste de la barra térmica aumenta
a media que aumenta la velocidad.

El documento US 6.431.773 B1 da a conocer un
dispositivo para imprimir un objeto que puede mo-
verse en una direccion de avance, con un cabezal de
impresion y medios para alimentar el objeto al cabe-
zal de impresion. En los ejemplos de realizacién des-
critos, el dispositivo estd configurado como trazador
(“plotter”) que presenta un cabezal de impresién. Co-
mo una realizacién posible del cabezal de impresién
se menciona en este documento también un cabezal
de impresién térmica. El dispositivo comprende un
marco que define una superficie de apoyo de traba-
jo, asi como medios para transportar continuamente
material de trabajo en forma de banda, que va a im-
primirse, en una primera direccién de coordenada que
discurre en su direccién longitudinal a través de la su-
perficie de apoyo de trabajo. Un soporte alargado con
un primer y un segundo extremo estd acoplado al mar-
co y discurre transversalmente a través de la superfi-
cie de apoyo de trabajo. El cabezal de impresion estd
acoplado al soporte de tal manera que puede mover-
se entre su primer y segundo extremo. Un control, en
el que estdn almacenados datos graficos, proporciona
instrucciones al dispositivo para controlar la relacién
de posicién del cabezal de impresidn con respecto al
soporte y al material de trabajo. Durante el funcio-
namiento, el movimiento combinado del cabezal de
impresion y el material de trabajo, segtn las instruc-
ciones emitidas por el control, provoca que el cabezal
de impresion imprima secciones lineales sucesivas de
un gréfico, que estdn orientadas practicamente en per-
pendicular a la primera direccién de coordenada.
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El objetivo de la presente invencién es mejorar un
dispositivo del tipo mencionado al inicio en el sentido
de que, sin disminuir la calidad de la impresién y/o
sin aumentar del desgaste de la barra térmica, ofrezca
un mayor rendimiento de impresién o rendimiento de
etiquetado.

Este objetivo se resuelve mediante un dispositivo
con las caracteristicas de la reivindicacion 1. El cabe-
zal de impresion térmica del dispositivo segtin la in-
vencion esta dotado de un accionamiento, mediante el
cual el cabezal de impresion térmica puede moverse
en paralelo a la direccién de avance del objeto que va
a imprimirse tanto en su direccién de avance como en
contra de su direcciéon de avance. Al accionamiento
estd asignado un control que lo controla de tal manera
que el cabezal de impresion térmica tiene, en caso de
un movimiento en paralelo a la direccién de avance
del objeto, la misma velocidad que el objeto movido
o una velocidad inferior que el objeto movido. Ade-
mas, el dispositivo segin la invencidn se caracteriza
porque el cabezal de impresion térmica, en caso de
moverse en contra de la direccién de avance del obje-
to, se mueve con una separacion respecto al objeto o
etiquetas adhesivas en el mismo.

A este respecto, pueden estar previstos preferible-
mente medios para detectar la velocidad de avance del
objeto que va a imprimirse, que envian sefiales de me-
dicién proporcionales a la velocidad de avance al con-
trol, controlando el control el movimiento del cabezal
de impresién en funcién de la velocidad de avance de-
tectada.

Una configuracién ventajosa adicional del dispo-
sitivo segtin la invencidn se caracteriza porque el ac-
cionamiento, mediante el que puede moverse el cabe-
zal de impresion en la direccién de avance, asi como
en contra de la direccién de avance del objeto que va
a imprimirse, presenta un mecanismo de biela y ma-
nivela o un actuador piezoeléctrico. Con un mecanis-
mo de biela y manivela pueden realizarse de manera
fiable movimientos de avance especialmente rapidos
orientados hacia delante y hacia atrds del cabezal de
impresién en paralelo a la direccién de avance de la
tira. Lo mismo se aplica para un actuador piezoeléc-
trico.

Un perfeccionamiento ventajoso del dispositivo
segun la invencién consiste ademds en que la longitud
de carrera del mecanismo de biela y manivela puede
ajustarse. Esta configuracién permite adaptar el movi-
miento orientado hacia delante y hacia atrds del cabe-
zal de impresién en paralelo a la direccién de avance
del objeto que va a imprimirse, por ejemplo en fun-
cion de la longitud de la etiqueta y/o la separacion de
las etiquetas adhesivas sobre la tira, que van a impri-
mirse.

Una configuracién preferida del dispositivo segin
la invencién consiste ademads en que el cabezal de im-
presion estd colocado en un soporte alojado en una
guia de deslizamiento, que también soporta el accio-
namiento mediante el que puede moverse el cabezal
de impresion hacia el objeto que va a imprimirse y
desde el objeto. Este accionamiento puede presentar
en este caso un disco dentado o un disco circular con
un eje de giro dispuesto excéntricamente, mediante el
que el cabezal de impresidn puede ponerse en contac-
to con el objeto que va a imprimirse, contra el efecto
de al menos un elemento de muelle, preferiblemente
un muelle helicoidal.

En lugar de un cilindro de compresién, tal co-
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mo estd presente en dispositivos segtn el tipo gené-
rico convencionales que presentan un cabezal de im-
presion dispuesto de manera estacionaria, puede estar
dispuesto en el dispositivo segin la invencién, opues-
to al cabezal de impresion, un contracojinete en forma
de placa, sobre el que se desliza el lado posterior de
la tira durante su avance.

Otras configuraciones preferidas y ventajosas del
dispositivo segtin la invencién estdn indicadas en las
reivindicaciones dependientes.

A continuacidn se explica la invencién mds deta-
Iladamente con ayuda de un dibujo que representa va-
rios ejemplos de realizacién. Muestran:

la figura 1, una representacién esquemadtica, no
ajustada a escala, de un dispositivo segtin la invencién
segun un primer ejemplo de realizacién, y

la figura 2, una representacién esquemadtica, no
ajustada a escala, de un dispositivo segtin la invencion
seglin un segundo ejemplo de realizacion.

La figura 1 muestra un dispositivo para imprimir
etiquetas 2 adhesivas sobre una tira 1 de soporte. Las
etiquetas 2 estdn colocadas sobre la tira 1 con una se-
paracion entre si esencialmente uniforme. La tira 1 se
desenrolla desde un rollo 3 de aprovisionamiento y se
alimenta a un mecanismo de impresién. El mecanis-
mo de impresion consiste en un cabezal 4 de impre-
sién en forma de un cabezal de impresion térmica y
un contracojinete 5 en forma de placa, que presenta
una superficie lisa, sobre el que se desliza el lado pos-
terior de la tira 1 durante su avance. El cabezal 4 de
impresion estd configurado en forma de barra y se ex-
tiende transversalmente a la direccién de avance de la
tira 1, esencialmente sobre su anchura o la anchura de
las etiquetas. El cabezal 4 de impresion presiona las
etiquetas 2 con una fuerza suficiente contra el contra-
cojinete 5 en forma de placa dispuesto fijamente y las
imprime por ejemplo en el procedimiento térmico o
de transferencia térmica. En la direccién de despla-
zamiento de la banda por detrds del mecanismo de
impresién estd previsto un desvio relativamente agu-
do en forma de un borde 6 expendedor, en el que las
etiquetas 2 impresas pueden separarse de la tira 1 de
soporte de una manera conocida en si misma y sacarse
a través de una abertura en la carcasa del dispositivo
y colocarse sobre un objeto que debe marcarse. La ti-
ra 1 de soporte se enrolla tras el desvio en el borde 6
expendedor en un rollo 8 de bobinado accionado por
un motor 7 paso a paso de un dispositivo de bobinado.
La velocidad de giro del motor 7 paso a paso o del ro-
1lo 8 de bobinado puede ajustarse preferiblemente de
manera continua.

El cabezal 4 de impresion térmica estd sujeto en
un soporte 9 en forma de placa, que estd alojado en
una guia 10 de deslizamiento. La guia 10 de desli-
zamiento representada esquematicamente puede estar
formada, por ejemplo, también por cojinetes de rodi-
llos. El soporte 9 estd dotado de un accionamiento,
mediante el que éste, y por tanto el cabezal 4 de im-
presion, pueden moverse en paralelo en la direccién
de avance asi como en contra de la direccién de avan-
ce de la tira 1. Esto estd indicado mediante la doble
flecha. En el ejemplo de realizacion representado, el
accionamiento comprende un motor 11 dispuesto de
manera estacionaria, preferiblemente un motor eléc-
trico, cuyo drbol 12 motor acciona un disco 13 circu-
lar. El disco 13 circular presenta un vastago 14 dis-
puesto excéntricamente en el que estd articulado un
extremo de una varilla 15 articulada. El otro extre-
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mo de la varilla 15 articulada estd articulado con un
véstago 16 colocado en el soporte 9. El disco 13 cir-
cular con el véastago 14 dispuesto excéntricamente, la
varilla 15 articulada al mismo y el soporte 9 alojado
en una guia de deslizamiento con el vastago 16 ar-
ticulado colocado en el mismo, forman por tanto un
mecanismo de biela y manivela. La separacion entre
el eje de giro del arbol 12 motor y el punto medio del
véstago 14 articulado colocado en el disco 13 circu-
lar determina la longitud de carrera del mecanismo de
biela y manivela.

Para poder desplazar el cabezal 4 de impresion en
caso necesario con diferentes longitudes de carrera en
la direccién de avance asi como en contra de la direc-
cién de avance de la tira 1 de soporte, la separacién
del véstago 14 articulado con respecto al eje de giro
del arbol 12 motor es ajustable y el vistago 14 arti-
culado estd alojado de manera correspondiente en el
disco 13 circular de manera que puede desplazarse as{
como fijarse.

Al motor 11 del accionamiento estd asignado un
control 17 que controla el accionamiento de tal ma-
nera que el cabezal 4 de impresién, en caso de movi-
miento en la direccién de avance de la tira 1 de so-
porte, tiene la misma velocidad que la tira 1 de sopor-
te o una velocidad inferior que la tira 1 de soporte.
Los nimeros de referencia 18 y 19 designan un diodo
emisor de emision de luz y un diodo receptor que re-
acciona ante la luz, que forman parte de un dispositivo
de medicién para detectar la velocidad de avance de
la tira 1 de soporte. Las etiquetas 2 separadas entres
si esencialmente de manera uniforme u otras marca-
ciones separadas entre si de manera uniforme sobre
la tira 1 de soporte interrumpen la recepcion de la luz
emitida por el diodo 18 emisor en el diodo 19 recep-
tor, si la tira estd configurada de manera transparente.
Si el diodo receptor debe recibir la luz emitida por el
diodo emisor debido a la reflexién de la luz en las eti-
quetas 2 o en las otras secciones 20 sin etiqueta de la
tira 1 de soporte, entonces, a diferencia de la represen-
tacion en el dibujo, estd dispuesto junto con el diodo
18 emisor sobre el lado de la tira 1 de soporte dirigido
a las etiquetas 2. Alternativamente a los diodos 18 y
19 emisor y receptor, también pueden utilizarse otros
medios para detectar la velocidad de avance de la ti-
ra de soporte, por ejemplo, un dinamo o similar que
rueda sobre la tira de soporte.

El diodo 19 receptor o la dinamo entregan sefia-
les de medicién, que son proporcionales a la velo-
cidad de avance de la tira 1 de soporte. Estas sefia-
les se conducen al dispositivo 17 de medicién y con-
trol, que controla la velocidad de rotacién del arbol
12 motor y, con ello, el movimiento de traslacién del
soporte 9 y el cabezal 4 de impresion, en funcién
de la velocidad de avance detectada de la tira 1 de
soporte.

El soporte 9 estd equipado con un dispositivo me-
diante el que el cabezal 4 de impresion puede moverse
hacia la tira 1 de soporte y desde la tira 1 de sopor-
te. Este dispositivo también estd conectado a través
de una linea 21 de sefiales con el dispositivo 17 de
medicién y control y comprende un motor 26 eléctri-
co, preferiblemente un motor paso a paso, y un disco
27 circular con eje de giro dispuesto excéntricamen-
te. Con 28 se designa una fijacién configurada en el
soporte 9 para el motor 26. El soporte 9 estd represen-
tado en el dibujo en seccién longitudinal. El cabezal
4 de impresion esta dotado de varillas 29, 30 que dis-
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curren en paralelo unas respecto a otras, que se guian
en cojinetes de deslizamiento configurados en el so-
porte 9. Los extremos superiores de las varillas 29,
30 estdn conectados entre si a través de una varilla
31 transversal. Entre el soporte y la varilla transver-
sal estd dispuesto un elemento 32 de muelle en for-
ma de un muelle helicoidal, que aleja el cabezal 4
de impresién de la tira. Mediante el disco 27 circu-
lar alojado de manera excéntrica, que se engancha en
el lado superior de la varilla 31 transversal, el cabezal
4 de impresion puede ponerse en contacto, en contra
del efecto del muelle 32 helicoidal, con la tira 1 de
soporte o la etiqueta 2 que va a imprimirse en cada
caso.

El dispositivo 17 de medicién y control controla
los accionamientos de manera que el cabezal 4 de im-
presion, al moverse en la direccidn de avance de la tira
1 de soporte, se apoya en una etiqueta 2 adhesiva en la
tira de soporte, que va a imprimirse, y al moverse en
contra de la direccién de avance de la tira 1, se mueve
con una separacion con respecto a la tira de soporte o
las etiquetas 2 adhesivas en la misma.

El ejemplo de realizacion representado en la figu-
ra 2 se diferencia del ejemplo de realizacién segin
la figura 1 dnicamente en que, en lugar del motor 26
eléctrico, el disco 27 circular alojado de manera ex-
céntrica, la fijacién 28, la guia paralela formada por
las varillas 29, 30 y la varilla 31 transversal asi co-
mo el elemento 32 de muelle, se utiliza al menos un
actuador 33 piezoeléctrico, para elevar y descender el
cabezal 4 de impresién. El cabezal 4 de impresion tér-
mica, en la figura 2, estd fijado a al menos un actuador
33 piezoeléctrico, que a su vez esta sujeto en el lado
inferior del soporte 9 en forma de placa. El soporte 9
estd alojado a su vez en una guia 10 de deslizamiento.
En lugar de una guia 10 de deslizamiento puede em-
plearse sin embargo, tal como ya se ha mencionado,
también un cojinete de rodillos.

La invencién no se limita en cuanto a su reali-
zacién a los ejemplos de realizacién descritos ante-
riormente. M4s bien, pueden concebirse diversas va-
riantes en el marco de la idea de la invencion, tal co-
mo se define en las reivindicaciones. Especialmente,
la invencién no se limita a la impresién de etiquetas
adhesivas en una tira de soporte. La invencién pue-
de aplicarse igualmente también en la impresion de
papel continuo dotado en un lado de un adhesivo (de-
nominado para contracolado), etiquetas alimentadas
individualmente sin papel de soporte asi como recu-
brimientos de paquetes de papel o cartén que deben
imprimirse parcialmente.
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Lista de nimeros de referencia

1

Lo

0 N N W

11
12

13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25
26
27
28
29
30
31
32

Tira de soporte
Etiqueta
Rollo de aprovisionamiento

Cabezal de impresion (cabezal de impresion
térmica)

Contracojinete

Borde expendedor
Motor paso a paso
Rollo de bobinado
Soporte

Guia de deslizamiento
Motor

Arbol motor

Disco circular

Vistago articulado

Varilla articulada

Vastago articulado

Control (dispositivo de medicién y control)
Diodo emisor

Diodo receptor

Seccién de banda sin etiqueta
Linea de senales

Linea de sefiales

Linea de sefiales

Linea de sefales

Linea de sefiales

Motor eléctrico

Disco circular

Fijacién

Varilla

Varilla

Varilla transversal

Elemento de muelle (muelle helicoidal)
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REIVINDICACIONES

1. Dispositivo para imprimir uno o varios objetos
que pueden moverse en una direccién de avance, es-
pecialmente etiquetas, envases, secciones de envases,
una tira (1), o etiquetas (2) adhesivas sobre una tira
de soporte, con un cabezal (4) de impresién térmica y
medios para alimentar el objeto que va a imprimirse
al cabezal de impresion térmica, en el que el cabezal
de impresién térmica esta dotado de un accionamien-
to (9, 11-16), mediante el que el cabezal de impresién
térmica puede moverse en la direccién de avance del
objeto que va a imprimirse asi como en contra de la
direccién de avance del objeto,

caracterizado porque

el accionamiento estd configurado de tal manera
que el cabezal (4) de impresion térmica puede mover-
se en paralelo a la direccién de avance del objeto que
va a imprimirse tanto en su direccién de avance como
en contra de su direccién de avance, estando asignado
al accionamiento un control (17) que lo controla de tal
manera que el cabezal (4) de impresién térmica tiene,
en caso de un movimiento en paralelo a la direccién
de avance del objeto, la misma velocidad que el objeto
movido o una velocidad inferior que el objeto movi-
do, y porque el cabezal (4) de impresion térmica, en
caso de moverse en contra de la direccién de avance
del objeto, se mueve con una separacién con respecto
al objeto o etiquetas (2) adhesivas en el mismo.

2. Dispositivo segtin la reivindicacién 1, caracte-
rizado porque estdn previstos medios (18, 19) para la
deteccién de la velocidad de avance del objeto mo-
vido, que envian al control (17) sefiales de medicién
proporcionales a la velocidad de avance, y porque el
control (17) controla el movimiento del cabezal (4)
de impresién térmica en funcién de la velocidad de
avance detectada.

3. Dispositivo segtn la reivindicacién 1 6 2, ca-
racterizado porque el accionamiento, mediante el
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que puede moverse el cabezal (4) de impresién tér-
mica tanto en la direccién de avance como en contra
de la direccién de avance del objeto que va a impri-
mirse, presenta un mecanismo de biela y manivela o
un actuador (33) piezoeléctrico.

4. Dispositivo segiin una de las reivindicaciones 1
a 3, caracterizado porque la longitud de carrera con
la que puede moverse el cabezal (4) de impresién tér-
mica en la direccién de avance y en contra de la direc-
cion de avance del objeto que va a imprimirse, puede
ajustarse.

5. Dispositivo segtin una de las reivindicaciones
1 a 4, caracterizado porque el cabezal de impresion
térmica estd colocado en un soporte (9) alojado en una
guia (10) de deslizamiento, que soporta un acciona-
miento adicional mediante el que puede moverse el
cabezal (4) de impresion térmica hacia el objeto que
va a imprimirse y desde el objeto

6. Dispositivo segtin una de las reivindicaciones
1 a 5, caracterizado porque al cabezal (4) de impre-
sién térmica estd asociado un disco de leva o un disco
(27) circular con eje de giro dispuesto excéntricamen-
te, mediante el que el cabezal (4) de impresion térmi-
ca puede ponerse en contacto, contra la accién de un
elemento (32) de muelle, con el objeto que va a im-
primirse.

7. Dispositivo segin una de las reivindicaciones
1 a 6, caracterizado porque el dispositivo mediante
el que el cabezal (4) de impresion térmica puede mo-
verse hacia el objeto que va a imprimirse y desde el
objeto, presenta al menos un actuador (33) piezoeléc-
trico.

8. Dispositivo seglin una de las reivindicaciones
1 a 7, caracterizado porque, opuesto al cabezal (4)
de impresién térmica estd dispuesto un contracojinete
(5) en forma de placa, sobre el que se desliza el lado
posterior del objeto que va a imprimirse durante su
avance.
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