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(54) Ulozeni hydraulicky ovlddané vykyvné

stabilizalni opéry

(57) 0OCelem ulozeni vykyvné stabilizaéni
opiéry je zkrdtit dobu stebilizace nos-

ného ramu otolného pracovniho stroje,
ulozensho na mobilnim podvozku, zame-

zit vzniku kmitd v opérném systému

pfi vysokych zdvizich pistnic p#imo-
¢arych opérnych hydromotord a umoZnit
pouZiti téchto hydromotord s mensim
zdvinem., Tohoto ulelu se dosdhne tim,
kdyZ podélna osa nosného cepu vykyvné
stabilizaléni opéry svird s préseciken
svislych rovin vedenych podélnou osou
nobilniho podvozku a podélnou osou
nosného Zepu thel, jeni je dan vzta-
hem: arc sin H/L, kde H je velikost
poklesu vn&jdiho konce vykyvné stabi-
lizaZni opéry pri jejim vykyvnuti z
pfepravni do pracovni polohy a kde L

je délka vykyvné stabilizaéni opéry.
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Reseni se tyks ulozeni hydraulicky ovladané vykyvné stabilizadni opéry prostifednictvin
nosného Zepu v rdmu otoéného pracovniho stroje, zejména jeidbu nebo rypadlz, upravenén na

mobilnin podvozku.

Stavajici uloZeni vykyvné stabilizadni opéry je na rdmech otolnych pracovnich stroju
upravenych na mobilnich podvozcich provedeno prostfednictvim nosného Tepu se svislou podélnou
osou, JjenZ je na nosném rdnu upraven v takové vy$i od jizdni roviny, aby byls zarufens dosta-
tedns préjendnost mobilniho podvozku terénen. iMevyhodou toheto uspofddani je to, Ze np vnijdich

“oncic” vwileraych stabilizednich opir jo tfeba poulit I ooTorveh onirnych hydronotor® : vel-

tyn Zdvinea, Ve nd pak zo ndsladelh, le ge jednak prodluluie dobz stebilizsce nosndétc ridru
otolrc¢he nracovniho stroje a jednak dochdzi ke vzpiku kmitd

v celé~ opirnér sysid-u, pRi

~racovni linmosti.,

Vyie uvedené nedostatky odstranuje ulofeni hydraulicky ovlidané vykyvné stabilizalni
opaery v ramy otogného pracovniho stroje, upravenén na nobilnim pocdvozku, jeho podstata spo-
Zdvi v tom, Ze podélnd osa nosného Cepu vykyvné stabilizaéni opiry svird s priseéiken svislych
rovin vedenych podélnou osou mobilniho podvozku a poddlnou osou nosného Cepu Uhel jehoZ ve-
likost je dina arc sin podilu velikosti poklesu vnéj$iho konce stabilizadni opéry pfi jeiin

vyhyvnuti z pfepravai do pracovni polohy a délky stabilizainf opéry.

Redenim podle vyndlezu se dosihne zkraceni doby potifebné pro stabilizaci rdmu oto&ného
pracovnino stroje bez jakéhokoliv omezeni prijezdnosti mobilniho podvozku terénem. Ila vnéjsich
koncich stabiliza&nich opér lze pouZit pfimolarych opZrnych hydromotord s nmen3im zdvihen,

ginZ se snizi i mnoZstvi a velikost kmitl stabilizainiho opérného systému p¥i prici stroje.

Pfiklad provedeni uloZeni hydraulicky ovlddané vykyvné stabiliza&ni opéry je znazornén

na prfipojenénm vykresse.

Nosny rém 1 otoéného pracovniho stroje je opatifen nosnymi ranmeny 4, z.nichZ v kaZdém
je upraven jeden nosny Cep 2, pro uloZeni vykyvné stabilizalni opéry 3. Podélnd osa nosného
Cepu 2 svird s priselikem svislych rovin vedenych podélnou osou mobilniho podvozku 7 a podél-
nou osou nosného &epu 2 Uhel oC, jenZ je roven arc sin podilu velikosti poklesu H vngjsiho
konce vykyvné stabilizalni opéry 3 pifi jejim vykyvnuti z pfepravni do pracovni polohy a délky
L vykyvné stabilizalni opéry 3.

Pfed zapoletim préce otolného praocovniho stroje se prostfednictvim hydraulickych ovla-
dacl prestavi vykyvné stabilizaéni opéry 3 z pfepravni do pracovni polohy. V disledku $ikmého
uloZeni nosného Cepu 2 se plodné op&rné elementy 6 upravené na pistnicich pFfimodarych op&rnych
hydromotors 5 jeZ jsou upevnény na vn&jdich koncich vykyvnych stabilizalnich opér 3 dostavaji
do optimdlni vzddlenosti nad precovni terén, kterd umoZnuje pouziti piimoarych op&rnych
hydromotord 5 s mendim zdvihem. Soulasn& se aretalnim zailizenim zajist{ dosud zatiZend pera
zadnich néprav mobilniho podvozku 7. Stabilizace oto&ného pracovniho stroje, pro jeho funkini
¢innost, se pak uskutelni vysunuti pistnic p*imolarych op&rnych hydromotord 5.

Predm¢e&t vynédlezu

UloZeni hydraulicky ovlddané vykyvné stebilizaé&ni opéry prostifednietvim &epu v rdmu otoé-
ného pracovniho stroje, zejméns jeldbu nebo rypadla, upravendm na mobilnim podvozku, vyznade-
ném tim, Ze podélnd osa nosného Zepu (2) vykyvné stabilizaini opéry (3) svird s prisediken
svislych rovin vedenych podélnou osou mobilniho podvozku (7) a podélnou osou nosného Eepu (2)

uhel ( o ), jenZ je dén vztahem
cx: = arc sin aH
L

kde H je velikost poklesu vndjsiho konce vykyvné stabilizadni opéry (3) pfi jejim vykyvnuti

z prfepravni do pracovni polohy
a L je dé¢lka vykyvné stabilizadni opéry (3)
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