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Urzadzenie do analizy przeplywajacych osrodkéow

1

Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do ana-
lizy przeptywajgcych osrodk6é6w, zwlaszcza do ana-
lizy przeplywajacej papki, pobranej z rézinych
miejsc z co najmniej jednej instalacji flotacyjnej.

Znane s3 z kanadyjskiego opisu patentowego nr
1038970 oraz opisu patentowego RFN DOS nr
1673254,- urzadzenia dla analizy przeptywajacych
osrodk6w zawierajace komory analizy, przez ktére
przeplywa pobrany osrodek, wprowadzane kolejno
w polozenie wspélpracy z analizujgcym przyrza-
dem, korzystnie analizatorem rentgenowskim, przy
czym maja zasilajgce linie, kt6ére 13czg komory
.analizy z wspoéipracujgcymi Zrédlami osrodka, sta-
cjonarny zesp6t podtrzymujgcy dla komory analizy,
nastawczy zesp6t dla ustawienia ruchomego zespo-
tu podtrzymujacego wzgledem stacjonarnego zespo-
tu tak, aby komory byly usytuowane odpowiednio
wzgledem analizujgcego przyrzadu oraz zesp6! zbie-
rajacy osrodka opuszczajgcego komory analizy.

Znane urzgdzenia, opisane wyzej, stosowane s3
w coraz wiekszym zakresie dla kontrolowania pro-
cesdbw wzbogacajgcych korzystnie proces6w flota-
cyjnych.

W znanych urzadzeniach komory analizy usytuo-
wane sg wzdluz poziomej linii prostej, przylegajac
do siebie, przy czym zesp6t podtrzymujacy komory
analizy lub zesp6t podtrzymujacy analizujgcy przy-
rzad przesuwa si¢ do przodu w kierunku réwno-
leglym do tej linii wprowadzajac komory analizy
i analizujacy przyrzad w polozenie wspblpracy.
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Realizacja prostoliniowego ruchu obu zespoléw
wymaga duzej powierzchni.

Przesuw analizujgcego przyrzgdu, ktéry jest bar-
dzo wrazliwym przyrzadem, prowadzi do powsta-
nia zakl6cen, ktérych rezultatem jest bledny wynik
analizy za$ ruch komér analizy powoduje koniecz-
noé¢ stosowania dtugich, elastycznych, zasilajgcych
linii dla osrodk6w majacych byé analizowanymi.
Zasilajace linie komér analizy znieksztalcaja sie
w czasie ruchu liniowego zespotu podtrzymujacego
komory co prowadzi do blednego wyniku analizy,
spowodowanego zmiang warunkéw przeplywu
oSrodka przez komory analizy.

Celem wynalazku jest skonstruowanie urzadze-
nia pozbawionego wad wystepujacych w znanych
rozwigzaniach.

Cel wynalazku osiggnieto przez zaprojektowanie
urzadzenia, w ktérym podtrzymujgcy zesp6t jest
zamocowany obrotowo na pionowej osi i podtrzy-
muje komory analizy przylegajace do siebie wzdluz
poziomej, kotowo-tukowej linii,’ wsp6tSrodkowej z
osig, a w obszarze usytuowanym ponad poziomem
kom6ér analizy znajdujg sie zasilajace linie, lgczace
Zrédla osrodka z komorami analizy, przy czym
zasilajace linie tworzace wiagzke linii majg piono-
wo usytuowane odcinki liniowe, koncentrycznie
wzgledem osi, wykonane z materialu elastomerycz-
nego, za$ z wigzki, zasilajace linie rozciagaja sie

- uko$nie ku dolowi i na zewnatrz do wsp6ipracu-

jacych komér analizy, natomiast w obszarze usy-
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tuowanym pod poziomem znajdujg sie polaozone Z
tymi komorami spustowe przewody, przy czym
stowe przyrzady rozciggaja sie ukosnie ku do-
hdo wewnatrz,- oraz wykonane s3 z materialu
astomerycmego i twovza analogicz.me jak =zasi-
I3jgce linie wigzke wspélosmwa z osig.
Dla- utworzenia wiazki- albo wigzek, zasilajace
UK spustowe przewody s3 usytuowane w obroto-
wej tulei, ktéra jeit stacjonarna albo obraca sie
wraz z ruchomym zespolem podtrzymujgcym. W
tulei usytuowana jest wkladka zaopatrzona w prze-
pustowe otwory przystosowane do przyjecia odpo-
wiedniej zasilajacej linii albo spustowego przewodu.
Korzystnym jest, ze opisane usytuowanie zasila-
jacych linii pozwala, w czasie przesuwania si¢ ru-
chomego zespolu podtrzymujgcego komory analizy,
na lagodne zagiecie i skrecenie odcinkéw zasilaja-
cych linii z materialu elastomerycznego, zapew-
niajgc jednolite warunki przeplywu ‘analizowanego
osrodka, co pozwala na_bardzo duza dokladnosé

anallzy ‘oraz oszczednosé znacznej czegsci pow1erz—v

chni uzytkowej.

Przedmiot wynalazku uwzgledmono w przykla-
dzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia urzadzenie do analizy przeplywajgce-
go osrodka w przekroju poprzecznym wzdluz linii
I—I na fig. 2, fig. 2 — urzadzenie w przekro;u
poprzecznym wzdluz linii II—II na fig. 1, fig. 3 —

tuleje dla zasilajgcych linii, uwidaczniong na fig.:1

w widoku z géry.

Urzadzenie ma rame 10 zaopatrzong w nogi 11,
12, 13 wzajemnie polgczone za pomocy poprzecznic
14, 15, 16, 17, 18. Noga 12 podtrzymuje piyte 19 i
stanowi stacjonarny zesp6! podtrzymujacy dla ana-
lizujagcego przyrzadu 20, korzystnie analizatora
fentgenOWSRiégo (zaznaczonego liniami kreskowy-
m1 na fig. 11 2).

Rama 10 podtrzymuje réwniez ruchomy zesp6} 21
podtrzymujacy, na ktérym zamocowane sg komo-
ry 22 analizy. Ruchomy zesp6t 21 podtrzymujacy
ma pionowg rurowg cze$¢ 23 zamocowang obroto-
wo, wzgledem pionowej geometrycznej osi 24, do
ramy 10, za pomocy poprzecznic 17, 18 wsporni-
kowej struktury 25 oraz gérnego lozyska 26 i dol-
nego lozyska 27. Rurowa cze$é 23 ma zamocowang
do gérnego konca rurowa podtrzymujgca czesé 28,
przy czym jest ona wspoélosiowa z osig 24 i ma
pionowg plyte 29, w postaci wycinka kota, z obu-
dowg krawedziowa plyty 30. Krawedziowa plyta
30 usytuowana jest wzdluz poziomej kolowo-luko-
wej linii, ktérej Srodek jest na osi 24 i ma szereg
usytuowanych réwnomiernie uchwytéw 31 dla ko-
mér 22 analizy, przy czym uchwyty 31 sg usytuo-
wane na tym samym poziomie (fig. 1).

W przedstawionym przykladzie wykonania kazdy
uchwyt 31 stanowi pozioma tuleje zaopatrzong w
zesp6t 32 sprezyn, ktéry gdy nie oddzialywuje na
niego ladunek,. utrzymuje komory 22 analizy poza
kontaktem z analizujacym przyrzadem 20 oraz jest
pobudzany za ‘pomoca tloczyska tlokowego cylindra
34 zamocowanego do czeSci 33 wspornikowej struk-
tury 25. Tloczysko tlokowego cylindra 34 usytuo-
wane jest w polozeniu, w ktérym moze przejsé
do otworu usytuowanego w obwodowej krawedzio-
wej plycie 30 na wprost uchwytu 31.

1
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Obr()t ruchomego zespolu 21 podtrzymujacego
wymuszany jest przez dwa tlokowe cylindry 35,
36, ktérych zewnetrzne konce ttoczysk zamocowane

sg obrotowo do plyty 29 w punktach 37, 38 zas

. przemwlegle konice ttokowych cylindréw 35, 36 za-

mocowane sg obrotowo w punktach 39, 40 do od-
powiednich struktur .41, .42 zamoco_wariych do ra-
my 10. Dla sterowania obrotem ruchomegd zespolu
21 podtrzymujacego poprzez tlokowe cylindry 35,
36 zastosowano czujnik 43, ktéry wskazuje wiel-
kosé kata o jaki ruchomy zesp6t 21 ‘podtrzymu-

- jacy jest obracany. Czujnik 43 zamocowany jest

na wspormku 44, zamocowanym do ramy 10. Wat
wejsciowy czujnika 43 jest wsp()losiowy E bsw, 24
i polgczony z gbérnym koncem ruroweJ czesc1 23
poprzez sprzeglo 45, przy' czym: czulmk 13 i sprze-
glo 45 usytuowane sg w obszarze 46 ruroweJ prze-

~ dluzajacej czesci 28. Rurowa przedluzajaca czesé

28 ma ‘w obszarze 46 otwér 47 o wspornikach
umozliwiajgcych obrét ruchomego zespotu 21 pod-
trzymujgcego wzgledem wspormka 44 usytuowa-
nego w tym otworze 47. :

Komora' 22 analizy ma rurowy, lekko splaszczoay
na zewnatrz, w kierunku prostopadiym do krawe-
dziowej. ptyty 30, korpus usytuowany promieniowo
na zewnqtrz krawedzmwe: plyty 30 oraz okno w
postaci otworu pokrytego cienkg wymienialng folig

““Plastykowa. W czasie wykonywania analizy okno

35

-jest dociskane, w danym, polozeniu, do analizujg-

cego przyfzadu 20 za pomoca tlokowego cylindra 34
dzialajgcego na komore 22 analizy poprzez zespdt
32 sprezyn, przy czym polozenie okna jest zdete:-
minowane przez zesp6él nastawczy (nie uwidocz-
niony) ustawiany na komorze-22 analizy i anali-
zujacym przyrzadzie 20.

Komory 22 analizy s3 polaczone do réznych
miejsc w instalacji flotacyjnej (nie uwidocznionej),
ktére sa usytuowane ponad urzgdzeniem dla ana-
lizy przedstawionym na fig. 1. Prébki papki flo-
tacyjnej poddawane analizie s3 przepuszczane w
spos6b ciaggly lub z przerwami, do komér 22 ana-
lizy, grawitacyjnie, poprzez zasilajace linie 48 (jed-
na linia uwidoczniona jest linig ciagly pozostale
liniami kreskowymi, na fig. 1). Zasilajace linie 48
wykonane sg z materialu elastomerycznego i roz-
ciggaja sie ku dolowi, do i poprzez gérny koniec -
rurowej przediluzajgcej czesci 28, w ktérej utrzy-
mywane sa razem w wigzce 49. Rurowa przediuza-
jaca czes$é 28 ma boczny otwoér 50, przez ktéry za-
silajgce linie 48 przechodza w postaci wachlarza,
ukoénie ku dotowi i na zewnatrz, do gérnej czesci
odpowiedniej komory 22 analizy. Rurowa przediu-
zajaca czesé 28 przechodzi do géry poprzez otwér
ograniczony pierscieniem 51 w kopule 52, usytuo-
wanej w gornej czeSci urzgdzenia, przy czym od-
step miedzy piersScieniem 51 a przedluzajacy czescig
28 jest uszczelniony za pomocg elastycznego kol-
nierza 53. W gérnym koncu przediuzajacej czesci
28; w postaci tulei, zamocowana jest wkladka 54
zaopatrzona w przepustowe otwory 55 (fig. 3) dla
umieszczenia odpowiednich ' zasilajgcych linii 48,
przy czym zasilajace linie 48 zamocowane sg na

- stale za pomocag kbﬁcowych perforowanych piyt

57, 58 polgczonych ze soba za pomocy Srub 56,
ktbére sq na stale polaczone z przedluzajacy czescig
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5
28 i plytg 57, za§ druga plyta 58 porusza sie w kie-
runku osi 24 w strone wkladki 54. Prébki opuszcza-
ja kazda z komér 22 analizy przez wylot 59 z krét-
kiego odcinka gumowego weza, przy czym powierz-

chnia przeplywu wylotu 59 jest regulowana za po-'

mocy opaski zaciskowej weza (nie uwidocznionej),
dla regulacji cisnienia w komorze 22 analizy do
pozadanej wielkosci.

Cze$ci zasilajacych linii 48 usytuowane pomiedzy
otworem 50 i komorami 22 analizy spoczywa na
prowadnikach 60 zamocowanych do podtrzymujacej
struktury zawierajgcej podtrzymujace elementy 61;
62 zamocowane na piycie 29 oraz stozkowy ele-
ment 63, usytuowany ponad podtrzymujacymi ele-
mentami 61, 62, majacy chronié¢ plyte 29, punkty
37, 38 polaczen tlokowych cylindréw 35, 38 WSper-

5

10

15

nikowg strukture 25 i wspornik 44, Jezehrzasﬂa-

jaca linia 48 peknie. Stozkowy element 63 stanowi
pionowo ku -gérze zgieta krawedziowsg czes¢ 64
tak, ze kazda papka flotacyjna, ktéra 'moglaby
wyciekaé, bedzie zebrana na obrzeiu stozkowego
elementu skad bedzie odprowadzana na zewnatrz
przez wylot (nie uwidoczniony). Prowadniki 60 sg

podirzymywane przez krawedziows czesé 64 stoz- .

kowego' elementu 63 oraz wystajgce zen podtrzy-
mujace kolki 65. )

Prébki, ktére przeszly przez komory 22 analizy
wyladowuje sie przez wyloty 59 do odpowiednich
lejéw 66 i poprzez rury 67 oraz linie lub weze: 68,
z materialu elastomerycznego, do naczyh zbierajg-
cych (nie uwidocznione) a stamtad pompowane do
instalacji flotacyjnej.

Lejki 66 sa polaczone z usytuowang pod katem,
krawedziowa piyta 30, plyty 29 w postaci wycin-
ka kota, oraz rurami 67, rozciggajacymi sie ukosnie,
ku dolowi i do $rodka, do i przez uchwyt 69 za-
mocowany do dolnego konca rurowej czesci 23.
Uchwyt 69 ma posta¢ stozka z otworem 70, przy-
legajacym do krawedzi podstawy, dla rur 67. Z
dolnym koncem rurowej czesci 23 polgczona jest
réwniez podtrzymujaca czesé 71 majaca kohcows
czesé w postaci tulei usytuowanej w otwom w
podstawie 73. Otwor w podstawie 73 jest ogram-
czony pierscieniem 72, za§ odstep miedzy pierscie-
niem 72 a koncows czescia, w postaci tulei,  jest
uszczelniony za pomocy elastycznego kolnipria 74.
Linie 68, z materialu elastomerycznego przechodzg
przez koncows czes¢, w postaci tulei, i sg zamo-
cowane razem twarzac pionowo ciggngcy sie wigz-
ke 78 linii. Wigzka 75 jest wspoélosiowa z osig 24.
Analogicznie jak dla wiagzki 43 w kohcowej czesci,
w postaci tulei, przedluzajgcej czesci 71 usytuo-
wana jest wkladka 76 majaca przepustowe otwory
dla kazdej z linii 68.

Ruchomy zesp6l 21 podtrzymujacy obracany jest
stopniowo za pomocg tlokowych cylindréw 35, 36,
zgodnie z zgdanym wzorcem, do poloienia w kto-
rym komory 22 analizy, s wprowadzane, kolejno,

do odpowiednich polozerni dla wsp6lpracy z anali-

%5,

35

40

45

50

55

zZujacym. przyrzagdem 20. Obrét ruchomego zespolu
21 podtrzymujgcego reguluje sie recznie i/lub za-
programowanym zespolem sterujagcym zawieraja-
cym czujnik 43. Po umieszczeniu komory 22 ana-
lizy .w polozeniu przeciwleglym do analizujgcego
przyrzadu 20, komora 22 analizy jest ukierunko-

.wana wzgledem analizujacego przyrzadu 20, dla

ostatecznego ustawienia komory 22 analizy.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzénie do analizy przeplywajacego osrod-
ka, korzystnie do analizy przeplywajacej papki,
pobranej z réinych, miejsc z co najmniej jednej
instalacji flotacyjnej, zawierajace komory analizy,
przez ktbre przeplywa pobrany osrodek, wprowa-
dzane koleJno w polozenie wspéipracy z analizujag-
cym%r:yrzadem korzystnie analizatorem rentge-
nowsknh zasﬂa:ace linie 1jczace komory analizy
z wspollpracujacymi Zrédiami osrodka, stacjonarny
zespél podtrzymujacy dla analizujacego przyrzadu,
Tuchemy. zesp6ét podtrzymujacy dla komér analizy,
hasfawczy zesp6! dla ustawienia ruchomego zespotu
podtrzymujacego wzgledem stacjonarnego zespolu
. pddirzymujgcego tak, aby komory analizy byly
ugytuowane odpowiednio wzgledem analizujgcego
prZyrzadu i zespét zbierajacy osrodka opuszczajg-

. cego .komory analizy, znamienne tym, ze podtrzy-

mujagy zesp6l (21) jest zamocowany obrotowo na
pxonowej ost (24) i podirzymuje komory (22) ana-
lizy, - przylegajace do siebie wzdluz poziomej ko-
Iowq-lukowe] linii wspé6iirodkowej z osig (24), a
w obszarze usytuowanym ponad poziomem komér
(22) analizy znajdujq si¢ zasilajgce linie (48), lacza-
ce Zrédla osrodka z komorami (22) analizy, przy
czym -zasilajgce linie (48) tworzace wigzke (49) linii
maja pionowo usytuowane odcinki liniowe, kon-
centryczne wzgledem osi (24), wykonane z mate-
rialu elastomerycznego za$ z wigzki (49) zasila-
jace linie (48) rozciagaja sie ukosnie ku . dolowi
i na zewnatrz do wspétpracujacych- komér (22) ana-
lizy, natomlast W obszarze usytuowanym pod po-
ziomem komoér. (22) analizy znajdujq sie polaczone
z tymi komorami (22) spustowe przewody (68, 67,
68), wykonane z materialu elastomerycznego, przy
czym spustowe przewody (66, 67, 68) rozciagajg sig
ukosnie ku.dolowi i do wewngtrz i tworzg analo-
gicznie® jak zasilajace linie (48), wxazke 1% wspél-
osiowg z osia (24).

2. Urzadzenie, wedlug zastrz. 1, znamienne tym,
ze dla utworzenia wigzki albo wiazek (48, 75) za-
silajace linie (48) i/lub spustowe przewody (68, 67,
68) sa usytuowane w obrotowej tulei, ktéra jest
stacjonarna albo obtaca sie wraz z ru0homym ze-
spolem (21) podtrzymujacym . -

3. Urzadzeme, wedlug zastrz. 2, rnamienne tym,
ze w tulei usytuowana jest wkladka (54, 76) zac-
patrzona w przepustowe otwory (55), przystosowa-
ne do przyjecia odpowiedniej zasilajgcej linii (48)
albo spustowego przewodu (66, 67, 68).
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