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Opis wynalazku

Przedmiotem wynalazku jest rozsiewacz do nawoz6éw mineralnych i organicznych znajdujacy za-
stosowanie w rolnictwie oraz innych uprawach gdzie stosowane sg nawozy mineralne jak i organiczne.

Znany jest z opisu patentowego PL213959 rozsiewacz zawieszony na ciggniku, stuzgcy do roz-
siewania materiatéw sypkich, zwtaszcza materiatu siewnego i nawozéw. Rozsiewacz materiatéw syp-
kich posiada zawieszong na ciggniku rame, na ktérej zamocowany jest zbiornik z lejkowatym otworem
u dotu i poziomg tarczg rozrzutowg, zamocowang na watku wyjsciowym przektadni kagtowej. Pomiedzy
lejkowatym otworem i tarczg rozrzutowg usytuowana jest ruchoma ptyta dna, potgczona tgcznikiem
z utozyskowanym wykorbieniem watka wyjSciowego przektadni kgtowej, na ktorym to watku wyjsciowym
osadzona jest tarcza rozrzutowg, przy czym ruchoma ptyta dna potaczona jest z ramg tgcznikami ela-
stycznymi.

Z opisu patentowego PL170172 znany jest rozsiewacz, ktéry jest wyposazony w stozkowy zbior-
nik na nawdz, mieszadto i dwudzielng komore dozujgcg. Mieszadto osadzone przegubowo na watku
gtéwnym stanowi pret z wystepami zakoriczony w swej gornej czesci ciezarkiem. Wewnatrz dwudzielnej
komory dozujacej zamontowane sg poziome przegrody rozsuwane obustronnie. Ponizej przegréd, na
watku gtébwnym osadzone sg topatki wygarniajgce. W czesSci przedniej komory dozujgcej, nad lejem
zsypowym usytuowany jest otwor wylotowy o regulowanej wysokosci, przy czym wysoko$¢ warunkuje
potozenie zasuwki osadzonej suwliwie w prowadnicach i wspotpracujgcej z dzwignig. Z kolei z opisu
patentowego PL187720 znany jest rozsiewacz zbudowany z stozkowego zbiornika, potgczonego z ko-
morg mieszajgco-dozujgcg z zabudowang w niej skrzynkg napedowg, zwalniajgcg obroty mieszadta
i zwiekszajgcg obroty tarczy mieszajgco-rozrzucajgcej. Komora mieszajgco-dozujgca posiada ksztatt
cylindra, zamknietego od gory $ciankg w ksztatcie kota, wyposazong w otwory wsypowo-dozujgce, przy
czym pod $ciankg umieszczona jest obrotowa tarcza dozujgca o ksztatcie kota z otworami odpowiada-
jacymi geometrycznie otworom wsypowym. W dolnej cze$ci komory mieszajgco-dozujgcej, na dolnym,
pionowym watku skrzynki napedowej, osadzona jest tarcza mieszajgco-rozrzucajgca, wyposazona
w wewnetrzne topatki mieszajgce oraz zewnetrzne rozrzucajgce, stanowigca jednoczesnie dno cylin-
drycznej komory mieszajgco-dozujgcej. Lopatki rozrzucajgce majg w przekroju ksztatt zblizony do litery
"E", przy czym przegroda $rodkowa nachylona jest pod kagtem ostrym w stosunku do ptaszczyzny tarczy.
Dolna czes$¢ cylindrycznej komory mieszajgco-dozujacej posiada otwory wysypowe i ostonieta jest ob-
rotowym pierscieniem zamykajgcym, wyposazonym w swej dolnej czesci w otwory odpowiednio wiek-
sze od otworéw wysypowych komory. Ponad $ciankg komory mieszajgco-dozujgcej, stanowigcej jed-
noczesnie dno stozkowego zbiornika, na gérnym, pionowym watku skrzynki napedowej, osadzone jest
przegubowo mieszadto, wyposazone w topatki pretowe, urabiajgce oraz topatki mieszajgce w postaci
krgzkbw z wycieciami, natomiast ponizej przegubu zamocowany jest spiralnie wygiety zgarniacz.
Natomiast z niemieckiego opisu patentowego DE20041007574 zgtoszenie miedzynarodowe
WO2005079554, znany jest odSrodkowy dystrybutor nawozéw zawierajgcy rame i zbiornik magazy-
nowy, pod ktérym umieszczone sg co najmniej dwa napedzane obrotowo dyski odsrodkowe z topatami
do rzucania, ktérych dtugos¢ jest co najmniej czeSciowo rézna. Odsrodkowy rozdzielacz nawozéw, jest
stosowany do uzyskania pozgdanych szeroko$ci roboczych dla odpowiednio dostosowanych szeroko-
Sci wyrzucania czgstek nawozu, ktére sg skutecznie odwirowywane przez fopaty wyrzucajgce. Wediug
wynalazku grupa skfadajgca sie z kilku topat o krétszym rzucie i grupa sktadajgca sie z kilku topat
o dluzszym rzucie sg umieszczone na kazdej tarczy odsrodkowe;j.

Celem rozwigzania jest opracowanie konstrukcji rozsiewacza, ktéra umozliwi jednoczesne roz-
siewanie dwdch ré6znych nawozoéw o réznym sktadzie chemicznym i réznych wiasciwosciach oraz moze
by¢ stosowany takze do rozsiewania jednego rodzaju nawozu.

Rozsiewacz wyposazony w zbiornik na naw6z zaopatrzony w panel sterujgcy z centralng jed-
nostkg sterujgcg charakteryzuje sie tym, ze zbiornik na naw6z posiada ruchomag przegrode, ktora dzieli
zbiornik na dwie komory, pod zbiornikiem umieszczone sg dwa podwojne niezalezne uktady dozujgce
potgczone z czujnikami automatyki wagowej oraz poczwérny indywidualny mechanizm wysiewajacy na-
wozy z niezaleznymi przektadniami. Kazdy element topatkowo-tarczowy stanowigcy uktad dozujacy jest
napedzany przez niezalezne wzgledem siebie mechanizmy napedowe. To potgczenie pozwala na kon-
trole pracy i petne sterowanie rozsiewacza przez operatora. Rozsiewacz ten daje mozliwo$¢ wysiewu
dwéch réznych nawozoéw za jednym przejazdem roboczym maszyny.

Przedmiot wynalazku zostat uwidoczniony w przyktadowym wykonaniu na rysunkach sche-
matycznych gdzie Fig. 1 przedstawia schemat uktadu dziatania rozsiewacza, Fig. 2 przedstawia
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schemat uktadu z aktywng przegrodg zbiornika a Fig.3 przedstawia schemat ukfad z nieaktywng
przegroda zbiornika. Panel sterujgcy 1 komunikuje sie przewodowo lub bezprzewodowo z centralng
jednostkg sterujacg 2. Centralna jednostka sterujgca 2 jest w sposob staty potgczona z automatykag
wagowg 5, dzieki czemu mozliwy jest precyzyjny wysiew nawozu. Jednocze$nie jest ona potgczona
z aktywng ruchoma przegrodg 4, co umozliwia kontrolowanie jej pracy i potozenia. Gdy przegroda 4 jest
aktywna zbiornik na naw6z jest podzielony na dwie komory 3a i 3b. W takim ukfadzie pracy komora 3a
zasila w nawd6z uktad dozujgcy 6 kontrolowany przez centralng jednostke sterujgcg 2. Uktad ten dawkuje
nawo6z do uktadu wysiewajgcego 7 skad trafia na pole lub inng powierzchnie docelowg. Adekwatnie
dziata komora 3b, ktéra podobnie zasila w nawéz uktad dozujacy 8 sterowany réwniez przez centralng
jednostke sterujgcg 2. Stad nawdz trafia do uktadu wysiewajgcego 9 ktéry aplikuje go na dang po-
wierzchnie. W sytuacji gdy, przegroda 4 jest nieaktywna dwie komory 3a i 3b sg ze sobg potgczone
w jeden spojny zbiornik 3. Wéwczas nastepuje stan, gdzie nawoz jest jeden wspélny dla catego rozsie-
wacza. Jednoczes$nie centralna jednostka sterujgca ma mozliwo$¢ wystania sygnat do wykonania pracy
tylko do jednego z uktadéw dozujgcych (6, 8) zasilajgcych w nawédz uktad wysiewajgcy. W takim usta-
wieniu jeden z uktadéw dozujgcych moze nie wykonywadé pracy.

Rozsiewacz dzieki takiej budowie bedzie pracowat w dwdch wariantach:

Pierwszy wariant gdy przegroda 4 rozsiewacza jest aktywna — zbiornik 3 rozsiewacza zostaje
podzielony na dwie oddzielne komory 3ai 3b w jednym zbiorniku. W takim ustawieniu rozsiewacz umoz-
liwia umieszczenie w zbiorniku dwoch réznych nawozoéw. Nastepnie dzieki niezaleznym mechanizmom
dozujgcym 6 i 8 oraz dwém niezaleznym mechanizmom wysiewajgcym 7 i 9 rozsiewacz jest w stanie
rozrzucié na polu dwa nawozy o catkowicie innym sktadzie chemicznym, innych wiasciwosciach fizycz-
nych i chemicznych. Dwie niezalezne komory 3a i 3b posiadajg systemy wagowe 5 pozwalajgce precy-
zyjnie dozowaé nawdz. Dwa ukfady dozujgce 6 i 8 o budowie podwéjnej na kazdy ukfad przypadajg dwa
mechanizmy ustalajgce ilos¢ aplikowanego nawozu, pozwalajg na catkowicie niezalezne wzgledem sie-
bie ustawienia. Mozliwe jest by naw6z A z komory | zbiornika rozsiewacza byt wysiewany w ilosci takiej
samej lub catkowicie innej jak naw6z B z komory |l.

Drugi wariant dotyczy sytuacji gdy przegroda 4 rozsiewacza jest nieaktywna. W takim uktadzie
rozsiewacz posiada jeden zbiornik o jednej komorze. Naw6z aplikowany do rozsiewacza trafia do catej
powierzchni zbiornika, ktory nie jest juz przedzielony. W ustawieniu tym uktad dozujacy 6 lub 8 oraz
uktad wysiewajgcy 7 lub 9 jest zasilany tym samym nawozem. Niezaleznie od ustawienia przegrody 4
dzielgcej zbiornik 3 rozsiewacz moze pracowaé z podwojnym uktadem wysiewajacym 7, 9 witgczonym
catkowicie lub czesciowo. Przy jego petnej pracy wysiewa naw6z rdwnomiernie lub nie (w zaleznosci
od ustawien) na prawg i lewg strone. Konstrukcja rozsiewacza umozliwia prace mechanizméw (6, 7)
potgczonych z komorg | w uktadzie zaleznym bgdz niezaleznym od pracy mechanizméw (8, 9) potgczo-
nych z komorg Il, w zaleznosci od potrzeb. Mozliwe jest ustawienie w ktérym rozsiewacz, ma aktywnag
przegrode 4 zbiornika — jest zaopatrzony w 2 ré6zne nawozy, ktére dwa mechanizmy wysiewajgce 7 i 9
(kazdy mechanizm wysiewajgcy) wysiewajg swéj oddzielny nawdz w catkowicie réznych dawkach i na
rézne odlegtosci wysiewu, a takze gdy rozsiewacz ma nieaktywng przegrode zbiornika — jest zaopa-
trzony w jeden wspdlny nawoz, ktéry jeden mechanizm wysiewajgcy (7 lub 9) aplikuje na pole, zas drugi
mechanizm wysiewajacy (7 lub 9) jest wytgczony. W takim ustawieniu aktywny jest takze jeden mecha-
nizm dozujacy (6 lub 8) natomiast drugi (6 lub 8) jest wytgczony. Pracg rozsiewacza steruje specjalny
panel sktadajgcy sie z tabletu i/lub smartfonu oraz dedykowanemu do maszyny profesjonalnemu opro-
gramowaniu sterujgcemu (aplikacji). Panel sterujgcy 1 jest umieszczony w kabinie ciggnika rolniczego
lub i mnym miejscu pracy operatora rozsiewacza. Jego fgcznosé z rozsiewaczem jest mozliwa:

przewodowo — czyli standardowe rozwigzanie, gdzie panel komunikuje sie z rozsiewaczem
za pomocg wigzki przewodow elektrycznych lub

- bezprzewodowo — panel komunikuje sie z rozsiewaczem za pomocg modutéw transmisji bez-
przewodowej (np.: modut bluetooth, wifi itp.). umieszczonych w panelu sterujgcym i rozsie-
waczu. Panel sterujacy 1 bazuje na pobieranej z zewnatrz bazie danych nawozéw jakie sg
uzywane do rozsiewacza. Nowe funkcje pozwalajg na:

— wysiew dwéch réznych nawozdéw na rézne odlegtosci, w réznej niezaleznej od predkosci
jazdy dawce w czasie jednego przejazdu rozsiewacza,

- wysiew réznych dawek nawoz6éw na polu w trakcie jednego aplikowania na podstawie mapy
narysowanej odrecznie przez uzytkownika — operatora przy uzyciu panelu sterujgcego roz-
siewacza,
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automatyczne sterowanie uktadem dozujgcym rozsiewacza — panel sterujgcy ma automa-
tyczng mozliwosé zamykania i otwierania uktadu dozujgcego w sposéb, ktoéry uniemozliwia
powstawanie miejsc gdzie nawo6z zostat rozrzucony podwodjnie na jedng powierzchnie. Roz-
siewacz wedtug wynalazku jest nowoczesng konstrukcjg, ktéra umozliwia jednoczesne roz-
siewanie dwu réznych nawozéw o catkowicie innym sktadzie chemicznym i innych wtasciwo-
Sciach.

Zastrzezenia patentowe

. Rozsiewacz do nawozéw mineralnych i organicznych wyposazony w zbiornik na naw6z zao-
patrzony w panel sterujgcy z centralng jednostkg sterujgcg znamienny tym, ze w zbiorniku
(3) na nawéz posiada ruchoma przegrode (4), ktéra dzieli zbiornik (3) na dwie komory a panel
sterujgcy (1) steruje dwoma podwdjnymi niezaleznymi uktadami dozujgcymi (6, 8) potaczo-
nymi z czujnikami automatyki wagowej (5) oraz poczwérnym indywidualnym uktadem mecha-
nizmu wysiewajgcego (7, 9) nawozy przy czym kazdy mechanizm wysiewajacy (7, 9) ma nie-
zalezne zasilanie.

. Rozsiewacz wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze ruchoma przegroda (4) kiedy jest aktywna
dzieli zbiornik (3) na dwie oddzielne komory (3a i 3b) a kiedy przegroda (4) jest nieaktywna
zbiornik (3) nie jest podzielony i stanowi jedng komore.

. Rozsiewacz wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze kazdy uktad dozujacy (6 i 8) fopatkowo-
-tarczowy jest napedzany przez niezalezne wzgledem siebie mechanizmy napedowe.

. Rozsiewacz wedtug zastrz. 1, znamienny tym, ze panel sterujgcy (1) tgczy sie z rozsiewa-
czem i jego zbiornikiem (3) przewodowo lub bezprzewodowo.
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