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(54) Dvoustupnovs hydraulicks pohonnd jednotka

1

.Vynélez se tykd dvoustupnové hydraulické polionné Jedndtky, pomoci ni¥ ‘se pohdné& j{
rizné hydraulickd spotiebide,

Pri fﬁznych montéénich pracich, juko Je st¥fhéng kabelt, lisovént kabelovycH ok, pie=--
st¥iZenych staryéﬁ'éroubﬁ atd. se pouZivajf rizng hydraulickd zaffzent. V8echna tato 28~
*{zenf se péhénéji v&t8inou rudnimi hydraulickymi Jednotkami, protoze se Jedné o malé pra-
covni zdvihy. ‘ v

Dosavadni runf hydraulické pohonné Jednotky jsou prevéfns Jednostupﬁové, to znameng,
zé Jednomu pracovnimu zdvihy plunZru hydraulické pohonné jednotky odpovidd vidy jeden ob-
Jem kapaliny, dodany z hydraulické Jednotky do spotiebige, Pracovni plunir spolu s kine- |
matickym'mechanismem hydraulické pohogné Jeqhotky muSi viak bft dimenzovén na maximédlni
pfovozni tlak. Z toho vyplyvéd, %e na zaddtku technologického procesu strihéni nebo lisovd-
hi, kdy je pracovni odpor maly, neni Jednostupnovs hydraulické pohonnd jednotka vykohpvé
plnég Qyuéita a'celkovy Cas technologického procesu se zbyted&ns prediuZuje, Dvoustupnové
hydraulické pohonné Jednotky se pro rizné mechanismy pouZivajfl v omezené mite, nebol y

dosavadnich konstrukef se zvysuje pr1lis Jejich hmotnost,
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pracovni pist,‘ovladany kinematickym mechaniamem.

Hlavni vyznek vynélezu apoéivé v tom, ie ve dnu dutiny Je provedeno vrténi, v némZ
Jje ulozen duty plunir, Opatreny na’ svém dele sacim ventilem a pruiinou dotlaéovany na ote-
vienou plochu pracovniho pistu, pracovni prostor kterého je 8spojen ‘s prostorem zdsobniku

pracovniho média ptes rizeny jednosmérny ventil.

Vyhodne je usporddéni, kdy rizeny Jednosmérny ventil je usporédén v pracovnim pistu
a jeho ridief prvek Je usporddén v plstnici pracovniho pistu.

Pokrok dosafeny vyndlezem spocivé zeaména v tom, Ze se. zkracuje tas techhologického
procesu a 2z hledlska vykonu & ﬁéinnosti se lépe vyuZiva pohonné Jednotka, pri zachovéni
jeji minimdln{ hmotnosti. ‘

Priklad provedeni dvoustupnové hydraulické pohonné jednotky je zndzornén na vykresu,

ktery pfedstavuje podélny Pfez pohonnou Jednotkou.

» Pohonné jednotka sestdvd z t&lesa 1, s nim% je hermeticky spojeno pouzdro'g z&s0b~
niku pracovniho média, na némZ je otoéné uchycens péka 3, pomoci ni% a pistnice se pohybug
Je s pracovnim pistem 5, ktery Jje suvné uspofdddn v duting télesa 1. Ve dnu 14 dutiny 1
je provedeno vrténf 18, v. ném# Jje uloZen duty plunir § 6, ktery ‘Je na svém éele opatien sa-

cim ventilem 7, Plunir

6 je pruZinou 13 pritladovén na opérnou plochu 17 pracovniho pis-
tu 3, v ném% je uspoiddén rizeny jednosmérny ventil 9, ples ntj# je propojen pracovni
prostor 16 pracovniho pistu 5 & prositorem 13 zésobniku pracovniho média. kidict prvek 10
rizeného jednosmérného ventilu 3 je uspofddén v pistnici pracovniho pistu } a vnd pistni-

“ce je zakonden oylédacim koledkem 13. V t&lese 1 jsou proti sob& usporddény tlagné prvky
4, jejich% phivody jsou s pracovnim prbstorem dutého pluniru 6 proﬁojeny pres vytlaény

ventil 8. Prostor nad uzaviracim prvkem vytla&ného ventilu 8 je propojen s pracovnim pro-

storem 16 pracovniho pistu 5 rovnéZ pies dekompresni ventil 19. V pouzdru 2’ je na pistnici

pracovniho pistu 3 posuvng uspofdddn plovouci piét 1l.

Funkce pohonné jednotky probihé nésledovné. Na za&dtku technologického procesu, na=
prtklad st¥fhéni, neni ¥{dict prvek 10 ve styku s uzaviracim prvkem fizendho jednosmErné-
ho ventiiu 9, to znamend, Ze pri pohybech péky'j pracuje rizeny jednosmérny ventil 9 Jjako
zpétny ventil. Pii zvednuti péky 3 se posouvé pfacovni pist 5 sméyem doprava a pracovni
médium se prepouéti z prostoru 13 zésobniku pracovniho nédia ptes rizeny jednosmérny ven-
til 9 do pracovniho prostoru 16 pracovntho pistu 3. Pri stlaéeni péky 3 se posouvé ‘pra=
covni{ pist 5 sm&rem doleva a vytlacuge pracovni médium dutym plunirem 6 pies sact ventil
7 a vytla&ny ventil B k tladnym prvkim 4. Pri ;pétnémvpohybu pfacovniho pisiu'z sleduje
jeho pohyb 1 duty plunir 6 .

ktery je k nému piitlafovén pruZinou 15. Jakmile vzroste od-”,‘
por tla&nych prvki 4 a sila na pace 3 by byla neunoené velikd, vyradf se é funkce Pizeny
jednosmérny ventil 9 pomoc{ ¥fdicfho prvku 10 & pracovni prostor 16 pracovniho pistu 5 Je
trvale propojen s prostorem 13 zésobniku pracovniho média. PPi stladovdnl péky 3 se tle-

" kové médium k tladnym prvkim 4 doddvé pouze dutym plunzxem 6. Po vykonéni technologickébo

procesu se tladné prvky 4 4 vrati do své vychozl polohy tim, Ze se otevie dekompresni ven~
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fii ;2 a pracovni{ médium pod tlaénymi prvky 4 se Jelich stlatenim pfepusti_pfeSwdekOm~ »
presni ventil 19 a otevfe ri{zeny jednosﬁérnyvventil 9 do prostoru 13 zdsobniku pracovnihc
média. )

PREDMET VYNALEZU

1. Dvohatupﬁovd hydréuiické pohonngd jednotka,_opatfené-vytlaénym a sacim ventilem a t&-
legem s dutinou, v.niz Je uloZen pracovni piét,-ovlédany kinemuatickym mechenismem, vy~
znatend tim, Ze ve dnu (14)'dutiny Jje provedeno vrténi (18), v ném¥ je uloZen duty
plunﬁf (6), opat¥eny nawévém tele sacim ventilem (7) a prufinou (15) dotledovany na

- opérnou plochu (x7) pracovniho pistu (5), jeho% ﬁracovni prostor (16) je sﬁojen & pro-

storém (13) zdsobniku pracovnfho média pies Fizeny jednosmdrny ventil (9).

2. DVOuatupﬂové'hydraulické pohonnd jednotka podle bodu 1, vyznalend tim, Ze rizeny je-
dnosmérny ventil (9) Jje upraven v pracovnim pistu (5) tak, %e jeho ¥fdic{ prvek (10)
Je uspoiddén v pistnici pracovniho pistu (5).

1 vykres
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