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MECANISME DE CONTROLE POUR ARBRE ROTATIF D’OUTIL PNEUMATIQUE.

Un mécanisme de contréle (10) pour un arbre rotatif
d’un outil pneumatique comprend une section de rochet (30)
comportant une roue a rochet (31) tournant avec I'arbre ro-
tatif et comportant des rochets multiples (34); une section
de cliquet (40) comportant une tige de cliquet (42) mobile
entre une position active et une position relachée, qui, lors-
gu’elle est dans la position active, a une de ses extrémités
engrenée avec les rochets (34) de la section de rochet (30)
de fagon a contraindre la roue a rochet (31) a tourner dans
un seul sens et a empécher I'arbre rotatif de tourner dans le
sens inverse, et qui, lorsqu’elle est dans la position rela-
chée, est dégagée des rochets (34), grace a quoi la section
de rochet (30) est libérée du contrdle de la tige de cliquet
(42); et une section de positionnement (50) pour positionner
la tige de cliquet (42) dans la position active ou la position
relachée.
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MECANISME DE CONTROLE POUR ARBRE ROTATIF D'OUTIL
PNEUMATIQUE

La présente invention concerne un outil pneumatique,
et, plus particuliérement, un mécanisme de contrble pour
un arbre rotatif d'un outil pneumatique.

Un outil pneumatique classique utilise de 1l'air a
haute pression comme source de pression pour entralner un
rotor pour le faire tourner. Un mécanisme de transmission
d'énergie est utilisé pour transmettre 1l'énergie du rotor
3 une extrémité de sortie pour une application effective.
Un mécanisme d'impact est couramment utilisé dans 1l'outil
pneumatique comme mécanisme de transmission d'énergie. En
général, le mécanisme d'impact comprend un marteau creux
et un bloc en forme de tige disposé coaxialement & l'inté-
rieur du marteau. Le marteau est actionné par le rotor
pour marteler de fagon répétée le bloc pour faire tourner
le bloc. La Demande de Brevet Frangais N° 0 114 763 du
présent demandeur décrit une structure de restriction de
couple pour le mécanisme d'impact pour remédier aux in-
convénients existants dans un tel mécanisme d'impact. La
structure de restriction de couple procure un mécanisme de
transmission d'énergie qui permet que le couple de sortie
soit restreint & l'intérieur d'une plage de sécurité.

La présente invention est un mécanisme auxiliaire pour
la Demande de Brevet ci-dessus, permettant d'obtenir un
état stable optimal de l'engagement entre le marteau et le
bloc. Dang la Demande de Brevet ci-dessus, une section de
raccordement est disposée dans une position spécifique en-
tre le marteau annulaire et le bloc en forme de tige pour
relier le marteau au bloc. Par conséquent, dans une direc-
tion de déplacement spécifique, le marteau et le bloc sont
reliés pour l'entrafnement. Par conséquent, le rotor, le
marteau et le bloc sont actionnés d'une seule piéce de fa-

con & é&viter un couple instantané trop é&levé dans la
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transmission par impact. Cependant, avant 1'instant de
raccordement entre le marteau et le bloc, l'impact de mar-
telage peut toujours produire une légére rotation en sens
inverse du marteau du fait de la force de réaction du
bloc. Ceci peut avoir pour résultat le fait que le raccor-
dement entre le marteau et le bloc est blogué. Par consé-
quent, le demandeur essaie de procurer une mesure pour ré-
soudre le probléme ci-dessus.

Par conséquent, un objet principal de la présente in-
vention est de procurer un mécanisme de contrdle pour un
arbre rotatif d'un outil pneumatique. Le mécanisme de
contrdle est susceptible de contraindre l'arbre rotatif de
l'outil pneumatique & ne tourner que dans un seul sens.

Selon l'objet ci-dessus, le mécanisme de contrdle pour
un arbre rotatif d'un outil pneumatique selon la présente
invention comprend : une section de rochet comportant une
roue & rochet fixée coaxialement reliée & l'arbre rotatif
et pouvant tourner en synchronisme avec 1'arbre rotatif,
des rochets multiples é&tant disposés sur une circonférence
de la roue & rochet ; une section de cliquet comportant
une tige de cliguet mobile entre une position active et
une position relichée, dans lesquelles, lorsque la tige de
cliquet est positionnée dans la position active, une ex-
trémité de la tige de cliquet s'engréne élastiquement avec
les rochets de la section de rochet pour contraindre la
roue a4 rochet & ne tourner qgue dans un seul sens et empé-
cher l'arbre rotatif de tourner dans l'autre sens, et,
lorsque la tige de cliquet est positionnée dans la posi-
tion relachée, la tige de cliquet est dégagée des rochets
de la section de rochet, ce qui fait que la section de ro-
chet est libérée du contrdle de la tige de cliquet ; et
une section de positionnement pour positionner la tige de
cliquet dans la position active ou la position reléchée.

La présente invention peut é&tre comprise au mieux par

1'intermédiaire de la description qui suit et des dessins
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joints, dans lesquels

la figure 1 est une vue en perspective é&clatée de la
présente invention ;

la figure 2 est une vue en perspective assemblée de la
présente invention ;

la figure 3 montre la rainure de guidage de la tige de
cliquet selon la présente invention dans un état étiré ;

la figure 4 est une vue assemblée en coupe latérale de
la présente invention appliquée & un outil pneumatique ;

la figure 5 est une vue assemblée en coupe frontale de
la présente invention appliquée & un outil pneumatique ;

la figure 6 est une vue en coupe montrant le fonction-
nement de la présente invention, dans laquelle la section
de cliquet est positionnée dans la position active ; et

la figure 7 est une vue en coupe montrant le fonction-
nement de la présente invention, dans laquelle la gsection
de cliquet est positionnée dans la position rellchée.

On se référe tout d'abord aux figures 1 & 4. Le méca-
nisme de contrdle 10 pour 1l'arbre rotatif d'un outil pneu-
matique selon la présente invention comprend un siége de
base 20, une section de rochet 30, une section de cliquet
40 et une section de positionnement 50.

Le siége de base 20 comporte un corps de plaque 21
formé avec un trou de réception 22 traversant le corps de
plaque 21 d'une face & l'autre face.

La section de rochet 30 comprend une roue a rochet 31
formée avec un trou d'arbre 32 traversant la roue & rochet
31 d'une face a l'autre face. De multiples dents d'engré-
nement 33 sont formées sur la paroi du trou d'arbre 32. De
multiples rochets 34 sont agencés sur la circonférence de
la roue & rochet 31 & intervalles égaux.

La section de cliquet 40 comprend un manchon 41, une
tige de cliquet 42, une broche de restriction 43, une bro-
che de fixation 44 et un ressort 45.

Le manchon 41 comporte un corps tubulaire 411 fixé
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coaxialement et adapté & travers le trou de réception 22
du siége de base 20. L'intérieur du manchon 41 est axiale-
ment divisé de facon séquentielle en une section de petit
diamétre 412, une section de grand diamétre 413 et une
section d'épaulement annulaire 414 entre les sections de
petit et de grand diamétres 412, 413. Deux encoches de
coulissement 415 avec une certaine longueur sont formées
sur le corps tubulaire 411 sur les cbtés opposés de celui-
ci. Les encoches de coulissement 415 communigquent avec les
cbtés intérieur et extérieur de la section de petit diamé-
tre 412 du corps tubulaire 411. Les axes principaux des
encoches de coulissement 415 sont paralléles & l'axe du
corps tubulaire 411. Une encoche de fixation 416 est for-
mée sur la paroi extérieure du corps tubulaire 411 dans
une certaine position.

La tige de cliquet 42 comporte un corps de tige cylin-
drique 421 s'étendant & travers le corps tubulaire 411 du
manchon 41. Une extrémité du corps de tige 421 s'étend
hors de 1l'ouverture de la section de grand diamétre 413 du
corps tubulaire 411. L'autre extrémité s'étend hors de
1l'ouverture de la section de petit diamétre 412 du corps
tubulaire 411. Un flasque 422 est formé sur la circonfé-
rence d'une extrémité du corps de tige 421. Le diamétre
extérieur du flasque 422 n'est pas supérieur au diamétre
intérieur de la section de grand diamétre 413 du corps tu-
bulaire 411. Un bloc en coin 423 est formé sur 1l'extrémité
du corps de tige 421 et au voisinage du flasque 422. Un
trou traversant 424 est formé au milieu du corps de tige
421. Les deux extrémités du trou traversant 424 sont res-
pectivement adjacentes, de fagon correspondante, aux enco-
ches de coulissement 415.

La broche de restriction 43 est regue a travers le
trou traversant 424 avec les deux extrémités qui s'éten-
dent respectivement & 1l'intérieur des encoches de coulis-

sement 415, grice & quoi la tige de cliguet 42 est res-
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treinte de facon & pouvoir se déplacer axialement unique-
ment en va-et-vient & l'intérieur de la longueur des enco-
ches de coulissement 415.

La broche de fixation 44 est disposée sur le siége de
base 20 et s'engage dans l'encoche 416 pour la fixation du
manchon 41 et pour empécher le manchon 41 de tourner.

Un ressort 45 est fixé autour du corps de tige 421 de
la tige de cliquet. Les deux extrémités du ressort 45 bu-
tent respectivement contre le flasque 422 et la section
d'épaulement 414 pour pousser élastiquement l'extrémité de
la tige de cliquet 42 vers l'extérieur.

De plus, la section de positionnement 50 comprend un
bloc rotatif 51. Une douille 52 avec une certaine profon-
deur est formée sur une face du bloc rotatif 51. L'autre
extrémité de la tige de cliquet 42 s'étend a 1l'intérieur
de la douille 52. Une encoche de guidage arguée s'étendant
en oblique 53 est formée sur la circonférence de 1l'autre
extrémité du corps de tige 421 de la tige de cliquet 42.
Les distances entre l'autre extrémité du corps de tige 421
et les premidre et deuxiéme positions des deux extrémités
de 1l'encoche de guidage 53 sont différentes. De fagon plus
caractéristique, la distance entre 1'autre extrémité du
corps de tige 421 et la premiére position est supérieure a
la distance entre l'autre extrémité du corps de tige 421
et la deuxiéme position. Une extrémité d'un é&lément de
guidage en forme de broche 54 s'étend a l'intérieur de
l'encoche de guidage 53, tandis que l'autre extrémité de
celui-ci est disposée sur le bloc rotatif 51, grdce a quoi
la tige de cliquet 42 et le bloc rotatif 51 sont reliés
par l'élément de guidage 54.

Si l'on se référe aux figures 4 a 7, lors de 1l'utili-
sation du mécanisme de contrdle 10, la section de rochet
30 est fixée sur l'arbre rotatif de 1l'outil pneumatique
avec l'arbre rotatif qui traverse le trou d'arbre 32. Les

nervures d'engrénement de l'arbre rotatif s'engrénent avec
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les dents d'engrénement 33, grice & quoi la section de ro-
chet 30 peut tourner en synchronisme avec 1'arbre rotatif.
Le corps de plaque 21 du siége de base 20 est fixé sur le
cOté extérieur d'un boitier de l'outil pneumatique par des
vis. Le boitier est formé avec un trou traversant corres-
pondant coaxialement au trou de réception 22. Lorsgue l'on
monte la section de cliquet 40 sur le sidége de base 20, le
bloc en coin 423 peut s'étendre a4 l'intérieur du boitier
pour s'engrener avec les rochets 34 de la section de ro-
chet 30. La tige de cliquet 42 est restreinte & se dépla-
cer axialement uniguement & l'intérieur de la longueur des
encoches de coulissement 415 entre une position active et
une position reldchée. La section de positionnement 50
sert & positionner la section de cliquet 40 dans la posi-
tion active ou la position rel&chée.

Dans la position active, la section de cliguet 40 bute
élastiquement contre la section de rochet 30 pour
contraindre la section de rochet 30 & ne tourner que dans
un seul sens. Lorsque l'arbre rotatif de l'outil pneumati-
que subit une force de réaction et tend 3 tourner dans
lrautre sens, la section de cliquet 40 s'engréne avec la
section de rochet 30 pour empécher l'arbre rotatif de
tourner dans l'autre sens.

L'élément de guidage en forme de broche 54 de la sec-
tion de positionnement 50 est engagé dans la premiére po-
sition de la rainure de guidage 53, gr8ce & quoi une ex-
trémité de la tige de cliquet 42 s'étend & l'intérieur de
l'outil pneumatique. Le ressort 45 assure une certaine
élasticité, grdce & quoi le bloc en coin 423 est suscepti-
ble de s'engrener avec les rochets 34 de la section de ro-
chet 30. Lorsque l'arbre rotatif tourne dans le sens in-
verse des aiguilles d'une montre, comme montré en figure
6, la tige de cliquet 42 et la section de positionnement
50 & l'autre extrémité de celle-ci sont simplement posi-

tionnées élastiguement par le ressort 45 de telle sorte
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que, lorsque la section de rochet 30 tourne, la tige de
cliquet 42 et la section de positionnement 50 solent si-
multanément poussés vers 1'extérieur et déplacés en syn-
chronisme. Par conséquent, le bloc en coin 423 s'engréne
avec les rochets 34 de fagon & permettre & la roue a ro-
chet 31 de tourner en synchronisme avec l'arbre rotatif.

Cependant, lorsque l'arbre rotatif tourne dans le sens
inverse des aiguilles d'une montre, l'arbre rotatif subit
une force de réaction dans le sens des aiguilles d'une
montre, ce qui peut provoquer la rotation de 1l'arbre rota-
tif dans le mauvais sens. A ce moment, la section de cli-
quet 40 est positionnée dans la position active, et ne
permet & la section de rochet 30 de tourner que dans le
sens inverse des aiguilles d'une montre, comme montré en
figure 6. Par conséquent, la section de cliquet 40 coopére
avec la section de rochet 30 pour empécher la section de
rochet 30 de tourner dans le mauvais sens.

Dans la position reldchée, le bloc en coin 423 de la
section de cliquet 40 est distal vis-a-vis des rochets 34
de la section de rochet 30, grlce & guoi la section de ro-
chet est susceptible de tourner librement sans restric-
tion. Lorsque la section de cliquet 40 est amenée de la
position active & la position reldchée au moyen de la ro-
tation du bloc rotatif 51 de la section de positionnement
50, 1l'élément de guidage en forme de broche 54 est amené a
se déplacer de la premiére position de 1l'encoche de gui-
dage 53 & la deuxiéme position. A ce moment, une face du
bloc rotatif 51 bute contre une extrémité du manchon 41,
et la tige de cliquet 42 est tirée vers l'extérieur d'une
certaine distance, comme montré en figure 7. Dans ces cir-
constances, la section de cliguet 40 n'est pas engrenée
avec la section de rochet 30, ce qui fait que la section
de rochet 30 et l'arbre rotatif de 1l'outil pneumatique
peuvént tourner librement sans é&tre restreints. Par consé-

quent, lorsque la section de cliquet 40 est positionnée
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dans la position reladchée, 1l'arbre rotatif de 1l'outil
pneumatique peut tourner dans le sens des aiguilles d'une
montre, comme montré en figure 7, selon les besoins.

La réalisation ci-dessus n'est utilisée que pour il-
lustrer la présente invention, et ne vise pas a limiter
l'étendue de 1'applicabilité de celle-ci. De nombreuses
modifications de la réalisation ci-dessus peuvent é&tre ré-

alisées sans s'écarter de l'esprit de la présente inven-
tion.
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REVENDICATIONS

1. Mécanisme de contrdle (10) pour un arbre rotatif
d'un outil pneumatique, caractérisé en ce qu'il comprend

une section de rochet (30) comportant une roue 3 ro-
chet (31) fixée coaxialement reliée a l'arbre rotatif et
pouvant tourner en synchronisme avec l'arbre rotatif, des
rochets multiples (34) é&tant disposés sur une circonfé-
rence de la roue & rochet (31) ;

une section de cliquet (40) comportant une tige de
cliguet (42) mobile entre une position active et une posi-
tion reldchée, dans lesquelles, lorsque la tige de cliquet
(42) est positionnée dans la position active, une extrémi-
té de la tige de cliquet (42) s'engréne de fagon élastique
avec les rochets (34) de la section de rochet (30) pour
contraindre la roue & rochet (31) & tourner dans un seul
sens et empécher l'arbre rotatif de tourner dans 1l'autre
sens, et, lorsque la tige de cliquet (42) est positionnée
dans la position reldchée, la tige de cliquet (42) est dé-
gagée des rochets (34) de la section de rochet (30), gréce
4 quoi la section de rochet (30) est libérée du contrdle
de la tige de cliquet (42) ; et

une section de positionnement (50) pour positicnner la
tige de cliquet (42) dans la position active ou la posi-
tion reléchée.

2. Mécanisme de contrdle (10) pour un arbre rotatif
d'un outil pneumatique selon la revendication 1, caracté-
risé en ce que la section de cliquet (40) comprend un man-
chon (41) disposé coaxialement sur un corps de tige (421)
de la tige de cliquet (42), grédce a quoi la tige de cli-
gquet (42) est restreinte par le manchon (41) & se déplacer
axialement uniquement éntre la position active et la posi-
tion reléchée.

3. Mécanisme de contrdle (10) pour un arbre rotatif
d'un outil pneumatique selon la revendication 2, caracté-

risé en ce que l'autre extrémité de la tige de cliquet
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(42) s'étend hors d'une extrémité correspondante dﬁ man-
chon (41) pour étre reliée & la section de positionnement
(50), un cbété de la section de positionnement (50) é&tant
adjacent & 1l'extrémité correspondante du manchon (41).

4., Mécanisme de contrdle (10) pour un arbre rotatif
d'un outil pneumatique selon la revendication 3, caracté-
risé en ce que la section de positionnement (50) coﬁprend
un bloc rotatif (51) fixé sur l'autre extrémité de la tige
de cliquet (42), une encoche de guidage s'étendant en
oblique (53) étant formée sur la circonférence de 1l'autre
extrémité du corps de tige (421) de la tige de cliquet
(42), une extrémité d'un élément de guidage (54) s'éten-
dant & 1l'intérieur de 1l'encoche de guidage (53), tandis
que 1l'autre extrémité de 1'élément de guidage (54) est
fixée sur le bloc rotatif (51).

5. Mécanisme de contrdle (10) pour un arbre rotatif
d'un outil pneumatique selon la revendication 4, caracté-
risé en ce que l'encoche de guidage (53) est formée de fa-
con arquée sur la tige de cligquet (42) entre une premieére
position et une deuxiéme position, la distance entre 1l'au-
tre extrémité de la tige de cliquet (42) et la premiére
position étant supérieure a la distance entre l'autre ex-
trémité de la tige de cliquet (42) et la deuxiéme posi-
tiom.

6. Mécanisme de contrdle (10) pour un arbre rotatif
d'un outil pneumatique selon la revendication 2, caracté-
risé en ce qu'au moins une encoche de coulissement (415)
est axialement formée sur le manchon (41) sur un cbté de
celui-ci, la section de cliquet (40) comprenant de plus au
moins une broche de restriction (43), une extrémité de la
broche de restriction (43) étant fixée perpendiculairement
sur la tige de cliquet (42), tandis que l'autre extrémité
de la broche de restriction (43) traverse 1l'encoche laté-
rale (415) pour restreindre la tige de cliquet (42) a se

~

déplacer axialement uniquement & 1l'intérieur de la lon-
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gueur de 1l'encoche de coulissement (415).

7. Mécanisme de contrdle (10) pour un arbre rotatif
d'un outil pneumatique selon la revendication 2, caracté-
risé en ce que la section de cliquet (40) comprend de plus

un ressort (45) qui est disposé autour de la tige de cli-

- quet (42), deux extrémités du ressort (45) butant respec-

tivement contre le manchon (41) et un flasque (422) formé
sur la circonférence d'une extrémité de la tige de cliquet
(42) pour pousser élastiquement l'extrémité de la tige de
cliquet (42) de fagon & 1l'éloigner de l'extrémité corres-
pondante du manchon (41).
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