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断路器的操作机构

(57)摘要

本实用新型涉及一种断路器的操作机构，包

括手柄、锁扣、转动设置在壳体内的跳扣、设置在

跳扣与壳体之间的扭簧、转动设置在壳体内触头

架、设置在触头架与壳体之间的弹簧、与触头架

联动配合的动触头，所述的手柄通过连杆与锁扣

相连接，所述的锁扣一端通过U型连杆与触头架

相连接，所述的锁扣另一端具有与跳扣相配合的

锁定槽，所述的锁定槽随锁扣转动且能够扣合在

跳扣一端上，且实现锁扣与跳扣的锁定，所述的

跳扣另一端具有与电磁脱扣器、双金属片联动配

合的脱扣部，所述的电磁脱扣器、双金属片能够

分别驱动脱扣部动作，且实现锁扣与跳扣的解

锁。本实用新型具有结构简单、性能稳定可靠、装

配便捷、分合闸速度快、操作灵活的优点。
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1.一种断路器的操作机构，其特征在于：包括转动设置在壳体内的手柄、滑动设置在壳

体内的锁扣、转动设置在壳体内的跳扣、设置在跳扣与壳体之间的扭簧、转动设置在壳体内

触头架、设置在触头架与壳体之间的弹簧、与触头架联动配合的动触头，所述的手柄通过连

杆与锁扣相连接，所述的锁扣一端通过U型连杆与触头架相连接，所述的锁扣另一端具有与

跳扣相配合的锁定槽，所述的锁定槽随锁扣转动且能够扣合在跳扣一端上，且实现锁扣与

跳扣的锁定，所述的跳扣另一端具有与电磁脱扣器、双金属片联动配合的脱扣部，所述的电

磁脱扣器、双金属片能够分别驱动脱扣部动作，且实现锁扣与跳扣的解锁。

2.根据权利要求1所述的断路器的操作机构，其特征在于：所述的手柄上设置有与连杆

相连接的转轴孔，所述的连杆一端穿插在转轴孔内，所述的锁扣上设置有与连杆相配合的

驱动孔，所述的连杆另一端具有穿过驱动孔且延伸在壳体的滑行导向孔内的导向杆部，所

述的连杆的导向杆部随手柄动作且在滑行导向孔内往复滑动。

3.根据权利要求1或2所述的断路器的操作机构，其特征在于：所述的锁定槽为弧面凹

槽，所述的跳扣一端具有与锁定槽相配合的弧面凸起承载面。

4.根据权利要求1或2所述的断路器的操作机构，其特征在于：所述的锁扣一端具有与U

型连杆相配合的连接孔，所述的触头架上设置有与U型连杆相配合的通孔，所述的壳体内对

应通孔处设置有导向槽，所述的U型连杆一端连接在连接孔内，所述的U型连杆另一端穿过

通孔且延伸在导向槽内，所述的U型连杆另一端随锁扣动作且在导向槽内往复动作。

5.根据权利要求1或2所述的断路器的操作机构，其特征在于：所述的触头架上设置有

定位凸台，所述的动触头上设置有与定位凸台相配合的定位孔，所述的定位凸台穿插在定

位孔内，所述的定位凸台上设置有触头扭簧，所述的动触头对应定位凸台一侧处分别设置

有第一限位槽、第二限位槽，所述的触头扭簧两端分别卡合在第一限位槽、第二限位槽上。

6.根据权利要求1或2所述的断路器的操作机构，其特征在于：所述的触头架上设置有

与弹簧相配合的定位柱，所述的弹簧一端卡合在定位柱上，所述的弹簧另一端卡合在壳体

内的卡槽内。

7.根据权利要求6所述的断路器的操作机构，其特征在于：所述的触头架一侧上对应定

位柱处设置定位槽，所述的壳体上对应定位槽处设置有定位柱，所述的定位柱穿插在定位

槽内，且构成触头架与定位柱的转动连接配合。

8.根据权利要求1或2所述的断路器的操作机构，其特征在于：所述的壳体内对应跳扣

处设置有定位轴，所述的定位轴穿插在跳扣中部的定位轴孔内，所述的扭簧套装在定位轴

上，所述的扭簧一端抵触在跳扣的卡接槽内，所述的扭簧另一端抵触在壳体的限位片上。
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断路器的操作机构

技术领域

[0001] 本实用新型涉及断路器技术领域，具体涉及一种断路器的操作机构。

背景技术

[0002] 小型断路器是建筑电气终端配电装置引中使用最广泛的一种终端保护电器，其能

够提供短路、过载、过压等线路保护。又例如带过电流保护的剩余电流动作保护器，能在短

时间内迅速切断故障电源，保护人身及用电设备的安全，起到过载、短路以及漏电保护的功

能。断路器的操作机构是断路器的核心部件之一，用于驱动动触头与静触头的分断、闭合。

传统的小型断路器的操作机构包括手柄、触头架、动触头、跳扣、锁扣，跳扣和锁扣分别铰接

在触头架上，手柄通过U型连杆与跳扣联动，通过跳扣与锁扣之间的配合实现操作机构的合

闸或分断。该操作机构在执行分合闸时，分合闸速度相对较为缓慢，导致断路器的分断能力

较弱。且该操作机构还存在结构复杂、装配繁琐、性能不可靠。

发明内容

[0003] 本实用新型的目的在于克服现有技术的缺陷，提供一种结构简单、性能稳定可靠、

装配便捷、分合闸速度快、操作灵活的断路器的操作机构。

[0004] 为实现上述目的，本实用新型采用一种断路器的操作机构，包括转动设置在壳体

内的手柄、滑动设置在壳体内的锁扣、转动设置在壳体内的跳扣、设置在跳扣与壳体之间的

扭簧、转动设置在壳体内触头架、设置在触头架与壳体之间的弹簧、与触头架联动配合的动

触头，所述的手柄通过连杆与锁扣相连接，所述的锁扣一端通过U型连杆与触头架相连接，

所述的锁扣另一端具有与跳扣相配合的锁定槽，所述的锁定槽随锁扣转动且能够扣合在跳

扣一端上，且实现锁扣与跳扣的锁定，所述的跳扣另一端具有与电磁脱扣器、双金属片联动

配合的脱扣部，所述的电磁脱扣器、双金属片能够分别驱动脱扣部动作，且实现锁扣与跳扣

的解锁。

[0005] 上述结构的有益效果是:该操作机构采用四连杆式结构设计，从而断路器的操作

力矩均衡分布，避免出现断路器操作过力或过轻的情况，操作更灵活。锁扣采用滑动式结构

设计，手柄通过连杆驱动锁扣滑动，锁扣通过U型连杆驱触头架快速执行分合闸动作，从而

可实现断路器的快速分合闸，操作机构分合闸速度更快。在脱扣时，锁扣的锁定槽扣合在跳

扣上，电磁脱扣器、双金属片可分别驱动跳扣动作，跳扣能够与锁扣快速解锁，脱扣动作更

灵敏，可靠性更高。从而该断路器的操作机构具有结构简单、性能稳定可靠、装配便捷、分合

闸速度快、操作灵活的优点。

[0006] 特别地，所述的手柄上设置有与连杆相连接的转轴孔，所述的连杆一端穿插在转

轴孔内，所述的锁扣上设置有与连杆相配合的驱动孔，所述的连杆另一端具有穿过驱动孔

且延伸在壳体的滑行导向孔内的导向杆部，所述的连杆的导向杆部随手柄动作且在滑行导

向孔内往复滑动。锁扣通过连杆滑动设置在壳体内，从而便于锁扣与壳体的装配，且可保证

锁扣能够在壳体内可靠动作，锁扣能够快速驱触头架动作，有利于加速该操作机构的分合
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速度，动作的可靠性更高。

[0007] 特别地，所述的锁定槽为弧面凹槽，所述的跳扣一端具有与锁定槽相配合的弧面

凸起承载面。在跳扣上设置有与锁定槽相配合的弧面凸起承载面，从而可保证跳扣与锁扣

的脱扣动作更灵敏。

[0008] 特别地，所述的锁扣一端具有与U型连杆相配合的连接孔，所述的触头架上设置有

与U型连杆相配合的通孔，所述的壳体内对应通孔处设置有导向槽，所述的U型连杆一端连

接在连接孔内，所述的U型连杆另一端穿过通孔且延伸在导向槽内，所述的U型连杆另一端

随锁扣动作且在导向槽内往复动作。触头架与锁扣通过U型连杆连接，从而便于触头架与锁

扣的装配，在U型连杆一端滑动设置在壳体的导向槽内，从而可保证锁扣与触头架之间的传

动更可靠。

[0009] 特别地，所述的触头架上设置有定位凸台，所述的动触头上设置有与定位凸台相

配合的定位孔，所述的定位凸台穿插在定位孔内，所述的定位凸台上设置有触头扭簧，所述

的动触头对应定位凸台一侧处分别设置有第一限位槽、第二限位槽，所述的触头扭簧两端

分别卡合在第一限位槽、第二限位槽上。触头扭簧可增大动触头的接触压力，从而可保证动

触头能够与静触头可靠接触，且动触头与触头架采用卡接配合方式装配，有利于提高动触

头与触头架的装配效率。

[0010] 特别地，所述的触头架上设置有与弹簧相配合的定位柱，所述的弹簧一端卡合在

定位柱上，所述的弹簧另一端卡合在壳体内的卡槽内。弹簧可起到加速触头架动作的作用，

从而有利于提高该操作机构的动作速度。

[0011] 特别地，所述的触头架一侧上对应定位柱处设置定位槽，所述的壳体上对应定位

槽处设置有定位柱，所述的定位柱穿插在定位槽内，且构成触头架与定位柱的转动连接配

合。触头架与壳体采用卡接配合方式装配，从而便于触头架与壳体的装配，且可保证触头架

能够在壳体内可靠动作，有利于提高该操作机构的工作可靠性。

[0012] 特别地，所述的壳体内对应跳扣处设置有定位轴，所述的定位轴穿插在跳扣中部

的定位轴孔内，所述的扭簧套装在定位轴上，所述的扭簧一端抵触在跳扣的卡接槽内，所述

的扭簧另一端抵触在壳体的限位片上。跳扣转动设置在壳体内的定位轴上，可保证跳扣能

够可靠在壳体内转动，且扭簧可提高跳扣的动作灵敏度，从而该操作机构的动作速度更快。

附图说明

[0013] 图1为本实用新型实施例立体图。

[0014] 图2为本实用新型实施例主视图。

[0015] 图3为本实用新型实施例分解图。

[0016] 图4为本实用新型实施例触头架的立体图。

具体实施方式

[0017] 如图1～4所示，本实用新型实施例是一种断路器的操作机构，包括转动设置在壳

体10内的手柄11、滑动设置在壳体10内的锁扣12、转动设置在壳体10内的跳扣13、设置在跳

扣13与壳体10之间的扭簧14、转动设置在壳体10内触头架15、设置在触头架15与壳体10之

间的弹簧16、与触头架15联动配合的动触头17，所述的手柄11通过连杆18与锁扣12相连接，
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所述的锁扣12一端通过U型连杆19与触头架15相连接，所述的锁扣12另一端具有与跳扣13

相配合的锁定槽120，所述的锁定槽120随锁扣12转动且能够扣合在跳扣13一端上，且实现

锁扣12与跳扣13的锁定，所述的跳扣13另一端具有与电磁脱扣器20、双金属片21联动配合

的脱扣部131，所述的电磁脱扣器20、双金属片21能够分别驱动脱扣部131动作，且实现锁扣

12与跳扣13的解锁。所述的手柄11上设置有与连杆18相连接的转轴孔111，所述的连杆18一

端穿插在转轴孔111内，所述的锁扣12上设置有与连杆18相配合的驱动孔121，所述的连杆

18另一端具有穿过驱动孔121且延伸在壳体10的滑行导向孔101内的导向杆部181，所述的

连杆18的导向杆部181随手柄11动作且在滑行导向孔101内往复滑动。锁扣通过连杆滑动设

置在壳体内，从而便于锁扣与壳体的装配，且可保证锁扣能够在壳体内可靠动作，锁扣能够

快速驱触头架动作，有利于加速该操作机构的分合速度，动作的可靠性更高。所述的锁定槽

120为弧面凹槽，所述的跳扣13一端具有与锁定槽120相配合的弧面凸起承载面132。在跳扣

上设置有与锁定槽相配合的弧面凸起承载面，从而可保证跳扣与锁扣的脱扣动作更灵敏。

[0018] 如图1和3所示，所述的锁扣12一端具有与U型连杆19相配合的连接孔122，所述的

触头架15上设置有与U型连杆19相配合的通孔151，所述的壳体10内对应通孔151处设置有

导向槽102，所述的U型连杆19一端连接在连接孔122内，所述的U型连杆19另一端穿过通孔

102且延伸在导向槽102内，所述的U型连杆19另一端随锁扣12动作且在导向槽102内往复动

作。触头架与锁扣通过U型连杆连接，从而便于触头架与锁扣的装配，在U型连杆一端滑动设

置在壳体的导向槽内，从而可保证锁扣与触头架之间的传动更可靠。所述的触头架15上设

置有定位凸台152，所述的动触头17上设置有与定位凸台152相配合的定位孔170，所述的定

位凸台152穿插在定位孔170内，所述的定位凸台152上设置有触头扭簧22，所述的动触头17

对应定位凸台152一侧处分别设置有第一限位槽171、第二限位槽172，所述的触头扭簧22两

端分别卡合在第一限位槽171、第二限位槽172上。触头扭簧可增大动触头的接触压力，从而

可保证动触头能够与静触头可靠接触，且动触头与触头架采用卡接配合方式装配，有利于

提高动触头与触头架的装配效率。所述的触头架15上设置有与弹簧16相配合的定位柱153，

所述的弹簧16一端卡合在定位柱153上，所述的弹簧16另一端卡合在壳体10内的卡槽103

内。弹簧可起到加速触头架动作的作用，从而有利于提高该操作机构的动作速度。所述的触

头架15一侧上对应定位柱153处设置定位槽154，所述的壳体10上对应定位槽154处设置有

定位柱104，所述的定位柱104穿插在定位槽154内，且构成触头架15与定位柱104的转动连

接配合。触头架与壳体采用卡接配合方式装配，从而便于触头架与壳体的装配，且可保证触

头架能够在壳体内可靠动作，有利于提高该操作机构的工作可靠性。所述的壳体10内对应

跳扣13处设置有定位轴105，所述的定位轴105穿插在跳扣13中部的定位轴孔133内，所述的

扭簧14套装在定位轴105上，所述的扭簧14一端抵触在跳扣13的卡接槽134内，所述的扭簧

14另一端抵触在壳体10的限位片106上。跳扣转动设置在壳体内的定位轴上，可保证跳扣能

够可靠在壳体内转动，且扭簧可提高跳扣的动作灵敏度，从而该操作机构的动作速度更快。

[0019] 该操作机构采用四连杆式结构设计，从而断路器的操作力矩均衡分布，避免出现

断路器操作过力或过轻的情况，操作更灵活。锁扣采用滑动式结构设计，手柄通过连杆驱动

锁扣滑动，锁扣通过U型连杆驱触头架快速执行分合闸动作，从而可实现断路器的快速分合

闸，操作机构分合闸速度更快。在脱扣时，锁扣的锁定槽扣合在跳扣上，电磁脱扣器、双金属

片可分别驱动跳扣动作，跳扣能够与锁扣快速解锁，脱扣动作更灵敏，可靠性更高。从而该

说　明　书 3/4 页

5

CN 220933990 U

5



断路器的操作机构具有结构简单、性能稳定可靠、装配便捷、分合闸速度快、操作灵活的优

点。
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图1
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图2
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图3
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图4
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