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(54) Podpéra kopyta otuwnického stroje

1

Vynélez se tyk4 podpdry kopyta obuvnického stroje, uloZené na nosném sloupku vikywném

ve sviglé rovind mezi p¥{iprawnou a pracovni polohou.

Podpéry kopyta vikywmé ve svislé rovind se pou¥ivaji zejméne u napinacfch strojd, kde
v p¥ipravné poloze usnadnuji sprévné ulo¥eni kopyta se stélkou a gvrikem obuvi. a v ma~
covni poloze slou¥i k zaji‘ﬁtém'. polohy kopyta v pribdhu napindni svrdku otuvi. Dosud zndmé
podp¥éry kopyta jsou uloZeny vykywm& pfimo v iému stroje. Takto usporddané podp&ry kopyte
se vykyvuji do rdznych pracovnich poloh podle velikostnich &isel napinené obuvi., U nékte-
rjoh napinacich strojd je p¥itom nutné dodriet konstantni polohu st¥edové roviny délky ko-
pyta u vSech &elikostnioh $i{sel kopyt. Nevfhodou tohoto Fedeni pek je to, Ze pouze ve svi~
8lé poloze avé podélné omy podpéra kopyta za) 13%uje napinanou botu v poloze, p¥i ni% je
patn{ rovina kopyta vodorovné, k4eré jedin¥ odpovidé pracovnim dstrojim napinaciho stroje.
V p¥fpadech, kdy se poloha podélné osy podp¥ry kopyta odohyluje o urdit§ dhel od svislice,
rovina paty a cely podélny profil kopyta se odchyluje o stejny uhel od vodorovné roviny,
Kopyto pak mé nesprdvnou polohu vzhledem k pracovnim dstrojim a jeho poloha se mus{ doda~
te¥nd korigovat, nap¥., u atroje pro napindni patnf 84sti svriku obuvi, vyskovyim nastave-
nim 3pi¥kové opdrky. Tim, %e je potiebtné podpéru kopyta vykyvovat do riznych pracowmich
poloh, je velmi obti¥né upravit rychlost vikyvu v dvratich vykyvného pohybu tak, aby ne-
dochézelo k ne¥ddoucim rdzim, které zap¥i¥inuji pFedSemé opotFebeni strojnich &4eti a
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zpisobuji nadmérny hluk,

Uvedené nevyhody odstrsﬁu;]e podpdra kopyta podle vynélezu, jeho% podstata spolivéd
v tom, %e nosny sloupek je upraven na sanfch, je% jsou umistény ve vodicfoh lifitdoh upevnd-
nyoh k rdmu stroje ve smdru vykyvu nomého sloupku. San& jsou opatieny t¥menovym ndstavcem,
v jeho# boénicich je upr avena pohybovd matice s pohybovym Sroubem uloZenym v rédmu stroje a
mechaniloky ovlddanym pomooi ovliddacich elektriockyoh impulsi porovndvaciho a rozhodovaciho
obvodu odmdrovaciho dstroji velikostniho &isla opracovévané obuvi. ;{ nogmému sloupku je

pFipojena pistnice tlakového vdlce, jenZ je uloZen v t¥menovém nédstavei seni.

Vy331 teohnicky d¥inek vynédlezu spodivd v tom, Ze podpéra kopyta se vykyvuje do pra-
covni polohy, p¥i ni¥ je jejf podélnd osa vidy svisld, ¥im¥ se zajiStuje sprdwnéd poloha
opracovdvané boty vzhledem k pracovnim dstrojim ouwniokého stroje. Posunuti podpéry kopy=-
ta vzhledem ke konstantni poloze st¥edové roviny délek kopyt vSeoh velikoetn ich ¥isel sme
provdd{ posuvaym pohybem sani, v nich¥ je podpira kopyta vikyvnd ulofena. Unlov§ vikyv
podpdry kopyta m&zi p¥ipravnou a pracovni polohou je pro viechna velikeetni disla obuvi
konstantni, co% umo¥nuje snadné uzpisoben{ pribdhu rychlosti v obou dvratich posuvu pistni~
ce v tlakovém vdloi, Tim lze ve znadné mife zamezit neZddoucim rdzim v dvratioch vykywného
pohybu podp¥ry kopyta. Pohybovy§ Sroub posuvu sani je samodinnd ovlddén elektiriokymi impul-
8y z odmdFovaoiho Ustroji podle velikostin{ho &isla opracovdvané obuvi. '

PF{klad provedeni podpdry kopyta podle vyndlezu, které je urdeno pro napinaci stroj
klenkové ¥dsti svrikd obuvi, je echematicky zobrazen na vykresech, kde zm&i obr. 1l celko-

V¥ nérys, obr. 2 Sdstedny ¥ez rovinou A-A a obr, 3 &dstedny Fez rovinou B-B podle oby. 1.

K rdmu 1 stroje /obr. 1/ jsou pFipevndny dvd vodiol 1i¥ty 2 /obr. 3/, kterd jsou vzé-
jemn& spojeny p¥i¥niky 21. Mezl vodicimi li&tami 2 jsou vloZeny sand 3, v nichf je vykyvnd
ulofen pPedni Sep 31 a zadni dep 32. Na vy¥ndljch 3dstech pFedniho Sepu 31 je upevmina
vidlice 41 nommého sloupku 4 podpdry kopyta. Na kanofoh pFedniho Eepu 31 1 zadniho Eepu
32 Jesou vykywmé uloZeny kameny 33, je¥ jeou ve styku s vodicimi lidtami 2, Sand 3 jsou
opatieny timenovym néstavcem 34, ke kterému je vykywvné p¥ipojen tlakovy véleo 5, ieho¥
pistnice 51 je vykyvné spojena se sloupkem 4 podpéry kopyta. T¥menovy ndstavec 34 sestdvd
2z bodnic 35 /obr., 2/, v nichf jsou upevndny unddeci Sepy 36, na kterjoh jsou uloZeny o¥e-
ohy 37. Ofechy 37 jsou zasunuty v drdZkdch 61 pohybové matice 6 nadroubované na pohybovém
Sroubu 62, kterf Je otond uloZen v konzole 11 pewnd spojené s rdmem 1 stroje. Na letmém
konoci pohybového droubu 62 je naklinovéno Fetdzové kolo 63, kterd je Fetdzem 64 spojeno
8 hnacim Fetézovym kolem 65 seromotoru §6. .

Nosny sloupek 4 podp&ry kopyta je v horni ¥4sti ukonden st¥edicim Jepem 42 pro uloZe=-
ni kopyta k napinané obuvi. Stiediol &ep 42 Je upevndn soustiedn¥ s podélnou osou o nosné-
ho sloupku 4. Ke st¥ednf 3dsti nosného sloupku 4 je pFipevndna pifidavnéd konzola 43 s vodief
tydi 44, ne niZ je posuvn& ulofen jezdec 7 Zpidkové opdrky 7l. K jezdel 7 je vykywn& p#ipo-
Jen upinaci hék 72, na némf je upraven spinad 73. Ke Spi&kové op¥rce J1 je piipevnén doras
14. Ha vodiei tyi 44 je uspoidddno odméPovaci Ustroji 8, jJeZ je elektrioky spojeno s po-

rowmédvacim a rozhodovacim obvodem 8l. Porovndvaci & rozhodovaci obvod 81 Je déle elektricky
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spojen se spinacim blokem 67 servomotoru 66. Posunut{ jezdce 7 po vodioci ty¥i 44 pro upnutf
#pidky kopyta k jiného velikostniho ¥isla v porowméni s kopytem upinanym v pFedohozim pra-
covnim oyklu se vidy rovnéd dvojndsobku posunut{ g san{ 3. Celd podpdra kopyta s upnutym ko=
pytem k se pak posune posuvem sani 3 o hodnotu j/2, vidy v opadném smyslu v porovnéni se
smyslem posunuti j jezdoe J. Tak st¥edovd rovina r délek kopyt vdech velikostnioch &isel

Je v kone¥né poloze upnuti vzhledem k rému 1 stroje v konstantni poloze /kopyto upinané

v pFedchozim mracovnim oyklu Je na obr. 1 zobrazeno Jerchovan¥, poloha kopyta k po koned~
ném posunuti sani 3 je na obr. 1 zobrazeno rom&Z derchovan¥, aviak pro lep3{i pPehlednost

v odd¥lené poloze/. '

{innost podpdry kopyta

V p#{prawmé poloze /v této poloze je na obr. 1 34st nomého sloupku 4 zndzorndna der-
chovand/ obsluha ulofi kopyto X patnim otvorem na stiediocf Zep 42. V p¥fpadd, Ze upinsné
kopyto k je stejného velikostniho 8{sla, jako kopyto, které bylo upinané v p¥edchozim pra-
.oovn:f.m oyklu, obsluha pak pouze zaejisti kopyto k upinacim hdkem 72 a stiskne pF#itom spi-
nad 73. Tim nezndzom¥n§ rozvadd$ piivede tlakové médium do tlakového vilce 5 a celd pod-
péra kopyta se vykywme pFednim Sepem 31 v sanioch 3 do pracovni polohy,‘v ni%Z podélnd osa o
nogného sloupku 4 zaujimé svislou polohu.

V p¥#ipadd, %e velikostni 8islo upfnaného kopyta k se 1i8{ od velikoatniho &isla kopyta
k upfinaného v predohozim pracovnim oyklu, pak obsluha posune Jézdec 1 tek, %e doraz T4 do-
sedne ke #pilce kopyta k. Pohybem jezdce 7 po vodiei tyéi 44 se soulasnd uvede do ¥innosti
odm¥Fovacl dstroji 8, Jef provede odmSFeni velikostniho &isla kopyta k a vySle informadni
elektrické impulsy do porovndvaciho a rozhodovacfho obvodu 81. Porovnévaci a rozhodovaci
obvod 81 zpracuje informadni elektrické impulsy a vydSle pFisluné povelové elektridké im-
pulsy do spinacfho bloku 67 servomotoru 66. Servomotor 66 je tak uveden do &innosti a pro-
stfednictvim hnaofho Fetézového kola 65, Fetézu 64 a Fetdzového kola 63 zadne v pot¥ebném
smyslu oté¥et pohybovym &roubem 62. Pohybovd matice 6 prostFedniotvim undSecich Sepl 36
a oFechl 37 tak zaSne posouvat sand 3 ve vodioich liStdch 2. Pohybovy Sroub 62 se otédi tak
dlouho, ‘a¥ se posunut{ sani 3 rovnd hodnotd g, kterd je shoéné 8 polovidni hodnotou posunu~
t{ J Jezdoe 7. Po zajist¥n{ SpiSky kopyta k upinacim hékem J2 a stisknuti spinade 73 se pak
podpdra kopyta vykfvne ¥innost{ tlakového vdlce 5 do pracovni polohy, v ni¥ st¥edovd rovi-
na » délky kopyta k zaujme konstantni polohu,

Stisknut{ sp17nazie 13 je soulaen¥ povelem k vykondni celé mracovni operace napinéni
klenkové Sdstl svrdku obuvi, Na konol pracovni operace se podpira kopyta vykloni zpét do
p¥{prané polohy. Upfnaci hék J2 se samodinn¥ uvolni a obsluha vyjme napnutou botu a tim
je oelé za¥izeni p¥ipraveno pro dalf{ pracowni oyklus.

Podp&ru kopyta podle vyndlezu lze vyuZit nejen u strojé pro napinéni svrikid obuvi,
ale 1 u jinfoh obuvnickyoh stroji, nap¥. pro pi¥ipewmovéni podedvi a podpatkd, kde je nutné
dodr¥et konstatni polohu kopyt bes ohledu na jejich velikostni ¥islo.
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PREDMET VYNALEZU

Podp¥ra kopyta obuvniockého stroje ulofend na neném sloupku vikymém ve svislé rovind
mezi p¥{pravnou a pracowvni polohou, vyznadujfof se tim, ¥e nosny sloupek /4/ Jje upra-
ven na sanioh /3/, je¥ jsou umistdny ve vodiofch 1li&tdch /2/ upewdnfoh k rému /1/
stroje ve smdru vykyva nosného sloupku /4/.

Podp&ra kopyts podle bodu 1, vyznadujfci se tim, Ze san¥ /3/ jsou opat¥eny t¥menovim
néstavoem /34/, v jeho¥ bo¥nicioh /35/ Je upravena pohybovd matice /6/ 8 pohybovim
Sroubenm /62/ ulofenym v rému /1l/ stroje & mechanicky ovlédanym pomoo{ oviddaoich elek=
trickfch impuled porovndvaefho a rozhodovasiho obvodu /8l/ odméFovaciho listrojl /8/ ve-
likostniho ¥iela opracovévané obuvi,

Podpéra kopyte podle bodu 1, vyznadujiocf se tim, ¥e k nosnému sloupku /4/ je p¥ipojena
pistnice /51/ tlakového vélce /5/, jen¥ je ulo¥en v t¥menovém néstavel /34/ sani /3/.

3 vykresy
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