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(54) Zarizen{ pro funkénif zkoudky éerpaci soustavy

Vynélez se tyké zarizeni pro funkdnf zkoudky &Serpaci soustavy, pracujic{ v nepravi-
delnych cyklech, u ni% je elektromotor Zerpadla uvddin v ¢innost impulsem plovdkového

hladinom&rného &idla.

V radd primyslovych i stavebnich odv&tvi se vyskytuj{ podminky, p¥i kterych je nutno
z podirovnovych prostord odderpdvat spodnf vodu. Zvlé3tni p¥ipad nastévd, kdyi droven
spodni vody v t&chto prostordch, nap¥iklad kandlech kolfsé v zdvislosti na mnoZstvi vod-
nich srd¥ek, jeiich% velikost je nepredvidatelnd a je mimo jiné z4visld na rodnich obdo -
bich, klimatickych a geologickych podmfnkéch apod. V t&chto pripadech byvé obvykle instalo-
védna v odvodnovanych prostordch &erpaci soustava tvorend Zerpadlem a elektromotorem, pFi-
%em#? sac{ kod Serpadla byvd umistén v nejvét3{ spddové hloubce kandlu, popfipadd v &erpa-
¢{ jimce vyhloubené v kandlu. Elektromotor Zerpadla je uvédén v &innost elektrickym impul-
sem plovédkového hladinomérného ¢&idla, jehoZ plovék sleduje koliséni vodni hladiny v kand-
le v nastaveném rozmez{ "minimum - maximum" a jeho kontakty ovlddaji elektrické obvody
elektromotoru derpadla. St4vd se velmi Zasto, %e Serpac{ systém je napifklad v didsledku
déletrvajficiho sucha a poklesu hladiny spodnf vody del¥{ dobu vyrazen z Cinnosti. Vlhké
prostifed{ zplisobuje pak na funk&nich plochdch strojnich &4st{ takové korozni zmény, Ze

soustava elektromotor - &erpadlo je vyrazena z &innosti p#i impulsu hladinom&rného &idla,

identifikujicfho zvySeny stav hladiny spodni vody.
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Jindy byvéd zdrojem poruchy koroze a znedidténi kontaktd hladinomérného didla, které miZe

nardstat do té miry, %e prechodové odpory v kontaktech znemoZni vodivé elektirické spojeni
a vydén{ akdnfho impulsu. Dlouhodob& se nevyhody tohoto uspordddéni Zerpaciho systému pro-
jevujl jako souasné selhdni funknich schopnosti jak Zerpadla s elektromotorem tak i

plovdkového hladinom&rného &idla. V urditych situacich p¥i nastalé poruSe chybi jakékoliv
informace o tom, ktery z podsystéml je v porude a pak se znemo?nuje operativnost a efek-

tivnost opravéiského zésahu.

VySe uvedené nedostatky odstrenuje z velké S4sti za¥fzeni pro funk&nf zkousky Zerpa-
¢i soustavy, urdené k periodickému od¥erpdvéni spodni vody z kandlu opat¥eného Zerpaci
jimkou, do ni%¥ je zaudst¥no saci potrubi erpadla pohdn&ného elektromotorem, ktery je uvéd-
dén v &innost plovdkovym hladinom#rnym &idlem, & podstata vyndlezu spolivd v tom, Ze do
vytladného potrubf Zerpadla je viazena zpétnd klapa a kyvné rameno plovéku hladinom&rného
¥idla je opatreno pdkou, na jejimZ konci je piipevn&n permanentni megnet, v jehoZ kyvné -
dréze je umfs t&no jazylkové relé, jehoZ jeden elektricky vyvod je pripojen ke svorce zdro-
je elektrického proudu, zati{mco druhy eiektricky vyvod jazydkového relé je pFipojen k jed-i
‘né ze svorek ovlddacich obvodl elektromotoru derpadla., K jimce je vyust&no napdjeci vodni
potrubi s viazenym servoventilem, jeho# ovléddac{ elektricky orgén je p¥ipojen jednou v&tvi
~ ke svorce zdroje elektrického proudu a druhou vétvi je pFipojen k elektrickému vyvodu
jazy&kového relé. Jazylkové relé je u svého konce opatieno solenoidem, jeho% jeden elekt-
ricky vyvod je pPipojen ke svorce zdroje elektrického proudu a druhy elektricky vyvod
solenoidu je p¥ipojen pPes sériové viazené tladftko ke svorce zdroje elektrického proudu.
K elektrickému vyvodu jazylkového relé a ke svorce zdroje elektrického proudu jsou.p#ipo-

Jjeny ovlddaci kontakty &asového spinade.

Vyhody zar{zen{ podle vyndlezu spodivaj{ v tom, ¥e jim lze ru¥n& nebo asutomaticky
prezkusovat v libovoln& zvolenych zkuSebnich intervalech funkdnf spolehlivost celé &erpaci
soustavy a jejich podsystémd i v p¥ipadech, kdy je soustava dlouhodob& vyYazena z &innosti.
Krom& rozpoznéni zdroje poruchy a moZnosti operativniho opravérského zdsahu se zvyduje ‘
spolehlivost plovédkového hladinom¥rného &idle bezkontaktnfim uspo#éddnim a spolehlivost
podsoustavy elektromotor - &erpadlo krétkodobym zku3ebnim chodem, ktery zabraﬁuje zabloko-
véni rotadnich strojnich &4st{ zplsobenému dlouhodob& pisobic{ korozf na nepohybujicich se
funk&nich plochdch t¥chto &dsti.

Zari{zeni podle vyndlezu je v pr¥ikladu provedeni zndzornino na p¥ipo jeném vykresu,
ktery predstavuje schéma uspordddni s vazbou funkdnfho ovldddni elektromotoru &erpadla

hladinomérnym ¢idlem p¥i normdlnim provozu i pri prezkuBovéni.

Zarizeni podle vyndlezu sestdvé z &erpadla 1 pohdnéného elektromotorem 2, kde vystup~-
ni potrubf 3 Zerpadla 1 je opat¥eno zp&tnou klapou 4 se signalizac{ polohy uzaviracih;
orgénu, napriklad optickym nebo akustickym signalizadnim zabfzenim 5. Ssac{ potrubf §
gerpadla 1 je zaudst¥no do jimky 7, kterd je vytvorena ve dn& kanédlu 8. Elektromot&r 2
Zerpadla 1 je podle znémého principu sledovéni pohybu hladiny vody v kandlu 8 v rozmezi
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"minimum - maximum® uvédén v &innost plovékovym hladinomérnym ¢idlem, které sestévd 2z
plovéku 9 upevnéného na kyvném remenu 10 kyvné uspoiddanému na podpore 1l. Kyvné rameno
10 Jje prodloufeno o péku 12, na jejimZ konci Je pripevnén permanentni magnet 13. V poloze
plovédku 9 odpovidajic{ maximéln& dovolenému stavu hlediny vody v kendlu 8 je umisténo
jazydkové relé 14 fak, %e magnetické silo&dry permenentniho magnetu 13 protinajf plochu
kontaktd jazy¥kového relé 14; tato polcha je na vykresu zndzorndna prerudovanymi obrysy
plovékového hladinom&rného Zidla. Zadni ¢4st jazy¥kového relé 14 je opatiena solenoidem
15, jeho% elektricky vyvod 16 je p¥ipojen pres sériové vrazené tlalitko 17 ke svorce 18
zdroje elektrického proudu, k niZ je také piipojen elektricky vyvod 19 jazyékového relé
14, jeho% druhy elektricky vyvod 20 je piipojen ke svorce 2; ovlddacich obvodd elektro-
motoru 2. Ke svorce 22 zdroje elektrického proudu je p¥ipojen vyvod 23 solenoidu 15 &
svorka 24 elektromotoru 2. Impuls k piezkouSeni funkce derpaci soustavy Je odvozen z
%asového spinafe 25, napfiklad sazbového spinafe s &asovym voliZem, ktery je pripojen
elektrickymi privody 26, 27 paralelnd k elektrickému vyvodu 20 jazylkového relé 14 a ke
svorce 22 zdroje elektrického proudu. Alternativnd je podle vyndlezu nad jimkou 7
vydsténo napéjecf vodni potrubf 28 se servoventilem 29, jeho¥ ovlddaci elektricky orgén
je pripojen vedenim 30 ke svorce 22 zdroje elektrického proudu a druhou vétvi 31 pripojen

k elektrickému vyvodu 20 Jjazylkového relé 14.

Zaf{zenim podle vynélezu je mo¥no zkouSet jednak funk&ni zplsobilost elektromotoru
2 s Zerpadlem 1 mebo spinaci schopnost plovdkového hladinom¥rného &idla spoleénd s

funkc{ elektromotoru 2 a ¥erpadla 1.

V prvnim piipadd Zasovy spinad 25 uzavie ve zvoleném gasovém intervalu elektricky
" okruh v ovlddacich obvodech elektromotoru 2, erpadlo 1 Zerpd vodu z jimky 7, prilemZ
vytlak vody ve vystupnim potrubf 3 piesune polohovy orgén zpétné klapy 4 a tento stav
je zaznamendn akusticky nebo opticky signalizaénim zaf{zenim 3. Pro obsluhu je tento
signél znameniﬁ, %o elektromotor 2 s ferpadlem 1 jsou v _provozuschopném stavu. Variantni
uspotddéni s napéjecim vodnim potrubim 28 a servoventilem 29 je uva¥ovéno pro pripad, Ze
by dodlo k uplnému vysuSeni jimky 7 nebo k jejimu tak rychlému vyprézdnéni; %e by pPilis
krétky zkuSebnf chod Zerpadla 1 mohl byt myln¥ vysv&tlovén jeko porucha soustavy. V tomto

uspordddni je z &asového spinale 25 vyddvén jak impuls k chodu elektromotoru 2, tak i

3]
ovlddac{mu orgénu servoventilu 29, kterj otevie pritok vody v napdjecim vodnim potrubf
28. V této fézi je privdd¥na sice do kandlu 8 daldi pridavnéd voda, ale jej{ mnoZstvi Je
zanedbatelné, protofe pritok v napdjecim vodnim potrubf 28 je serfzen jen pro doplnovén{

maloobjemové jimky 7.

V druhém priped& je uzavien tlad{tkem 17 elektricky okruh v civce solenoidu 13,
jehoZ magnetické pole sepne kontakty jazy¥kového relé 14, pridem¥ se uzavie elektricky
okruh mezi svorkou 18 zdroje elektrického proudu a svorkou 21 elektromotoru 2, ktery
uvede Zerpadlo 1 v &innost s ndslednou signalizac{, ‘jak bylo popséno u prede3lého piipadu.
T{mto zplsobem je simulovéna piftomnost permanentnihc magnetu 13 v blizkosti jazy&kového

relé 14, ke které by za normélnfch okolnostf jinak dodlo, kdyby hledina vody V kanélu 8
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s toupla ai do drovné "maximum", kdy plovdk 9 s pédkou 12 a permanentnim magnetem 13 se
ocitne v poloze, zndzorn&né na vykresu v pieruSovanych obrysech. Pokud nedojde p#i stla-
Seni tladf{tka 17 k &¢innosti signaliza®niho zarizeni 5 je to pro obsluhu znameni, %e do3lo
k poruSe u uzlu elektromotor 2 derpadlo 1 nebo v hladinom&rném &idlu. V tomto p¥fpadsd
obsluha vyradf z Zinnosti tla&f{tko 17 & uvede ruén# v &innost Zasovy spinad 25 a vystupni

stav signaliza®niho za¥izeni 5 umo¥nf identifikovat poruchu v obou podsystémech.

Manuélni ovlédéni tleditka 17 je moZno nehradit &innostf Jasového spinade 25° a
naopgk Zasovy spina& 25 pfizplsobit k manudlnimu.ovléddnf, kterym se ov&rfuje funkce,resp.

poruchovost obou podsystémd.

PREDMET VYINALEZU

1. Za¥fzeni pro funkni zkoudky Zerpaci soustavy, urdené k periodickému od&erpdvéni
spodni vody z kanélu opatfeného &erpacf jimkou, do ni% je zaustdno sacf potrubi gerpadla
pohénéného elektromotorem, ktery je uvddén v &innost plovdkovym hladinom&rnym gidlem,
vyznadujici se tim, %e do vytladného potrubf (3) Serpadla (1) je viazena zp&tnd klapa (4),
a kyvné rameno (10) plovéku (9) hladinomdrného &idla je opatieno pdkou (12), na JejimZ
konci je pripevn&n permanentni magnet (13) v jehoZ kyvné drédze je umfstino jazyskové relé
(14), JjehoZ jeden elektricky vyvod (19) je pripojen ke svorce (18) zdroje elektrického
proudu, zatimco druhy elektricky vyvod (20) jazy¥kového relé (14) je pfipojen ke svorce
(21) ovlédacich obvodd elektromotoru (2).

2. Zar{zenf podle bodu 1, vyznadujicf se tim, %e k jimce (7) je vydsténo‘napéjeci

vodni potrubi (28) s vfazenfh servoventilem (29), jehoZ ovlédaci elektricky orgén je vétv{
(30) ptipojen ke svorce (22) zdroje elektrického proudu a vé&tvi (31) je pfipojen k
elektrickému vyvodu (20) jazydkového reléd (14).

*

3. Zat{zeni podle bodl 1 a 2, vyznaéujiéi se tim, Z¥e jazy&kové reldé (14) je u svého
konce opat¥eno solenoidem (15), jeho# elektricky vyvod (23) Jje pripojen ke svorce (22)
zdro ‘e elektrického proudu a elektricky vyvod (16) je pfipojen pres sériové vrazené

tlagftko (17) ke svorce (18) zdroje elektrického proudu.

4. Zar{zeni podle bodd 1 a% 3, vyznadujfci se tfm, Ze k elektrickému vyvodu (20)
Jazj3kového relé (14) a ke svorce (22) zdroje elektrického proudu jsou pripojeny ovlddact
kontakty ¢asového spinale (25).

1 vykres
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