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Twórcy wynalazku 
Ufr&#flftffify tf p&temtt SeW*?rkschaft Bis*»h\*tte Westfalia* Łimen

wtrfH*"wa iinriiOTrn?**•■*■"*- **»■*— -Ł Hrmmfi imn Ł*.**_^ ^

tfrżfdźtffife flfo Bbcłp^iS końcowego obudowy kroczącej
w pochylonych i strdSft^ftt ^dkUkdtĆtlt

WyfilMuk dotyczy ulepsaenift urządzeni* do pod-
p&%& KbSfcowefb obudowy krdcaącej w pochylonych
r Stromca pokładach? składającego się z belki prowa-
j&tfBgfc ifmtó*fcc£&tej na- przckładainym urządzeniu
Jttfl&&*ąe?m i/lttfe urabiającym) dla podparcia bocz-
ifggtf JKfttrfwii abudoWft znajdującego się na dolnym
końcu obudowy, przy czym belka prowadząca jest
pflgStfttitiift kątowo W płaszczyźaie równoległe! do
^fe^KC*y*ky spągu- i ttnicru€no»ioHa w każdorazowym
jftfóti&l$& kątbwymj a pomifdsy belką prowadzącą.
Ś PM$ttr$ym żcitawfefla obudowy jest włączone urzą-
&$§£& fc3*i*i«rająrfej mttcowan* do belki prowadzącej*
ewentualnie do zestawu obudowy, która jest do wyboru
i wsu- i wysuwane i unieruchamiane w każdorazowym
położeniu rozpierającym według patentu nr 115454.

W urządzeniu do podparcia końcowego obudowy
kroczącej według patentu głównego nr 115454 na urzą¬
dzeniu przenoszącym i /lub urabiającym jest umieszczo¬
na podpora belkowa, na której jest ułożyskowana wy-
chylnie belka prowadząca, w postaci dwuramiennej
dźwigni, która jest przestawna kątowo w płaszczyźnie
równoległej do spągu i ustalana w każdorazowym
położeniu kątowym. Wychylanie belki prowadzącej na¬
stępuje za pomocą co najmniej jednego hydraulicznego
siłownika.

Urządzenie według głównego patentu nr 115454
okazało się w praktyce użyteczne, wykazuje jednak nie¬
dogodność, że wychylanie belki prowadzącej, w celu
ustawienia podpieranego zestawu obudowy, względnie
pozostałych zestawów obudowy, powoduje zmianę

mocujące* jednakże

nie tylko położenia zestawu obudowy w kierunku
obudowy, ale także zmianę położenia w Eieninftu wzdłu¬
żnym ściany, względnie powoduje przesunięcie* zestawu.
Z tego powodu jest wtedy konieczne, gdy zest&wy odu-

& aowy zmieniają położenie w Kierunku obudowy, a Więc
nie w kierunku wzdłużnym ściany, przesunięcie urzą¬
dzenia przenoszącego i/lub urabiającego* w kieruhću
wzdłużnym ściany. To jest wykonywane w^raw^zie
przez odpowiednie urz

i$ wymaga to znacznego
oie jest nieodpowiednie do Kontroli, ponieważ urządzenie
mocujące z reguły jest umieszczone W chbdnficu hact-
śćianowym i z tego miejsca-nie można dostrzec4 wymiaru
przesunięcia.

15 Zadaniem wynalazku jest takie ukształtowanie u-
rządzenia do podparcia końcowego obudowy, żeby każdo¬
razowe położenie podparcia belki prowadzącej było
nastawialne, niezależnie od jej położenia wychylnego.
To zadanie rostało rozwiązane dzięki temu, że urzą-

20 dzenie rozpierające jest utworzone przez listwę prowa¬
dzącą, rozciągającą się w przybliżeniu w kierunku o-
budowy, która jest zaopatrzona w co najmniej jeden
siłownik hydrauliczny który jest podparty na belce
prowadzącej.

25 Ostatni zestaw obudowy jest podparty, względnie
prowadzony bezpośrednio przez urządzenie rozpiera¬
jące na belce prowadzącej.

Przez wysuwanie lub wsuwanie urządzenia rozpiera¬
jącego o ustalony wymiar można skompensować wy-

30 miar, o który przestawi się przy wychyleniu w kierunku
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wzdłużnym belka prowadząca i urządzenie rozpierające.
Z drugiej strony umożliwia się kompensowanie niezna¬
cznego ześlizgiwania się urządzenia przenoszącego
i/lub' urabiającego na podparcie końcowe, przez roz¬
pieranie urządzenia- rozpierającego o odpowiedni wy- 5
miar, przy czym zostaje utrzymane całkowicie przylega¬
nie podpieranego zestawu obudowy do urządzenia
rozpierającego.

Korzystne jest, gdy listwa prowadząca jest zaopatrzo¬
na w drąg prowadzący ją wychylnie w płaszczyźnie 10
równoległej do płaszczyzny spągu oraz w co najmniej
jeden przegub dla co najmniej jednego siłownika hydra¬
ulicznego. Przez takie ukształtowanie skuteczność
obszaru przestawiania belki prowadzącej jest znacznie
podwyższona. 15

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przykła¬
dzie wykonania, na schematycznym rysunku, w widok
z góry.

Na końcu podstawy przenośnika ścianowego, używa¬
nego w pochylonym pokładzie i oznaczonego w ogól- 2°
ności przez 1, jest zamocowany, po jego stronie podsa¬
dzkowej, wspornik łożyskowy 2, w którym jest ułożys-
kowana, wychylnie w płaszczyźnie równoległej do
płaszczyzny spągu, belka prowadząca 4, rozciągająca się
w przybliżeniu w kierunku obudowy 3. Do jej wychylania ^
służy siłownik hydrauliczny 5, który jest zaczepiony
do belk< prowadzącej 4, od strony zwróconej w kierunku
chodnika podścianowego i jest podparty na wsporniku
podpierającym 6, który jest zamocowany do przenośnika
ścianowego 1.

Belka prowadząca 4 jest zaopatrzona w urządzenie
rozpierające 7, które składa się z listwy prowadzącej 8, do
której obydwa końców są zaczepione, przez przeguby 11
o pionowych osiach obrotu, fiłowniki hydrauliczne 9,
które z kolei są zamocowane również w przegubach
do belki prowadzącej 4. Listwa prowadząca 8 jest pro¬
wadzona przesuwnie w kierunku 12 wzdłużnym ściany,
na belce prowadzącej 4, za pomocą drąga prowadzącego
13, przyłączonego do listwy prowadzącej 8 za pomocą
przegubu 14 o prostopadłej osi obrotu. Drąg prowadzący
13 jest zabezpieczony przed obrotem w nie przedsta¬
wiony sposób.

W przedstawionym położeniu najniższy zestaw obu¬
dowy 15 obudowy kroczącej, połączony przez urządze¬
nie wysięgnikowe 10 z przenośnikiem ścianowym 1,
jest podparty bezpośrednio przez listwę prowadzącą 8
na belce prowadzącej 4 i jednocześnie jest prowadzony
w kierunku obudowy 3. Jeżeli ustawienie zestawu
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obudowy 15 musi zostać skorygowane z kierunkiem,
obudowy 3, to wtedy siłownik hydrauliczny 5 jest
według potrzeby wy- lub wsuwany. Wymiar przedsta¬
wienia w kierunku wzdłużnym 12 ściany, o który
przestawi się przy wychyleniu belka prowadząca 4
z urządzeniem rozpierającym 7 jest kompensowany
przez jednoczesne wy- lub wsuwanie siłowników hy¬
draulicznych 9 tak, że pomiędzy listwą prowadzącą &
a zestawem obudowy 15 tworzy się wymagany kąt
ostry, co zabezpiecza zestaw obudowy 15 przed dodat¬
kowym ześlizgnięciem, przy czym listwa prowadząca &
pozostaje jednak w przybliżeniu w swoim położeniu do
kierunku wzdłużnego 12 ściany.

Przez wysuwanie lub wsuwanie na różną odległość
siłowników hydraulicznych 9, powiększa się nie tylko
skuteczny obszar przestawiania, ale także można pod¬
pierać i odpowiednio ustawiać zestaw obudowy 15, gdy
on nawet od razu nie stoi równolegle do belki prowa¬
dzącej 4. Przez podparcie najniższego zestawu obudowy
15 są także podpierane pozostałe zestawy obudowy.

Zastrzeżenia patentowe

1. Urządzenie do podparcia końcowego obudowy
kroczącej w pochylonych i stromych pokładach, skła¬
dające się z belki prowadzącej, umieszczonej na prze-
kładalnym urządzeniu przenoszącym i /lub urabiają¬
cym, dla podparcia bocznego zestawu obudowy, znaj¬
dującego się na dolnym końcu obudowy, przy czyni
belka prowadząca jest przestawna kątowo w płaszczyźnie
równoległej do płaszczyzny spągu i unieruchomiona
w każdorazowym położeniu kątowym, a pomiędzy
belką prowadzącą a podpartym zestawem obudowy
jest włączone urządzenie rozpierające, mocowane do
belki prowadzącej ewentualnie do zestawu obudowy,
które jest do wyboru wsuwane i wysuwane i unierucho¬
mione w każdorazowym położeniu rozpierającym we¬
dług patentu nr 115454, znamienne tym, że urządze¬
nie rozpierające (7) jest utworzone przez listwę pro¬
wadzącą (8), rozciągającą się w przybliżeniu w kierunku
obudowy (3), która jest zaopatrzona w co najmniej
jeden siłownik hydrauliczny (9), który jest podparty
na belce prowadzącej (4).

2. Urządzenie według zastrz. 1, znamienne tym,
że li6twa prowadząca (8) jest zaopatrzona w drąg (13>
prowadzący ją wychylnie w płaszczyźnie równoległej
do płaszczyzny spągu oraz w co najmniej jeden przegub
(11) dla co najmniej jednego siłownika hydraulicznego
(9).
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