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(57) Anotace:

Cepelkova sestava / 2, 22, 52/ holiciho stroj-
ku je namontovana na rukojef v uspofadéani
obsahujicim nékolik pruZinovych zavésnych
za¥izeni /8, 28, 68, 70/, uspofadanych tak, Ze
tepelkova sestava /2, 22, 52/ je pohybliva
vzhledem k rukojeti s nékolika stupni volnos-
ti, zahrnujicimi vykyvny pohyb kolem podélné
osy, vykyvny pohyb kolem pfitné osy a
transla¢ni pohyb ve sméru dolti v podstaté
kolmo k roviné definované témito osami. Pod-
élna a pfitna kyvna osa nejsou pevné ve své
poloze, ale mohou byt lokalizovany promeénli-
v& pomoci pruzinového zavé$eni, coZ umoziu-
je &epelkové sestavé /2, 22, 52/ té€sné sledo-
vat obrysy plochy kiiZe, ktara se holi.
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JUDr. Milos Vsetecka

HOLICI STROJEK

o} t hnik

Vynédlez se tykd holiciho strojku a je zamé&¥en zejména
na holici strojek ve form&€ zahrnujici rukojet a depelkovou
sestavu namontovanou na rukojet v uspo¥ddini, dovolujicim
pohyb d&epelkové sestavy vzhledem k rukojeti. Ve vytvoreni
vynédlezu zde. popsaném zahrnuje Cepelkovd sestava alespoil
jednu protaZenou d&epelku s naost¥enou hranou umist&nou mezi
ochrannou resp. kryci plochou a ré&m nesouci &epelku
(Cepelky) . Vyndlez je vsSak aplikovatelny na holici strojky
majici f&lie s otvory opat¥enymi naost¥enymi hranami misto

protaZenych Cepelek.

-

D v v hnik

Byla navrZena ruznd opat¥eni pro montd% &epelkové
sestavy na rukojet pro umoZn&ni pohybu &epelkové sestavy se
zamérem udrZovat p¥i holeni p¥izpisobeni &4sti, které jsou
ve styku s kaZi, povrchu ki¥e. Cetné prodidvané holici
strojky nap¥iklad maji <Cepelkové sestavy vykyvné kolem
podélné osy. V nasi starsi  patentové p¥ihlasce &.
GB-A-2116470 je popsan  holici stfojek, ve kterém je
Cepelkova sestavé také vykyvnd kolem p¥i%né osy. U znamych
konstrukci je schopnost Cepelkové sestavy sledovat obrysy
kiZe omezena ohranidenym stupném volnosti dovoleného pohybu

Cepelkové sestavy vzhledem k rukojeti.
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Podstata vyndlezu

Podle predloZeného vyndlezu je vytvo¥en holici strojek
ve vySe popsané formé&, kde C&epelkovd sestava je namontovéna
na rukojet v uspo¥ddidni obsahujicim n&kolik pru¥inovych
zavésnych za¥izeni schopnych poskytovaﬂ oporu Cepelkové
sestavé v oddélenych mistech rozd&lenych tak, Ze &epelkova
sestava je pohybliva vzhledem k rukojeti s n&kolika stupni
volnosti zahrnujicimi vykyvny pohyb kolem podélné osy,
vykyvny pohyb kolem p¥icné osy a translac¢ni pohyb ve sm&ru

dold v podstaté& kolmo k roviné definované uvedenou podélnou

~.

osou a ptidnou osou.

Dodate&nd volnost pohybu, kterd miZe byt poskytovana
systémem nezéviglého pruzinového zavésSeni, © umoZiiuje
Cepelkové sestavé t&sn&ji sledovat obrysy plochy ktZe, ktera
se holi. Zejména podélnd vykyvnd osa a p¥icné vykyvné osy
nejsou fixovany v pY¥edem dané poloze, a jsou promé&nlivé
lokalizovadny pomoci nezdvislych z&v&snych za¥izeni. V
pfipadé Cepelkové sestavy obsahujici jednu nebo vice
protaZenych Cepelek jsou pohyby &epelkové sestavy v podélném
sméru a ve zpétném sméru neZidouci, a zAave&sné zarizeni mile
byt upraveno pro p¥idrZovdni depelkové sestavy pevn& proti
translaénim pohybtim v t&chto sm&rech.

-

P¥esny polet pouZitych pruZinovych zavésnych za¥izeni
neni rozhodujici, t¥i vEak Jsou minimum. Pro zav&sné
za¥izeni je vyhodné, kdyZ je uspotraddno tak, ¥e dvé opérnd
mista jsou umist&na v odstupu podél <&epelkové sestavy, a
dalSi opé&€rné misto je umist&no v odstupu p¥i&n& od osy
spojujici uvedend dvé opérnd mista. Obvykle jsou uspor¥adana

Ctyfi z&veésnd zafizeni, umist&nd v protilehlych dvojicich,
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nap¥. v sousedstvi pfrisludnych rohlG ramu &epelkové sestavy.
Za¥izeni mohou sestdvat =z -pruZin, jako nap¥iklad integrdlné
lisovanych plastovych pruZin, obloukovych pruZin nebo
drdtovych torznich pruZin, nebo mohou =zahrnovat vzpé&ry s

p¥ipojenymi zdvitovymi pruZinami.

Vyndlez je aplikovatelny na holici strojky majici
trvale namontované d<&epelkové sestavy, a na holici strojky
s Cepelkovymi sestavami ve formé& vyménnych kazet. Ve druhém
p¥ipadé mohou byt zdvésnd =za¥izeni zabudovdna v kazet& a
maji uvolnitelnd spojeni s rukojeti, nebo mohou byt upevnéna
k rukojeti a bud uvolniteln& p¥ipojena p¥imo ke kazet& nebo
p¥ipojena k nosnému <&lenu kazety, s nimZ je kazeta
uvolniteln& spojitelnd, nap¥iklad suvnym spojenim zplsobem o

sobé znamym.

P¥ehled obrizku na vvVkresech

Nékterd zvlastni provedeni vyndlezu jsou dédle popsédna

za pomoci vykresl, na ktery predstavuje

obr. 1 v  perspektivnim znézornéni prvni vytvoreni
vynédlezu,
obr. 2 v perspektivnim zndzorné&ni v pohledu zespodu

holici kazetu podle druhého vytvo¥eni vyndlezu,

obr. 3 kazetu podle obr. 2 ve zvétZenédm mé¥itku v

pohledu od konce, a

obr. 4 v  perspektivnim  znézornéni t¥eti vytvotfeni

vyndlezu.




¥ikl v ni

Obr. 1 pfredstavuje horni <&&st holiciho strojku
opat¥enou nezévislym zav&snym systémem podle vyndlezu. Je
zndzornéna jen horni ¢ast 1 rukojeti holiciho strojku, dolni

dst, za niZ se rukojet svird rukou, je jakoZto nedlilefita

(ol4

pro myslenku vyndlezu pominuta. Na horni &&sti drZadla je
namontovana kazeta 2 majici obecné obdélnikovy rdm 6, v némZ

je namontovdna dvojice protaZenych &epelek 3 s paralelnimi

hranami umist&nymi v tandemu mezi ochrannou resp. kryci

plochou 4 resp. 5.

Cepelky mohou byt pevn& namontovany v ramu kazety nebo
mohou byt pohyblivé, nap¥. sm&rem dold proti sildm vyvijenym
vratnymi pruéinov?mi prvky znamymi v oboru. Kazeta 2 je
spojena s horni &&asti 1 drZadla &ty¥mi nezdvislymi zav&snymi
za¥izenimi spojenymi s kazetou v sousedstvi roht ramu
kazety. KaZdé ze zavésnych za¥izeni sestdvd z dratové torzni
pruZiny 8 majici zavitovou sekci 9 se dv&ma rameny 10, 11
protaZenymi smérem od zdvitu vzadjemnd v ostrém Ghlu. Volné
konce ramen 10 vresp. 11 Jjsou spojenyb s rukojeti resp.
kazetou pro vykyvny pohyb kolem os sm&fujicich podél kazety.
Obvykle jsou dovnitf¥ zahnuté <&&sti ramen vykyvn& uloZeny
v otvorech uspo¥ddanych v koncich horni ¢&asti rukojeti a
kazety. Zavésné pruZiny 8 p¥idrZuji kazetu v klidové poloze,
ve které je kazeta umisté&na vzhledem k rukojeti, jak je
zndzorné€no na obr. 1. Diky tomu, ¥e kazeta je nezavisle a
pruZn& podep¥ena ve <&ty¥ech odd&lenych bodech, m& ndkolik
stuprii volnosti pro pohyb vzhledem k rukojeti. Zejména se
kazeta silami vyvijenymi na kazetu b&hem pouziti miZe

pohybovat z klidové polohy:




a) translaénim pohybem ve sméru doll, vyznadenym
Sipkou 12;
b) pfemist&nim celni <&asti nebo zadni &asti kazety

sm&rem dold, majicim za ndsledek efektivné& vykyvny
pohyb kolem osy protaZené podél kazety, a

c) p¥emist&nim nékterého konce kazety smd&rem doldy,
majicim za ndsledek efektivn& vykyvny pohyb nebo

naklanéni kolem p¥icné osy.

Tyto pohyby samoz¥ejmé nemusi byt nezbytné rozliSené a
mohou nastévat v jakékoliv kombinaci umoZfujici ochranné a
kryci ploge tésné sledovat obrysy plochy ktZe, p¥es kterou
prochdzi beéhem holeni. Kazeta neni omezena v pohybu p¥edem
danymi podélnymi a p¥iénymi osami pevn& danymi vzhledem
k drZadlu holiciho strojku, ale z&v&€sné pruZiny dovoluji
kazeté plovat tak, Ze efektivni polohy os otadeni jsou

promé&nlivé. Rozsah dovoleného pohybu nemusi byt velky.

Jeden smér, ve kterém je kazeta drZena pevn& proti
pohybu torznimi pruZinami 8, je podél kazety, tj. paraleln&
s hranami depelek. Transladnimu pohybu ve zp&tném sméru,
naznaceném Sipkou 13, Jje také bradn&no p¥i premistdni
~nékterého z koncl kazety dozadu, ktery by m&l za nasledek
efektivni vykyvny nebo vychylovaci pohyb kolem osy protaZené

ve sméru dolu.

Ve druhém vytvo¥eni vyndlezu zndzorn&ném na obr. 2 a 3
sestavaji nezavislad zaveésnd za¥izeni ze J&ty? obloukovych
pruZin 28 uspotraddanych v protilehlych dvojicich. Kazeta 22
obsahuje ram 6, v tomto p¥ipadé se t¥emi Jdepelkami 3
nesenymi nosi&i 33 Cepelek, vedenymi pro pohyb ve Zt&rbinich
v koncovych sténd&ch ramu, a tlaCenymi sm&rem vzhlru

pruZinami. Horni rameno 31 kaZdé obloukové pruZiny 28 ma




volny konec tvaru "L", pevné& drZeny ve spojeni s ramem
kazety svorkou 34. Jak lze vidét jasné na obr. 2, jsou d&elni
a zadni prvky rdmu opat¥eny drédZkami, kterymi voln& prochézi
horni ramena 31 obloukovych pruZin. Volné konce spodnich
ramen 30 obloukovych pruZin predstavuji p¥ipojovaci body pro
pfipojeni k rukojeti holiciho strojku, nap¥. svorkovym
uspo¥ddinim, které miZe byt uvolnitelné pro usnadn&ni vymény

kazety s p¥ipojenymi zavésnymi pruZinami.

Je zY¥ejmé&, Ze ackoliv jsou obloukové pruZiny umisté&ny
bliZe st¥edu kazety neZ koncl, poskytuji v podstat& stejnou
volnost pohybu kazety vzhledem k rukojeti jako je popséno
vyde ve vztahu k prvnimu vytvo¥eni vyndlezu. Zejména jsou
dovoleny vySe objasnéné transladni a Uhlové pohyby (a) a¥

(c).

Na obr. 4 je zndzorné&no vytvofeni vyndlezu, ve kterém
horni ¢&ast 51 rukojeti =zahrnuje <&ty¥i loZiskové bloky 64
s podélnymi otvory, ve kterych jsou oto&n& uloZeny kolikové
Cepy 65. Kolikové <epy maji na svych vn&jSich koncich
zvétené hlavy 66, s priénymi prichozimi otvory 67. Obecn&
svislé vzpéry 68 jsou kluzné€ vedeny v otvorech 67 a jsou
opat¥eny v blizkosti svych hornich koncd p¥irubami 69, které
G€inkuji jako zardZky pro horni konce zavitovych pruZin 10
pisobicich proti nim, p¥idemZ pruZfiny Jjsou koaxiilné
namontovany na vzpérdch a jejich spodni konce spo&ivaji na
kolikovych ¢&epech. PruZiny 70 tak tladi vzpdry 68 smérem

-~

vzhiru do klidové polohy, ve které rozZi¥eni nebo zarafkové
prvky (nezndzorné&né) wuspofddané na spodnim konci vzp&r
dosedaji proti zvétSenym hlavam 66 kolikovych d&epll. Horni
konec kaZdé vzpéry je otolné a vykyvn& p¥ipojen k ramu 56
Cepelkové sestavy nebo kazety 52 (na obr. je zndzorn&n jen

ram <Zepelkové sestavy, Jje vSak z¥ejmé, %e ta zahrnuje




alespoil jednu protaZenou d<&epelku jakoZ i ochrannou a kryci
plochu jako v pfedchdzejicich vytvo¥enich). KaZdad vzp&ra 68
mé obvykle prvek, nap¥. kulicku, upevnény na jeho hornim
konci a zapadajici do komplementdrni Stérbiny 72, protaZené
dovnit¥ od ptilehlého konce ramu kazety. Alespoii jedna
dvojice podéln& uspofadanych kolikovych <&epd 65, p¥ipadn&
obé& dvojice, md ockové prvky 75 p¥ipevné&né k jejich vnit¥nim
koncim, a mezi tyto ockové prvky a prufinovd ukotveni 77
upevnénd na horni d&&sti 51 rukojeti jsou p¥ipojeny pomé&rné
silné taZné pruZiny 76 pro udrZovani kolikovych &epld 65 ve
zndzorné&né rotadéni poloze, ve které jsou vzp&ry 68

v podstaté svislé.

Nezadvisld z&dvésnd pruZinovd =za¥izeni holiciho strojku
podle obr. 4 umoZiuji kazet& 52 pohyb z klidové polohy, do
které Jje pFfedepnuta pomoci pruZin 70, 76, se stejnou
volnosti pohybu (a) aZ (c¢), popsanou ve vztahu k obr. 1.
Premisténi smérem dold v kaZdém rohu kazety je dovoleno
pruzinou 270 a p¥ipojenou, kluzné vedenou vzp&rou 68,
umisténou v sousedstvi rohu. Maly stupeil whlového pohybu
vzp€r £8 je dovolen otdlenim kolikovych Eepl 65 kolem jejich
os proti pnuti taZnych pruZin 76, tento dhlovy pohyb je
nezbytny pro umoZnéni vykyvného pohybu kazety kolem podélné
osy. PruZiny 76 Jjsou dostatecn€ silné aby odolaly zp&tnému
pohybu kazety silami normidln& se vyskytujicimi p¥i holeni.
Podélny pohyb kazety je zamezen vzdjemnym dosednutim ramu

kazety a vzpér.

Je t¥eba poznamenat, Ze zndzorn&né holici strojky jsou
p¥ikladnymi provedenimi vyndlezu a jsou také moZné jiné
nezdvislé zavésné systémy, které mohou poskytnout n&kolik
stupiit volnosti pohybu kazety pro umoZné&ni t&sného sledovani

obrysl kiZe p¥i holeni. Je z¥ejmé, %e v ramci my&lenky a
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rozsahu p¥edloZeného vyndlezu mohou byt udinény modifikace a
zmény, pric¢emZ nasim za&mérem Jje omezit vyndlez pouze

p¥ipojenymi néroky.

Zastupuje:

Dr. Milo8 V&etecdka v.r.
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PATENTOVE NAROKY

1. Holici strojek majici rukojet a &epelkovou sestavu
(2, 22, 52) namontovanou na  rukojet v uspo¥adani,
dovolujicim pohyb <&epelkové sestavy vzhledem k rukojeti,
vyznacdujici se tim, Ze montdZni uspo¥ddini obsahuje
nékolik pruZinovych zavésnych za¥izeni (8, 28, 68, 70),
uspoX¥adanych pro zajisténi opory dZepelkové sestavy' (2, 22,
52) v oddélenych mistech rozdé€lenych tak, %e Jdepelkova
sestava je pohyblivd vzhledem k rukojeti s n&kolika stupni
volnosti zahrnujicimi (i) vykyvny pohyb kolem podélné osy,
(11) vykyvny pohyb kolem pricéné osy, a (iii) transladni
pohyb ve sm&ru dolld v podstaté& kolmo k rovin& definované

podélnymi a p¥riénymi osami.

2. Holici strojek podle néroku 1, vyzmnadujici
se tim, Ze v odstupu podél Cepelkové sestavy jsou umist&na
dvé oddélend op€rnd mista a dile jedno z odd&lenych op&rnych

mist je umisténo v odstupu p¥icdné od osy spojujici uvedend

dvé odd&lend opérnd mista.

3. Holici strojek podle ndroku 1, vyznadujici
se tim, %e pru¥inovd z&v&snd za¥izeni tladf Cepelkovou
sestavu do klidové polohy, =ze které je uvedend kazeta
pohyblivd nékterym =z pohybu (i) aZ (iii) nebo kombinaci

téchto pohybu.

4, Holici strojek podle nédroku 1, 2 nebo 3,
vyznacdujici se tim, Ze md &Ety¥i prufinovd =zav&sni
za¥izeni (8, 28, 68, 70) |uspo¥ddand v protilehlych

dvojicich.

16 72831 (72831a)
PV 2248-98
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5. Holici strojek podle ndroku 4, vyznadujici

A

se tim, Ze opérnd mista jsou v sousedstvi p¥isludnych rohd

ramu cepelkové sestavy.

6. Holici strojek podle nékterého z ndrokt 1 a¥ s,
vyznadujici se tim, Ze z&v&snd zaY¥izeni sestdvaji z

pruzinovych &lent (8, 28).

7. Holici strojek podle ndroku 6, vyznadujici
se tim, Ze pruZinové Cleny jsou obloukové pruZiny (28).
8. Holici strojek podle naroku 6, vyzmnadujici

se tim, Ze pruZinové Cleny jsou torzni pruZiny (8).:

9. Holici strojek podle nékterého z ndrokd 1 aZ 5,
vyznadujici se tim, Ze 3z&v8sné za¥izeni obsahuije
vzpéry (68) vykyvné spojené s J&epelkovou sestavou (52) a

tlaéné pruZiny (70) koaxidlni se vzp&rami.

10. Holici strojek podle n&kterdho z nérokd 1 a¥ 9,
vyznadujici se tim, Ze zavésnid zatizeni jsou p¥imo

spojena s ramem (6, 56) Cepelkové sestavy.

Zastupuje:

Dr. Milos VSetelka v.r.
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