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Vynélez sa tyka kon3truk&ného rieSenia mechanicko~

hydraulického dvojstupriového servoventilu s mechanickou

spatnou vazbou.

Hydrostatické mechanizmy s moZnostou plynulej ob-
jemove] regulécie hydrostatickych prevodnikov st mo-
dernym progresivnym riedenim Ziadanych prenosov energie,
Servoventily s mechanickou spétnou vézbou v stlasnej do-
be sU nezbytné prvky objemovych regulacii, Stale vyssie
néroky kladené na tieto servoventily, dané potrebou
zvydovenia kvality findlnych strojov si vyZadujd kvalit-
nejéie vlastnosti, unifikéciu, stavebnicovost a univer=
zdlnost servoventilov pri zachovani malych rozmerov

a véh, Doposial sa v preveZnej vié&sine pripadev pouZivaja
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Dvojstupﬁovy servoventil s mechanickou spatnou vazbou
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mechanicko-hydraulické jednostupnové servoventily, ktoré

neumoznuju unifikéciu s dvojstupnovymi elektrohydraulic-
kymihéervoventilmi a maju obmedzené kvalitativne vlast-
nosti, Nevyhodou zndmych dvojstupnovych servoventilov
oproti jednostupnovym je vé&sia zloZitost, vy33ie naroky

na presnost a zabudovacie rozmery,

Uvedené nedostatky odstranuje dvojstupnovy servoe-
ventil s mechanickou spétnou vézbou pozostavajuci z te-
lesa, v ktorom je vytvoreny vstupny otvor a v ktorom je
posuvne a oto&ne uloZeny valcovy posuval opatreny jednak
prvym a druhym riadiacim nékruZkom a jednak prvym a dru-
hym vodiacim nékruZkom podla vynélezu, ktorého podstata
spo&iva v tom, 2e v pozdlZnej osi valcového postvalda
je vedeny priebeZny otvor, v ktorom je oto&ne a posuvne
uloZeny hriadel, na ktorom je v mieste medzi prvym rig=
diacim nakruzkom a druhym riadiacim nékruZzkom vytvoreny
rota&ny posiuva&, ktory vytvéra v priebeZnom otvbre jed=
nak prva riadiacu komoru spojenu prvym riadiacim otvorom
8 priestorom za prvym vodiacim ndkruzkom a jednak druhd
riadiacu komoru spojenu druhym riadiacim otvorom s pring
torom za druhym vodiacim nékruZkom, pridom v strednej
asti valcového posivala je v mieste rotadného posiuvala
vytvoreny 8krtiaci otvor, ktorym je priebeZny otvor pre-
pojeny s odpadnym priestorom a sulasne je na valcovom po-
stivaéi vytvorené axidlne volné a oto&ne pevné uloZenie, v

ktorom je uloZena péka spétnej vézby vyvedené mimo telesa,
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Valcovy posiuvel je z jednej strany oprety svojim prvym
vodiacim ndkruZkom o prvi pruiinu a z druhej strany svo=-
Jim druhym vodiacim nékruZkom o druhu pruZinu, ktorej
druhy koniec je obdobne ako aj druhy koniec prvej pru-
2iny oprety o teleso, pri&om vstupny otvor je cez prvud
clonku spojeny prepojovacim kanidlom jednak svpriestorom
medzi prvym riadiacim nakruZkom a prvym vodiacim nékruz-
kom a jednak s priestorom medzi druhym riadiacim nakruf-
kom a druhym vodiacim ndkruZkom pritom prepojovaci kanél
je napojeny tieZ cez druhu clonku prvym plniacim kandlom
na priestor vyfvoreny medzi prvym vodiacim nakruZkom a
telesom ako aj cez tretiu clonku druhym plniacim kandlom
na priestor vytvoreny medzi druhym vodiacim nakruZkom
a telesom, v ktorom je v mieste prvého riadiaceho nékruZ-
ku vytvoreny prvy riadiaci priestor spojeny s prvym vy-
stupn?m otvorom a v mieste druhého riadiaceho nékruZku
je v telese vytvoreny druhy riadiaci priestor spojeny
s druhym vystupnym otvorom, .
Vyhodou dvojstupnového servoventila s mechanickou
‘ jednoducha

spétnou vazbou podla vyndlezu je nenaroéné kon$trukcia
a malé rozmery pri zachovani dynamickych vlastnosti
dvojstupnovych servoventilov, Vyhodné rieSenie riadenia
rota&nym pohybom umozﬁujé vzhladom na mihimélne pasivne
bdpory'a parazitné sily miniaturizéciu riadiacich fasti
a napojenie alektrickéhd riadenia, &o déva predpoklady
pre S$irokd unifikaciu,
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Na pripojenom vykrese je znézorneny priklad prevede-

nia dvojstupnového servoventila s mechanickou spétnou
vézbou podla vynalezu, kde je na obr, 1 nazorny rez dvoj-
stupnovym servoventilom a priklad jeho pripojenia k zdro-
ju ﬁlaku a k servomotoru, na obr, 2 rez valcovym posuva-
tom v mieste otodne-pevného uloZenia padky spétnej vézby

a rota&ného posuvada a na obr, 3 rez valcovym posuvalon

a hriadelom s vyznadenim prépojenia prvej riadiacej ko-

mory a druhej riadiacej komory,

Z tlakového zdroja 31 je vsfupnou tlakovou vetvou 32
privedeny tlak do vstupného otvoru 20 a cez prvu clonku 21
do prepojovacieho kanéla 22, ktorym je vedeny tlak do
priestoru medzi prvym riadiacim nékruZkom 5 a prvym vodia-
cim nakruzkom 12 ako aj'do priestoru medzi druhym riadia-
cim nékruzkom 6 a druhym vodiacim nakruZzkom 13, Sulasne je
tlak z prepojovacieho kanala 22 vedeny jednak prvym plnia-
cim kandlom 23 cez druh’ clonku 24 do priestoru medzi pr-
vym vodiacim nékruzkom 12 a telesom 3 a jednak druhym pl-
niacim kandlom 25 cez tretiu clonku 26 do priestoru medzi
druhym QOdiacim nékruzkom 13 a telesom 3 , pridom pri rov-
nosti tlakov v tychto dvoch priestoroch je valcovy posu-
va& 1 drZany v strednej polohe prvou pruzinou 18, ktora
sa opiera z jeho jednej strany o prvy vodiaci ﬁékruiok ;g'
a druhou pruZinou 19, ktord sa opiera z jeho druhej strany
o druhy vodiaci nédkruzok 13 ., Priestor za prvym vodiacim

nakruzkom 12 je pr§ym riediacim otvorom 10 spojeny s prvou
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riadiacou komorou 8 a priestor za druhym riadiacim nd=
kruZkom 13 je druhym riadiacim otvorom 1l spojeny s dru-e
hou riadiacou komorou 9, &im je privedeny tlak z oboch
priestorov tieZ na jednu a druhu stranu rota&ného posi-
vala 7, ktory je vytvoreny na hriadeli 4 uloZenom v prie-
beZnom otvore 2 valcového posivala 1., Vo valcovom posiuva-
¢i 1 je v mieste rotainého posuvala 7 vytvoreny Skrtiaci
‘otvor 14, cez ktory vzajomnym pootodenim rota&né-
ho posivala 7 & valcového posivala 1 sa spaja prvé ria-
diaca komora 8 alebo druhéd riadiaca komora 9 z odpadnym
priestorom 15, ¢im sa dosahuje zmena tlakov v priestoroch
za vodiacimi nakruzkami. V mieste odpadného priestoru 15
medzi prvym riadiacim ndkruZkom 5§ a druhym riadiacim né-
kruzkom 6 je vo valcovom postva&i 1 vytvorené etednme-
pevné uloZenie 16 paky 17 spatnej vazby, ktora je vyve-
dena cez odpadny otvor 37 mimo telesa 3 a ktord je pomo-
cou mechanického spojenia 36 spojend so servomotorom 33,
V mieste prvého riadiaceho nékruzku 5 je vytvoreny v te-
lese 3 prvy riadiaci priestor 27, ktory je prvym vystup-
nym otvorom 29 a prvou vysfupnou vetvou 34 spojény s jed=-
nou stranou servomotora 33 a v mieste druhého riadiaceho
nakruzku 6 je vytvoreny v telese 3 druhy riadiaci pries=-
tor 28, ktory je druhym vystupnym otvorom 30 a druhou
vystupnou vetvou 35 spojeny s druhou stranou servomotora
33 takZe pri posuve valcového postuvala 1 na jednu alebo
druhd stranu spdja prvy vystupny otvor 29 s tlakom alebo

druhy vystupny otvor 30 s tlakom v prepojovacom kandli 22
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a sudasne druhy vystupny otvor 30 alebo prvy vystupny
otvor 29 s odpadnym priestorom 16, ktory je cez odpad=~
ny otvor 37 odpadnym vedenim 38 napojeny do nadrie ég

désledkom &oho dochédza k pohybu servomotora 33.

Ak pooto&ime hriadel 4 z lave] strany Vv zmysle
hodinovych ru&itiek, tymto pootodenim spoji rotainy
posuvaé 7 jednak prvu riadiacu komoru 8 cez Skrtiaci
otvor 14 s odpadnym priestorom 15 a jednak uzavire dru=-
ho riadiacu komoru 9 tak, Ze sa vytvori za prvym vodia-
cim nékruzkom 12 a za druhym vodiacim nékruZkom 13 tla=-
kovy spéad, ktory posunie valcovy posuvaé 1 proti prvej
pruzine 18 a spoji druhym riadiacim nakruzkom 6 vstupny
otvor 20 s druhou vystupnou vetvou 35 a prvym riadiacim

nékruzkom 5 spoji prvu vystupnu vetvu 3#-3 odpadnya

priestorom 15, V désledku toho vznikne na servomotore

33 tlakovy spad, ktory spdsobi jeho pohyb tak, Ze mecha=~
nickym spojenim 36 pootodpi paku 17, ktora pootodi valco-'
vy posuvad 1 pri pohlade zlava v zmysle hodinovych rugi-
&iek, &im sa uzavrie prvd riadiaca komora 8 a valcovy
posﬁvaé 1l sa v smere do strednej polohy prestavi do no=-

vej rovnovéinej polohy.,

Dvojstupnovy servoventil s mechanickou spéthou véze
bou sa méZe vyhodne pouZit pre realizéciu polohovych ser=-
vomechanizmov napr, pre riadienie geometrického objemu

hydrostatickych prevodnikov,
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Dvojstupnovy servoventil s mechanickou spdtnou vazbou

pozostévajuci z telesa, v ktorom je vytvoreny vstupny
otvor a v ktorom je posuvne a otolne uloZeny valcovy
posuvat opatreny jednak prvym a druhym riadiacim né-

kruzkom a jednak prvym}a druhym vodiacim ndkruZkom vy-

-znalujici sa tym, Ze v pozdlZnej osi valcového posiva-

¢a (1) je vedeny priebeZny otvor (2), v ktorom je oto&-
ne a posuvne uloZeny hriadel (4),na ktorom je v mieste E
medéi prvym riadiecim nakruzkom (5) a druhym Eiadiacim
nékruZkom (6) vytvoreny rota&ny postvad (7), ktory vy-
tvara v priebeZnom otvore (2) jednak prvy riadiacu ko-
moru (8) spojent prvym riadiacim otvbrom (10) s pries=~
torom za prvym vodiacim nékruzkom (12) a jednak druhd
riadiacu komoru (9).spojend druhym riadiacim otvorom
(11) s priestorom za druﬁym vodiacim ndkruzkom (13),
priom v strednej &asti valcového postvacta (1) je

v mieste rotadného postvala (7) vytvoreny Skrtiaci
otvor (14), ktorym je priebeZny otvor (2) prepojeny

s odpadnym priestorom (15) a stGiiasne je na valcovonm
posuvaéi (1) vytvorené axidlne volné a ototne pevné
uloZenie (16), v ktorom je uloZenad psika(l7) spatnej

véazby vyvedenad mimo telesa (3).

Dvojstupnovy servoventil podla bodu 1 vyznadujuci sa
tym, %e valcovy posuva& (1) je z jednej strany oprety

svojim prVym vodiacim nakruzkom (12) o ‘prvé pruzinu (18)
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a z druhej strany svojim druhym vodiacim nékruzkom (13)

o druhg pruzinu (19), ktorej druhy koniec je obdobne

ako aj druhy koniec prvej prutiny (18) oprety o teleso
(3), prifom vstupny otvor (20) je cez prvd clonku (21)
spojeny prepoJovacim‘kanélom (22) jednak s priestorom
medzi prvym riadiacim nakruzkom (5) a prvym vodiacim
nékruzkom (12) a jednak s priestorom medzi druhym ria-
diacim nakruzkom (6) 8 druhym vodiacim nakruZkom (13),
pritom prepojovaci kanal (22) je napojeny tieZ cez dru=
hg clonku (24) prvym plniacim kandlom (23) na priestor
vytvoreny &edzi prvym vodiacim nakruzkom (12) a telesom
(3) ako aj cez tretiu clonku (26) druhym plniacim kana-
lom (25) na priestor vytvoreny medzi druhym vodiacim
nakruzkom (13) a telesom (3), v ktorom je v mieste prvé-
ho riadiaceho nakruzku (5) vytvoreny prvy risdiaci pries-
tor (27) spojeny s prvym vystupnym'otvorom (29) a v mies~
te druhého riadiaceho ndkruZku (6) je v telese (3) vy~
tvoreny druhy riadisci priestor (28) spojeny s druhym

vystupnym otvorom (30).
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