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(54) Prohozni zafizeni
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Vyndlez se tykdé prohozniho zafizenf tkaciho stroje s projektilem, pohybujicim se po
b&%né dréze. .

Zndmé zaiizéni k vystfelovéni‘projektilu do prodlupu tkacich strojd vyuZivd k urychle-
ni projektilu sily, kterd ndrazem do jedné strany projektilu opadné, neZ je prodlup vytvo-
feny osnovnimi nitémi, uvddi projektil do pohybu. Po priletu osnovou je projektil zsbrzdén
a sra%en na dopravnik, ktery ho dopravi zp&t k prohoznimu zarizeni, kde je projektil zveda-
cim zaff{zenim zvednut, &im%Z je znovu pFipraven k vysifelu.

Nevyhodou tbhoto zarizenf je jeho pfli3nd sloZitost a ndro&nost na pfesnou vyrobu.

Je znémé zaPizeni, kde projektil obihd po kruhové ob&in{ dréze. Toto zafizeni uvddi
projektil do pohybu pomoci kotoudd, v nichZ je vytvoiena drdZfka pro vedeni projektild.

Ke kotoullm je projektil pfitladovén ohebnymi prostfedky, které z jedné poloviny kotou¥e
opésaji. Kotoude jsou uspofsddny na obou strandch proslupu, tekie Je moZné vyu?it pro tkeni
druhé tkeniny zp3tnou drséhu projektilu. Kotou¥e jsou samostaind pohéndny a vytvéaiejl spolu
s dréhemi v proflupech uzavienou ob&%Znou dréhu pro projektil. P¥irazovy mechenismus je po-
hénén jednotkou p¥es spojoveci a brzdicf prostifedky, které jsou ovlddény projektilem p¥es
%idle unfst3nd na konci kaZdého prodlupu.

Nevyhodou tohoto zatizeni je, Ze synchronizace pohywvu piirazového mechanismnu s'projekti-
lem je obti’nd a klade velké néroky na spojovaci a brzdici prostfedky, cof je také omezuji-
cim faktorem pro vykon tohoto zafizeni.

Vyndlez si klade za ukol odstranit vy¥e uvedené nevyhody zndmych zarizeni k vystfelo-
véni skiiped do proSlupu tkacich strojd s cflem vytvorit jednoduché mechenické prohozni za-
¥izenf s projektilem pohybujicim se po ob&%né dréaze, pPi¥em? jeho podstata spo¥ivéd v tom,
%e ob&%né drdha je pierudena zésobnikem projektild, kterému je pFedfazeno zsfizeni pro sni-
Zeni rychlosti projektilu a ndsleduje zafizeni k vysouvdni projektild ze zdsobniku do pro-
hozniho kotouie. '
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Dalé{ vyhody a vyznaky jsou patrny z popisu a vykresd p¥fkledného provedeni, kde zna-
81: obr. 1 celkové’ usppfédéni zabi{zen{ k vystfelovéni projektilu, obr. 2 ez hnacim kotou-
tem s dréfkou pro vedeni projektili.

Prohozni zatifzeni sestdvé z hnacfho kotouée 1, na jehoi obvod¥® je vytvolena drédZka 2
pro vedeni projektild., V drdZce 2 Je pres nqpinaci kladku 3 naepnut vyndSeci Feminek 4. Pro-
hozn{ kotou¥ ] je pfes rolny 5, § z poloviny opésén Femenem 7, ktery je napindn kledkou 8.
SteJné usporddéni je na druhé strand stroje. Na levé strand, podle obr. 1, zaffzenf{ je nad
vyndSecim Feminkem 4 umist¥n navdddc{ tunel 14, ve kterém je ulo¥eno nezndzorndné zsff{zeni .
k zalofenf Wtkové niti 15, odvijené z civky 16. Mezi navdddcim tunelem a pFijimacim tunelem
21 Je umistina projektilové-drdha 17 zekonZend zefizenim 18 k uvolhovéni tkové niti z pro-
Jektilu 10 a zachycovalem 19 utku. V pfijimacim tunelu 21 je umistdno ¥idlo 20 pro kontrolu
priletu projektilu 0. Ve spodni &dsti stroje je umfstdn zpdtny tunel 22, ktery kon¥i v brz-
dicim zafizeni 23, ne jehoZ konci Je umfst¥n zdsobnik g projektild 10. ‘

Do zdsobniku 9 zasahuje pdéka 11 spFafend pies vadku ]2 s hlavnim h¥{delem stroje. Pdka
11 slou¥i k vysunovéni projektilu 10 ze zdsobniku 9 a jeho zasunovéni pfes tunel 13 do oté-
tejiciho se hnaciho kotoude 1. _ .

Do otédejiciho se hnactho kotou¥e 1 zasune péka 1] nahén¥nd od neznézorndného hlavniho
hi*{dele stroje pres vaZku 12 projektil 10 tunelem 13. Hloubka drd¥ky 2 v hnacim kotoudi 1
Je volena tak, aby se zasunuty projektil 10 dostal do styku z vyndSecim Peminkem 4 i s Pe-
menem 7. Projektil 10 Je timito femeny uchopen a je mu ud¥lena prohozni rychlost odpovida-
Jfel rychlosti vyndSeciho Femene 4, ktery spolu s plisobenim odstPedivé sily vynese projek~
til 10 do navijeciho tunelu 14, kde Je nezndzorn¥nym zadizenim za letu zaloZens udtkovd nit
15 odvijejici se z civky 16 do projektilu 10. Projektil 10 zanese utkovou nit 15 po pro-
jektilové drdze 17 do proSlupu. Na konci pro¥lupu je utkovéd nit 15 z projektilu 10 uvolns-
na n¥kterym vhodnym znédmym zaffzenim 18 a zachycena zachycovadem 19. Projektil 10 potom
pakrafuje v letu a v p¥ijimacim tunelu 21 je ¥idlem 20 zkontrolovén jeho viasny prilet.

V p¥{pad¥ zpoZd¥ni projektilu 10 je dén ¥idlem 20 impuls k zastaveni stroje. Po pfile-
tu do hnaciho kotoude 1 je timto kotoudem dodédna projektilu 10 rychlost. Projektil 10 je
oto¥en a zp&tnym tunelem 22 se pies bradict ze¥fzent 23 vraci de zdsobniku 9 a tim je pfi-
praven k op#tnému vystieleni.

PREDMET VYNALEZU

Prohozni za¥fzeni tkacfho stroje s projektilem pohybujicim se po ¢b&#né drdze, vyzna-
fujfcl se tim, %e obd%nd drdha je prerusena zdsobnikem (9) projektilu (10), kterému je
piedfazeno zarfizeni (23) pro sni¥eni rychlosti projektilu (10) a ndsleduje zetizenf (11)

k vysouvéni projektild (10) ze zdsobniku (9) a jeho zasouvdni do hnaciho kotoude (1).
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