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poZadovanych hladin otacek

1 2

Utelem vynélezu je sniZeni pracnosti a
zjednoduSeni nastaveni poZadovanych hla-
din ot4fek. Zapojeni se realizuje pomoci na- .
programovaného pamétového &lenu, obvodi I
-pro adresovéni, zdznamu, Cteni a indikace
poZadovanych hladin otacek, cislicového '
komparatoru, logickych rozhodovacich ob- F ° F"

vodi, dvou demultiplexerd a vystupnich
klopnych obvoda.

Zapojeni umoZiiuje snadné a rychlé nasta-
veni poZadovanych hladin otddek s moZnosti " =
jejich libovolné zmény bez zasahu do kabe-
ldZe a univerzdlnost provedeni umoZiiuje L_ 1

pouZiti u kaZdého stroje vybaveného ¢€isli-
covym otdCkomérem.
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_‘Vynalez se tyka zapojeni pro programo-
. vatelné nastaveni a indikaci pFekro&eni po-
zZadovanych hladin otadek, zejména u vel-
kych vysokotackovych stroji, napfiklad u
parnich turbin. : :

Dosud jsou znamy systémy pro programo-
vatelné nastaveni a indikaci prekrodeni hla-
din otacek, které indikuji dosaZeni pevnych,
projektem zadanych hladin otdéek, coZ je
znafné nevyhodné, nebot kaZda dalsi nova
hodnota poZadované hladiny otadek vyZadu-
je zdsah do zapojeni a zménu v dokumenta-
ci. Pri zvySeni poétu poZadovanych hladin
otafek, pro tlely vyb&ru nejvhodné&jsi hla-
diny pfii zkouskach stroje, vyZaduje realiza-
ce takového feSeni velmi sloZitou kombinaé&-
ni sit, kterd slouZi vlastné jen vyrobci stroje
po dobu zkousek.

Prechod z jedné hladiny na druhou vyZa-
duje i v tomto piipad& zasah do kabelaZe.
JelikoZ poZadavky na podet poZadovanych
hladin se u jednotlivych strojf 1i8f v zavis-
losti na rozsahu vybavenosti stroje ¥dicimi
automatikami jsou tato zaifizeni pojata jako
jednonicdelova.

Podle vyndlezu zapojeni pro programova-
telné nastaveni a indikaci pFekrodeni poZa-
dovanych hladin otacek, jehoZ podstata spo-
¢ivda v tom, Ze vystup pamétového obvodu
je pfipojen na vstup pomocného dis-
bleje a soudasn& na prvani vstup kom-
paratoru, na jehoZ druhy vstup je pfi-
pojen signadl o skutefnych otd€kdch a
jehoZ prvy vystup je pEipojen na vstup
prvého vyhodnocovaciho obvodu a je-
hoZ druhy vystup je pFipojen na vstup dru-
hého vyhodnocovaciho obvodu, a Ze vystup
prvého vyhodncovaciho obvodu je pripojen
na prvy vstup prvého demultiplexu a vystup
druhého vyhodnocovaciho obvodu je pfipo-
jen na prvy vstup druhého demultiplexu,
priemZ vystup prvého demultiplexu je pfi-
pojen na prvy vstup klopného obvodu a vy-
stup druhého demultiplexu je pFipojen na
druhy vstup klopného obvodu, a Ze prvy
vstup pamé&tového obvodu je spojen s prvym
vystupem bloku ovlddéni, jehoZ druhy vy-
stup je pripojen na prvni vstup hradla a na
druhy vstup hradla je pfFipojen signdl s
frekvenci, pfiemZ vystup hradla je p¥ipo-
jen na vstup ¢itaCe adresy, jehoZ vystup je
pripojen na treti vstup pamétového obvodu
a soucfasné je pFipojen na vstup displeje
adresy a na druhy vstup prvého demultiple-
xu a na druhy vstup druhého demultiplexu,
a Ze vystup radife je pf¥ipojen na druhy
vstup pamétového obvodu.

Systém podle vyndlezu odstratiuje dosa-
vadni nevyhody a nedostatky vySe uvedené
a ma prednosti oproti diffvéj$im zapojenim.
Nejveétsi vyhodou je, Ze poZadované hladiny
otd¢ek jsou naprogramovdny v pamé&tovém
¢lenu, k ndmuZ jsou pfipojeny obvody pro
adresovéni, zdznam, &tenl a indikaci poZa-
dovanych hladin otafek a dale je k nému
pfipojen komparédtor (pro srovnani okamZi-
té hodnoty otafek s poZadovanymi hladina-
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mi), na jehoZ vystupu jsou piipojeny logické
rozhodovaci &leny; fejichZ vystupy jsou ve-
deny do multiplexerii, ke kterym je soudasnd
pfivddéna informace o adresach. poZadova-
nych hladin a vystupy demultiplexerd ovla-
daji klopné obvody odpovidajici jednotlivym
poZadovanym hladindm.

Dal8i vyhodou je, Ze pamétovy &len je vy-
ménitelny, pFidemZ pro obdobi zkouSek se
pouZivd programovatelny pamétovy &len
(napfiklad pamé&t RAM] a pro zjisténi po-
tfebnych hodnot poZadovanych hladin oté-
¢ek se pro provoz vyméni programovatedny
¢len za pamétovy &len s pevné naprogramo-
vanymi experimentdlné ovéifenymi hodnota-
mi poZadovanych hladin ot4&ek (napriklad
integrovand pamét PROM).

Dalsi velkou vyhodou je snadné a rychlé
nastaveni poZadovanych hladin otdéek s
mozZnosti jejich libovoiné zmé&ny bez zdsahu
do zafizeni nebo do kabeldZe. Tato skuted-
nost je zvlasté vyznamnd v obdobi zkousek,
kdy se vlastn& nejvyhodn&jsi hodnoty poZa-
dovanych hladin otdcek zjistuji. Dale progra-
movatelny pamétovy ¢len pouZivany b&hem
zkousek (RAM) nebo i zam&nny pevné na-
programovany pamétovy C€len [PROM) po-
uZivany za provozu realizuji sloZitou kombi-
nacni sit, kterd je soudasti stavajiciho teSe-
ni.

Dal3i vyhodou zaiizeni podle vynalezu je
jebho univerzdlnost, nebot zafizeni jednoho
typu miZe byt pouZito u kaZdého stroje vy-
baveného ¢islicovym otdCkomé&rem bez ohle-
du na polet poZadovanych hladin otdfek aZ
do maximélniho podétu hladin daného veli-
kosti pouZitého pamé&tového &lenu.

Ridici systém podlevyndlezu je ziejmy z
blokového obrazku.

Systém podle vynalezu sestdvd z pamdto-
vého obvodu 1, Cita€e adresy 2, komparéto-
ru 3, vyhodnocovacich obvodd 4, 5, demulti-
plexi B, 7, klopného obvodu 8, hradla 9, blo-
ku ovladani 10, Fadite 11, pomocného: dis-
pbleje 12 a displeje adresy 13.

Pamé&tovy obvod 1 je spojen s blokem po-
mocného displeje 12 a s prvnim vstupem
komparétoru 3, na jehoZ druhy vstup je p¥i-
pojen signal o skuteénych otadkdch N. Kom-
pardtor 3 je spojen s vyhodnocovacim ob-
vodem 4, Ktery je spojen s prvnim vstupem
demultiplexeru @, a s vyhodnocovacim ob-
vodem 5, ktery je spojen s prvnim vstupem
demultiplexeru 7.

Druhy vstup demultiplexeru 6 a druhy
vstup demultiplexeru 7 jsou spojeny s dis-
plejem adresy 13 a &itadem adresy 2. Vystup
Citade adresy 2 je soudasnd propojen s t¥e-
tim vstupem pamétového obvodu 1, Prvni
vstup pamé&tového obvodu 1 je spojen s prv-
nim vystupem ovladaciho bloku 10, jehoZ
druhy vystup je spojen s prvnim vstupem
hradla 9.

Na druhy vstup hradla 9 je pfipojen sig-
nal s frevenci F. Vystup hradla 9 je spojen
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s Gitadem adresy 2. Radi¢ 11 je propojen
s prvnim vstupem pamétovéhe obvodu 1.

Zatizeni podle vyndlezu pracuje tak, Ze
p0m001 bloku ovladani 18 se zvoli rezim pr
rutni zdpis do pam#tového obvodu 1 a pis
hradlo 9 se nastavi na ¢itaci adresy 2 Do-
¥Yadovand adresa podle dizpleje adresy 13.
Na radi¢i 11 se piedvoll poZndoy:
ta otadek a signalem z bloku ovla
tato hodnota zapife do paméii a
se podle pomocného displeje 12.

Po naplnéni celého obsahu pamé&tového
obvodu 1 zvoli se na bloku ovladéni 18 pra-
covni reZim ¢&teni a signdl s frekvencl F
pfes hradlo 9 zatne prepinat ¢itaC adresy 2.
Vystupni signdl z pamétového Slenn 1 v
BCD kédu pusob1 na prvni vstup komparito-
ru 3 a porovnava se se signdlem v BCD ko6du
o skutetnych otackach N, pripojeného na
druhy vstup komparatoru 3

Bude-li hodnota skuteénych otacek N vét-

1
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Ii nebo rovna hodnotd poZadovanych otalek
ob2vi se Fidicl signdl na vystupu vyhodno-
covaciho obvodu 5, ktery plisobi na demulti-
igxeru 7. Vstupni signdl dimultiplexeru 7
y“eklopi klopny obved 8 do pracovni polohy
na vistupu V. Bude-li hodnota skute¢nych
uiarrk mens{ neZ hodnota poZadovanych
iifeck ohlevi se Fidici signdl na vystupu
o\inowvacmo obvodu 4, ktery ptisobi na
ip demuitiplexeru 6. Vystup demultiple-
xeru § pfepne klopny obvod 8 do klidového
stavu na vystupu V.

Vy¢Se popsany ¥Fdici systém podle vynéle-
zu lze pouZiti k indikaci pfekroceni progra-
movatelnd nastavenych poZadovanych hla-
din otadek, dale pro programovatelné nasta-
veni a indikaci pfekroteni poZadovanych
hodnot libovolné sledované velic¢iny, ktera
se do systému predd v cislicovém tvaru a
k6du, jenZ odpovida pouZitému kompardtoru.

PREDMET VYNALEZU

Zapojeni pro programovatelné nactaveni
a indikact prekrocem poZadovanych hladin
otddek, vyznacené tim, Ze vystup pamétové-
ho obvodu (1) je pfipojen na vstup pomocce-
ného displeje (12) a soucasné& na prvni vstup
komparéatoru (3], na jehoZ druhy vstup je pri-
pojen signdl o skuteCnych otéckach (N) a
jehoZ prvy vystup je pFfipojen na vsiup prvé-
ho vyhodnocovamho obvodu (4) a iehoZ

druhy vystup je pfipojen na vstup druhého.
vyhodnocovaciho obvodu (5}, a Ze vystup.

prvého vyhodnocovaciho obvodu (4) je pri-
pojen na prvy vstup prvého demultiniexera
(6) a vystup druhého vyhodnocovaciho ob-
vodu (5) je pfipojen na prvy vstup druhého
demultiplexeru (7), plicemz vystup prvého
demultiplexeru (6) je pfipojen na prvy vstup

klopného obvodu (8) s vystupem (V) a vy-
stup druhého demultiplexeru (7] je pripojen
na druhy vstup klopneho obvodu (8] s vy-
stupem (V), a Ze prvy vstup pamétového
obvodu (1) je spojen s prvym vystupem blo-
ku ovlddéani [10], jehoZ druhy vystup je
pllpmen na prvni‘vstup hradla (9) a na dru-

hy vstup hradla (9) je pFipojen signdl s
frekvenm (F), pificemZ vystup hradla (9)
je pripojen na vstup &itafe adresy (2}, jehoZ
vystup je pripojen na tieti vstup pamétové-
ho obvodu (1) a souCasné je piipojen na
ystup displeje adresy {13) a na druhy vstup
prvého demultiplexeru (6) a na druhy vstup
dru: hoho demultiplexeru {7), a Ze vystup fa-
! {(11]) je prlpOJen na druhy vstup pamé-
fového vaodu (1).
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