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57 Anotace:
Spojka pro rota¢ni spojeni hnacich hiideli (1001, 2001)
tkacich ustroji (1000) a tkalcovskych stavil (2000) sestava
nejméné z jedné prvni spojkové &asti, tvotici jeden celek s
hfidelem (1001) tkaciho stroji (1000), a druhé spojkové &asti
tvofici jeden celek s hiidelem (2001) tkalcovského stavu
(2000). Druhé spojkova €ast sestava z disku (11), axialné
pohyblivého vysuvnymi s nim sdruZzenymi prostiedky pro jeho
spojeni s prvni spojkovou &asti, tvorici jeden celek s h¥idelem
(1001) tkaciho ustroji (1000), a obsahuje také pevné
prostfedky pro vratny pohyb disku (11) v axialnim sméru pro
jeho rozpojeni od prvni spojkové &asti, tvotici jeden celek s
htidelem (1001) tkaciho ustroji (1000). Disk (11) ma zachytné
prvni prostfedky a druhé prostfedky pro vzajemné zapojeni s
odpovidajicimi zachytnymi prostfedky prvni spojkové &asti a
pevnych prostedki druhé spojkové &asti.
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Spojka pro rota¢ni spojeni hnacich h¥idela tkacich vstroji a tkalcovskych stavii

Oblast techniky

Vynalez se tyka spojky pro rotatni spojeni hnacich h¥idelu tkacich ustroji a tkalcovskych stavi.

Dosavadni stav techniky

V technickém odvétvi tykajicim se vyroby tkalcovskych stavii je zndmo Ze stavy musi byt opat-
feny Cleny na podavani pfize (pfizi) tvoficich utek a ¢leny na pohyb ptizi tvoficich osnovu.

Uvedené ¢leny na podavéni ttkovych p¥izi mohou byt riiznych typii véetné tak zvaného skiipco-
vého typu.

Cleny na pohyb osnovnich pfizi jsou nazyvany spiSe tkacimi ustrojimi a mohou byt zakarového
nebo listového typu. Tato zafizeni, zejména v piipadé skiipcovych stavii, musi byt pohanéna
synchronizované se ¢leny pro podavani utkovych pfizi, za t&elem vytvorit danou vazbu.

Je také znamo, Ze existuje moznost pozadavku na zastaveni tkaciho procesu a stalého udrZeni
podavacich €lent utkové pfize a na zménu sméru Einnosti tkaciho wstroji béhem procesu tkani pfi
pretrZeni utkové piize, jez miize zpisobit v tomto piipadé kazy na vysledné tkaning, a to az do
mista poSkozeného utku. Poté zafizeni zatne opét kontinualné pracovat.

V pfipadé skfipcovych stavii je nezbytné oddélit listovy stroj od stavii a provést zpétny pohyb
pomocnymi prostfedky s nizkymi otackami, aby se Elen dostal do pozadované polohy.

Za ugelem op&tovného spusténi tkaciho procesu je taktéZ nezbytné obnovit spojeni mezi tkalcov-
skym stavem a listovym strojem umisténym proti tkacimu zafizeni ve stejné relativni poloze, ve
které byly v moment€ oddéleni tak, aby byla zajisténa stejna synchronizace mezi odpovidajicimi
Cleny zpisobujicimi pohyb, jako byla v okamzZiku preruseni.

Z patentového spisu EP 877 111 je zndma spojka na spojeni pohonnych htidelt tkacich tstroji a
tkalcovskych stavil, sestdvajici z nejméné jednoho spojovaciho prvku veelku s uvedenym hiide-
lem tkaciho Ustroji a spojovaci &asti s hiidelem tkalcovského stavu, kde spojovaci Sast sestava
z koaxidln€ pohyblivého disku, ktery se posouvéa nasledkem &innosti sdruzenych prostfedkd,
¢imZ vznikne zapojeni spojovaciho prvku v celek s hfidelem tkaciho Gstroji; uvedeny disk je
v jednom celku s pruznym prstenem koaxidlné spjatym s hiidelem tkalcovského stavu. Zatizeni
je také opatfeno prostfedky pro vraceni disku v axidlnim sméru za G&elem rozpojeni celku tka-
ciho zafizeni a hfidele tkaciho ustroji.

PouZiti s nejnovéj$imi typy hnacich motortt miize byt nicméné mozné umisténim hlavniho hna-
ciho motoru tak, aby byl pfimo spojen s bidlem, které miize byt z tohoto diivodu pohanéno pfimo
motorem, jak pro normalni chod, tak pro pomaly chod / zpétny chod pro nastaveni proslupu.

Ackoliv s touto konfiguraci je mozné v podstaté odstranit pomalob&zny pomocny motor a brz-
dové / spojkové montazni uskupeni umisténé mezi pohonem bidla a tkalcovskym stavem, pfesto
ustroji tkalcovského stavu zlistava bez jakéhokoliv elementu zabezpe&ujiciho jeho Jisté zastaveni
pro ptesné vytvofeni prolupu béhem vypnuti stavu.

Prostfedky takového tkalcovského stavu, respektive sk¥ipce, se mohou zastavit v Jjakékoliv
poloze, kterd neni pfedem dana a neni zesynchronizovana s pohonem bidla, coz mize zpusobit
sérii problémi dokud budou skfipce uvnitt osnovy.
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Podstata vynalezu

Technicky problém, ktery je nastolen, je opatfeni tkalcovskych stavit spojkou, ktera pii zastaveni
motoru zajisti bezpecné a spolehlivé odpovidajici zastaveni pohonu bidla tkalcovského stavu
v pfedem definované thlové poloze a tato zajisténa poloha je presné udrfovana béhem celého
kroku nastaveni proSlupu dokud neni upravena synchronizace s bidlem, uvedenym v &innost.

V kontextu s timto problémem je dal§im pozadavkem, Ze spojka se muze skladat z mnozstvi
malych &asti, které mohou byt jednoduseji smontovany, takze ma niz§i hmotnost, niz$i cenu a
niz$i poZadavky na drzbu.

Tyto technické problémy byly podle tohoto vynélezu vyfeseny tim, Ze byla vyvinuta spojka pro
rotaéni spojeni hnacich hfideld tkacich Gstroji a tkalcovskych stavi, sestavajici nejméné z jedné
prvni spojkové &asti, tvorfici jeden celek s hiidelem tkaciho Gstroji, a druhé spojkové &asti tvotici
Jeden celek s hfidelem tkalcovského stavu, p¥i¢emZz druh4 spojkova &ast sestava z disku, axialng
pohyblivého vysuvnymi s nim sdruZenymi prostfedky pro jeho spojeni s prvni spojkovou &asti,
tvofici jeden celek s hfidelem tkaciho Ustroji, a obsahuje také pevné prostredky pro vratny pohyb
disku v axidlnim sméru pro jeho rozpojeni od prvni spojkové &asti, tvofici jeden celek s hidelem
tkaciho Wstroji.

Disk ma zéchytné prvni prostfedky a druhé prostfedky pro vzijemné zapojeni s odpovidajicimi
zachytnymi prostedky prvni spojkové &asti a pevnymi prostfedky druhé spojkové &asti.

Prvni spojkovou &asti, tvotici jeden celek s htidelem tkaciho tstroji, je s vyhodou ozubené kolo.

Odpovidajici zachytné prosttedky prvni spojkové &asti s vyhodou sestavaji ze sady prednich zubé
na boku ozubeného kola.

Prvni zachytné prostiedky disku s vyhodou sestavaji ze sady ptednich zubti schopnych zapadnout
do odpovidajici sady pfednich zubl ozubeného kola.

Druhé zachytné prostfedky disku s vyhodou sestavaji ze sady piednich zubi.

Odpovidajici zachytné prostiedky pevnych prostfedki pro vratny pohyb disku s vyhodou obsa-
huji sadu pfednich zubi.

Druhé zéchytné prostfedky disku s vyhodou obsahuji mnozinu koliki, posouvatelnych soub&zng
s axialnim smérem pro zaji$téni Ghlové polohy hiidel.

Odpovidajici zachytné prostfedky pevnych prostfedki pro vratny pohyb disku s vyhodou obsa-
huji mnozinu otvord.

Disk svyhodou tvoii jeden celek spruznym pohyblivym prstencem, koaxialné spjatym
s htidelem tkalcovského stavu.

Pruzny prstenec je s vyhodou pohyblivy v axidlnim sméru a pevny v radialnim a obvodovém
smeéru.

Prostiedky pro vysouvani disku jsou s vyhodou pruzné prostiedky.

Pruznymi prostredky jsou s vyhodou pruziny, uloZené v odpovidajicich ulozenich pruzinového
nosice, tvoriciho jeden celek s hiidelem tkalcovského stavu.

Prostfedky pro vratny pohyb disku s vyhodou tvofi koaxialni prstencovy elektromagnet, upev-
nény na tkalcovském stavu.
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Prvni zachytné prostfedky a druhé zachytné prostfedky jsou s vyhodou v axialnim sméru vysu-
nutelné pro soucasny zabér se sdruzenymi zachytnymi prostiedky prvni a druhé spojkové &asti
pro udrZeni disku v zabéru s obéma z nich, doku se disk zcela neodpoji od jedné nebo druhé
spojkové Casti.

Prehled obrazki na vykrese

Vynélez bude v dal$im podrobnéji objasnén na ptikladech jeho konkrétniho provedeni, jejichz
popis bude podén s pfihlédnutim k pfiloZzenym obrazkim vykresi, kde:

obr.1  zobrazuje podéiny prifez spojky podle vyndlezu v podminkach zapojeni s h¥idelem
tkaciho ustroji a tkalcovského stavu pro normalni &innost;

obr.2  zobrazuje spojku podle obr. 1 v podminkach zagatku rozpojovani od hnaciho hiidele
tkaciho Ustroji pro jeho pomaly bé&h a

obr.3  zobrazuje spojku podle obr. 1 v podminkéch Gpiného rozpojeni od h¥idele tkaciho
ustroji.

Ptiklady provedeni vynalezu

Na obr. 1 je znazornéna spojka podle vynalezu pfipojena k tkalcovskym staviim, schematicky
znazornéna se skiipcovym stavem 2000 a tkacim ustroji 1000 (z diivodu jednoduchosti nize uva-
dény jako ,listovy stroj*) které jsou vzajemné spojeny hnacim hiidelem 2001 a hnacim htidelem
1001, pohénénymi motorem M, které museji byt vhodné rotaén& vzijemné spojeny (obr. 1) nebo
rozpojeny (obr. 3) v zavislosti na pracovnich pozadavcich, popsanych niZe.

Spojeni mezi dvéma hideli 1001 a 2001 je vytvofeno pomoci spojky 10 podle vynalezu, které je
umisténa mezi nimi a kterd zahrnuje prvni &ast — ozubené kolo 21, tvofici jeden celek s hfidelem
1001 tkaciho ustroji 1000, a elektromagnet 15 druhé &asti, tvofici jeden celek s hfidelem 2001
tkalcovského stavu 2000.

Ozubené kolo 21 ma prvni sadu pfednich zubii 21b s moZnosti zabirat s odpovidajici sadou pred-
nich zubii 11b disku 11 druhé spojkové &asti, tvotici jeden celek s hfidelem 2001.

Ve vétsim detailu uvedeny disk 11 tvofi jeden celek s pruznym prstencem 12, ktery pii otaceni
drzi hfidel 2001 a je k nému piipevnén Srouby 12a. Timto zplisobem prstenec 12, ktery je pruzny
v axidlnim sméru, ale pevny v radidlnim a obvodovém sméru, je schopen prenaset na disk 11
tofivy moment, produkovany rotaci hiidele 2001, a ve stejném lase umoziiuje vytladeni tohoto
disku 11 v axidlnim sméru vzhledem k vytlanému pisobeni pruzin 13, ulozenych v pfislu$nych
mistech 14a nosie 14 pruZin 13, zaklinovaného do hiidele 2001.

Druha spojkova &ast také sestava z hnaci ¢asti pro vratny pohyb disku 11 v axi4lnim sméru. Tato
Cast v piikladu podle obr. 1 sestava z pevného kruhového elektromagnetu 15, ktery tvofi jeden
celek s pevnym uloZenim 15a a vytvéti magnetické pole, které svym plisobenim pfitahuje spoj-
kovy disk 11 proti htideli 2001.

Jak je vidét, tak pfitahovani, vykonavané elektromagnetem 15, ptisobi proti tla¢né sile pruzin 13,
umisténych mezi hiidelem 2001 a diskem 11. Timto zptisobem, kdy? je elektromagnet 15 vybu-
zeny, udrZuje v rozpojeném stavu predni zuby 21b a 11b kola 21 a disku 11, &mz umoziiuje
nezavislou rotaci hiideli 1001 a 2001.
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také opatien koliky 11c, které jsou uspofadany v asymetrickych polohach a jsou schopny se spo-
Jit s odpovidajicimi otvory 21c v kole 21, do kterého zapadnou, kdyZ ptedni zuby 11b a 21b jsou
v zabéru, a tim zajistit pfesné vzajemné uhlové spojeni hiideld 1001 a 2001.

Asymetrické polohy kolikli 11c a odpovidajicich otvort 21¢ jsou vyhodn&jsi, protoze umoziiuji
vzajemné spojeni kola 21 a disku 11 zapadnutim kolik 11¢ do otvorti 21¢ ve specifické thlové
poloze, zatimco v n€které dal$i poloze jsou koliky 11c v klidu proti povrchu disku 11, aby jej
pozdé&ji pevné drzely kolmo k ose hiideli 2001 a 2001.

S vyhodou miZe byt tato (thlova synchronizace opatfena prosttedky vhodného uspotadani dvou
sad ptednich zubii 11b a 21b pro pohandci ¢ast a zubd 11d a 15d pro pohanénou &st.

Jak je jasné z toho, co bylo popsano vyse, tak elektromagneticka spojka 10 umozZiiuje, v nevybu-
zeném stavu, rotatni spojeni hiidele 1001 motoru M a listového stroje 1000 s hiidelem 2001
tkalcovského stavu, zatimco pokud je nabuzena, musi byt rozpojena rotace jednoho htidele od
druhého. Timto zpiisobem je udrZovano synchronizované spojeni mezi stavem a listovym strojem
i kdyz je bez napajeni.

Pracovni ¢innosti spojky podle tohoto vynalezu jsou nasledujici:

B&hem normalnich pracovnich podminek pro tkani (obr. 1) je elektromagnet 15 v nevybuzeném
stavu a pruziny 13 axidlné tlaci na disk 11, ¢imZ dojde k uvolnéni spojeni prednich zubti 11d a
15d, coz zpisobuje zabér prednich zubii 11b disku 11 s odpovidajicimi prednimi zuby 21b kola
21, nasledkem &ehoz jsou hfidele 1001 a 2001 vzajemné rotatné spojeny, a tim je zabezpedena
synchronizace ¢innosti tkalcovského stavu a listového stroje.

Pokud nastane pretrzeni titkové pfize, je motor M zastaven a htidel 2001 tkalcovského stavu je
rozpojen pomoci budicich prostfedkii elektromagnetu 15, ktery prekona silové piisobeni pruzin
13 a pfitahuje zpét disk 11, ktery se tim za&ne oddélovat od kola 21.

V tomto stadiu (obr. 2) disk 11 setrvava ve vzijemném zab&ru s véncem kola 21 diky vzajemné-
mu postaveni sad zubl 11b a 21b, které jesté nejsou kompletn& rozpojeny, a zaéne vznikat pevné
spojeni s montdznim uskupenim elektromagnetu 15 zapadanim pfednich zubd 11d do pevnych
zubl 15d. Timto zptisobem hnaci hfidel 2001 neni nikdy éipln& nefizen a ziistava spravné syn-
chronizovan s hnacim hfidelem 1001. Tim je umoZnéno stroji, aby byl zastaven ve spravné polo-
ze se skiipci mimo osnovu.

Rozpojeny stav nastiva na obr. 3. Hnaci hfidel 1001 listového stroje 2000 je uvolnén ze zabéru
s htidelem 2001 a poh4nén motorem M se snizenym poétem otacek, coZ je vhodné pro zapoceti
pomalého / zpétného chodu za u¢elem najit ztracenou polohu proglupu.

Pro pokraCovani normélniho tkani musi byt hiidele 1001 a 2001 pfivedeny zpét do thlové
polohy, kterou mély pfi pracovnim cyklu pred zastavenim. Za timto idelem je elektromagnet 15
demagnetizovén (obr. 3) tak, aby pruziny 13 tlagily na disk 11, ktery je stale fixovan v rotaénim
sméru proti kolu 21. To zpiisobi lehké tfeni kolikd 11¢ proti elnimu povrchu kola 21, dokud
nejsou ve spravné poloze proti odpovidajicim otvoriim 21c a nezapadnou do nich. To zpusobi
sepnuti spojky a opétovné zajisténi pevného spojeni ve spravné whlové poloze h¥ideld 1001 a
2001. Ve stejnou dobu, kdy probihé spojovaci pohyb spojky, je motor M piiveden zpét do nor-
malnich otdcek, aby tkalcovsky stav 1000 a listovy stroj 2000 spravné spojeny mohly opét za&it
tkat.

Alternativné miize byt dosaZeno synchronizace pomoci thlového Fidiciho systému elektronic-
kého typu, sestévajiciho napfiklad z koaxialniho pievodniku s htidelem 1001.
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Je tedy zfejmé, Ze se spojkou pro tkalcovské stavy podle vynélezu je mozné dosahnout viech
pracovnich vlastnosti tradi¢nich spojek, ale se zjednodusenou konfiguraci, ktera umoZiiuje sni-
Zeni objemu, hmotnosti a celkové ceny spojky, zatimco zajistuje udrzeni vzdjemné synchroni-
zace mezi hnacim htidelem a hnanym htidelem b&hem rozpojeni spojeni, takZe je hnaci hiidel
2001 bezpecné udrzen zastaveny po celou dobu b&hem rozpojeni od hnaciho hiidele.

Podle vynélezu jsou rovnéZ predpokladany riizné varianty v provedeni &asti jednotlivych kompo-
nent spojky. Zejména je ptedpokladano, Ze pfedni zuby 11d a 15d disku 11 a pevného uloZeni
15a elektromagnetu 15 mohou byt nahrazeny jinymi jednoduchymi &4stmi, jako napiiklad koliky
a otvory (neni zobrazeno), které mohou byt také obrobeny s vét3imi tolerancemi v porovnani se
zuby, ¢imz je umoznéno zvysit rychlost zapojeni a dosahnout zna¢ného snizeni vyrobnich
nékladg.

PATENTOVE NAROKY

1. Spojka pro rota¢ni spojeni hnacich htideli tkacich tstroji a tkalcovskych stavii, sestavajici
nejmené zjedné prvni spojkové Casti, tvofici jeden celek s htidelem (1001) tkaciho ustroji
(1000), a z druhé spojkové Casti tvorici jeden celek s htidelem (2001) tkalcovského stavu (2000),
pii¢emz druhd spojkova &ast sestava z disku (11), axidlné pohyblivého vysuvnymi s nim sdruze-
nymi prostfedky pro jeho spojeni s prvni spojkovou &asti, tvofici jeden celek s hiidelem (1001)
tkaciho dstroji (1000), a obsahuje také pevné prostiedky pro vratny pohyb disku (11) v axidlnim
sméru pro jeho rozpojeni od prvni spojkové &asti, tvofici jeden celek s hfidelem (1001) tkaciho
Ustroji (1000), vyznaé€ujici se tim, Zzedisk (11) ma zichytné prvni prostiedky a druhé
prostiedky pro vzdjemné zapojeni s odpovidajicimi zachytnymi prostiedky prvni spojkové ¢asti a
pevnymi prostfedky druhé spojkové &asti.

2. Spojka podle niroku 1, vyznadujici se tim, Ze prvni spojkovou &asti, tvoFici
Jeden celek s htidelem (1001) tkaciho ustroji (1000), je ozubené kolo 210).

3. Spojka podle ndroku 2, vyzna&ujici se tim, Ze odpovidajici zachytné prostiedky
prvni spojkové Casti sestavaji ze sady prednich zubii (21b) na boku ozubeného kola (21).

4. Spojka podle niroku 3, vyznadujici se tim, e prvni zachytné prostiedky disku
(11) sestavaji ze sady ptednich zubi (11b) schopnych zapadnout do odpovidajici sady prednich
zubii (21b) ozubeného kola (21).

S. Spojka podle naroku I, vyznaujici se tim, e druhé zachytné prostiedky disku
(11) sestavaji ze sady pfednich zubd (11d).

6. Spojka podle naroku 5, vyznaéujici se tim, Ze odpovidajici zdchytné prostredky
pevnych prostfedki pro vratny pohyb disku (11) obsahuji sadu prednich zubd (15d).

7. Spojka podle naroku 1, vyznaéujici se tim, Ze druhé zachytné prostiedky disku
(11) obsahuji mnoZinu koliki (11c), posouvatelnych soub&zné s axialnim smérem pro zajisténi
thlové polohy hiideld (1001, 2001).

8. Spojka podle naroku 7, vyznacdujici se tim, e odpovidajici zachytné prostredky
pevnych prostfedkii pro vratny pohyb disku (11) obsahuji mnozinu otvort (2lc).
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9. Spojka podle naroku 1,vyznacujici se tim, Zedisk (11) tvofi jeden celek s pruz-
nym pohyblivym prstencem (12), koaxialné spjatym s hfidelem (2001) tkalcovského stavu
(2000).

10. Spojka podle naroku 9, vyznacujici se tim, Ze pruzny prstenec (12) je pohyblivy
v axialnim sméru a pevny v radialnim a obvodovém sméru.

11. Spojka podle naroku 1, vyznacujici se tim, Ze prosttedky pro vysouvani disku
(11) jsou pruzné prostiedky.

12. Spojka podle naroku 11, vyznadujici se tim, Ze pruznymi prostiedky jsou pru-
ziny (13), ulozené v odpovidajicich uloZenich (14a) pruzinového nosi¢e (14), tvoticiho jeden
celek s htidelem (2001) tkalcovského stavu (2000).

13. Spojka podle naroku 1,vyznaéujici se tim, Ze prosttedky pro vratny pohyb disku
(11) tvoti koaxialni prstencovy elektromagnet (15), upevnény na tkalcovském stavu (2000).

14. Spojka podle naroku 1, vyznaéujici se tim, Ze prvni zachytné prostiedky (11b) a
druhé zichytné prostfedky (11d) jsou v axialnim sméru vysunutelné pro soudasny zabér se sdru-
Zenymi zachytnymi prostfedky prvni a druhé spojkové &asti pro udrzeni disku (11) v zabéru
s obéma z nich, dokud se disk (11) zcela neodpoji od jedné nebo druhé spojkové &asti.

1 vykres
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