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Serwomechanizm hydromechaniczny

Przedmiotem wynalazku jest serwomechanizm hydromechaniczny z sitownikiem prostoliniowym
dwustronnego dziatania.

Znane s3 serwomechanizmy hydromechaniczne, ktérych sitownik prostoliniowy dwustronnego dziatania
zamocowany jest zjednej strony do nieruchomej podstawy azdrugiej do elementu sterowanego.
W serwomechanizmach tych czescig nieruchomg jest tfok lub cylinder sitownika prostoliniowego, przy czym
jedna komora sitownika prostoliniowego potaczona jest z wysokim cisnieniem a druga z cisnieniem wypfywu za
posrednictwem czterodrogowego rozdzielacza, ktérego korpus potgczony jest sztywno z czescig ruchoma

sitownika a suwak wspomnianego rozdzielacza z mechanizmem nastawczym.

Serwomechanizm hydromechaniczny z sitownikiem prostoliniowym dwustronnego dziatania, sktadajacy
sie z nieruchomego ttoka i ruchomego wzgledem niego przesuwnie cylindra, przy czym na cylindrze umieszczony
jest suwak zamykajacy lub otwierajacy otwory wyptywowe, taczace komory cylindra znajdujgce sie po obu
stronach ttoka z cisnieniem wyptywu, wedtug wynalazku w swej istocie charakteryzuje sig tym, ze w tfoku
wykonany jest nieprzelotowy otwoér zasilajacy, dla oleju pod cisnieniem, ktorego rozdziat do wspomnianych
komoér cylindra zapewnia zawdr dwustronnego dziatania umieszczony w tfoku i hydraulicznie sprzezony
zruchem suwaka, przy czym suwak wykonany jest korzystnie w postaci tulei, posiadajacej wzglgdem cylindra
mozliwosé ruchu posuwisto-zwrotnego i obrotowego réwnoczesnie lub kazdego z nich oddzielnie.

Rozwiazanie wedfug wynalazku posiada mozliwosé szerokiego zastosowania go w réznych dziedzinach
techniki, a zwtaszcza tam, gdzie w uktadach regulacyjnych wymagana jest duza doktadnos$é i szybkosé regulacii.
Réwnoczesnie umozliwia ono sterowanie elementem sterowanym w zaleznosci od dwdéch zmiennych w czasie
parametréw, na przyktad w paliwowej pompie wtryskowej, gdzie jednym zmiennym parametrem moze by¢
predkosé obrotowa przekazywana przez jej gtowice regulatora adrugim cisnienie dotadowania w silniku
wysokopreznym doladowanym, przy czym parametry te moga byé wprowadzane do serwomechanizmu
hydromechanicznego réwnoczesnie lub kazdy z nich oddzielnie.

Przedmiot wynalazku uwidoczniony jest w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia go w widoku z boku, fig. 2 —w widoku czofowym wedtug strzatki A z fig. 1 i fig. 3 — przekroj
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ptaszczyzng symetrii B—B z fig. 2.

Serwomechanizm hydromechaniczny posiada nieruchomy ttok 1 i ruchomy wzgledem niego przesuwnie
cylinder 2. Ttok 1 wykonany jest korzystnie .w jednej catosci z ttoczyskiem, ktérego zewnetrzny koniec
potaczony jest na sztywno z nieruchomg podstawa 3. W ttoczysku i ttoku 1 wydrazony jest nieprzelotowy otwér
zasilajacy 4, ktérym doprowadzany jest olej pod cisnieniem do zaworu dwustronnego dziatania. Zawor ten
wykonany jest korzystnie w postaci kulki 5 umieszczonej miedzy dwoma gniazdami 6 wyprofilowanymi
korzystnie w tulejkach 7 osadzonych w otworach 8. Otwory te usytuowane sg w ptaszczyZnie symetrii B—B
ttoka 1 ao$ ich skierowana jest pod kqtem prostym do osi nieprzelotowego otworu zasilajacego 4. Ttok 1, od
strony komér 9 i 10 w kierunku wspétpracujgcych z nimi otworéw 8 posiada na dtugosci L wybrania 11,
wykonane korzystnie w postaci $cie¢ ttoka 1 ptaszczyznami prostopadtymi do jego ptaszczyzny symetrii B—B
i skierowanymi réwnolegle do osi nieprzelotowego otworu zasilajgcego 4, przy czym sciecia te siegajq nieco poza
obreb zewnetrznej érednicy tulejek 7. Ruchomy cylinder 2 od strony ttoczyska wykonany jest w jednej catosci
zdenkiem D azdrugiej zamknigty jest szczelnie koricébwka 12, umozliwiajagca podtaczenie go do elementu
sterowanego (nie pokazanego na rysunku). Cylinder 2 dla kazdej z komér 9 i 10 w poblizu swych koricow — od
strony denka D i koricéwki 12 posiada wykonane po jednym otworze wyptywowym 13.

Dtugosé T suwaka 14, mierzona po tworzgcej walca jest tak dobrana wzglegdem potozenia otworéw
wyptywowych 13, Zze w neutralnym jego potoZeniu suwak 14 obydwoma swoimi czotowymi ptaszczyznami 15
zamyka otwory wyptywowe 13, przy czym zewnetrzne krawedzie 16 wspomnianych czotowych ptaszczyzn 15
w obrebie otworéw wyptywowych 13 pokrywaja si¢ wowczas z zewnetrznymi krawedziami 17 otwordéw
wyptywowych 13. Z zewngtrzng powierzchniag suwaka 14 trwale potaczone sg piersciet 18 iramie 19.
W pierscieniu '8 wykonane jest obwodowe wybranie 20 pod wodzik 21, potaczony z elementem sterujacym (nie
pokazanym na rysunku) suwak 14 ruchem posuwisto-zwrotnym. Ramie 19 taczy sie z drugim elementem
sterujgcym (réwniez nie pokazanym na rysunku) obrét suwaka 14 o niezbedny dla regulacji kat a w jedna lub
w drugq strone od ptaszczyzny symetrii B—B.

Dziatanie serwomechanizmu hydromechanicznego wedtug wynalazku polega na tym, ze nieprzelotowym
otworem zasilajgcym 4 doprowadzany jest pod cisnieniem olej, ktérego dalszy przeptyw steruje zawor
dwustronnego dziatania. W komorze 9, w ktérej odstoniety zostanie przez suwak 14 otwér wyptywowy 13,
zacznie spadaé cisnienie, a w wyniku tego skutkiem roznicy cisnierl jaka zapanuje wowczas miedzy cisnieniem
w komorze 10 i w komorze 9, kulka 5 zaworu dwustronnego dziatania przylgnie do gniazda 6 tulejki 7 i zamknie
otwor 8 taczacy nieprzelotowy otwor zasilajacy 4 z komorg 9, a olej doprowadzany bedzie wowczas do komory
10, ktérej otwor wyptywowy 13 jest zamknigty suwakiem 14. ‘

W komorze 10 przy nieruchomym tioku 1 isuwaku 14 skutkiem wzrostu cinienia nastapi przesuw
cylindra 2 do potozenia takiego, az zostanie odstonigty otwér wyptywowy 13 wspomnianej komory 10 cylindra
2 i nastapi wyréwnanie sit w cylindrze 2 po przeciwnych stronach tfoka 1. Dalszy spadek cisnienia w komorze 10
skutkiem otwartego juz w niej otworu wyptywowego 13, spowoduje przylgniecie kulki 5 do drugiego gniazda 6
drugiej tulejki 7 odcinajac przeptyw oleju z nieprzelotowego otworu zasilajacego 4 do komory 10 a kierujac go
do komory 9 az do momentu,gdy ponownie zostanie odstoniety otwdr wyptywowy 13 komory 9. Cykle
te —przesuw cylindra 2 wjedng iwdruga strone, beda sie odpowiednio powtarzaty w zaleznosci od
przesterowania suwaka 14. Tak wiec kazde przesterowanie suwaka 14 powoduje réwniez odpowiednie mu
przesterowanie cylindra 2. Do cylindra 2 za posrednictwem jego koricowki 12 moze by¢ podtaczony element
sterowany, na przyktad listwa sterujgca paliwowej pompy wtryskowej (nie pokazana na rysunku).

Przesunigcie suwaka 14 w kierunku posuwisto-zwrotnym moze by¢ dokonane poprzez wodzik 21
potaczony posrednio lub bezposrednio z gtowicg regulatora odérodkowego (nie pokazanego na rysunku),
natomiast obrét suwaka 14 o kat o w jedng lub drugq strone od ptaszczyzny symetrii B—B dokonywany jest
poprzez rami¢ 19 podtaczone do drugiego elementu sterujgcego, ktorym moze by¢é jaki§ inny mechanizm
nastawczy (nie pokazany na rysunku).

Zastrzezenie patentowe

Serwomechanizm hydromechaniczny z sitownikiem prostoliniowym dwustronnego dziatania, sktadajacy
sie z nieruchomego ttoka i ruchomego wzgledem niego przesuwnie cylindra, przy czym na cylindrze umieszczony
jest suwak zamykajacy lub otwierajacy otwory wyptywowe, toczace komory cylindra znajdujace sie po obu
stronach ttoka z cisnieniem wypiywu, znamienny tym, ze wttoku (1) wykonany jest nieprzelotowy
otwor zasilajacy (4) dla oleju pod cisnieniem, ktérego rozdziat do komoér (9, 10) cylindra (2) zapewnia zawor
dwustronnego dziatania umieszczony w tfoku (1) i hydraulicznie sprzezony z ruchem suwaka (14), przy czym
suwak (14) wykonany jest korzystnie zw postaci tulei, posiadajacej wzgledem cylindra (2) mozliwosé ruchu
posuwisto-zwrotnego i obrotowego réwnoczesnie lub kazdego z nich oddzielnie. ~
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