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(57)摘要

本实用新型涉及一种切条设备，尤其涉及一

种萝卜切条设备。提供一种能够实现自动传送萝

卜、对萝卜进行切条并便于收集萝卜条的萝卜切

条设备。一种萝卜切条设备，包括有底座、第一支

撑板、伺服电机、传送机构和切割机构，底座顶部

一侧设有第一支撑板，第一支撑板顶部设有伺服

电机，底座顶部靠近第一支撑板的一侧设有传送

机构，传送机构的部件与伺服电机的输出轴相

连，底座顶部远离传送机构的一侧设有切割机

构，切割机构的部件与传送机构的部件相连。在

伺服电机、传送机构、切割机构、滑杆、第二弹簧、

齿条、刷子、缺齿轮、收集框和导向滑轨的配合

下，本实用新型可以实现自动传送萝卜、自动对

萝卜进行切条并能自动对萝卜条进行收集。
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1.一种萝卜切条设备，包括有底座（1）、第一支撑板（2）和伺服电机（3），底座（1）顶部一

侧设有第一支撑板（2），第一支撑板（2）顶部设有伺服电机（3），其特征是，还包括有传送机

构（4）和切割机构（5），底座（1）顶部靠近第一支撑板（2）的一侧设有传送机构（4），传送机构

（4）的部件与伺服电机（3）的输出轴相连，底座（1）顶部远离传送机构（4）的一侧设有切割机

构（5），切割机构（5）的部件与传送机构（4）的部件相连。

2.按照权利要求1所述的一种萝卜切条设备，其特征是，传送机构（4）包括有第一支撑

柱（41）、传送带（42）、第二支撑柱（43）、导向板（431）、第一转轴（44）和下料板（45），底座（1）

顶部靠近第一支撑板（2）的一侧均匀设有第一支撑柱（41），第一支撑柱（41）之间均转动式

连接有第一转轴（44），靠近第一支撑板（2）一侧的第一转轴（44）与伺服电机（3）的输出轴相

连，第一转轴（44）之间绕有传送带（42），底座（1）顶部靠近第一支撑板（2）的两侧均设有第

二支撑柱（43），第二支撑柱（43）顶部均设有导向板（431），底座（1）顶部中间设有下料板

（45）。

3.按照权利要求2所述的一种萝卜切条设备，其特征是，切割机构（5）包括有第二支撑

板（51）、放置台（52）、第二转轴（53）、转套（54）、锥齿轮组（55）、推杆（56）、滑板（57）、第一挡

板（58）、推板（59）、第二挡板（510）、第一弹簧（511）和切割网（512），底座（1）顶部远离第一

支撑柱（41）的一侧均匀设有第二支撑板（51），第二支撑板（51）顶部之间连接有放置台

（52），下料板（45）与放置台（52）相连，底座（1）顶部后侧转动式连接有第二转轴（53），远离

第一支撑板（2）一侧的第一转轴（44）和第二转轴（53）之间连接有锥齿轮组（55），第二转轴

（53）上设有转套（54），转套（54）上连接有推杆（56），放置台（52）顶部两侧均开有一字槽，一

字槽之间滑动式连接有滑板（57），滑板（57）与推杆（56）挤压配合，滑板（57）与放置台（52）

滑动式相连，一字槽内均滑动式连接有第一挡板（58），第一挡板（58）均与滑板（57）挤压配

合，第一挡板（58）和放置台（52）之间均连接有第一弹簧（511），第一弹簧（511）均位于一字

槽内，滑板（57）前部连接有推板（59），放置台（52）顶部远离第一转轴（44）的一侧设有第二

挡板（510），放置台（52）顶部前侧设有切割网（512）。

4.按照权利要求3所述的一种萝卜切条设备，其特征是，还包括有滑杆（6）、第二弹簧

（7）、齿条（8）、刷子（9）、缺齿轮（10）、收集框（11）和导向滑轨（12），底座（1）顶部靠近切割网

（512）的一侧设有滑杆（6），滑杆（6）上滑动式连接有齿条（8），齿条（8）底部与底座（1）顶部

之间连接有第二弹簧（7），第二弹簧（7）套在滑杆（6）上，底座（1）顶部远离第一支撑板（2）的

一侧设有导向滑轨（12），齿条（8）上侧连接有刷子（9），刷子（9）与导向滑轨（12）滑动式相

连，刷子（9）与切割网（512）相配合，第一转轴（44）靠近齿条（8）的一侧设有缺齿轮（10），缺

齿轮（10）与齿条（8）相啮合，底座（1）顶部靠近导向滑轨（12）的一侧放置有收集框（11）。

5.按照权利要求4所述的一种萝卜切条设备，其特征是，第一弹簧（511）和第二弹簧（7）

的材质为高弹性弹簧。

6.按照权利要求5所述的一种萝卜切条设备，其特征是，刷子（9）的刷头部分可拆卸。
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一种萝卜切条设备

技术领域

[0001] 本实用新型涉及一种切条设备，尤其涉及一种萝卜切条设备。

背景技术

[0002] 腌萝卜是广受人们喜爱的一道开胃小菜，其主要是将白萝卜进行切条，再使用腌

料对白萝卜进行腌制。

[0003] 现有的萝卜切条的方法，是人工使用刀具对萝卜逐个进行切条，再对已完成切条

的萝卜进行收集，这种方法需要耗费大量人工，萝卜切条的工作效率低下，人们在使用刀具

的时候还存在一定的安全隐患。

[0004] 因此需要研发一种能够实现自动传送萝卜、对萝卜进行切条并便于收集萝卜条的

萝卜切条设备，从而解决现有萝卜切条方法存在的需要人工传送萝卜、人工对萝卜进行切

条并且萝卜条收集不便的问题。

实用新型内容

[0005] 为了克服现有萝卜切条方法存在的需要人工传送萝卜、人工对萝卜进行切条并且

萝卜条收集不便的缺点，本实用新型的技术问题是：提供一种能够实现自动传送萝卜、对萝

卜进行切条并便于收集萝卜条的萝卜切条设备。

[0006] 本实用新型的技术实施方案为：一种萝卜切条设备，包括有底座、第一支撑板、伺

服电机、传送机构和切割机构，底座顶部一侧设有第一支撑板，第一支撑板顶部设有伺服电

机，底座顶部靠近第一支撑板的一侧设有传送机构，传送机构的部件与伺服电机的输出轴

相连，底座顶部远离传送机构的一侧设有切割机构，切割机构的部件与传送机构的部件相

连。

[0007] 更为优选的是，传送机构包括有第一支撑柱、传送带、第二支撑柱、导向板、第一转

轴和下料板，底座顶部靠近第一支撑板的一侧均匀设有第一支撑柱，第一支撑柱之间均转

动式连接有第一转轴，靠近第一支撑板一侧的第一转轴与伺服电机的输出轴相连，第一转

轴之间绕有传送带，底座顶部靠近第一支撑板的两侧均设有第二支撑柱，第二支撑柱顶部

均设有导向板，底座顶部中间设有下料板。

[0008] 更为优选的是，切割机构包括有第二支撑板、放置台、第二转轴、转套、锥齿轮组、

推杆、滑板、第一挡板、推板、第二挡板、第一弹簧和切割网，底座顶部远离第一支撑柱的一

侧均匀设有第二支撑板，第二支撑板顶部之间连接有放置台，下料板与放置台相连，底座顶

部后侧转动式连接有第二转轴，远离第一支撑板一侧的第一转轴和第二转轴之间连接有锥

齿轮组，第二转轴上设有转套，转套上连接有推杆，放置台顶部两侧均开有一字槽，一字槽

之间滑动式连接有滑板，滑板与推杆挤压配合，滑板与放置台滑动式相连，一字槽内均滑动

式连接有第一挡板，第一挡板均与滑板挤压配合，第一挡板和放置台之间均连接有第一弹

簧，第一弹簧均位于一字槽内，滑板前部连接有推板，放置台顶部远离第一转轴的一侧设有

第二挡板，放置台顶部前侧设有切割网。
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[0009] 更为优选的是，还包括有滑杆、第二弹簧、齿条、刷子、缺齿轮、收集框和导向滑轨，

底座顶部靠近切割网的一侧设有滑杆，滑杆上滑动式连接有齿条，齿条底部与底座顶部之

间连接有第二弹簧，第二弹簧套在滑杆上，底座顶部远离第一支撑板的一侧设有导向滑轨，

齿条上侧连接有刷子，刷子与导向滑轨滑动式相连，刷子与切割网相配合，第一转轴靠近齿

条的一侧设有缺齿轮，缺齿轮与齿条相啮合，底座顶部靠近导向滑轨的一侧放置有收集框。

[0010] 本实用新型具有以下优点：1、本实用新型达到了自动传送萝卜、自动对萝卜进行

切条并能自动对萝卜条进行收集的效果。

[0011] 2、在伺服电机、传送机构和切割机构的配合下，可以实现自动传送萝卜并对萝卜

进行自动切条的效果，这样就无需人工对萝卜进行切条。

[0012] 3、在滑杆、第二弹簧、齿条、刷子、缺齿轮、收集框和导向滑轨的配合下，可以实现

将残留在切割网上的萝卜条刷下并对萝卜条进行自动收集的效果。

附图说明

[0013] 图1为本实用新型的立体结构示意图。

[0014] 图2为本实用新型的传送机构立体结构示意图。

[0015] 图3为本实用新型的切割机构立体结构示意图。

[0016] 其中：1‑底座，2‑第一支撑板，3‑伺服电机，4‑传送机构，41‑第一支撑柱，42‑传送

带，43‑第二支撑柱，431‑导向板，44‑第一转轴，45‑下料板，5‑切割机构，51‑第二支撑板，

52‑放置台，53‑第二转轴，54‑转套，55‑锥齿轮组，56‑推杆，57‑滑板，58‑第一挡板，59‑推

板，510‑第二挡板，511‑第一弹簧，512‑切割网，6‑滑杆，7‑第二弹簧，8‑齿条，9‑刷子，10‑缺

齿轮，11‑收集框，12‑导向滑轨。

具体实施方式

[0017] 下面结合具体的实施例来对本实用新型做进一步的说明，还需要说明的是，除非

另有明确的规定和限定，术语如：设置、安装、相连、连接应做广义理解，例如，可以是固定连

接，也可以是可拆卸连接，或一体地连接；可以是机械连接，也可以是电连接；可以是直接相

连，也可以通过中间媒介间接相连，可以是两个元件内部的连通。对于本领域的普通技术人

员而言，可以具体情况理解上述术语在本实用新型中的具体含义。

[0018] 实施例1

[0019] 一种萝卜切条设备，如图1所示，包括有底座1、第一支撑板2、伺服电机3、传送机构

4和切割机构5，底座1顶部右前侧设有第一支撑板2，第一支撑板2顶部设有伺服电机3，底座

1顶部右侧设有传送机构4，传送机构4的部件与伺服电机3的输出轴相连，底座1顶部左侧设

有切割机构5，切割机构5的部件与传送机构4的部件相连。

[0020] 当人们需要对萝卜进行切条时，人们首先将萝卜倒在传送机构4的部件上，随后人

们再启动伺服电机3，伺服电机3的输出轴转动带动传送机构4的部件转动，传送机构4的部

件转动将萝卜传送至切割机构5的部件顶部，同时传送机构4的部件转动带动切割机构5的

部件转动，切割机构5的部件转动带动切割机构5的部件向前移动，切割机构5的部件向前移

动推动萝卜进行切条，人们即可收集已完成切条的萝卜，当人们完成萝卜切条后，人们关闭

伺服电机3，使得装置停止运作。
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[0021] 实施例2

[0022] 在实施例1的基础之上，如图2和图3所示，传送机构4包括有第一支撑柱41、传送带

42、第二支撑柱43、导向板431、第一转轴44和下料板45，底座1顶部右侧均匀设有第一支撑

柱41，第一支撑柱41的数量为4，左侧第一支撑柱41之间和右侧第一支撑柱41之间均转动式

连接有第一转轴44，右侧第一转轴44与伺服电机3的输出轴相连，第一转轴44之间绕有传送

带42，底座1右侧顶部前后两侧均设有第二支撑柱43，第二支撑柱43顶部均设有导向板431，

底座1顶部前侧中间设有下料板45。

[0023] 当人们需要将萝卜传送至切割机构5的部件顶部时，人们首先将萝卜倒在传送带

42顶部，在伺服电机3的配合下，伺服电机3的输出轴转动带动第一转轴44转动，第一转轴44

转动带动萝卜向左运动，萝卜从传送带42最左端掉落在下料板45上，萝卜从下料板45上滑

落至切割机构5的部件上，由此可以将萝卜传送至切割机构5的部件顶部。

[0024] 切割机构5包括有第二支撑板51、放置台52、第二转轴53、转套54、锥齿轮组55、推

杆56、滑板57、第一挡板58、推板59、第二挡板510、第一弹簧511和切割网512，底座1顶部左

侧均匀设有第二支撑板51，第二支撑板51顶部之间连接有放置台52，下料板45左侧与放置

台52相连，底座1顶部后侧中间转动式连接有第二转轴53，左侧第一转轴44后侧和第二转轴

53之间连接有锥齿轮组55，第二转轴53上侧设有转套54，转套54左侧连接有推杆56，放置台

52顶部左右两侧均开有一字槽，一字槽之间滑动式连接有滑板57，滑板57与推杆56挤压配

合，滑板57与放置台52滑动式相连，一字槽内均滑动式连接有第一挡板58，第一挡板58均与

滑板57挤压配合，第一挡板58前部下侧和放置台52之间均连接有第一弹簧511，第一弹簧

511均位于一字槽内，滑板57前部中间连接有推板59，放置台52顶部前侧左部设有第二挡板

510，放置台52顶部前侧设有切割网512。

[0025] 当人们需要对萝卜进行切割时，在伺服电机3和传送机构4的配合下，萝卜被传送

至放置台52顶部，第二挡板510挡住萝卜使得萝卜不会掉出装置，第一转轴44转动带动锥齿

轮组55转动，锥齿轮组55转动带动第二转轴53转动，第二转轴53转动带动转套54转动，转套

54转动带动推杆56转动，当推杆56转动到与滑板57相接触并挤压时，推杆56转动带动滑板

57向前运动，滑板57向前运动带动推板59向前运动，滑板57向前运动带动第一挡板58向前

运动，第一弹簧511被压缩，推板59向前运动推动放置台52顶部的萝卜向前移动，同时第一

挡板58将下料板45挡住，使得下料板45上的萝卜不再落至放置台52顶部，推板59向前推动

萝卜靠近切割网512，切割网512对萝卜进行切割，人们即可收集已切条完成的萝卜，当推杆

56转动到与滑板57脱离接触挤压时，第一弹簧511复位带动第一挡板58向后运动复位，第一

挡板58向后运动不再挡住萝卜，使得下料板45上的萝卜继续被传送至放置台52顶部，同时

第一挡板58向后运动复位带动滑板57和推板59向后运动复位，由此即可实现对萝卜进行切

条。

[0026] 还包括有滑杆6、第二弹簧7、齿条8、刷子9、缺齿轮10、收集框11和导向滑轨12，底

座1顶部前侧中间设有滑杆6，滑杆6上侧滑动式连接有齿条8，齿条8底部与底座1顶部之间

连接有第二弹簧7，第二弹簧7套在滑杆6上，底座1顶部左前侧设有导向滑轨12，齿条8前部

上侧连接有刷子9，刷子9与导向滑轨12滑动式相连，刷子9与切割网512相配合，左侧第一转

轴44前侧设有缺齿轮10，缺齿轮10与齿条8相啮合，底座1顶部右前侧放置有收集框11，收集

框11位于导向滑轨12前侧。
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[0027] 当人们需要对已切条的萝卜进行收集时，人们首先将收集框11放置在底座1顶部，

在伺服电机3、传送机构4和切割机构5的配合下，切割网512对萝卜进行切条，萝卜完成切条

后落入收集框11中，同时第一转轴44转动带动缺齿轮10转动，当缺齿轮10转动到与齿条8相

啮合时，缺齿轮10转动带动齿条8向下运动，第二弹簧7被压缩，齿条8向下运动通过导向滑

轨12带动刷子9向下运动，刷子9向下运动与切割网512相配合，将切割网512上残留的萝卜

刷入收集框11中，当缺齿轮10转动到与齿条8脱离啮合时，第二弹簧7复位带动齿条8向上运

动复位，齿条8向上运动复位通过导向滑轨12带动刷子9向上运动复位，当人们完成萝卜切

条后，人们即可收取收集框11中的萝卜条。

[0028] 上述实施例，只是本实用新型的较佳实施例，并非用来限制本实用新型实施范围，

故凡以本实用新型权利要求所述内容所做的等效变化，均应包括在本实用新型权利要求范

围之内。
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