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Przedmiotern wynalazku jest hydrauliczng glo-
wica gwinciarska zwlaszcza . wielowrzecionowa,
zaopatirzona w hydrauliczne dwustopniowe wurzg-
dzenie posuwowe, ktoérego pierwszy stopien powo-
duje wilgczenie sprzegla madajgcego. wrzecionu
-glé6wnemu odpowiedni kierunek obrotéw, a dtugi
stopienA — ruch posuwowy tego wrzeciona.

Znana jest na przykilad z patentu. hiemieckiego
nr 563093 glowica gwinciarek koluninowych, wy~
posazona w hydrauliczny mechanizm posuwowy,
nadajgcy przesuw catemu korpusowi glowicy oraz
w sprzegla hydratuliczno-rhechaniczne stuzgce do
wigczania przeciwnego kierunku obrotbw w przy-
padku zmiany kierunku posuwu, w . celu wykre-
cenia gwintownika z nagwintowanego otworu.

Zasadniczg wadg znanych tego rodzaju urzadzen
sg duze opory ruchu zwigzane z przesuwaniem
calej glowicy i duze wymiary gabarytowe glowic
oraz skomplikowane sprzezenia zwrotnego ruchu
posuwowego glowicy z ruchem obrotowym wrze-
cion, bowiem wsp6lng cechg wszystkich znanych
tego typu sterowanych hydraulicznie urzgdzen jest
to, ze majg one oddzielne uklady hydrauliezne de
zmiany kierunku obrotéw wrzecion oraz oddzielne
uklady do nadawania ruchu posuwowego glowicy
gwinciarskiej. »

Znana jest réwniez glowica gwinciarska wielo-
wrzecionowa, zaopatrzona w hydrauliczny mecha-
nizm posuwowy wrzeciona oraz w osadzone ma
tym wrzecionie dwukierunkowe sprzeglo wiacza-
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ne samoczyhnie za poSrednictwem umieszézonej we
wrzecionie sprezyny przy zmiafach kierunku jego
przesuwu.

Wada tego rozwigzania jest jednak -qpéﬂmenie
wylaczania sprzegla zwigzane 2z koniecznoSciy
wstepnego napigcia sprezyny ptrzez poruszajace sie
wtzeciono oraz stdaly moment obrotowy przenoszo-
ny przez glowice, ¢o stwarza trudnosci gwintowa-
nia otworéw o. réinych S$rednicach. Okazalo sig
réwnie, ze wadg e¢ksploatacyjng tego rodzaju glo-
wicy. jest niewielka Zywotno§é sprezyny zivigzana
z ograniczeniem jej Srednicy wymiarami wrzecio«
na.

Powyisze wady i niedogodno$ci usuwa hydrau-
liczna glowica gwinciarska zwlaszeza wielowrze=
cionowa wedlug wynalazku, zaopatrzona w hydta-
uliczny dwustopniowy mechanhizm posuwowy, ktde
rego pierwszy stopiei o stosunkowo mniewielkitm
skoku powoduje wigczanie i wylgczanie sprzegia
nadajgcego wrzecionu odpowiedni kierunek ohro-
téw, a drugi stopien powoeduje przesuw wrzeciona,
odpowiadajacy zaglebianiu . sie gwintownikéw
w otwb6r. Dzieki temu mechanizm posuwowy za-
pewnia elastyezny, plynny ruch posuwowy wrzes
ciona, umozliwiajac wyeliminowanie dodaﬂkowych
elementéw sprezynujgcych.

Ponadto znacznie zmniejsza on opbimeme z ja-
kim nastepuje wigczenie ruchu . posuwowego po
wlaczeniu sprzegla. Glowica umozliwia - réwniez
latwa regulacje momentu obrotowego przenoszone-
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go przez wrzeciono gléwne, przez zmiane ciénienia
czynnika hydraulicznego, a tym samym odpowied-
nio zwiekszanie lub zmniejszanie momentu przeno-
szonego pPrzez sprzeglo, cQ pozwala na znaczne
rozszerzemie zakresu §rednic gwintowanych otwo-
Téw.

Ponadto, zaletg glowicy gwinciarskiej wedlug
wynalazku jest umieszczenie tloké6w obydwu stop-
ni posuwowych w jednym cylindrze, ktérego odpo-
* wiednie komory sg polaczone za pomocg szczeliny,
dzieki czemu uzyskuje sie znaczne ‘uproszczenie
konstrukcji i zmniejszenie wymiaré6w gabaryto-
wych napedu glowicy przy réwmoczesnym zwiek-
szeniu sztywnosci jego elementé6w oraz uproszcze-
niu elementéw sterujacych.

Wynalazek jest przykladowo wyjasniony na ry-
sunku, ma ktérym fig. 1 przedstawia schemat glo-
wicy w przekroju podtuznym, fig. 2 — jej przekréj
wzdluz linii AA ma fig. 1, a fig. 3 — przykladowe
rozwigzanie konstrukcyjne glowicy w przekroju
podtuznym.

Glowica wedlug wynalazku sklada si¢ z naste-
pujacych podstawowych zespoléw: z zespotu nape-
dowego mnadajacego wrzecionu ruch obrotowy,
z hydraulicznego zespolu posuwowego, stuzgcego
réwnocze$Snie do sterowania sprzeglem, z zespoiu
wrzeciona giéwnego, z wielowrzecionowego supor-
tu oraz z kadtuba, w ktérym sg osadzone poszcze-
gélne zespoty glowicy.

W przykladowym rozwigzaniu konstrukcyjnym
przedstawionym ma rysunku zesp6t napedowy skia-
da sie z silnika elektrycznego 1, przekladmi klino-
wo-pasowej 2 i 3, przenoszgcej naped ma watek 4,
z przekladni 5, 6, nadajgcej wrzecionu lewy (jato-
wy) kierunek obrotéw i przekladni 7, 8, 9, nada-
jacej mu prawy (roboczy) kierunek obrotéw. Wrze-
ciono gléwme 10 glowicy jest zaopatrzone w dwu-
stronne sprzeglo cierne, ktérego Srodkowy element
11 jest polaczony z nim za pomoca klina 12, osadzo-
nego w podituzmym otworze 13 wrzeciona, co umo-
zliwia jego przesuniecia osiowe, z elementu goér-
nego 14, potgczonego z kolem 6 przekladni 5, 6 oraz
elementu dolnego 15, potgczonego z kolem 9 prze-
kladni 7, 8, 9.

Zesp6él posuwowy sklada sie z cylindra hydra-
ulicznego 16, z osadzonego w nim przesuwnie tho-
ka 17, kt6érego powierzchnia obwodowa tworzy
z powierzchnia wewnetrzng cylindra 16 szczeline
18, z polgczonego z tym tlokiem obrotowo za po-
moca lozyska 41 — draga 19, osadzonego przesuw-
nie w otworze 20 wrzeciona gléwnego 10 i opiera-
jacego sie za pomocyg zderzaka 21 o klin 12.

W gérnej cze$ci cylindra 16 nad tlokiem 17 znaj-
duje sie¢ wlot 42 cieczy hydraulicznej, za§ w jego
dolnej czeSci jest osadzony przesuwnie pier§cie-
niowy tlok 22, polaczony za posSrednictwem popy-
chacza 23 i osadzonych na nim lozysk osiowych 24
z gbrng czeScig wrzeciona giéwnego 10. Komierz
popychacza 23 opiera sie o sprezyne 25, stuzacg do
nadawania wrzecionu ruchu powrotnego.

Wrzeciono gléwne 10 jest ulozyskowane w lozy-
skach 26 korpusu 27 glowicy za pomoca tozyska 29
w plycie 28 wielowrzecionowego suportu. Na wrze-
cionie gté6wnym 10 jest zaklinowane kolo zebate 30,
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zazebiajgce sie z kolami zgbatymi 32 wrzecion 31
utozyskowanych w pitytach 28 i 33, tworzacych
wraz z lgczacy je tuleja 34 korpus suportu. Tuleja
34 jest osadzona przesuwnie w walcowej prowadni-
cy 35 korpusu 27 glowicy i zabezpieczona od obrotu
za pomoca klina 36. Wrzeciona 31 s3g polgczone za
poSrednictwem elementéw sprezystych 37 i 38
z kohncéwkami 39, wyposazonymi w przeguby 40
taczace je za poSrednictwem mieuwidocznionych na
rysunku watkéw typu Kardana z uchwytem gwin-
townika.

Dzialanie hydraulicznej glowicy gwinciarskiej
zwlaszcza wielowrzecionowej wedlug wynalazku
jest nastepujgce. Naped przenoszony z silnika elek-
trycznego 1 przez przektadnig pasowa 2 i 3 na wa-
tek 4, przekazywany jest przez przekitadnie 5 i 6 na
osadzony luzno na wrzecionie gérny element 14
sprzegla ciernego obracajac go w lewo, a réwno-
cze$nie przez przekiadnie 7, 8, 9 na dolny osadzo-
ny luzno na wrzecionie 10 element 15 tego sprzegta,
obracajac go w prawo.

W celu wigczenia ruchu roboczego i posuwowego
wrzeciona 10, doprowadza sie z rozdzielacza hydra-
ulicznego ciecz pod ciSnieniem do wnetrza cy-
lindra 16. Parcie wywierane na duzg powierzchnie
tloka 17 powoduje maprzéd przesuniecie do dotu
poigczonego z nim draga 19, a wskutek oddziaty-
wania zderzaka 21, réwniez i klina 12 z zaklinowa-
na na nim czeScig Srodkowg 11 sprzegla od dolu.
Wskutek tego, nastepuje zesprzeglenie czeSci §rod-
kowej 11 z dolng czescig 15 sprzegla, ktére nadaje
wrzecionu ruch obrotowy roboczy (prawy). Row-
nocze$nie ciecz hydrauliczna pod ciSnieniem prze-
plywa przez szczeling 18 i oddzialywuje parciem
na powierzchnie tloka pier§cieniowego 22, przesu-
wajac go wraz z popychaczem 23 i wrzecionem 10
do dolu, nadajgc rTuch posuwowy polgczonemu
z wrzecionem suportowi 28, 33, 34.

Ruch roboczy obrotowy jest przenoszony z wrze-
ciona gléwnego przez przekladnie zebatg 30, 32,
wrzeciona 31, elementy sprezyste 37, koncowki 39
i nieuwidocznione ma rysunku ‘'watki Kardana ma
uchwyty z gwintownikami, za§ ruch posuwowy
suportu 34 jest przenoszony na gwintowniki po-
przez elastyczne elementy 38. Element sprezysty 38
umozliwia wiec uzyskanie réznych, réznigcych sie
od posuwu suportu skok6éw gwintownika, odpo-
wiadajgcych skokowi macinanego gwintu, nato-
miast element sprezysty 37 sprzegajgcy ruch obro-
towy gwintownika z ruchem wrzeciona 31 — ela-
styczne wejécie gwintownika w gwintowany otwoér.

Po zakonczonym gwintowaniu nastepuje odcie-
cie przez rozdzielacz hydrauliczny doplywu cieczy
do cylindra 36, wskutek czego sprezyna 25 oddzia-
lywujgc przez popychacz 23 powoduje -uniesienie
wrzeciona 10 wraz z tlokiem pierScieniowym 22
w gbérne polozenie, przy czym w koricowej fazie te-
go ruchu nastepuje zabranie przez klin 12 i zderzak
21 draga 19 i uniesienie go w gbérne potozenie, po-
wodujgc wskutek zesprzeglenia czeSci Srodkowej
11 sprzegla z jego czesScig gbrna 14, przelgczenie go
na lewy kierunek obrotéw.

W tym gérnym polozeniu wrzeciona 10 gwintow-
niki znajdujgce sie wewnatrz mnagwintowanych ot-
woréw, znajduja sie pod dzialaniem sily napiecia
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elementéw sprezystych 38, ktére wskutek unie-
sienia suportu 34 zostaly naciggniete. Po nadaniu
gwintownikom lewego kierunku obrotéw, przeno-
szonych z wrzeciona 10 przez przekladnie 30, 32,
zostajg one wykrecone z nagwintowanych otworéw,
przy czym po wyjSciu z otworu glowica jest przy-
gotowana do nastepnego cyklu pracy.

Hydrauliczna glowica gwinciarska zwlaszcza
wielowrzecionowa wedlug wynalazku moze znaleZzé
zastosowanie do wiertarek wielowrzecionowych,
jednostek obrébczych w liniach automatycznych
oraz jako glowica gwinciarska do pras umozliwia-
jacych obrébke plastyczng przedmioté6w z réwno-
czesnym gwintowaniem w nich otworé6w.

Zastrzezenie patentowe
Hydrauliczna glowica gwinciarska zwlaszcza wie-

lowrzecionowa, ktérej zesp6t napedowy jest wypo-
sazony w dwie przekladnie igczone na przemian
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z wrzecionem gléwnym za pomocy przelgczalnege
sprzegla i wyposazona w hydrauliczny zesp6t po-
suwowy, znamienna tym, ze jej zespét posuwowy
jest wyposazony w dwustopniowy uklad hydra-
uliczny, ktérego jeden stopiefi stanowi tiok (17) po-
taczony obrotowo z dragiem (19) osadzonym prze-
suwnie we wrzecionie gléwnym (10), a réwnoczes-
nie polaczonym za pomocg zderzaka (21) i klina (12)
z elementem przelgczajacym (11) sprzegla (14, 11,
15), za§ drugi stopienn jest wyposazony w tlok
pier§cieniowy (22) polgczony obrotowo za pofred-
nictwem popychacza (23) z wrzecionem gl6wnym
(10) glowicy, przy czym tlok (17) i tlok pierScienio-
wy (22) s3 osadzone w jednym cylindrze (16), przy
czym wlot (42) cieczy hydraulicznej znajduje sie
nad tlokiem (17), za§ miedzy powierzchnia obwo-
dowg tloka (17) a powierzchnig cylindra jest utwo-
rzona szczelina (18), przez ktérg ciecz hydrauliczna
przeplywa do czesci cylindra, w ktérej jest osadzo-
ny tlok pierécieniowy (22).
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