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Uklad przetacznika wielopozycyjnego

Dziedzina techmiki. Przedmiotem wynalazku jest ukiad przetacznika wiclopozycyjnego, stosowany w
clektronicznej aparaturze pomiarowe;.

Stan techalki. Znane s3 uklady przefacznikow wielopozycyjnych, skladajgce si¢ z n przekaznikéw, n
wskaznikow pozycji oraz klawiszowego zestawu przelacznika typu ,Jzostat”, w ktérym jest n segmentow
mechanicznych szeécio stykowych, przy czym w stanie spoczynku za pomoca dwoch zw6r zwarte sg styki
trzeci z pigtym oraz czwarty z széstym, a przekazniki i wskaZniki pozycji podlgczone sg do stykow
poszczegblnych segmentéw. W zestawie ,Izostat” segmenty o dzialaniu chwilowym polaczone sg wspSinym
metalowym suwakiem ze spr¢zyna, ktory ma otwory dostosowane do z¢batych nacigé na plastikowych
sworzniach przesuwajacych zwory, stanowigcym rodzaj zapadki, za pomocg ktorej mechanicznie podtrzy-
mywany jest stan wiaczenia roboczej pary stykoéw poszczegblnych segmentow. Suwak ze spr¢zynka powrotna
zapewnia prawidlowe przelgczenie wylaczajgc poprzednia pozycj¢ w momencie wigczania nast¢pnej. W
czasie pracy, w znanych uktadach przetacznik6w wielopozycyjnych, elementy mechaniczne zastosowane w
zestawie ,Izostat®, jak suwak ze sprgzynka i plastikowe zapadki, ulegajg szybkiemu zuzyciu.

Wada znanych ukiad6w przelgcznik 6w jest mala wytrzymaloéé na wiclokrotne przelgczenia i konie-
czno$é czgstej wymiany zuzytych elementéw mechanicznych.

Istota wynalazku. Celem wynalazku jest konstrukcja ukiadu przelacznika wielopozycyjnego, wytrzymu-
jacego duig ilos€ przelaczen.

Cel ten zostal osiagnigty w ukladzie przelacznika wedug wynalazku, ktéry wyposazony jest w klucz
odlaczajacy oraz impulsator kasowania i polaczony jest nastgpujgco.

Migdzy pierwszym stykiem kazdego z segmentéw mechanicznych a masga ukiadu wigczony jest przeka-
ik, rownolegle ze wskaZnikiem pozycji. Klucz odlgczajacy potaczony jest jednym koficem z czwartym
stykiem kazdego z segmentdw i z biegunem napigcia zasilania uktadu, a drugim koficem z trzecim stykiem
pierwszego segmentu. Drugi styk kazdego z segmentOw polaczony jest z impulsatorem kasowania, ktéry
steruje kluczem odlaczajacym. Jedna para stykéw kaidego przekaZnika jest tak podigczona, ze w czasie
spoczynku zlaczone sg ze soba trzecie styki wszystkich segmentéw, a w czasie pracy poszczegOlnych
. przekaznikéw polaczony jest trzeci styk z pierwszym odpowiedniego segmentu. Impulsator kasowania
sktada si¢ z szeregowo potaczonych przekaznika kasowania oraz réwnoleglego ukladu rezystora i kondensa-
tora, pofaczonych z masa uktladu.

Wedtug alternatywy ukladu przetacznika, wyposazony jest on w klucz odtaczajacy, impulsator kasowa-
nia oraz bramkg i negator sumy i potaczony nast¢pujaco. Migdzy pierwszym stykiem kazdego z segmentow
mechanicznych a masg znajdujg si¢ kolejno bramka, réwnolegly uklad przekaznika i wskaznika pozycji oraz

klucz odiaczajacy. e
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Piaty styk kazdego z segmentéw polaczony jest z trzecim stykiem segmentu nast¢pnego z kolei, przy
czym pigty styk ostatniego segmentu potaczony jest z impulsatorem kasowania, ktéry poprzez negator sumy
steruje kluczem odlgczajgcym i jednoczesnie trzeci styk pierwszego segmentu podtaczony jest do bicguna
napigcia zasilania. Jedna para stykow kazdego przekaznika jest tak poljczona, ze w czasie pracy poszczegol-
nych przekaznikédw polaczony jest trzeci styk z pierwszym odpowicdniego segmentu. Wszystkie bramki
drugim wyjsciem steruja jedno z wej$¢ negatora sumy. Bramka ma, mi¢dzy wejSciem a wyjsciem na
przekaznik, diode oraz migdzy wejSciem a wyjsciem sterujgcym negator sumy, szeregowy uklad rezystora z
diodg.

Zaleta ukiadu przelacznika wedtug wynalazku jest mozliwoéé diugiej bezawaryjnej pracy, ktdry uzy-
sku;e si¢ przez zastosowanie elektronicznych uktadow przetaczajacych.

Objasnienie figur rysunku. Ukiad wedtug wynalazku jest przedstawiony w przykladzie wykonania na
rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia schemat podstawowego ukladu, a fig. 2 schemat alternatywy tego
uktadu.

_ Przykiad wylonlla wynalazku. W ukladzie przedstawionym na fig. |, n segmentéw mcchanuznych S,

S2.....Sa o dzialaniu chwilowym, z ktérych kazdy ma sze$¢ stykdw zwiernych parami, przy czym w stanie
spoczynku szwarte s3 styki trzeci z pigtym i czwarty z szdstym n przekaznikéw P o dwéch parach stykéw, n
wskaznkow pozycji WP oraz klucz odiaczajacy KO i impulsator kasowania IK polaczone s nastgpujgco.

Migd:zy pierwszym stykiem kazdego z segmentdw mechanicznych S1, S2......Sa a masa ukiadu wigczony
jest przekaznik P, réwnolegle ze wskaznikiem pozycji WP. Klucz odiaczajacy KO polaczony jest jednym
koncem z czwartym stykiem kazdego z segmentéw S1, S2....Sa i z biegunem napigcia zasilania uktadu U a
drugim koficem z trzecim stykiem picrwszego segmentu S1. Drugi styk kazdego z segment6w S1, S2.......Sa
polaczony jest zimpulsatorem kasowania IK, ktory steruje kluczem odigczajacym KO. Jedna para stykéw a
kazdego przekaznika Pjest tak podiagczona, ze w czasie spoczynku zlgczone sg ze sobg trzecie styki wszystkich
segmentéw S1, S2....... Sm, a w czasie pracy poszczegbinych przekaznikow P potaczony jest trzeci styk z
pierwszym, odpowiedniego segmentu S. Impulsator kasowania IK skiada si¢ z szeregowo polgczonych
przekaznika kasowania Pk oraz rodwnolegtego uktadu rezystancji R i pojemnosci C, polaczonych z masa
ukiadu.

Inny uklad przedstawiono na fig. 2, w ktérym n segmentéw mechanicznych S1, S2.....Sa o dziataniu
chwilowym,? ktérych kazdy ma sze& stykdw, zwieranych parami, przy czym w stanie spoczynku zwarte s3
styki trzeci z pigtym i czwarty z sz6stym n przekaZznikéw P o dwoch parach stykOw i n wskaznikéw pozycji
WP oraz klucz odlaczajacy KO impulsator kasowania IK, bramka B i negator sumy NS, polaczone s3
nast¢pujaco. Migdzy pierwszym stykiem kazdego z segmentéw mechanicznych S1, S2....Sa a masg znajdujg
si¢ kolejno bramka B, rownolegly ukiad przekaznika Pi wskaZnika pozycji WP oraz klucz odigczajacy KO.
Piaty styk kazdego z segmentow 81, S2.....Sa polgczony jest z trzecim stykiem segmentu hast¢pnego z kolei,
przy czym piaty styk ostatniego segmentu Sa potaczony jest z wejbciem impulsatora kasowania IK, ktéry
poprzez negator sumy NS steruje kluczem odigczajgcym KO i jednoczesnie trzeci styk pierwszego segmentu
S1 podtiaczony jest do bieguna napigcia zasilania U. Jedna para stykOw a kaidego przekaznika P jest tak
podtaczona, 2e w czasie pracy poszczeg6inych przekaznik6w P polaczony jest trzeci styk z pierwszym,
odpowiedniego segmentu S. Wszystkie bramki B drugim wyjsciem steruja jedno z wejé¢ negatora sumy NS.
Bramka B ma, migdzy wejSciem a wyjsciem na przekaznik P, diod¢ D1 oraz, migdzy wejiciem a wyjsciem
sterujacym negator sumy NS, szeregowy ukiad rezystora R z diodg D2.

W ukiadzie wedlug wynalazku, przedstawionym na fig. | nacisnigcie przycisku startowego PS, w
kt6rymkolwiek z segmentéw mechanicznych Sa spowoduje chwilowe zwarcie jego stykéw pierwszego z
trzecim i drugiego z czwartym. Napigcie zasilania U podane zostanie przez chwilg do impulsatora kasowania
IK. Pod wptywem podanego napigcia przekaznik Pk impulsatora kasowania IK zadziata na okres czasu
ustalony przez stala czasu RC impulsatora kasowania IK, powodujac zadziatanie klucza KO. Na czas trwania
tego impulsu (okolo kilku milisekund) przerwane zostanie doprowadzenie napigcia zasilania U do stykéw a
wszystkich przekaZnik 6w P. Wszystkie przekatmkn P wracaja do stanu spoczynkowego i nast¢puje wylgcze-
nie poprzedniej pozycji. W nast¢pnym momencie czasowym trwajacego jeszcze wigczenia przycnsku starto-
wego PS, po zaniku impulsu z impulsatora kasowania IK, klucz odtaczajacy KO zamyka si¢ z obwodem
zasilania. W segmencie Sa z wigczonym przyciskiem startowym PS nast¢puje wiaczenic przekaznika P, ktéry
wilasnymi stykami a podtrzymuje wigczenie. Zostaje wigczony wskaznik WP sygnalizujacy wiaczenic dane;j
pozycji oraz przekaznik wykonawczy Pwyk sterujacy uktadami zewn¢trznymi.

W ukladzie wedlug wynalazku przedstawionym na fig. 2 dzialanie przebiega w sposéb nast¢pujacy. W
spoczynku, na wyjéciu negatora sumy NS jest stan logiczny wysoki, powodujacy zamknigcie kluczem KO.
Naci$nigcie przycisku startowego PS, w-ktérymkolwick z segmentéw mechanicznych Sm spowoduje chwi-
lowe zwarcie jego stykéw pierwszego z trzecim i drugiego z czwartym. W pierwszym momencie nastapi
przerwanie obwodu tgczacego napigcic zasilania U z wejéciem impulsatora kasowania IK. Spowoduje to
wygenerowanie w impulsatorze kasowania IK impulsu o diugosci kilkunastu milisckund, ktéry podany na
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drugie wejscie negatora sumy NS spowoduje ustalenie na jego wyjsciu poziomu logicznego niskiego,
wylaczajgcego klucz odfyczajycy KO. Klucz odigezajacy KO otworzy si¢ przerywajac obwod zasilania
przekaznikow P. Wszystkie przekazniki P wracaja do stanu spoczynkowego 1 nastgpuje wytaczenie poprzed-
niej pozycji.

W nastgpnym momencie czasowym, trwajgcego jeszcze wlgczenia przycisku startowego PS, klucz
odtgczajyey KO zamyka si¢ 1 obwdd zasilania zostaje zamknigty. W segmencie z wiaczonym przyciskiem
startowym PS nast¢pujc wigczenie przekaznika P, poprzez diod¢ D1 bramki B, ktéry wlasnymi stykami a
podtrzymuje wiaczenie. Wskaznik pozycji WP zostaje wiaczony sygnalizujac wiaczenie danej pozycji.

Na wejscie pierwsze negatora sumy NS przy wiaczonej jednej pozycji, podawane jest napigcie przez
szeregowg galaz R i D2 bramki B, ustalajac stan logiczny niski. Z chwilg wlaczenia wigce) niz jednego
segmentu na wejscie pierwsze negatora sumy NS podawane jest napigcie poprzez gal¢zie Ri D2 bramek B z
tych segmentéw, gdzie wciénigto przyciski startowe Ps. Na wejsciu pierwszym negatora sumy NS pojawia si¢
stan logiczny wysoki, powodujacy na wyjéciu tego uktadu stan logiczny niski, blokujacy dziatanie klucza
odtaczajacego KO. W ten sposdb wykluczone jest jednoczeénie wigczenie wigcej niz jednego segmentu.

Dziatanie przefacznika moze zosta¢ zablokowane przez podanie sygnatu logicznego wysokiego na
wejscie trzecie negatora sumy NS oznaczone na rys. ,Blok“. Uniemozliwia to przelaczanie pozycji przy
pomiarach czasowych.

Uktad przefacznika wielopozycyjnego wedlug wynalazku znajduje zastosowanie w technologicznych
przyrzadach pomiarowych stanowiacych wyposazenie tasm produkcyjnych magnetotonow.

Zastrzezenia patentowe

1. Uklad przelgcznika wielopozycyjnego, zawierajacy n segmentéw mechanicznych o dzialaniu chwilo-
wym, z ktérych kazdy ma sze$¢ stykow zwieranych parami, przy czym w stanie spoczynku zwarte sg styki
trzeci z pigtym i czwarty z sz6stym oraz n przekaznikdw o dwoch parach stykédw i n wskaznikéw pozycji,
namienny tym, Zze wyposazony jest w klucz odiaczajacy (KO) oraz impulsator kasowania (IK) i potaczony jest
w ten sposOb, ze migdzy pierwszym stykiem kazdego z segmentéw mechanicznych (S1, S2....Sn) a masa
ukfadu wilaczony jest przekainik (P) réwnolegle ze wskaZnikiem pozycji (WP), klucz odlaczajacy (KO)
potaczony jest jednym koncem z czwartym stykiem kazdego z segmentéw mechanicznych (S1, S2....Sa) i
biegunem napigcia zasilania (U), a drugim koncem z trzecim stykiem pierwszégo segmentu (S1), natomiast
drugi styk kazdego z segmentow (S1, S2...Sa) polaczony jest z wejéciem impulsatora kasowania (IK), ktory
steruje kluczem odlgczajacym (KO), a poza tym jedna para stykow (a) kazdego przekaznika (P) jest tak
podiaczona, ze w czasie spoczynku zigczone sg ze sobg 3-cie styki wszystkich segmentéw (S1, S2...Sm) a w
czasie pracy poszczegélnych przekaZnikow (P) polaczony jest trzeci styk z pierwszym, odpowiedniego
segmentu (S).

2. Uklad wedlug zastrz. |, znamienny tym, ze impulsator kasowania (Ik) skiada si¢ z szeregowo
polaczonych przekaZnika kasowania (Pk) oraz roéwnoleglego ukiadu rezystora (R) i kondensatora (C),
polaczonych z masg ukiadu.

3. Uklad przekainika wielopozycyjnego, zawierajgcy n przekaznikéw o dwéch parach stykéw, n
wskaznikdw pozycji oraz n segmentéw mechanicznych, o dziataniu chwilowym, z ktérych kazdy ma szesé
styk6w zwieranych parami, przy czym w stanie spoczynku zwarte s3 styki trzeci z pigtym i czwarty z széstym,
mamienny tym, ze wyposazony jest w klucz odigczajgcy (KO), impulsator kasowania (IK) oraz bramke (B) i
negator sumy (NS) i potaczony jest w ten sposéb, ze mi¢gdzy pierwszym stykiem kazdego z segmentéw
mechanicznych (S1, S2....Sa) a masg znajdujg si¢ kolejno bramka (B), réwnolegly ukiad przekaznika (P) i
wskaznika pozycji (WP) oraz klucz odlaczajacy (KO), natomiast pigty styk kazdego z segmentéw (S1,
S2....Sm) polaczony jest z trzecim stykiem segmentu nast¢pnego z kolei, przy czym piaty styk ostatniego
segmentu (Sa) polaczony jest z wejciem impulsatora kasowania (IK), ktéry poprzez negator sumy (NS)
steruje kluczem odlaczajacym (KO) i jednoczeénie trzeci styk pierwszego segmentu (S1) podigczony jest do
bieguna napigcia zasilania (U) i ponadto jedna para stykow (a) kazdego przekaZnika (P) jest tak podiaggona,
ze w czasie pracy poszczegdlnych przekaznikéw (P), potaczony jest trzeci styk z pierwszym odpowiedniego
segmentu (S), natomiast wszystkie bramki (B) drugim wyjéciem steruja jedno z wej$¢ negatora sumy (NS).

4. Uklad wedlug zastrz. 3, znamiesmy tym, ze bramka (B) ma mi¢dzy wejsciem a wyjéciem na przekaznik
(P), diod¢ (D1) oraz, migdzy wejsciem a wyjéciem sterujagcym negator sumy (NS), szeregowy ukilad rezystora
(R) z dioda (D2).
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