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(54)发明名称

一种智能锁式端子箱

(57)摘要

本发明涉及一种智能锁式端子箱，包括基

座、端子箱外壳、端子排、除尘装置和除湿器；所

述端子箱外壳固定在所述基座上端；所述端子箱

外壳侧面设置有可开合的智能活动门，所述端子

箱外壳顶部设置有散热槽口，所述外壳上端固定

连接有倾斜设置的遮阳盖；所述智能活动门包括

正面门和侧面门，正面门为单开门，侧面门为双

开门，所述正面门和所述侧面门上均设置有二维

码扫描式智能锁，所述正面门与所述侧面门内侧

均设置有用于限制活动门开启角度的箱门止位

装置；所述端子排与设置于所述端子箱外壳内的

端子排固定支架固定连接；所述除尘装置设置于

所述端子箱外壳内用于清除端子排上的灰尘；所

述除湿器设置于所述端子箱外壳内用于保持端

子箱内干燥。
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1.一种智能锁式端子箱，其特征在于：包括基座（1）、端子箱外壳（2）、端子排（3）、除尘

装置和除湿器；所述端子箱外壳（2）固定在所述基座（1）上端；所述端子箱外壳（2）侧面设置

有可开合的智能活动门，所述端子箱外壳（2）顶部设置有散热槽口（22），所述外壳上端固定

连接有倾斜设置的遮阳盖（23）；所述智能活动门包括正面门（211）和侧面门（212），所述正

面门（211）为单开门，所述侧面门（212）为双开门，所述正面门（211）和所述侧面门（212）上

均设置有二维码扫描式智能锁（6），所述正面门（211）与所述侧面门（212）内侧均设置有用

于限制活动门开启角度的箱门止位装置（24）；所述端子排（3）与设置于所述端子箱外壳（2）

内的端子排固定支架（30）固定连接；所述除尘装置设置于所述端子箱外壳（2）内用于清除

端子排（3）上的灰尘；所述除湿器设置于所述端子箱外壳（2）内用于保持端子箱内干燥；

其中，所述箱门止位装置（24）包括滑块（241）、转动件（242）和连接杆（243）；所述正面

门（211）和所述侧面门（212）内侧均设置有滑轨（244），所述滑块（241）与所述滑轨（244）滑

动连接；所述转动件（242）设置于所述连接杆（243）的两端与所述连接杆（243）球接，一端的

所述转动件（242）与所述滑块（241）固定连接，另一端的所述转动件（242）固定连接于所述

端子箱外壳（2）内侧；

其中，所述除尘装置包括风向转换器（41）、安装罩（42）和分别设置在所述安装罩（42）

内的电源模块（43）、控制电路板（44）、步进电机（45）、风扇（46）和储尘袋（47）；所述电源模

块（43）用于为所述除尘装置内用电装置供电；所述控制电路板（44）与所述步进电机（45）电

连接，所述风向转换器（41）与所述控制电路板（44）电连接，所述风向转换器（41）通过所述

控制电路板（44）控制所述步进电机（45）正反转；所述安装罩（42）固定设置在所述端子箱外

壳（2）内，所述步进电机（45）固定设置在所述安装罩（42）里端，所述风扇（46）与所述步进电

机（45）的输出轴连接；所述安装罩（42）靠近所述端子排（3）的一侧设置有进风通道（421），

所述进风通道（421）里端设置有挡尘筛网（422），所述进风通道（421）下端中部开设有进尘

口（423），所述储尘袋（47）可拆卸连接在所述进尘口（423）上；所述风向转换器（41）设置于

位于所述正面门（211）上的所述滑块（241）上，所述风向转换器（41）随所述正面门（211）上

的所述滑块（241）的移动切换自身状态以控制所述步进电机（45）正反转；

其中，所述风向转换器（41）包括第一行程开关（411）与第二行程开关（412）；所述第一

行程开关（411）设置于所述正面门（211）上的所述滑块（241）朝向二维码扫描式智能锁（6）

的一侧，所述第二行程开关（412）设置于另一侧；所述第一行程开关（411）和所述第二行程

开关（412）均与所述控制电路板（44）电连接；所述第一行程开关（411）触碰所述滑轨（244）

端部时，控制所述步进电机（45）反转一次，进行吸尘；所述第二行程开关（412）触碰所述滑

轨（244）端部时，控制所述步进电机（45）正转一次，进行吹风。

2.根据权利要求1所述的一种智能锁式端子箱，其特征在于：所述除湿器包括机体

（51）、操作面板（52）以及无线装置（53）；所述机体（51）设置于所述端子箱外壳（2）内部；所

述操作面板（52）设置于所述端子箱外壳（2）外部并与所述机体（51）电连接用于控制机体

（51）工作，所述操作面板（52）外端设置有防水挡板（54）；所述无线装置（53）设置于所述机

体（51）上并与远程移动终端无线连接，可通过远程移动终端控制机体（51）工作。

3.根据权利要求2所述的一种智能锁式端子箱，其特征在于：所述端子箱外壳（2）内靠

近所述所述正面门（211）上的二维码扫描式智能锁（6）处设置有第一强力磁体（61）；所述侧

面门（212）的第一门体（213）和第二门体（214）内部分别设置有第二N极强力磁体（62）和第
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二S极强力磁体（63）。

4.根据权利要求3所述的一种智能锁式端子箱，其特征在于：还设置有一折叠检修凳

（7），所述正面门（211）内侧设置有一吸盘（70），所述折叠检修凳（7）的凳面可吸附于所述吸

盘（70）上。
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一种智能锁式端子箱

技术领域

[0001] 本发明涉及一种智能锁式端子箱，属于供电设备技术领域。

背景技术

[0002] 变电站户外端子箱（以下简称为户外端子箱）是一次设备进行操作控制二次电缆

转接的重要载体，通常采用各个间隔单独组柜，分布式安装的方法。传统户外端子箱大多采

用铁板材质，为达到室内外环境的防腐需求，一般选择在其表面涂刷油漆；在此过程中，既

需要耗费大量的人力物力，又无法满足长期运行使用的防腐要求，锈蚀现象，且因防腐、锈

蚀导致的端子箱门铰链损坏，箱门密封不严问题时有发生，近年来，虽然采取了不锈钢材质

端子箱，解决了防腐、锈蚀问题，但箱门密封不严问题仍然存在。户外端子箱的箱体和端子

排均和安装基座固定连接，在检修施工以及更换端子箱的改造施工过程中，检修人员只能

从柜门对端子箱内部设备实施作业，现场作业受人为因素影响较大，端子箱因空间限制造

成诸多不便，检修人员需长期蹲在端子箱旁弯腰作业，检修人员易产生烦躁和焦虑情绪，给

检修带来安全隐患，而且长期弯腰作业易因身体原因分散运检人员注意力，降低了检修及

施工的安全性和工作效率。此外，户外端子箱在长期运行过程中，在潮湿空气及雨水侵蚀的

作用下，极易出现凝露危害，由此导致端子箱体内的连接片及螺丝孔等出现锈蚀，进一步引

发端子箱二次端子出现接触失灵及短路现象，最终会导致端子箱电气设备出现继电保护拒

动或误动，给供电网的正常运行带来安全隐患。户外端子箱的箱体通常使用钢板材质，柜门

设计为前后开门；端子箱一般设计为箱体和端子排固定在基座上，检修和施工的时候空间

十分有限，拆除或者更换端子排上的接线十分不方便，在对端子箱更换时，需先将端子排内

端子一个一个拆卸，然后抽电缆线、拆端子排、拆端子箱，增加了二次系统安装、改造的难

度，降低了工作效率。因此需研制了一种新型的端子箱，在满足端子箱技术要求的前提下，

解决目前端子箱施工过程中存在的问题。

发明内容

[0003] 为了解决上述现有技术中存在的问题，本发明提供一种智能锁式端子箱，减少端

子箱安装检修过程中的工作时间，解决二次系统安装、改造的难度问题，降低检修工作人员

的工作难度。

[0004] 本发明的技术方案如下：

[0005] 一种智能锁式端子箱，包括基座、端子箱外壳、端子排、除尘装置和除湿器；所述端

子箱外壳固定在所述基座上端；所述端子箱外壳侧面设置有可开合的智能活动门，所述端

子箱外壳顶部设置有散热槽口，所述外壳上端固定连接有倾斜设置的遮阳盖；所述智能活

动门包括正面门和侧面门，所述正面门为单开门，所述侧面门为双开门，所述正面门和所述

侧面门上均设置有二维码扫描式智能锁，所述正面门与所述侧面门内侧均设置有用于限制

活动门开启角度的箱门止位装置；所述端子排与设置于所述端子箱外壳内的端子排固定支

架固定连接；所述除尘装置设置于所述端子箱外壳内用于清除端子排上的灰尘；所述除湿
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器设置于所述端子箱外壳内用于保持端子箱内干燥。

[0006] 进一步的，所述箱门止位装置包括滑块、转动件和连接杆；所述正面门和所述侧面

门内侧均设置有滑轨，所述滑块与所述滑轨滑动连接；所述转动件设置于所述连接杆的两

端与所述连接杆球接，一端的所述转动件与所述滑块固定连接，另一端的所述转动件固定

连接于所述端子箱外壳内侧。

[0007] 进一步的，所述除尘装置包括风向转换器、安装罩和分别设置在所述安装罩内的

电源模块、控制电路板、步进电机、风扇和储尘袋；所述电源模块用于为所述除尘装置内用

电装置供电；所述控制电路板与所述步进电机电连接，所述风向转换器与所述控制电路板

电连接，所述风向转换器通过所述控制电路板控制所述步进电机正反转；所述安装罩固定

设置在所述端子箱外壳内，所述步进电机固定设置在所述安装罩里端，所述风扇与所述步

进电机的输出轴连接；所述安装罩靠近所述端子排的一侧设置有进风通道，所述进风通道

里端设置有挡尘筛网，所述进风通道下端中部开设有进尘口，所述储尘袋可拆卸连接在所

述进尘口上；所述风向转换器设置于位于所述正面门上的所述滑块上，所述风向转换器随

所述正面门上的所述滑块的移动切换自身状态以控制所述步进电机正反转。

[0008] 进一步的，所述风向转换器包括第一行程开关与第二行程开关；所述第一行程开

关设置于所述正面门上的所述滑块朝向二维码扫描式智能锁的一侧，所述第二行程开关设

置于另一侧；所述第一行程开关和所述第二行程开关均与所述控制电路板电连接；所述第

一行程开关触碰所述滑轨端部时，控制所述步进电机反转一次，进行吸尘；所述第二行程开

关触碰所述滑轨端部时，控制所述步进电机正转一次，进行吹风。

[0009] 进一步的，所述除湿器包括机体、操作面板以及无线装置；所述机体设置于所述端

子箱外壳内部；所述操作面板设置于所述端子箱外壳外部并与所述机体电连接用于控制机

体工作，所述操作面板外端设置有防水挡板；所述无线装置设置于所述机体上并与远程移

动终端无线连接，可通过远程移动终端控制机体工作。

[0010] 进一步的，所述端子箱外壳内靠近所述所述正面门上的二维码扫描式智能锁处设

置有第一强力磁体；所述侧面门的第一门体和第二门体内部分别设置有第二N极强力磁体

和第二S极强力磁体。

[0011] 进一步的，还设置有一折叠检修凳，所述正面门内侧设置有一吸盘，所述折叠检修

凳的凳面可吸附于所述吸盘上。

[0012] 本发明具有如下有益效果：

[0013] 1、本发明一种智能锁式端子箱，设置有二维码扫描式智能锁，防止非电网工作人

员破坏端子箱，提高端子箱的安全级别。

[0014] 2、本发明一种智能锁式端子箱，设置有正面门和侧面门，降低工作人员接线时的

工作难度。

[0015] 3、本发明一种智能锁式端子箱，设置有折叠检修凳，解决工作人员长期蹲着作业

导致精力不集中的问题。

附图说明

[0016] 图1为本发明外部结构示意图；

[0017] 图2为端子箱外壳内部结构示意图；
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[0018] 图3为端子箱外壳操作面板一侧的结构示意图；

[0019] 图4为正面门内侧结构示意图；

[0020] 图5为正面门侧视图；

[0021] 图6为侧面门内侧结构示意图；

[0022] 图7为除尘装置外部结构示意图；

[0023] 图8为除尘装置内部结构示意图。

[0024] 图中附图标记表示为：

[0025] 1、基座；2、端子箱外壳；211、正面门；212、侧面门；213、第一门体；214、第二门体；

22、散热槽口；23、遮阳盖；24、箱门止位装置；241、滑块；242、转动件；243、连接杆；244、滑

轨；3、端子排；30、端子排固定支架；41、风向转换器；411、第一行程开关；412、第二行程开

关；42、安装罩；421、进风通道；422、挡尘筛网；423、进尘口；43、电源模块；44、控制电路板；

45、步进电机；46、风扇；47、储尘袋；51、机体；52、操作面板；53、无线装置；54、防水挡板；6、

二维码扫描式智能锁；61、第一强力磁体；62、第二N极强力磁体；63、第二S极强力磁体；7、折

叠检修凳；70、吸盘。

具体实施方式

[0026] 下面结合附图和具体实施例来对本发明进行详细的说明。

[0027] 参见图1至图8，一种智能锁式端子箱，包括基座1、端子箱外壳2、端子排3、除尘装

置和除湿器；所述端子箱外壳2固定在所述基座1上端；所述端子箱外壳2侧面设置有可开合

的智能活动门，所述端子箱外壳2顶部设置有散热槽口22，所述外壳上端固定连接有倾斜设

置的遮阳盖23；所述智能活动门包括正面门211和侧面门212，所述正面门211为单开门，所

述侧面门212为双开门，所述正面门211和所述侧面门212上均设置有二维码扫描式智能锁

6，所述正面门211与所述侧面门212内侧均设置有用于限制活动门开启角度的箱门止位装

置24；所述端子排3与设置于所述端子箱外壳2内的端子排固定支架30固定连接；所述除尘

装置设置于所述端子箱外壳2内用于清除端子排3上的灰尘；所述除湿器设置于所述端子箱

外壳2内用于保持端子箱内干燥。

[0028] 进一步的，所述箱门止位装置24包括滑块241、转动件242和连接杆243；所述正面

门211和所述侧面门212内侧均设置有滑轨244，所述滑块241与所述滑轨244滑动连接；所述

转动件242设置于所述连接杆243的两端与所述连接杆243球接，一端的所述转动件242与所

述滑块241固定连接，另一端的所述转动件242固定连接于所述端子箱外壳2内侧。

[0029] 进一步的，所述除尘装置包括风向转换器41、安装罩42和分别设置在所述安装罩

42内的电源模块43、控制电路板44、步进电机45、风扇46和储尘袋47；所述电源模块43用于

为所述除尘装置内用电装置供电；所述控制电路板44与所述步进电机45电连接，所述风向

转换器41与所述控制电路板44电连接，所述风向转换器41通过所述控制电路板44控制所述

步进电机45正反转；所述安装罩42固定设置在所述端子箱外壳2内，所述步进电机45固定设

置在所述安装罩42里端，所述风扇46与所述步进电机45的输出轴连接；所述安装罩42靠近

所述端子排3的一侧设置有进风通道421，所述进风通道421里端设置有挡尘筛网422，所述

进风通道421下端中部开设有进尘口423，所述储尘袋47可拆卸连接在所述进尘口423上；所

述风向转换器41设置于位于所述正面门211上的所述滑块241上，所述风向转换器41随所述
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正面门211上的所述滑块241的移动切换自身状态以控制所述步进电机45正反转。

[0030] 进一步的，所述风向转换器41包括第一行程开关411与第二行程开关412；所述第

一行程开关411设置于所述正面门211上的所述滑块241朝向二维码扫描式智能锁6的一侧，

所述第二行程开关412设置于另一侧；所述第一行程开关411和所述第二行程开关412均与

所述控制电路板44电连接；所述第一行程开关411触碰所述滑轨244端部时，控制所述步进

电机45反转一次，进行吸尘；所述第二行程开关412触碰所述滑轨244端部时，控制所述步进

电机45正转一次，进行吹风。

[0031] 进一步的，所述除湿器包括机体51、操作面板52以及无线装置53；所述机体51设置

于所述端子箱外壳2内部；所述操作面板52设置于所述端子箱外壳2外部并与所述机体51电

连接用于控制机体51工作，所述操作面板52外端设置有防水挡板54；所述无线装置53设置

于所述机体51上并与远程移动终端无线连接，可通过远程移动终端控制机体51工作。

[0032] 进一步的，所述端子箱外壳2内靠近所述所述正面门211上的二维码扫描式智能锁

6处设置有第一强力磁体61；所述侧面门212的第一门体213和第二门体214内部分别设置有

第二N极强力磁体62和第二S极强力磁体63。

[0033] 进一步的，还设置有一折叠检修凳7，所述正面门211内侧设置有一吸盘70，所述折

叠检修凳7的凳面可吸附于所述吸盘70上。

[0034] 本发明的工作流程如下：

[0035] 工作人员通过扫描二维码扫描式智能锁6的二维码，在手机上输入个人账号密码

开启二维码扫描式智能锁6，打开正面门211和侧面门212，开始进行对端子排3进行检修或

接线。

[0036] 箱门止位装置24控制正面门211和侧面门212的开启角度，打开正面门211至最大

开启角度时，第二行程开关412触碰到滑轨244端部，第二行程开关412发送信号至所述控制

电路板44，控制电路板44控制所述步进电机45正转一次，带动风扇46旋转，将端子排3上的

灰尘吹出端子箱外壳2；关闭正面门211时，第一行程开关411触碰到滑轨244端部，第一行程

开关411发送信号至所述控制电路板44，控制电路板44控制所述步进电机45反转一次，带动

风扇46旋转，将端子排3上的灰尘吸入进风通道421内，灰尘被挡尘筛网422挡住，通过进尘

口423进入储尘袋47内。

[0037] 通过操作面板52可控制机体51对端子箱外壳2内部进行除湿，也可通过移动终端

连接无线装置53控制机体51工作。

[0038] 以上所述仅为本发明的实施例，并非因此限制本发明的专利范围，凡是利用本发

明说明书及附图内容所作的等效结构或等效流程变换，或直接或间接运用在其他相关的技

术领域，均同理包括在本发明的专利保护范围内。

说　明　书 4/4 页

7

CN 107565476 B

7



图1

说　明　书　附　图 1/7 页

8

CN 107565476 B

8



图2

说　明　书　附　图 2/7 页

9

CN 107565476 B

9



图3

说　明　书　附　图 3/7 页

10

CN 107565476 B

10



图4

说　明　书　附　图 4/7 页

11

CN 107565476 B

11



图5

说　明　书　附　图 5/7 页

12

CN 107565476 B

12



图6
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