
(19)中华人民共和国国家知识产权局

(12)发明专利申请

(10)申请公布号 

(43)申请公布日 

(21)申请号 202011521999.6

(22)申请日 2020.12.21

(71)申请人 顾少文

地址 136000 吉林省四平市梨树县万发镇

毕家堡子村四组

(72)发明人 顾少文　

(51)Int.Cl.

B65H 75/42(2006.01)

B65H 75/44(2006.01)

 

(54)发明名称

一种电网架设用拖线器

(57)摘要

本发明涉及一种拖线器，尤其涉及一种电网

架设用拖线器。本发明的目的是提供一种可以自

动拖拽电线并将电线排列整齐的电网架设用拖

线器。技术方案：一种电网架设用拖线器，包括有

车体、转动板、第一车轮架、第二车轮架和第一转

轮，车体顶部上设有转动板，车体底部两侧连接

有第一车轮架和第二车轮架，第一车轮架和第二

车轮架两侧均设有第一转轮。本发明通过定位装

置使得电线在缠线桶上缠绕时进行往复运动，将

线排整齐改善了目前传统拖线器缠线乱、需二次

进行整理，整理过程中易对线路产生磨损的缺

点。
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1.一种电网架设用拖线器，包括有车体、转动板、第一车轮架、第二车轮架和第一转轮，

车体顶部上设有转动板，车体底部两侧连接有第一车轮架和第二车轮架，第一车轮架和第

二车轮架两侧均设有第一转轮，其特征是，还包括有竖支座、第一轴承座、第一转轴、第一齿

轮、收线桶、第一电机、第二齿轮、支撑杆、连接轴、第三齿轮、第一皮带轮、升降装置和定位

装置，转动板顶部一侧固定安装有竖支座，竖支座顶部固定连接有第一轴承座，第一轴承座

通过滚动轴承固定连接有第一转轴，第一转轴靠近第一轴承座的一端固定连接有第一齿

轮，第一转轴上设有收线桶，收线桶一侧开有插线孔，转动板顶部固定安装有第一电机，第

一电机的输出轴上固定连接有第二齿轮，转动板顶部收线桶和第一电机之间固定安装有支

撑杆，支撑杆上部转动连接有连接轴的一端，连接轴的另一端固定连接有第三齿轮，第三齿

轮与第一齿轮和第二齿轮啮合，第一转轴上固定连接有第一皮带轮，转动板顶部远离收线

桶的一侧安装有升降装置，升降装置上设有定位装置，第一皮带轮通过同步皮带与定位装

置连接。

2.如权利要求1所述的一种电网架设用拖线器，其特征是，升降装置包括有第一安装

座、滑动柱、第二安装座、L型安装架、滚动轴承、滑动架、柱形连接杆、螺纹杆、剪叉组件、第

三连杆、第四连杆、第四转轴、第一锥齿轮、第五转轴、第二锥齿轮、转动盘和手柄，转动板顶

部靠近第一电机的一侧固定安装有第一安装座和第二安装座，第一安装座和第二安装座之

间固定连接有滑动柱，滑动柱上滑动连接有滑动架，转动板顶部远离第一电机的一侧固定

安装有L型安装架和第二安装座，L型安装架和第二安装座之间连接有螺纹杆，螺纹杆上螺

纹连接有滑动架，滑动架之间连接有柱形连接杆，滑动架上铰接有剪叉组件底部，剪叉组件

顶部连接有第三连杆和第四连杆一端，第三连杆和第四连杆另一端与定位装置连接，螺纹

杆一端通过联轴器固定连接有第四转轴，第四转轴穿过L型安装架一侧，第四转轴上固定连

接有第一锥齿轮，L型安装架另一侧上安装有滚动轴承，滚动轴承的外环与L型安装架固定

连接，滚动轴承的内环固定连接有第五转轴，第五转轴穿过滚动轴承和L型安装架，第五转

轴一端固定连接有第二锥齿轮，第五转轴另一端固定连接有转动盘，转动盘上固定安装有

手柄。

3.如权利要求2所述的一种电网架设用拖线器，其特征是，剪叉组件包括有第三转轴、

第一连杆和第二连杆，滑动架上铰接有第一连杆和第二连杆的一端，第一连杆另一端与第

三连杆一端转动连接，第二连杆另一端与第四连杆一端转动连接，第一连杆和第二连杆中

心位置转动连接有第三转轴。

4.如权利要求3所述的一种电网架设用拖线器，其特征是，定位装置包括有第二转轴、

第二轴承座、往复滚轴、第二皮带轮、U型连接杆和移动组件，第三连杆和第四连杆一端连接

有第二轴承座下部，第二轴承座之间通过滚动轴承固定连接有第二转轴，第二转轴上设有

往复滚轴，第二转轴上第二轴承座与往复滚轴之间固定连接有第二皮带轮，第一连杆一端

固定连接有U型连接杆，U型连接杆上滑动连接有移动组件。

5.如权利要求4所述的一种电网架设用拖线器，其特征是，移动组件包括有滑动套、第

一矩形安装架、第一迷你连接柱、第二转轮、第二迷你连接柱、第三转轮、细连接柱和连接

块，U型连接杆上滑动连接有滑动套，滑动套一侧固定连接有细连接柱的一端，细连接柱的

另一端固定连接有连接块，滑动套上固定连接有第一矩形安装架，第一矩形安装架上部开

有一个矩形开口，矩形开口内壁上部固定连接有第一迷你连接柱，第一迷你连接柱上转动
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连接有第二转轮，矩形开口内壁下部固定连接有第二迷你连接柱，第二迷你连接柱上转动

连接有第三转轮。

6.如权利要求5所述的一种电网架设用拖线器，其特征是，还包括有第一锥尖转动柱、

第三皮带轮、第二锥尖转动柱、第四皮带轮、齿纹、第二电机和第四齿轮，车体顶部远离收线

桶的一侧螺纹连接有第一锥尖转动柱和第二锥尖转动柱，第一锥尖转动柱顶端固定连接有

第三皮带轮，第二锥尖转动柱顶端固定连接有第四皮带轮，第三皮带轮和第四皮带轮通过

同步皮带连接，第二锥尖转动柱上部设有齿纹，车体顶部靠近第二锥尖转动柱处安装有第

二电机，第二电机上固定连接有第四齿轮，第四齿轮与第二锥尖转动柱上部的齿纹啮合。

7.如权利要求6所述的一种电网架设用拖线器，其特征是，还包括有第二矩形安装架、

滑动块、第一转动柱、张紧轮和弹簧，第二安装座顶部固定安装有第二矩形安装架，第二矩

形安装架上部滑动连接有滑动块，滑动块内转动连接有第一转动柱一端，第一转动柱另一

端固定连接有张紧轮，固定块底部与第二矩形安装架内壁底部之间设有弹簧。

8.如权利要求7所述的一种电网架设用拖线器，其特征是，还包括有第二转动柱，转动

板底部固定连接有第二转动柱一端，第二转动柱另一端与车体转动连接。

9.如权利要求8所述的一种电网架设用拖线器，其特征是，还包括有固定柱和固定套，

车体和转动板上可拆卸式插入固定柱，固定柱上固定连接有固定套。

10.如权利要求9所述的一种电网架设用拖线器，其特征是，还包括有第三转动柱和摆

动杆，车体一侧转动连接有第三转动柱，第三转动柱上设有摆动杆，摆动杆通过第三转动柱

与车体转动连接。
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一种电网架设用拖线器

技术领域

[0001] 本发明涉及一种拖线器，尤其涉及一种电网架设用拖线器。

背景技术

[0002] 在电网架设时，人工加紧固定架设完一边后，另一边的电网线会变的松弛，目前将

松弛的线路绷紧的方式主要用人力或者拖线器在电线杆下方拖拽使得电网线变的紧绷，电

网线绷紧后再对松弛的那边再进行固定，人工拖拽工作效率低且拽下来的线还需整理。目

前市面上的拖线器在收线时缠线乱，容易打结还需二次加工整理，容易对线产生磨损。

[0003] 针对上述问题我们非常需要研制出一种自动拖拽电线并将电线排列整齐的电网

架设用拖线器，以满足现有需求。

发明内容

[0004] 为了克服目前将松弛的线路绷紧的方式主要用人力或者拖线器在电线杆下方拖

拽使得电网线变的紧绷，电网线绷紧后再对松弛的那边再进行固定，人工拖拽工作效率低

且拽下来的线还需整理和目前市面上的拖线器在收线时缠线乱，容易打结还需二次进行整

理，容易对线产生磨损的缺点，本发明的目的是提供一种可以自动拖拽电线并将电线排列

整齐的电网架设用拖线器。

[0005] 技术方案：一种电网架设用拖线器，包括有车体、转动板、第一车轮架、第二车轮

架、第一转轮、竖支座、第一轴承座、第一转轴、第一齿轮、收线桶、第一电机、第二齿轮、支撑

杆、连接轴、第三齿轮、第一皮带轮、升降装置和定位装置，车体顶部上设有转动板，车体底

部两侧连接有第一车轮架和第二车轮架，第一车轮架和第二车轮架两侧均设有第一转轮，

转动板顶部一侧固定安装有竖支座，竖支座顶部固定连接有第一轴承座，第一轴承座通过

滚动轴承固定连接有第一转轴，第一转轴靠近第一轴承座的一端固定连接有第一齿轮，第

一转轴上设有收线桶，收线桶一侧开有插线孔，转动板顶部固定安装有第一电机，第一电机

的输出轴上固定连接有第二齿轮，转动板顶部收线桶和第一电机之间固定安装有支撑杆，

支撑杆上部转动连接有连接轴的一端，连接轴的另一端固定连接有第三齿轮，第三齿轮与

第一齿轮和第二齿轮啮合，第一转轴上固定连接有第一皮带轮，转动板顶部远离收线桶的

一侧安装有升降装置，升降装置上设有定位装置，第一皮带轮通过同步皮带与定位装置连

接。

[0006] 作为上述方案的改进，升降装置包括有第一安装座、滑动柱、第二安装座、L型安装

架、滚动轴承、滑动架、柱形连接杆、螺纹杆、剪叉组件、第三连杆、第四连杆、第四转轴、第一

锥齿轮、第五转轴、第二锥齿轮、转动盘和手柄，转动板顶部靠近第一电机的一侧固定安装

有第一安装座和第二安装座，第一安装座和第二安装座之间固定连接有滑动柱，滑动柱上

滑动连接有滑动架，转动板顶部远离第一电机的一侧固定安装有L型安装架和第二安装座，

L型安装架和第二安装座之间连接有螺纹杆，螺纹杆上螺纹连接有滑动架，滑动架之间连接

有柱形连接杆，滑动架上铰接有剪叉组件底部，剪叉组件顶部连接有第三连杆和第四连杆
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一端，第三连杆和第四连杆另一端与定位装置连接，螺纹杆一端通过联轴器固定连接有第

四转轴，第四转轴穿过L型安装架一侧，第四转轴上固定连接有第一锥齿轮，L型安装架另一

侧上安装有滚动轴承，滚动轴承的外环与L型安装架固定连接，滚动轴承的内环固定连接有

第五转轴，第五转轴穿过滚动轴承和L型安装架，第五转轴一端固定连接有第二锥齿轮，第

五转轴另一端固定连接有转动盘，转动盘上固定安装有手柄。

[0007] 作为上述方案的改进，剪叉组件包括有第三转轴、第一连杆和第二连杆，滑动架上

铰接有第一连杆和第二连杆的一端，第一连杆另一端与第三连杆一端转动连接，第二连杆

另一端与第四连杆一端转动连接，第一连杆和第二连杆中心位置转动连接有第三转轴。

[0008] 作为上述方案的改进，定位装置包括有第二转轴、第二轴承座、往复滚轴、第二皮

带轮、U型连接杆和移动组件，第三连杆和第四连杆一端连接有第二轴承座下部，第二轴承

座之间通过滚动轴承固定连接有第二转轴，第二转轴上设有往复滚轴，第二转轴上第二轴

承座与往复滚轴之间固定连接有第二皮带轮，第一连杆一端固定连接有U型连接杆，U型连

接杆上滑动连接有移动组件。

[0009] 作为上述方案的改进，移动组件包括有滑动套、第一矩形安装架、第一迷你连接

柱、第二转轮、第二迷你连接柱、第三转轮、细连接柱和连接块，U型连接杆上滑动连接有滑

动套，滑动套一侧固定连接有细连接柱的一端，细连接柱的另一端固定连接有连接块，滑动

套上固定连接有第一矩形安装架，第一矩形安装架上部开有一个矩形开口，矩形开口内壁

上部固定连接有第一迷你连接柱，第一迷你连接柱上转动连接有第二转轮，矩形开口内壁

下部固定连接有第二迷你连接柱，第二迷你连接柱上转动连接有第三转轮。

[0010] 作为上述方案的改进，还包括有第一锥尖转动柱、第三皮带轮、第二锥尖转动柱、

第四皮带轮、齿纹、第二电机和第四齿轮，车体顶部远离收线桶的一侧螺纹连接有第一锥尖

转动柱和第二锥尖转动柱，第一锥尖转动柱顶端固定连接有第三皮带轮，第二锥尖转动柱

顶端固定连接有第四皮带轮，第三皮带轮和第四皮带轮通过同步皮带连接，第二锥尖转动

柱上部设有齿纹，车体顶部靠近第二锥尖转动柱处安装有第二电机，第二电机上固定连接

有第四齿轮，第四齿轮与第二锥尖转动柱上部的齿纹啮合。

[0011] 作为上述方案的改进，还包括有第二矩形安装架、滑动块、第一转动柱、张紧轮和

弹簧，第二安装座顶部固定安装有第二矩形安装架，第二矩形安装架上部滑动连接有滑动

块，滑动块内转动连接有第一转动柱一端，第一转动柱另一端固定连接有张紧轮，固定块底

部与第二矩形安装架内壁底部之间设有弹簧。

[0012] 作为上述方案的改进，还包括有第二转动柱，转动板底部固定连接有第二转动柱

一端，第二转动柱另一端与车体转动连接。

[0013] 作为上述方案的改进，还包括有固定柱和固定套，车体和转动板上可拆卸式插入

固定柱，固定柱上固定连接有固定套。

[0014] 作为上述方案的改进，还包括有第三转动柱和摆动杆，车体一侧转动连接有第三

转动柱，第三转动柱上设有摆动杆，摆动杆通过第三转动柱与车体转动连接。

[0015] 有益效果是：本发明达到了可以自动拖拽电线并将电线排列整齐的电网架设用拖

线器的效果，本发明通过将电网线端头插入到收线桶上的插线孔内，打开动力装置使拖线

器自动对电网线进行拖拽改善了人力在电线杆下方拖拽的方式的缺点。

[0016] 本发明通过定位装置使得电线在缠线桶上缠绕时进行往复运动，将线排整齐改善
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了目前传统拖线器缠线乱、需二次进行整理，整理过程中易对线路产生磨损的缺点。

附图说明

[0017] 图1为本发明的立体结构示意图。

[0018] 图2为本发明的部分立体结构示意图。

[0019] 图3为本发明的动力装置立体结构示意图。

[0020] 图4为本发明的移动组件立体结构示意图。

[0021] 图5为本发明的升降装置部分放大立体结构示意图。

[0022] 图6为本发明的剪叉组件放大立体结构示意图。

[0023] 图7为本发明的皮带张紧装置立体结构示意图。

[0024] 图8为本发明的固定装置立体结构示意图。

[0025] 图中标号名称：1、车体，2、转动板，3、第一车轮架，4、第二车轮架，5、第一转轮，6、

竖支座，7、第一轴承座，8、第一转轴，801、第一齿轮，9、收线桶，10、第一电机，11、第二齿轮，

12、支撑杆，1201、连接轴，1202、第三齿轮，13、第一皮带轮，14、第二转轴，1401、第二轴承

座，15、往复滚轴，16、第二皮带轮，17、U型连接杆，1701、滑动套，18、第一矩形安装架，1801、

第一迷你连接柱，1802、第二转轮，1803、第二迷你连接柱，1804、第三转轮，1805、细连接柱，

1806、连接块，19、第一安装座，20、滑动柱，21、第二安装座，2101、第二矩形安装架，2102、滑

动块，2103、第一转动柱，2104、张紧轮，2105、弹簧，22、L型安装架，2201、滚动轴承，23、滑动

架，2301、柱形连接杆，24、螺纹杆，25、第三转轴，26、剪叉组件，2601、第一连杆，2602、第二

连杆，27、第三连杆，28、第四连杆，29、第四转轴，30、第一锥齿轮，31、第五转轴，32、第二锥

齿轮，33、转动盘，3301、手柄，34、第一锥尖转动柱，3401、第三皮带轮，35、第二锥尖转动柱，

3501、第四皮带轮，3502、齿纹，36、第二电机，37、第四齿轮，38、第二转动柱，39、固定柱，40、

固定套，41、第三转动柱，42、摆动杆。

具体实施方式

[0026] 下面参照附图对本发明的实施例进行详细描述。

[0027] 实施例1

[0028] 一种电网架设用拖线器，如图1‑2所示，包括有车体1、转动板2、第一车轮架3、第二

车轮架4、第一转轮5、竖支座6、第一轴承座7、第一转轴8、第一齿轮801、收线桶9、第一电机

10、第二齿轮11、支撑杆12、连接轴1201、第三齿轮1202、第一皮带轮13，升降装置和定位装

置，车体1顶部上设有转动板2，车体1底部两侧连接有第一车轮架3和第二车轮架4，第一车

轮架3和第二车轮架4两侧均设有一个第一转轮5，第一转轮的材质为橡胶材质，转动板2顶

部右侧固定安装有竖支座6，竖支座6顶部固定连接有第一轴承座7，第一轴承座7通过滚动

轴承2201固定连接有第一转轴8，第一转轴8靠近第一轴承座7的后端固定连接有第一齿轮

801，第一转轴8上设有收线桶9，收线桶9前侧开有插线孔，转动板2顶部固定安装有第一电

机10，第一电机10的输出轴上固定连接有第二齿轮11，转动板2顶部收线桶9和第一电机10

左右之间固定安装有支撑杆12，支撑杆12上部转动连接有连接轴1201的后端，连接轴1201

的前端固定连接有第三齿轮1202，第三齿轮1202与第一齿轮801和第二齿轮11啮合，第一转

轴8上固定连接有第一皮带轮13，转动板2顶部远离收线桶9的左侧安装有升降装置，升降装
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置上设有定位装置，第一皮带轮13通过同步皮带与定位装置连接。

[0029] 电网线架设时，首先把拖线器推到架设电网线的地方，用砖头顶住第一转动轮底

部一侧，防止在架线时拖线器移动，根据位置情况调节升降装置，将升降装置位置调好后，

将电网线端部从定位装置内穿过，将穿过后的电网线端头插入到收线桶9上的插线洞内，此

时打开第一电机10，第一电机10的输出轴转动带动第二齿轮11转动，第二齿轮11转动带动

第三齿轮1202转动，第三齿轮1202转动带动第一齿轮801转动，第一齿轮801转动带动第一

转轴8转动，第一转轴8转动带动第一皮带轮13转动，第一皮带轮13转动带动定位装置转动，

定位装置转动可将缠在收线桶9上的高压线整齐的缠好，起到了目前在架设电网线时代替

了人工拽紧电网线并整理好的作用。

[0030] 实施例2

[0031] 在实施例1的基础之上，如图2‑3和图5‑6所示，升降装置包括有第一安装座19、滑

动柱20、第二安装座21、L型安装架22、滚动轴承2201、滑动架23、柱形连接杆2301、螺纹杆

24、剪叉组件26、第三连杆27、第四连杆28、第四转轴29、第一锥齿轮30、第五转轴31、第二锥

齿轮32、转动盘33和手柄3301，转动板2顶部靠近第一电机10的左侧后部固定安装有第一安

装座19和第二安装座21，第一安装座19和第二安装座21之间固定连接有滑动柱20，滑动柱

20上滑动连接有两个滑动架23，转动板2顶部远离第一电机10的左侧前部固定安装有L型安

装架22和第二安装座21，L型安装架22和第二安装座21之间连接有螺纹杆24，螺纹杆24上螺

纹连接有两个滑动架23，滑动架23之间连接有两个柱形连接杆2301，滑动架23上铰接有剪

叉组件26底部，剪叉组件26顶部连接有第三连杆27和第四连杆28下端，第三连杆27和第四

连杆28上端与定位装置转动连接，螺纹杆24左端通过联轴器固定连接有第四转轴29，第四

转轴29穿过L型安装架22右侧，第四转轴29上固定连接有第一锥齿轮30，L型安装架22前侧

上安装有滚动轴承2201，滚动轴承2201的外环与L型安装架22固定连接，滚动轴承2201的内

环固定连接有第五转轴31，第五转轴31穿过滚动轴承2201和L型安装架22转动连接，第五转

轴31一端固定连接有第二锥齿轮32，第五转轴31前端固定连接有转动盘33，转动盘33上固

定安装有手柄3301。

[0032] 当架设电网线时，根据拖线器距离电线杆的远近进行对定位装置的高度进行调

节，人手握手柄3301转动一下转动盘33，转动盘33顺时针旋转时滑动架23向左右两端滑动，

使滑动架23之间距离增大，滑动架23之间距离增大使剪叉组件26形成的夹角变大，剪叉组

件26形成的夹角变大使第三连杆27和第四连杆28形成的夹角也变大，夹角也变大后整个定

位装置高度变低，如果想要升高定位装置高度，手握手柄3301转动一下转动盘33时，逆时针

转动一下转动盘33即可，起到可调节定位装置高低的作用。

[0033] 剪叉组件26包括有第三转轴25、第一连杆2601和第二连杆2602，滑动架23上铰接

有第一连杆2601和第二连杆2602的下端，第一连杆2601上端与第三连杆27下端转动连接，

第二连杆2602上端与第四连杆28下端转动连接，第一连杆2601和第二连杆2602中心位置转

动连接有第三转轴25。

[0034] 滑动架23向左右两边滑动时，第一连杆2601和第二连杆2602底部随着滑动架23向

左右两边滑动，底部随着滑动架23向左右两边滑动带动第一连杆2601和第二连杆2602形成

的夹角变大，第一连杆2601和第二连杆2602形成的夹角变大带动第三连杆27和第四连杆28

夹角变大，夹角变大高度变低，要想让剪叉组件26高度变高，滑动架23向中间滑动即可，起
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到了可以对剪叉组件26进行升降的作用。

[0035] 实施例3

[0036] 在实施例2的基础之上，如图3‑4所示，定位装置包括有第二转轴14、第二轴承座

1401、往复滚轴15、第二皮带轮16、U型连接杆17和移动组件，第三连杆27和第四连杆28上端

转动连接有第二轴承座1401下部，第二轴承座1401之间通过滚动轴承2201固定连接有第二

转轴14，第二转轴14上设有往复滚轴15，第二转轴14上第二轴承座1401与往复滚轴15之间

固定连接有第二皮带轮16，第一连杆2601一端固定连接有U型连接杆17，U型连接杆17上滑

动连接有移动组件。

[0037] 将电网线端部从移动组件穿过插入到收线桶9上的插线孔内，第一皮带轮13转动

带动第二皮带轮16转动，第二皮带轮16转动带动第二转轴14转动，第二转轴14转动带动往

复滚轴15转动，往复滚轴15转动带动移动组件在U型连接杆17上做左右往复运动，移动组件

在U型连接杆17上做左右往复运动带动从移动组件穿过的电网线在收线桶9上左右往复缠

绕，起到了拖线器缠线缠的整齐的作用。

[0038] 移动组件包括有滑动套1701、第一矩形安装架18、第一迷你连接柱1801、第二转轮

1802、第二迷你连接柱1803、第三转轮1804、细连接柱1805和连接块1806，U型连接杆17上滑

动连接有滑动套1701，滑动套1701右侧固定连接有细连接柱1805的左端，细连接柱1805的

右端固定连接有连接块1806，滑动套1701上固定连接有第一矩形安装架18，第一矩形安装

架18上部开有一个矩形开口，矩形开口内壁上部固定连接有第一迷你连接柱1801，第一迷

你连接柱1801上转动连接有第二转轮1802，矩形开口内壁下部固定连接有第二迷你连接柱

1803，第二迷你连接柱1803上转动连接有第三转轮1804。

[0039] 将电网线从第二转轮1802和第三转轮1804之间的空隙中穿过插入到收线桶9上的

插线孔内，往复滚轴15开始转动时，连接块1806沿着往复滚轴15上的螺纹做往复运动，连接

块1806做往复运动带动细连接柱1805做往复运动，细连接柱1805做往复运动带动滑动套

1701在U型连接杆17上做往复运动，滑动套1701做往复运动带动第一矩形安装架18做往复

运动，起到了电网线顺着第一矩形安装架18移动的方向在收线桶9上缠线。

[0040] 实施例4

[0041] 在实施例3的基础之上，如图1、图3和图7‑8所示，还包括有第一锥尖转动柱34、第

三皮带轮3401、第二锥尖转动柱35、第四皮带轮3501、齿纹3502、第二电机36和第四齿轮37，

车体1顶部远离收线桶9的左侧螺纹连接有第一锥尖转动柱34和第二锥尖转动柱35，第一锥

尖转动柱34顶端固定连接有第三皮带轮3401，第二锥尖转动柱35顶端固定连接有第四皮带

轮3501，第三皮带轮3401和第四皮带轮3501通过同步皮带连接，第二锥尖转动柱35上部设

有齿纹3502，车体1顶部靠近第二锥尖转动柱35处安装有第二电机36，第二电机36上固定连

接有第四齿轮37，第四齿轮37与第二锥尖转动柱35上部的齿纹3502啮合。

[0042] 启动第二电机36，第二电机36的输出轴转动带动第四齿轮37转动，第四齿轮37转

动带动齿纹3502转动，齿纹3502转动带动第二锥尖转动柱35转动，第二锥尖转动柱35转动

带动第四皮带轮3501转动，第四皮带轮3501转动带动第三皮带轮3401转动，第三皮带轮

3401转动带动第一锥尖转动柱34，第一锥尖转动柱34和第二锥尖转动柱35转动时会向下移

动，第一锥尖转动柱34和第二锥尖转动柱35向下移动将拖线器固定在当前位置，起到了防

止在架设电网线时拖线器移动的作用。
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[0043] 还包括有第二矩形安装架2101、滑动块2102、第一转动柱2103、张紧轮2104和弹簧

2105，第二安装座21顶部固定安装有第二矩形安装架2101，第二矩形安装架2101上部滑动

连接有滑动块2102，滑动块2102内转动连接有第一转动柱2103后端，第一转动柱2103前端

固定连接有张紧轮2104，固定块底部与第二矩形安装架2101内壁底部之间设有弹簧2105。

[0044] 当同步皮带下垂有个下压力时张紧轮2104向下移动，张紧轮2104向下移动带动第

一转动柱2103向下移动，第一转动柱2103向下移动带动滑动块2102向下移动，滑动块2102

向下移动时，滑动块2102底部与第二矩形安装架2101内侧底部的间距变小，间距变小后弹

簧2105受到挤压的力缩回，缩回到一定程度向上弹出，弹簧2105向上弹出后张紧轮2104回

归原位，起到了防止同步皮带松弛的作用。

[0045] 还包括有第二转动柱38，转动板2底部固定连接有第二转动柱38上端，第二转动柱

38下端与车体1转动连接。

[0046] 在电网线架设时电网线偏离带动转动板2转动到合适的位置，起到了便于拖线器

拖拽电网线的作用。

[0047] 还包括有固定柱39和固定套40，车体1和转动板2上可拆卸式插入固定柱39，固定

柱39上固定连接有固定套40。

[0048] 电网线架设完毕后，将固定柱39插入到转动板2和车体1内，起到固定转动板2防止

人工将拖线器推到下一个需要架设电网线的电线杆附近时转动板2自行转动的作用。

[0049] 还包括有第三转动柱41和摆动杆42，车体1右侧转动连接有第三转动柱41，第三转

动柱41上设有摆动杆42，摆动杆42通过第三转动柱41与车体1转动连接。

[0050] 电网线架设完毕后，可用汽车与拖线器上的摆动杆42连接，起到用汽车将拖线器

移动的作用。

[0051] 上述实施例只为说明本发明的技术构思及特点，其目的在于让熟悉此项技术的人

士能够了解本发明的内容并据以实施，并不能以此限制本发明的保护范围。凡根据本发明

精神实质所作的等效变化或修饰，都应涵盖在本发明的保护范围之内。
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图5
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