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Vynalez se tykd synchronnlho, zejména krokového motoru
s prcpmmm petiu  pblu statoru.
Synchronni, napiiklad krokovy motor s akcnlm nebo regkcnlm
rotorem md tak upraveny magneticky obvod, %Ze dovoluje pootéd-
Seni rotoru o velmi maly vhel, ktery umo¥nuje presné nastave-
ni polohy pohénéného zarizeni, JestliZe vSak pohdnéné zaiizeni
md byt presunuto do pracovani polohy je zapotrebl rychleho
otddeni motoru. To se dosud déje zvySenym napdjecim kmitod-
tem, Tak nap¥iklad pro krokovy motor s 200 kroky na otdéku
musime zvydit kmitodet na 5000 Hz, aby motor b&Zel rychlosti
1500 ot/min, Vysoky napdjeci kmitodet zplsobuje obtiZe p¥i
nédvrhu napéjeciho zdroje a vysoké ztrdiy v samoiném motoru.
V praxi to znamend znadné omezeni synchronniho momentu motorus

Synchronni motory byvaji opatieny rozbéhovym vinutim,
kterd umoinuje asynchronni rozb&h motoru., Soudasné plsobeni
asynchronniho a synchronniho momentu v tomto p¥ipads neni
na zdévadu, protoZe synchronni otddky odpovidajici asynchron-
nimu chodu maji stejnou rychlost jako p¥i chodu synchronnim,
P¥i poZadavku, aby synchronni otd8ky motoru odpovidaji asynchron-
nimu chodu, byly jiné, pisobi soulasny vliv asynchronniho a
synchronniho momentu znadné potife p¥i pFechodu z asynchron-
niho na synchronni chod a naopaks

Vpfedu uvedené nevyhody odstranuje synchronni, zejmena
krokovy motor, polu statpru podle vyndlezu,
jeho¥ podstata spodivd v tom, Ze rotor je opat¥en vinutimi
spojenymi na Sele dokrédtka, pi¥iléhajicimi p¥#i synchronnim
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chodu k souhlasnym a pri asynchronnlm chodu k nesouhlasnym

polum statoru.
Vyhoda upravy umoznuge prepindni synchronniho na asynchron-
'ni chod a naopak z kteréholiv polohy, p¥ilemZ narotor neplsobi
soufasné synchronni a asynchronni moment.
Uprava vinuti v dréfkdch rotoru a jejich poloha vadi pdlém
statoru je schematicky zndzornéna na p¥ipojeném vykrese a to obr 1
| ' pro synchronni a obr. 2
pro asynchronni chod, popripadé rozbéh,
V p#ikladu provedeni jsou zjednodusend z motoru vyznadeny
jen &ty¥i dvojice S, J péld 1 statoru a vinuti 2 umfsténé v
drdzkdch rotoru, spojend na dele rotoru spojovaéim krouZkem 3
dokrdtka, Uspo¥ddané vinuti 2 vidi polim 1 statoru jsou takovd,
%e magneticky zdbér statoru & vinutimi 2 rotoru p#i krokovém
chodu motoru je nulovy,
Zménou polarity polovych dvojic se vytvd¥i krokovy moment,
V p#ipadé, #e vinuti 2 rotoru zabird s magnetickym tokem Sty#
‘souhlasnych pold 1 statoru je vysledny zdbér vinuti statoru
s polem rotoru nulovy a asynchronni moment se nevytvori, jéli-
koZ’ pusobegf shodnych magnetickych poli se vzdjemnd rusi, jak
Je =z patrné. JestliZe vdak se prepoji poly 1
statoru tak, %e ¥ty¥i sousedni pély 1 maji stejnou polaritu §,
J Je magneticky 24bér s vinutim 2 rotoru plny, vytvori se
asynchronni moment a motor se rozb&hne na otdCky odpovidajici
napédjecimu kmitodtu a podtu pold stroje. A |
Piepindni vinuti statoru’ bud kontaktnd nebo bezkontaktnd se pro-
" vhodnou upravou logiky elektronického napdjece, |

|

PREDMET VYNALEGZU

~ Synchronni, zejména krokovy motor,.SFW¢F&baMLn1pac¢“/
’polu statoru, vvznaceny tlm, ze rotor je opat¥en vinutimi

(2) spojenymi na &ele. dokratka, prilehaalclmi p¥i synchronnim
chodu k souhlasnym a p¥i asynchronnim chodu k nesouhlasnym
polém (1) statoru.
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