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(54) KOCHFELD ZUM BEREITEN VON SPEISEN UND VERFAHREN ZUM BETREIBEN EINES

KOCHFELDS

(57)  Die Erfindung betrifft ein Kochfeld (100) zum Be-
reiten von Speisen, wobei das Kochfeld (100) eine Koch-
platte (102), die eine Wrasendffnung (104) und zumin-
dest eine die Wrasenoffnung (104) mindestens teilweise
umgebenden Kochzone (106) aufweist, sowie eine Ab-
zugseinrichtung (108) mit einem Geblase zum Ableiten
von Wrasen aus der Wrasendffnung (104), eine Senso-
reinrichtung (110) mit mindestens einem der Wrasenoff-

100

nung (104) zugeordneten Sensorelement (112), das aus-
gebildetist, um ein auf der Kochplatte (102) vorhandenes
Fluid zu sensieren und ein das Vorhandensein des Fluids
auf der Kochplatte (102) anzeigendes Sensorsignal
(114) bereitzustellen, und eine Steuereinheit (116), die
ausgebildet ist, um zumindest eine Funktion des Koch-
felds (100) ansprechend auf das Sensorsignal (114) zu
deaktivieren.
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Beschreibung

[0001] Die Erfindung betrifft ein Kochfeld zum Bereiten
von Speisen und ein Verfahren zum Betreiben eines
Kochfelds.

[0002] Kochfelder sind Ublicherweise fir einen alltag-
lichen Gebrauch vorgesehen, sind aber auch fir den ge-
werblichen Bereich einsetzbar. Vor dem Hintergrund,
dass sich bei einem Kochprozess oftmals Geriiche bil-
den, ist ein Wrasenabzug oftmals gewtlinscht, beispiels-
weise als separates Gerat, das in der Umgebung des
Kochfelds angeordnet ist.

[0003] Der hier vorgestellte Ansatz stellt sich die Auf-
gabe, ein verbessertes Kochfeld zum Bereiten von Spei-
senund ein verbessertes Verfahren zum Betreiben eines
Kochfelds zu schaffen.

[0004] Erfindungsgemal wird diese Aufgabe durchein
Kochfeld zum Bereiten von Speisen und ein Verfahren
zum Betreiben eines Kochfelds mit den Merkmalen der
Hauptanspriiche geldst. Vorteilhafte Ausgestaltungen
und Weiterbildungen der Erfindung ergeben sich aus den
nachfolgenden Unteranspriichen.

[0005] Vorteilhafterweise kann durch eine geeignete
Sensorik des Kochfelds verhindert werden, das tberko-
chende Flissigkeiten in eine Wrasendffnung einer Ab-
zugseinrichtung gelangen kénnen.

[0006] Es wird ein Kochfeld zum Bereiten von Speisen
vorgestellt, das eine Kochplatte aufweist, die eine Wra-
sendffnung und zumindest eine die Wrasend6ffnung min-
destens teilweise umgebenden Kochzone aufweist. Wei-
terhin weist das Kochfeld eine Abzugseinrichtung mit ei-
nem Geblase zum Ableiten von Wrasen aus der Wra-
sendffnung, eine Sensoreinrichtung mit mindestens ei-
nem der Wrasendéffnung zugeordneten Sensorelement,
das ausgebildet ist, um ein auf der Kochplatte vorhan-
denes Fluid zu sensieren und ein das Vorhandensein
des Fluids auf der Kochplatte anzeigendes Sensorsignal
bereitzustellen, sowie eine Steuereinheit auf, die ausge-
bildet ist, um zumindest eine Funktion des Kochfelds an-
sprechend auf das Sensorsignal zu deaktivieren.
[0007] DasKochfeld kannbeispielsweise als ein Haus-
haltgerat ausgeformt sein oder alternativ auch im ge-
werblichen Bereich eingesetzt werden. Beispielsweise
kann das Kochfeld als ein Induktionskochfeld ausgefiihrt
sein, das eine aus Glaskeramik oder Naturstein ausge-
formte Kochplatte aufweisen kann. Die Kochplatte kann
demnach vorteilhafterweise optisch ansprechend aus-
gefiihrt sein. Die Kochzone kann beispielsweise einen
Bereich der Kochplatte bezeichnen, in dem ein Kochge-
fal zum Bereiten von Speisen abgestellt und erhitzt wer-
den kann. Dazu kann beispielsweise auf einer Unterseite
der Kochplatte mindestens eine Heizeinrichtung ange-
ordnet sein. Eine GréRe und Form der Kochzone kann
demnach je nach Modell des Kochfeldes unterschiedlich
ausgefiihrt sein. Die Wrasend6ffnung kann dabei zu ei-
nem Abzugsschacht fiihren, der als Teil der Abzugsein-
richtung ausgeformt sein kann. Die Abzugseinrichtung
kann beispielsweise auch als Dunstabzug bezeichnet
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werden. Die Wrasendffnung kann vorteilhafterweise an
einer geeigneten Position in der Kochplatte angeordnet
sein. Das bedeutet, dass die Wrasen6ffnung beispiels-
weise mittig in der Kochplatte angeordnet sein kann oder
aber an einem Rand der Kochplatte. Die Steuereinheit
kann beispielsweise als ein Steuergerat ausgeformt sein
oder beispielsweise Steuerelemente aufweisen, um die
Funktionen des Kochfelds anzusteuern. Die Funktionen
kénnen dabei vorteilhafterweise ein Einschalten und
Ausschalten des Kochfelds, und somit auch der Heizein-
richtung und zusatzlich oder alternativ der Abzugsein-
richtung umfassen. Die Sensoreinrichtung kann eine
zum Detektieren des Fluids geeignete Sensoreinrichtung
umfassen. Beispielsweise kann das Sensorelement auf
einem kapazitiven oder induktiven Messprinzip basieren.
Durch die um die Wrasend6ffnung angeordnete Sensor-
einheit kann vorteilhafterweise ein Uberkochen zuverlas-
sig detektiert werden, sodass vorteilhafterweise ein Lif-
ter oder Geblase der Absaugeinrichtung deaktiviert wer-
den kann, um eine Verschmutzung der Liftereinheit, des
Geblases, der Abluftverohrung und ggf. bei einem Um-
luftbetrieb hinter oder unter einem Kiichenschrank redu-
zieren zu kénnen. Zusatzlich oder alternativ kann die Hei-
zeinrichtung deaktiviert werden, um ein weiteres Uber-
kochen zu vermeiden. Lediglich optional kann das Koch-
feld eine Auffangwanne zum Auffangen einer Flissigkeit
aufweisen.

[0008] Durchden vorgestellten Ansatz kann vorteilhaf-
terweise verhindert werden, dass bei einem Kochvor-
gang Uberkochende Flissigkeiten, wie beispielsweise
Milch, Suppen, Solken oder ahnliches, und in den An-
saugspalt gelangen, da sie vom Lifter angesogen wer-
den und einen Innenraum, Geblase, Verrohrung
und/oder Schranke verschmutzen. Weiterhin kann eine
darauf zuriickzufihrende Geruchsbildung, Feuchtigkeit
und zuséatzlich oder alternativ Schimmelbildung vermie-
den werden. Das bedeutet, dass durch den vorgestellten
Ansatz eine Hygiene des Kochfelds verbessert werden
kann. Es kann also zusammengefasst ein Uberkochen
sicher detektiert und beispielsweise durch Abschalten
von Kochzonen und des Liifters verhindert werden, dass
Flussigkeiten in die Luftereinheit gelangen und zu Ver-
schmutzungen und Schaden fiihren. Durch die geringere
Verschmutzung kann vorteilhafterweise eine Reinigung
der Abzugseinrichtung erleichtert werden.

[0009] GemaR einer Ausfiihrungsform kann die Steu-
ereinheit ausgebildet sein, um als die Funktion einen Be-
trieb des Geblases und zusatzlich oder alternativ der
Kochzone zu deaktivieren. Durch das Abschalten des
Geblases kann vorteilhafterweise ein Einsaugen bei-
spielsweise einer Ubergekochten Flissigkeit reduziert
werden, sodass sich weniger Schmutz in dem Abzugs-
schacht der Abzugseinrichtung ablagern kann. Durch
das Abschalten der Kochzone kann ein weiteres Uber-
kochen verhindert werden. Somit kbnnen automatisiert
geeignete Mallnahmen umgesetzt werden, um uner-
wiinschter Folgen eines Uberkochens von Fliissigkeit zu
vermeiden oder zu reduzieren.
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[0010] Das mindestens eine Sensorelement kann zwi-
schen der Wrasendéffnung und der Kochzone angeordnet
sein. Durch die Position des Sensorelements zwischen
der Wraseno6ffnung und der Kochzone kann vorteilhaf-
terweise erreicht werden, dass ein tUbergekochtes Fluid
rechtzeitig erkannt wird, bevor es in die Wrasenéffnung
gelangen kann.

[0011] Weiterhin kann die Wrasendffnung in einem
Randbereich oder mittig in der Kochplatte angeordnet
sein. Das bedeutet, dass die Wrasenéffnung beispiels-
weise entlang einem Kochplattenrand angeordnet sein
kann und die Lange der Wrasen6ffnung somit an eine
Lange der Kochplatte angepasst sein kann. Eine mittige
Anordnung ermdglicht zudem eine zentrale Absaugung
von Wrasen. Vorteilhafterweise kann durch eine geeig-
nete Anordnung der Wrasendéffnung Wrasen mehrerer
Kochzonen von einer einzigen Wraseno6ffnung abge-
saugt werden.

[0012] GemaR einer Ausfiihrungsform kann die Sen-
soreinrichtung eine Mehrzahl von Sensorelemente zum
Sensieren des Fluids und Bereitstellen des das Vorhan-
densein des Fluids auf der Kochplatte anzeigenden Sen-
sorsignals aufweisen. Die Sensoreinrichtung kann bei-
spielsweise mehrere Einzelsensoren als Sensorelemen-
te aufweisen oder als eine engmaschige Sensorik aus-
geformt sein. Vorteilhafterweise kann dadurch ein poten-
tielles Eindringen des Fluids in die Abzugseinrichtung
sicher sensiert und entsprechend reagiert werden.
[0013] Die Mehrzahl von Sensorelementen kann die
Wraseno6ffnung umlaufend angeordnet sein. Dies bietet
sich beispielsweise fir eine mittig angeordnete Wrasen-
6ffnung an.

[0014] Es koénnen jeweils zwei benachbarte Sensore-
lemente aus der Mehrzahl von Sensorelementen in
gleichmaRigen Abstanden zueinander angeordnet sein.
Dabei kénnen die Sensorelemente beispielsweise als
Einzelsensoren ausgeformt sein. Durch die regelmafi-
gen Abstdnde kann das Fluid vorteilhafterweise zuver-
lassig sensiert werden.

[0015] GemaR einer Ausfihrungsform kann jedes
Sensorelement aus der Mehrzahl von Sensorelementen
jeweils einer Kochzone zugeordnet sein. Das bedeutet,
dass vorteilhafterweise zwischen einer Kochzone und
der Wrasend6ffnung immer mindestens ein Sensorele-
ment angeordnet sein kann.

[0016] Die Sensoreinrichtung kann an der Kochplatte
angeordnet sein. Diese erleichtert die Kontaktierung des
mindestens einen Sensorelements.

[0017] DasKochfeld kann ein Abdeckelementzum Ab-
decken der Wrasendéffnung aufweisen. In diesem Fall
kann die Sensoreinrichtung an einem Rand des Abdeck-
elements angeordnet sein. Das Abdeckelement kann
vorteilhafterweise als ein Abdeckgitter ausgeformt sein,
das beispielsweise ausgebildet sein kann, um gréf3ere
Partikel aufzufangen, sodass diese nicht in die Abzugs-
einrichtung gelangen kénnen. Demnach kann das Ab-
deckelement beispielsweise als grober Filter betrachtet
werden. Alternativ kann das Abdeckelement deckelartig
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ausgefiihrt sein, um die Wrasend6ffnung beispielsweise
in einem Ruhezustand verschlieRen zu kénnen. Die An-
bringung der Sensoreinrichtung an dem Abdeckelement
eignet sich auch als eine Nachrustlésung.

[0018] Die Kochplatte kann mindestens eine weitere
Wrasen6ffnung aufweisen, wobei die Sensoreinrichtung
mindestens ein der weiteren Wrasendéffnung zugeordne-
tes weiteres Sensorelement aufweisen kann. Die Wra-
sendffnungen kénnen beispielsweise benachbart zuein-
ander und beispielsweise quer zueinander angeordnet
sein. Auch hierbei kdnnen zwischen den Wrasendéffnun-
gen und dem Kochbereich Sensorelemente angeordnet
sein.

[0019] Die Wrasendffnung kann beispielsweise recht-
eckig oder rund ausgeformt sein. Die Wrasendffnung
kann in der spaltartigen Ausfiihrung beispielsweise als
rechteckige Offnung in der Kochplatte ausgeformt sein.
Die Position kann dabei vorteilhafterweise am Platten-
rand oder alternativ quer zum Plattenrand und mittig an-
geordnet sein. Eine runde oder ovale Ausfiihrung kann
vorteilhafterweise zentral in der Kochplatte angeordnet
sein. Die Kochzonen kdnnen dabei beispielsweise eben-
falls rund ausgefiihrt sein und um die Wrasen6ffnung he-
rum angeordnet sein. Weiterhin kdnnen die Kochzonen
dabei eine GroRe aufweisen, die einer GrofRe eines
Kochgefald entsprechen kann.

[0020] Das Kochfeld kann mindestens eine weitere
Kochzone aufweisen, wobei die Kochzonen benachbart
zu der Sensoreinrichtung angeordnet sein kénnen. Die
Kochzonen kdnnen beispielsweise als kreisférmige Fla-
chen oder als rechteckige Flachen ausgeformt sein. Als
Rechteck kénnen Kochgefalie vorteilhafterweise belie-
big innerhalb der Kochzone fiir einen Garvorgang abge-
stellt werden. Bei einer runden Variante kénnen die
Kochgefalie vorteilhafterweise in diesen vorgegebenen
Zonen abgestellt werden.

[0021] Es wird ferner ein Verfahren zum Betreiben ei-
nes Kochfelds in einer zuvor genannten Variante vorge-
stellt, wobei das Verfahren einen Schritt des Einlesens
eines das sensierte Fluid reprasentierenden Sensorsig-
nals und einen Schritt des Deaktivierens zumindest einer
Funktion des Kochfelds ansprechend auf das Sensorsi-
gnal umfasst.

[0022] Durch das Verfahren kann vorteilhafterweise
verhindert werden, dass Flissigkeit oder andere Partikel
auf der Kochplatte in die Abzugseinrichtung und somit
zu dem Geblase der Abzugseinrichtung gelangen kann.
Dadurch kann eine Hygiene verbessert und ein Verkle-
ben einzelner Komponenten vermieden werden.

[0023] Die Schritte des Verfahrens konnen beispiels-
weise von der Steuereinheit des Kochfelds umgesetzt
werden. Die Steuereinheit kann ausgebildet sein, um
Eingangssignale einzulesen und unter Verwendung der
Eingangssignale Ausgangssignale zu bestimmen und
bereitzustellen. Ein Eingangssignal kann beispielsweise
ein Uber eine Eingangsschnittstelle der Steuereinheit
einlesbares Sensorsignal darstellen. Ein Ausgangssig-
nal kann ein Steuersignal oder ein Datensignal darstel-
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len, das an einer Ausgangsschnittstelle der Steuereinheit
bereitgestellt werden kann. Die Steuereinheit kann aus-
gebildet sein, um die Ausgangssignale unter Verwen-
dung einer in Hardware oder Software umgesetzten Ver-
arbeitungsvorschrift zu bestimmen. Beispielsweise kann
die Steuereinheit dazu eine Logikschaltung, einen inte-
grierten Schaltkreis oder ein Softwaremodul umfassen
und beispielsweise als ein diskretes Bauelement reali-
siert sein oder von einem diskreten Bauelement umfasst
sein.

[0024] Ein Ausflihrungsbeispiel der Erfindung ist in
den Zeichnungen rein schematisch dargestellt und wird
nachfolgend naher beschrieben. Es zeigt

Figuren 1 bis 12  schematische Darstellungen von
Ausfiihrungsbeispielen eines Koch-
felds; und

Figur 13 ein Ablaufdiagramm eines Ausflh-
rungsbeispiels eines Verfahrens
zum Betreiben eines Kochfelds.

[0025] Die Figuren 1 bis 12 zeigen allesamt eine sche-

matische Darstellung eines Kochfelds 100 zum Bereiten
von Speisen gemaf unterschiedlichen Ausfiihrungsbei-
spielen. Da das Kochfeld 100 mit entsprechenden Kom-
ponenten unterschiedlich ausgefihrt sein kann, werden
zunachst eben diese Komponenten beschrieben, welche
in allen Figuren 1 bis 12 vorhanden sind. AnschlieRend
werden die einzelnen Figuren naher beschrieben, um
konkrete Merkmale oder Unterschiede der einzelnen
Kochfelder 100 hervorzuheben.

[0026] Inden Figuren 1 bis 12 weist das Kochfeld 100
eine Kochplatte 102 mit zumindest einer Wrasendoffnung
104 und zumindest einer an die Wraseno6ffnung 104 an-
grenzende Kochzone 106 auf. Ferner weist das Kochfeld
100 eine Abzugseinrichtung 108 mit einem Geblase zum
Ableiten von Wrasen aus der Wrasendéffnung 104 auf.
Da die Abzugseinrichtung 108 auf einer der Kochzone
106 abgewandten Seite der Kochplatte 102 angeordnet
ist, ist sie in den Figuren 1 bis 12 nicht ndher dargestellt.
Die Abzugseinrichtung 108 ist jedoch mit der Wrasen6ff-
nung 104 verbunden, beispielsweise Uber einen in die
Wrasenéffnung 104 miindenden Abzugsschachts. Das
Kochfeld 100 weist eine Sensoreinrichtung 110 mit min-
destens einem der Wrasenéffnung 104 zugeordneten
Sensorelement 112 auf. Das Sensorelement 112 ist aus-
gebildet, um ein auf der Kochplatte 102 vorhandenes Flu-
id zu sensieren und ein das Vorhandensein des Fluids
auf der Kochplatte 102 anzeigendes Sensorsignal 114
bereitzustellen. Bei dem Fluid kann es sich beispielswei-
se um aus einem Gargeschirr austretende tiberkochen-
de Flissigkeit handeln. Das mindestens eine Sensore-
lement 112 ist dabei zwischen der Wrasend&ffnung 104
und der Kochzone 106 angeordnet. Gemaf einem Aus-
fuhrungsbeispiel weist die Sensoreinrichtung 110 eine
Mehrzahl von Sensorelementen 112 auf. Die Sensore-
lemente 112 sind beispielsweise entlang eines Rands
der Wrasendéffnung 104 oder umlaufend um die Wrasen-
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6ffnung 104 angeordnet. Optional sind die Sensorele-
mente 112 in gleichmaRigen Abstand zueinander ange-
ordnet, sodass ein Zwischenraum zwischen zwei be-
nachbarten Sensorelementen 112 jeweils gleich ist.
[0027] Zudem weist das Kochfeld 100 gemaR diesem
Ausflhrungsbeispiel eine Steuereinheit 116 auf, die aus-
gebildet ist, um zumindest eine Funktion des Kochfelds
100 ansprechend auf das Sensorsignal 114 zu deakti-
vieren. Beispielsweise wird das Sensorsignal 114 dazu
drahtgebunden oder drahtlos von der Sensoreinrichtung
110 an die Steuereinheit 116 Gbertragen. Die Steuerein-
heit 116 weist lediglich optional eine Bedienvorrichtung
118 zum Bedienen des Kochfeldes 100 auf oder ist mit
einer solchen signaliibertragungsfahig gekoppelt. Bei-
spielsweise ist die Bedienvorrichtung 118 als ein berth-
rungsempfindliches Display ausgeformt und an einer ge-
eigneten Position der Kochplatte 102 angeordnet. Bei-
spielhaft ist die Bedienvorrichtung 118 als Teil der Steu-
ereinheit 116 dargestellt. Die Steuereinheit 116 ist bei-
spielsweise als ein Steuergerat realisiert und ist bei-
spielsweise an einer Unterseite der Kochplatte 102 an-
geordnet ist. Die Steuereinheit 116 ist ausgebildet, um
ansprechend auf das Sensorsignal 114 als Funktion des
Kochfeldes 102 beispielsweise einen Betrieb des Gebla-
ses der Abzugseinrichtung 108 und/oder ein einen Be-
trieb der mindestens einen Kochzone 106 zu deaktive-
ren.

[0028] Die Sensoreinrichtung 110 ist gemal einem
Ausflihrungsbeispiel in die Kochplatte 102 integriert oder
an der Kochplatte 102 angeordnet.

[0029] Wenn das Kochfeld 100 ein Abdeckelement
704 zum Abdecken der Wrasen6ffnung 104 aufweist, ist
die Sensoreinrichtung 110 oder zumindest ein Teil der
Sensoreinrichtung 110 direkt an dem Abdeckelement
704, beispielsweise an einem Rand des Abdeckele-
ments 704 angeordnet. Das Abdeckelement 704 ist da-
bei lediglich optional als ein Abdeckgitter oder als ein
Deckelelement zum vollstdndigen VerschlieRen der
Wrasen6ffnung 104 ausgeformt.

[0030] In anderen Worten ausgedriickt sind die Sen-
sorelemente 112, wie sie beispielsweise in mindestens
einer der Figuren 1 bis 6 beschrieben sind, zwischen der
auch als Ansaugspalt bezeichneten Wrasen6ffnung 104
und der mindestens einen Kochzone 106 angeordnet,
um ein Uberkochen oder generell auf der Kochplatte 102
angeordnete sonstige Flissigkeiten sicher zu detektie-
ren und sowohl die Kochzone 106 als auch den Lifter
oder das Geblase auszuschalten. Dadurch wird eine Ver-
schmutzung des Innenraumes der Abzugseinrichtung
108 oder Liuftereinheit, des Geblases, von Einbau-
schranken und/oder einer Verrohrung zu verhindert.
Hierzu ist beispielsweise mindestens der Kochzone 106
ein Sensorelement 112 zugeordnet. Durch die Mehrzahl
von Sensorelementen 112 wird die Detektions- bzw. Aus-
I6sewahrscheinlichkeit erhéht.

[0031] Alternativ, wie es beispielsweise in mindestens
einer der Figuren 7 bis 12 naher beschrieben ist, ist die
Sensoreinrichtung 110 beispielsweise am Rahmen eines
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Ansauggitters angeordnet, um ein Uberkochen oder
auch sonstige Flissigkeiten zu detektieren und folglich
sowohl Kochzone 106 als auch Liifterauszuschalten, um
eine Verschmutzung des Innenraumes der Liiftereinheit,
des Geblases, der Schranke und Verrohrung zu verhin-
dern.

[0032] Dabeiweist der Rahmen des Ansauggitters als
Sensoreinrichtung 110 beispielsweise eine entspre-
chende engmaschige Sensorik auf, die das Uberkochen
detektiert sowie die Kochzone 106 und den Lifter aus-
schaltet, um das Hineinlaufen bzw. Ansaugen der Flis-
sigkeiten in den Abzugsschacht zu verhindern oder zu
reduzieren.

[0033] In Figur 1 sind die mindestens eine Kochzone
106 und eine weitere Kochzone 120 benachbart zuein-
ander und gegeniberliegend zu Wrasenéffnung 104 und
der Sensoreinrichtung 110 angeordnet sind. Insgesamt
weist das Kochfeld 100 geman diesem Ausflihrungsbei-
spiel vier gleichgroRe Kochzonen 106, 120, 122, 124 auf,
die an den Ecken der Kochplatte 102 angeordnet sind.
Die Kochzonen 106, 120, 122, 124 sind beispielhaft qua-
dratisch ausgeformt, kdnnen jedoch beispielsweise auch
rund oder langlich ausgeformt sein. Die Wrasenéffnung
104 ist rechteckig ausgeformt und mittig zwischen den
Kochzonen 106, 120 sowie mittig zwischen den Kochzo-
nen 122, 124 angeordnet. Das bedeutet, dass die Koch-
zonen 106, 122 auf einer Seite der Wrasendéffnung 104
angeordnet sind und die Kochzonen 120, 124 auf einer
gegenuberliegenden Seite der Wrasendéffnung 104. So-
mit kann die Wrasendéffnung 104 verwendet werden, um
Wrasen von allen vier Kochzonen 106, 120, 122, 124
abzusaugen. Gemalf diesem Ausfiihrungsbeispiel weist
die Sensoreinrichtung 110 eine Mehrzahl, beispielswei-
se sechs gleichartige Sensorelemente 112 auf, die auf
beide Seiten der Wrasendffnung 104 verteilt sind. Bei-
spielsweise sind auf jeder Seite der Wrasenéffnung 104
drei Sensorelemente 112, beispielsweise in gleichmafi-
gen Abstanden zueinander angeordnet. Die Bedienvor-
richtung 118 ist beispielhaft benachbart zu einer Schmal-
seite der Wrasen6ffnung 104 zwischen den Kochzonen
122, 124 angeordnet

[0034] In Figur 2 weist das Kochfeld 100 im Unter-
schied zu Figur 1 lediglich die Kochzone 106 und die
weitere Kochzone 120 auf, die beispielhaft jeweils der
GroRe von zwei benachbarten Kochzonen aus Figur 1
entsprechen. Die Wrasendffnung 104, die Sensoreinheit
110 mit der Mehrzahl von Sensorelementen 112, von
denen der Ubersichtlichkeit halber nur eines mit Bezugs-
zeichen versehen ist, sowie die Position und GroRe der
Bedienvorrichtung 118 ist gemafR diesem Ausfiihrungs-
beispiel unverandert.

[0035] Figur 3 zeigt eine alternative Ausfilhrung des
Kochfelds 100, wie es zuvor bereits beschrieben wurde.
Gemal diesem Ausflihrungsbeispiel ist die Wrasenoff-
nung 104 in einem Randbereich 300 der Kochplatte 102
und somit entlang einer Haupterstreckungsachse 301
des Kochfeldes 100 angeordnet. Die Mehrzahl von Sen-
sorelementen 112 ist dabei auf einer einzigen Seite der
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Wrasen6ffnung 104 angeordnet, die der Kochzone 106
zugewandt ist. Das bedeutet, dass die Sensorelemente
112 zwischen der Wrasendéffnung 104 und der Kochzone
106 beispielshaft auf einer Linie angeordnet sind. Insge-
samt weist das Kochfeld 100 gemaR diesem Ausfih-
rungsbeispiel eine einzige Kochzone 106 abweichend
gegenuber den in den Figuren 1 und 2 beschriebenen
Kochfeldern auf. Auf der einzigen Kochzone 106 sind
Kochgefalie fur einen Garprozess beispielsweise belie-
big anordenbar. Weiterhin ist die Bedienvorrichtung 118
gemal diesem Ausfiihrungsbeispiel an einem weiteren
Randbereich 302 der Kochplatte 102, gegentiberliegend
zu der Wrasenoffnung 104, angeordnet und weist ledig-
lich optional gleiche oder annahernd gleiche Abmessun-
gen auf wie die Wrasendéffnung 104.

[0036] In Figur 4 ist ebenfalls eine alternative Ausfiih-
rung des Kochfelds 100 dargestellt. Gemaf diesem Aus-
fuhrungsbeispiel weist das Kochfeld 100 vier runde
Kochzonen 106, 120, 122, 124 auf, in deren Mitte die
Wrasen6ffnung 104 angeordnet ist. Die Mehrzahl von
Sensorelementen 112 ist dabei um die Wrasendéffnung
104 zwischen der Wrasend6ffnung 104 und den Kochzo-
nen 106, 120, 122, 124 angeordnet. Dadurch kann in
Richtung der Wrasendéffnung 104 flieBendes Fluid bei
einem Uberkochen rechtzeitig sensiert und folglich ver-
hindert werden kann, dass dieses in die Wrasendéffnung
104 eingesaugt wird. Gemal diesem Ausfiihrungsbei-
spiel ist jeweils ein Sensorelement 112 einer der Koch-
zonen 106, 120, 122, 124 zugeordnet, sodass die Sen-
soreinrichtung beispielhaft vier Sensorelemente 112 auf-
weist.

[0037] Das in Figur 5 dargestellte Kochfeld 100 dhnelt
dem in Figur 2 beschriebenen Kochfeld. Auch hier weist
das Kochfeld 100 zwei Kochzonen 106, 120 auf. Abwei-
chend ist die Wrasend6ffnung 104 jedoch an einem Sei-
tenrand 500 des Kochfelds angeordnet, sodass Wrasen
von der Kochzone 106 durch die Wrasendffnung 104 ab-
gezogen werden kdnnen. Zusatzlich weist das Kochfeld
100 gemal diesem Ausfiihrungsbeispiel an einem dem
Seitenrand 500 gegenuberliegenden Seitenrand 502 ei-
ne weitere Wraseno6ffnung 504 auf. Gemal diesem Aus-
fuhrungsbeispiel weist die Sensoreinrichtung 110 min-
destens ein der weiteren Wrasendffnung 504 zugeord-
netes weiteres Sensorelement 506 auf. Insgesamt weist
die Sensoreinrichtung 110 gemaf diesem Ausflihrungs-
beispiel sechs Sensorelemente 112, 506 auf, wobei drei
zwischen der Wrasendéffnung 104 und der Kochzone 106
und drei zwischen der weiteren Kochzone 120 und der
weiteren Wrasenoéffnung 504 angeordnet sind. Die Be-
dienvorrichtung 118 ist gemaf diesem Ausflihrungsbei-
spiel ebenfalls im weiteren Randbereich 302 angeordnet
und dhnelt in ihrer Form beispielsweise der in Figur 3
dargestellten Bedienvorrichtung.

[0038] In Figur 6 ist das Kochfeld 100 derart darge-
stellt, dass dem in Figur 5 beschriebenen Kochfeld &h-
nelt. Gemalk diesem Ausfiihrungsbeispiel weist das
Kochfeld 100 zusatzlich zu den Wrasendffnungen 104,
504 eine zusatzliche Wrasenéffnung 600 auf, die im
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Randbereich 300 angeordnet ist. Benachbart zu der zu-
satzlichen Wrasenoffnung 600 ist ferner mindestens ein
der zusatzlichen Wrasendéffnung 600 zugeordnetes zu-
satzliches Sensorelement 602 angeordnet, welches
ebenfalls Teil der Sensoreinrichtung 110 ist. Die Koch-
zonen 106, 120 sind hierbei also von den drei Wrasen-
offnungen 104, 504, 600 umgeben, wobei die Sensore-
lemente 112, 506, 602 zwischen den Wrasendffnungen
104, 504, 600 und den Kochzonen 106, 120 angeordnet
sind.

[0039] In Figur 7 ist das Kochfeld 100 derart darge-
stellt, dass dem in Figur 1 beschriebenen Kochfeld éh-
nelt. Genauer gesagt entspricht das hier dargestellte
Kochfeld 100 dem in Figur 1 beschriebenen Kochfeld mit
Ausnahme der Sensoreinheit 110. Gemal diesem Aus-
fuhrungsbeispiel sind Sensorelemente engmaschig um
die Wrasendéffnung 104 angeordnet, beispielsweise an
einem Abdeckelement 704.

[0040] In Figur 8 ist das Kochfeld 100 derart darge-
stellt, dass dem in Figur 2 beschriebenen Kochfeld éh-
nelt. Genauer gesagt entspricht das hier dargestellte
Kochfeld 100 dem in Figur 2 beschriebenen Kochfeld mit
Ausnahme der Sensoreinheit 110. Gemal diesem Aus-
fuhrungsbeispiel sind Sensorelemente engmaschig um
die Wrasendéffnung 104 angeordnet, beispielsweise an
einem Abdeckelement 704. Auch hier weist das Kochfeld
100 zwei Kochzonen 106, 120 auf.

[0041] In Figur 9 ist das Kochfeld 100 derart darge-
stellt, dass dem in Figur 3 beschriebenen Kochfeld ah-
nelt. Genauer gesagt entspricht das hier dargestellte
Kochfeld 100 dem in Figur 3 beschriebenen Kochfeld mit
Ausnahme der Sensoreinheit 110. GemaR diesem Aus-
fuhrungsbeispiel sind Sensorelemente engmaschig um
die Wrasendéffnung 104 angeordnet, beispielsweise an
einem Abdeckelement 704. Auch hier weist das Kochfeld
100 lediglich die Kochzone 106 und die Wrasendffnung
104 auf.

[0042] In Figur 10 ist das Kochfeld 100 derart darge-
stellt, dass dem in Figur 4 beschriebenen Kochfeld &h-
nelt. Genauer gesagt entspricht das hier dargestellte
Kochfeld 100 dem in Figur 4 beschriebenen Kochfeld mit
Ausnahme der Sensoreinheit 110. Gemal diesem Aus-
fuhrungsbeispiel sind Sensorelemente engmaschig um
die Wrasendéffnung 104 angeordnet, beispielsweise an
einem Abdeckelement 704. Auch hier weist das Kochfeld
100 vier einzelne Kochzonen 106, 120, 122, 124 sowie
die mittig an der Kochplatte 102 angeordnete Wrasen-
6ffnung 104 auf.

[0043] In Figur 11 ist das Kochfeld 100 derart darge-
stellt, dass dem in Figur 5 beschriebenen Kochfeld &h-
nelt. Genauer gesagt entspricht das hier dargestellte
Kochfeld 100 dem in Figur 5 beschriebenen Kochfeld mit
Ausnahme der Sensoreinheit 110. GemalR diesem Aus-
fuhrungsbeispiel sind Sensorelemente 112, 506 engma-
schig um die Wrasenéffnungen 104, 504 angeordnet,
beispielsweise an einem Abdeckelement 704. Auch hier
weist das Kochfeld 100 zwei Kochzonen 106, 120 sowie
zwei an den Seitenrandern 500, 502 angeordnete Wra-
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sendffnungen 104, 504 mit der sie umgebenden Mehr-
zahl von Sensorelementen 112, 506 auf.

[0044] In Figur 12 ist das Kochfeld 100 derart darge-
stellt, dass dem in Figur 6 beschriebenen Kochfeld &h-
nelt. Genauer gesagt entspricht das hier dargestellte
Kochfeld 100 dem in Figur 6 beschriebenen Kochfeld mit
Ausnahme der Sensoreinheit 110. Gemaf diesem Aus-
fuhrungsbeispiel sind Sensorelemente 112, 506, 602
engmaschig um die Wrasendffnungen 104, 504, 600 an-
geordnet, beispielsweise an einem Abdeckelement 704.
[0045] Figur 13 zeigt ein Ablaufdiagramm eines Aus-
fuhrungsbeispiels eines Verfahrens 1300 zum Betreiben
eines Kochfelds, wie es beispielsweise in mindestens
einer der Figuren 1 bis 12 beschrieben wurde. Das Ver-
fahren 1300 weist dabei einen Schritt 1302 des Einlesens
auf sowie einen Schritt 1304 des Deaktivierens. Im
Schritt 1302 des Einlesens wird ein das sensierte Fluid
reprasentierende Sensorsignal eingelesen. Im Schritt
1304 wird zumindest eine Funktion des Kochfelds an-
sprechend auf das Sensorsignal deaktiviert, beispiels-
weise die Abzugseinrichtung oder zumindest eine Koch-
zone.

Patentanspriiche

1. Kochfeld (100) zum Bereiten von Speisen, wobei das
Kochfeld (100) die folgenden Merkmale aufweist:

eine Kochplatte (102), die eine Wrasenéffnung
(104) und zumindest eine die Wraseno6ffnung
(104) mindestens teilweise umgebenden Koch-
zone (106) aufweist;

eine Abzugseinrichtung (108) mit einem Gebla-
se zum Ableiten von Wrasen aus der Wrasen-
6ffnung (104); und

eine Sensoreinrichtung (110) mit mindestens ei-
nem der Wrasendffnung (104) zugeordneten
Sensorelement (112), das ausgebildet ist, um
ein auf der Kochplatte (102) vorhandenes Fluid
zu sensieren und ein das Vorhandensein des
Fluids auf der Kochplatte (102) anzeigendes
Sensorsignal (114) bereitzustellen; und

eine Steuereinheit (116), die ausgebildet ist, um
zumindest eine Funktion des Kochfelds (100)
ansprechend auf das Sensorsignal (114) zu
deaktivieren.

2. Kochfeld (100) gemaR Anspruch 1, wobei die Steu-
ereinheit (116) ausgebildet ist, um als die Funktion
einen Betrieb des Geblases und/oder der Kochzone
(106) zu deaktivieren.

3. Kochfeld (100) gemaR einem der vorangegangenen
Anspriiche, wobei das mindestens eine Sensorele-
ment (112) zwischen der Wrasenéffnung (104) und
der Kochzone (106) angeordnet ist.
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Kochfeld (100) gemaf einem der vorangegangenen
Anspriiche, wobeidie Wrasendffnung (104) in einem
Randbereich (300) der Kochplatte (102) oder mittig
in der Kochplatte (102) angeordnet ist.

Kochfeld (100) gemaf einem der vorangegangenen
Anspriiche, wobei die Sensoreinrichtung (110) eine
Mehrzahl von Sensorelementen (112) zum Sensie-
ren des Fluids und Bereitstellen des das Vorhan-
densein des Fluids auf der Kochplatte (102) anzei-
genden Sensorsignals (114) aufweist.

Kochfeld (100) gemaf Anspruch 5, wobei die Mehr-
zahl von Sensorelementen (112) die Wrasen6ffnung
(104) umlaufend angeordnet ist.

Kochfeld (100) gemaR einem der Anspriiche 5 bis
6, wobei jeweils zwei benachbarte Sensorelemente
(112) aus der Mehrzahl von Sensorelementen (112)
in gleichmafliigen Abstanden zueinander angeord-
net sind.

Kochfeld (100) gemaR einem der Anspriiche 5 bis
7, wobei jedes Sensorelement (112) aus der Mehr-
zahl von Sensorelementen (112) jeweils einer Koch-
zone (106) zugeordnet ist.

Kochfeld (100) gemaf einem der vorangegangenen
Anspriiche, wobei die Sensoreinrichtung (110) an
der Kochplatte (102) angeordnet ist.

Kochfeld (100) gemal einem der Anspriiche 1 bis
8, mit einem Abdeckelement (704) zum Abdecken
der Wrasenéffnung (104), wobei die Sensoreinrich-
tung (110) an einem Rand des Abdeckelements
(704) an dem Abdeckelement (704) angeordnet ist.

Kochfeld (100) gemaf einem der vorangegangenen
Anspriiche, wobei die Kochplatte (102) mindestens
eine weitere Wrasenéffnung (504) aufweist, wobei
die Sensoreinrichtung (110) mindestens ein der wei-
teren Wrasendffnung (504) zugeordnetes weiteres
Sensorelement (506) aufweist.

Kochfeld (100) gemaf einem der vorangegangenen
Anspriche, wobei die Wrasenéffnung (104) rechte-
ckig oder rund ausgeformt ist.

Kochfeld (100) gemaf einem der vorangegangenen
Anspriche, mit mindestens einer weiteren Kochzo-
ne (120), wobei die Kochzonen (106, 120) benach-
bart zu der Sensoreinrichtung (110) angeordnet
sind.

Verfahren (1300) zum Betreiben eines Kochfelds
(100) gemaR einem der vorangegangenen Anspri-
che, wobei das Verfahren (1300) die folgenden
Schritte umfasst:
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Einlesen (1302) eines das sensierte Fluid repra-
sentierenden Sensorsignals (114); und
Deaktivieren (1304) zumindest einer Funktion
des Kochfelds (100) ansprechend auf das Sen-
sorsignal (114).
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