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Przyrzad mocujgcy zwlaszcza do wykonywania
ostrzy pilnikéw

Przedmiotem wynalazku jest przyrzad mocujacy zwlaszcza do wykonywania ostrzy pilnikéw.

Proces wykonywania ostrzy na pilnikach znanymi metodami wymaga ich pewnego mocowania oraz
orientowania w stosunku do narzedzia wykonujacego ostrza. W dotychczasowej praktyce stosuje si¢ moco-
wanie i orientowanie reczne oraz zmechanizowane, przy czym mocowanie przy wykorzystaniu sity rgk w
trakcie wykonywania ostrzy jest wielce uciazliwe natomiast stosowane ukiady zmechanizowane nie zapew-
niaja odpowiedniej jako$ci wykonania ostrzy oraz wydajnosci obrébki w stosunku do mocowania r¢cznego.
Nizsza wydajno$¢ dla zmechanizowanego ukiadu wynika z faktu, ze w znanych rozwiazaniach mocowanie
p6ffabrykatu odbywa si¢ w strefie pracy co utrudnia mocowanie przedtuzajac czas przygotowawczy i
powoduje zagrozenie dla pracownika.

Celem wynalazku jest usunigcie znanych wad i niedogodno$ci przez opracowanie przyrzadu mocujgcego
zwlaszcza do wykonywania ostrzy pilnikéw.

Istota wynalazku polega na tym, ze péifabrykat mocowany jest w tulei mocujacej zaciskanej poprzez
tulej¢ zewnetrzna sprezyna opierajaca si¢ o korpus, w ktérym ufozyskowana jest tuleja mocujaca, a korpus i
znajdujaca si¢ ponizej dZwignia ulozyskowane sg na trzpieniu w plycie podstawowej, przy czym na dzwigni
zamocowany jest kolek, ktéry przechodzi przez rowek w korpusie i styka si¢ z tuleja zewngtrzng, a na plycie
podstawowej umieszczone s3 zderzak lewy i zderzak prawy ograniczajace obrét korpusu przy pomocy
wspolpracujacego z nimi kotka.

Zaleta techniczng wynalazku jest to, Ze umozliwia pewne zamocowanie p6ifabrykatu w trakcie obrébki
oraz to, Ze zamocowanie jego nast¢puje W pozycji poza miejscem obrébki co zapewnia bezpieczenstwo
oblsugi. Jednoczeénie urzadzenie wedlug wynalazku umozliwia uzyskanie wysokiej wydajnosci obrébki.

Przedmiot wynalazku przedstawiony jest na rysunku, na ktérym fig. 1 pokazuje przyrzad w przekroju
pionowym w pezycji pracy, fig. 2 w tej samej pozycji w przekroju pionowym, natomiast fig. 3 w przekroju
poziomym w pozycji wymiany péifabrykatu.

Przyrzad zbudowany jest z korpusu 1 ulozyskowanego na trzpieniu 2 w plycie podstawowej 3. W
korpusie 1 ulozyskowana jest tuleja mocujaca 4 zaciskana spr¢zyna § przy pomocy tulei zewngtrznej 6.
Mig¢dzy korpusem 1, a plyta podstawowa 3 znajduje si¢ dZwignia 7 z kotkiem 8 i krzywkami 9. Kolek 8
przechodzi przez rowek 10 w korpusie 1 i wspélpracuje z tulejg zewngtrzng 6, natomiast krzywki 9
wspdlpracuja z krzywkami 12 potgczonymi z plyta podstawowa 3. W chwili kiedy dZwignia 7 znajdzie si¢ w
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pozycji ..0“ kolek 8 przechodzacy przez rowek 10 w korpusie 1 naciska na tulej¢ zewngtrzna 6 powodujac
otwarcie tulei 4. Obrét korpusu 1 w lewo tzn. w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara jest
ograniczony osadzonym w nim kotkiem 13 przez zderzak 14 umieszczony na plycie podstawowej 3. Zaciénie-
cie tulei zaciskowej 4 nast¢puje przez obrét dZwignia 7w pozycj¢ ,Z“. Wtedy to korpus 1 pozostaje jeszcze w
spoczynku, natomiast kolek 8 przesuwa si¢ w rowku 10 przestajac naciska¢ na tulej¢ zewnetrzng 6. Dalszy
ruch d4wigni w prawo powoduje obrét korpusu 1 za porednictwem kotka 8. Gdy dZwignia 7 wraz z
korpusem 1 osiagnie pozycj¢ ,R“ nast¢puje zablokowanie obrotu korpusu 1 kotkiem 13 przez zderzak 15
umieszczony w plycie podstawowej 3. Pilnik 18 spoczywa na podkladce 21. Po nacigciu pierwszego rzedu
ostrzy nastgpuje podziat o zadang warto$¢ katowa. Obrét pilnika 18 o jedng podziatke jest realizowany przy
pomocy silownika pneumatycznego 19 o regulowanej dlugosci skoku i sprzegia jednokierunkowcgo 20
polaczonego z tuleja mocujacy 4.

W celu wymiany pilnika nalezy dZwigni¢ 7 obrédci¢ w lewo. W pierwszej chwili nastcpuje podnoszenie
korpusu 1 przy pomocy krzywki 9 §lizgajacej si¢ po krzywce 12. W tym czasie korpus 1 nie obraca sie,
poniewaz kotki ustalajace 1§ korpus 1 znajduja si¢ w otworach ustalajacych 16 piyty podstawowej 3.
Jednoczesnie z obrotem 7 kolek 8 przesuwa si¢ w lewo w rowku 10do oporu. Przy dalszym ruchu dZwigni 7w
lewo naste¢puje obrét korpusu 1, przy czym kotki 17 wychodza z otworéw 16, krzywka 9 przesuwa si¢ po
krzywce 12. W tym czasie p6ifabrykat 18 zostaje podniesiony z korpusem 1 i obraca si¢ przechodzac nad
kiadkg 21 i pozostaje zamocowany az do momentu osiagni¢cia przez diwigni¢ 7 pozycji ,Z“. W tym
polozeniu nast¢puje zetknigcie si¢ kotka 15 glowicy ze zderzakiem 13. Dalszy ruch d4wigni powoduje nacisk
kotka 8 na tuleje 10, ktéra z kolei naciska na spr¢zyn¢ 8 i powoduje odmocowanie péifabrykatu 17.

Zastrzezeniec patentowe

Przyrzad mocujgcy zwlaszcza do wykonywania ostrzy pilnikéw, znamienny tym, ze do zamocowania
péifabrykatu (18) ma tulej¢ mocujacq (4) zaciskang poprzez tulej¢ zewnetrzng (6) sprezyna (8) opierajaca si¢ o
korpus (1), w ktérym uloZyskowana jest tuleja mocujaca (4), a korpus (1)i znajdujaca si¢ ponizej dZwignia (7)
ulozyskowane sq na trzpieniu (2) w plycie podstawowej, przy czym na diwigni (7) zamocowany jest kotek (8),
ktéry przechodzi przez rowek (10) w korpusie (1) i styka si¢ z tuleja zewnetrzng (6), a na plycie podstawowe;j
(3) umieszczone s3 zderzak lewy (15) i zderzak prawy (14) ograniczajace obrét korpusu (1) przy pomocy
osadzonego w nim kotka (13).
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