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1 2
Ulelem zafizeni je dosdhnout kvalitni /

odezvu na jednotlivy jednotkovy skok regu-
lované veli¢iny, nap¥iklad rychlosti, coZ mé L
priznivy dopad na kvalitu vyrobkii. Uvede- © Q
ného Gcelu se dosdhne zapojenim zafizenim
podle vyndlezu, které sestdvda z ovladaciho
bloku, vyhodnocovaciho bloku, napéjeciho ~
bloku, pohénéciho motru, ¢idla otadek, blo-
ku programétoru tloustky pésu a Sesti Fidi- K
cich blokd. _ R

w10

A

Vel
‘ 2t
=]
2

£
3

i
L

240599




240599

3

Vynalez se tyka zafizeni pro dpravu digi-
tdlni stavové velidiny pro fizeni elektrické-
ho pohonu, napiiklad u vdlcovacich trati
a podobné.

V oboru primyslovych regulaci, kde vy85i
naroky na dynamiku systému a ekonomicka
hlediska jsou v rozporu s feSenim 1tlohy po-
moci &islicového poditate, dochdzi Fesitel
problému k zavéru, Ze moderni zafizeni musi

‘umoZnit vyuZiti pfiznivych vlastnosti jak a-
" nalogové, tak i &islicové techniky. V soucas-
né dobé se ustélil ndzor na analogovou re-
gulaéni techniku jako na obor, ktery jiZ do-
sdhl vrcholu svych moZnosti a ktery se déle
vyviji piedev8im v zédvislosti na rozvoji elek-
tronickych obvodi a metod. Analogové ob-
vody jsou doplilovany &islicovymi do té miry,
7e v mnohych p¥ipadech jsou jimi z velké
¢éasti nahrazeny. Tyto hybridni systémy maji
nesporné vyhody, a to zejména v presnosti
klad rychlosti, tahu apod. A% dosud hybrid-
ni reguldtor sestdval z &islicovych Fidicich
obvodit a analogovych ovladacich obvodd,
kde zadavani v3ech Fidicich velidin bylo pro-
. vedeno nespojité bez ohledu na kvalitu ode-
zvy téchto velié¢in v pFechodovych stavech,
napiiklad p¥i zmé&ndch rychlosti kolem jeji
ustdlené hodnoty, popfipadé byla tato veli-
¢ina pfedvolena a potom skokové zadavana.

Uvedené FeSeni md v3ak né&které nedo-
statky, které pravé vyplyvajl ze vzdjemné

névaznosti ‘¢islicovych a analogovych obvo-
dfi, nebot tzv. spojity analogovy regula€ni
systém zpracovédva €islicové signély vice €i
méné kvalitné upravené dislicovEé analogo-
vym prevodnikem. Cim hrub$i je tento pfe-
vodnik, tim horsi je odezva reguladni sousta-
vy se stejnosmérnym pohdnécim motorem,
coZ se projevi v hor§im dynamickém chova-
ni regulovanych pohontt. Je-li nap¥iklad u
hybridniho regulagniho systému zadédvédna
digitdlni hodnota rychlosti ve tvaru stup-
fiovité funkce jako stavova velifina do regu-
latoru stavu, coZ je analogovy obvod €asové
upravujici tuto veli€inu, projevi se toto ne-
gativn® v chovani pohonu, pokud regulétor
stavu méd nastavenou menSi strmost narfistu
tohoto signélu, neZ je strmost zaddvané ve-
liéiny, tj. strmost stupifiové funkce. To byva
ve vétsing pripadd, nebot digitdln& zadava-
nad rychlost je identifikovdna na displeji
pultu operdtora a strmost ndrtstu, v daném
piipad® zmé&na C&isel, je omezena reakéni
schopnosti obsluhy.

Uvedené nevyhody odstraiiuje zafizenI pro
dpravu digitadlni stavové veli¢iny pro ¥izeni
elektrického pohonu podle vyndlezu, které
sestavé z ovladaciho bloku, vyhodnocovaciho
bloku, piizplisobovaciho bloku, napéjeciho
bloku, pohan&ciho motoru, ¢idla otadek, blo-
ku programdétoru tlouStky pésu a Sesti Fidi-
cich blokf.

Podstatou zafizeni podle vynélezu je to, Ze
vystup ovlddaciho bloku je spojen s ovldda-
cim vstupem vyhodnocovaciho bloku, jehoZ
druhy analogovy vystup je zapojen na druhy

4
pFimy vstup prvniho ¥diciho bloku a prvai
analogovy vystup na p¥imy vstup pFizpliso-
bovaciho bloku, jehoZ vystup je pfipojen k
prvnimu priménu vstupu prvnitho Fidiciho
bloku. P¥imé vystupy prvniho Fidiciho bloku
jsou spojeny s pfisluSnymi Fidicimi vstupy
druhého ¥idiciho bloku, na jehoZ pfimé vy-
stupy jsou zapojeny odpovidajici ¥idici vstu-
py tFetiho Fidiciho bloku, jehoZ blokovaci
vystup je pfipojen k zp&tnovazebnimu vstu-
pu vyhodnocovactho bloku, jehoZ identifi-
katni vystup je spojen se zpétnovazebnim
vstupem ovlddaciho bloku. Vystup ¢idla oté-
tek je pak paraleln& pFipojen na zpé&tnova-
zebni vstup napédjeciho bloku, na jehoZ vy-

. stup je zapojen pohédnéci motor. PF¥imé vstu-

py napédjeciho bloku jsou spojeny s kores-
pondujicimi ¥idicimi vystupy t¥etiho Fidiciho
bloku, jehoZ prvni pfimy vystup je paralein&
pFipojen k fidicimu vstupu pétého fidiciho
bloku a k ¥idicimu vstupu Sestého Fidiciho
bloku. Blokovaci vstup bloku programatoru
tloustky pésu je spojen s péatym piimym
vstupem t¥etiho bloku, jehoZ &tvrty prFimy
vystup je zapojen na prvni Fidici vstup a
tifeti pFimy vystup na druhy Fidici vstup
bloku programaétoru tlou$tky pésu a druhy
pFimy vystup na Fidici vstup &tvrtého Fidi-
ciho bloku.

Pfinosem =zafizeni podle vyndlezu je do-
saZeni kvalitni odezvy na jednotkovy skok
regulované veli€iny, naptiklad rychlosti, coZ
ma piiznivy dopad i na kvalitu vyrobkd, na-
pfiklad plechfi a past z rGznych materidll
a na Fizeni podfizenych reguldtorit elektric-
ky regulovanych pohoni.

Zatizeni pro upravu digitdlni stavové ve-
lidiny pro fizeni elektrického pohonu podle
vynélezu je piikladné schematicky znézor-
néno blokovym schématem na pFipojeném
vykresu.

Zatrizeni podle vyndlezu sestdva z ovldda-
ciho bloku, coZ je napftiklad ovliddaf v o-
vladacim pultu, vyhodnocovaciho bloku 2
tvofeného mikropod&itadem, pfizplisobovaci-
ho bloku 3, tvoFeného napfiklad integral-

‘nim zesilovadem a prvniho Fidiciho bloku 4,

sestaveného z operaéniho zesilovate, relé
a zadavacich obvodéi. Dédle zaiizeni podle
vynélezu sestdvd z druhého ¥Fidiciho bloku
5, tvofeného opera¢nim a integradnim zesi-
lovadem, tfetiho fidictho bloku 6, sestave-
ného z vykonového zesilovade, relé a hradla,
napéjeciho bloku 7, coZ je v daném pfipadé
tyristorovy ménié, pohdn&ciho motoru 8 a
tidla 9 otadek, coZ je napftiklad tachodyna-
mo. Nedilnou sou&ésti zafizeni podle vyné-
lezu je téZ blok 10 programdtoru tlouStky
pasu, coZ je napfiklad mikropo€itaé a &tvr-
ty, paty a Sesty Fidici blok 11, 12, 13, reali-
zované operatnimi zesilovati a hradly. Jed-
notlivé bloky 1 aZ 13 jsou pak zapojeny tak,
Ze vystup ovliddacihe bloku je spojen s ovla-
dacim vstupem a vyhodnocovaciho bloku 2,
jehoZ druhy analogovy vystup ¢ je zapojen
na druhy pifimy vstup f prvnfho Fidiciho
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bloku 4 a prvni analogovy vystup b na pfi-
my vstup d piizplisobovaciho bloku 3, jehoZ
vystup je pFipojen k prvnimu pfimému vstu-
pu e prvniho Fidiciho bloku 4. PFimé vystu-
py h, ¢, = prvniho #idiciho bloku 4 jsou
spojeny s pristusnymi Fidicimi vstupy, i, §,
« druhého Fidiciho bloku 5, na jehoZ pfimé
vystupy k, 1 jsou zapojeny odpovidajici fidi-
ci vstupy m, n tf¥ettho ¥idiciho bloku 6 jehoZ
blokovaci vystup t je pFfipojen k zp&tnova-
zebnimu vstupu x vyhodnocovaciho bloku 2,
jehoZ identifikacni vystup ¢ je spojen se
zp&tnovazebnim vstupem = ovlddaciho blo-
ku. Vystup ¢idla 9 otacek je paraleln& pfi-
pojen na zpé&tnovazebni vstup g prvniho ¥i-

diciho bloku 4 a na zpétnovazebni vstup z

napéjeciho bloku 7, na jehoZ vystup je zapo-
jen pohéné&ci motor 8. PFimé vstupy napdje-
ctho bloku 7 jsou spojeny s korespondujici-
mi Fidicimi vystupy u, v t¥etiho ¥idiciho blo-
ku 6, jehoZ prvni p¥imy vystup o je paralel-
n& pFipojen k Fidicimu vstupu ¢ patého Fidi-
cfho.bloku 12 a k Fidicimu vstupu ¢ Sestého
¥idictho bloku 13. Blokovaci vstup « bloku
10 programétoru tloustky péasu je spojen s
patym piFimym vstupem s tfetiho Fidiciho
bloku 6, jehoZ é&tvrty pfimy vystup r je za-
pojen na prvni Fidici vstup g a t¥eti pFimy
vystup q na druhy ¥idici vstup y bloku 10
programétoru tlouStky pdsu. Druhy pfimy
vystup p tietiho ¥idicitho bloku 8 je pak pfi-
pojen na ¥Fidic{ vstup # ¢tvrtého ¥Fidiciho blo-
ku 11.

Funkce zafizeni podle vyndlezu je nésle-
dujici. V ovlddacim bloku se navoli p¥islus-
ny reZim a charakter zaddvané veli€iny, ge-
nerované ve vvhodnocovacim bloku 1, kte-
r§ vyhodnoti okamZité hodnoty velidin, na-
pfiklad rychlosti, apod., které jsou déle
tvarovany v prizplisobovacim bloku 3 a ko-

rigovany a polaritné upraveny v prvnim
fidicim bloku 4, na jehoZ zpé&tnovazebni
vstup g se pFrivadi skutend hodnota otdfek
pohédnéciho motoru 8, potfebnd pro korekci
pratahu. Druhy vystupni signél, coZ je zrych-
leni, se z druhého analogového vystupu ¢
vyhodnocovaciho bloku 2 pak pfivddi na
druhy pfimy vstup £ prvniho #idiciho bloku
4, Je-li veli¢ina, napfiiklad rychlost, pfedvo-
lena na ovlddacim bloku a aZ po p¥edvoleni
jim zadané& pfes vyhodnocovaci blok 2 a
prizptsobovaci blok -3 na prvni pfimy vstup
e prvniho ¥idiciho bloku 4 je respektovéna
strmost néristu signdlu, nastavend v druhém
fidicim bloku 5 prostfednictvim signélu, p¥i-
vedenym na jeho druhy ¥idici vstup j.

V tomto reZimu neni prizplsobovaci hlok
3 ve funkci a odezva regulacni soustavy je
rychld, sledujici funkci druhého i#idiciho
blokt 5. Neni-li zaddvand hodnota veli€iny,
napiiklad rychlost piedvolena, ale b&hem
pracovniho reZimu volena a sledovédna ovla-
dacim blokem, je zapojen do funkce pFizpt-
zplisobovaci blok 3 s nastavenou strmosti,
kterd tvofi tzv. obédlku stupiiovité funkce
zaddvané rychlosti. Odezva regula&ni sou-
stavy, tvofené napéjecim blokem 7, pohéné-
cim motorem 8 a &idlem 9 otdfek, je pak
pomal4. Tteti ¥idicl blok 6 vyhodnocuje i 1o-
gicky signél, informujici vyhodnocovaci blok
2 0 zméndch stavové velifiny rychlosti.
Vystupni signdl z druhého analogového vy-
stupu ¢ vyhodnocovaciho bloku 2, imérny

. zrychleni, pfivedeny na druhy fidici vstup

n tiettho ¥idicitho bloku 6 je timto t¥etim -
dicim blokem 6 korigovdn a po upravé je
jim Fizen blok 10 programdtoru tloustky
pasu a &tvrty, paty a Sesty Fidici blok 11, 12,
13. :

PREDMET VYNALEZU

Zatizeni pro tpravu digitdlni stavové ve-
lidiny pro Fizeni elektrického pohonu, sesté-

vajici z ovladactho bloku, vyhodnocovaciho °

bloku, piizptsobovaciho bloku, pohdnéciho
motoru, ¢idla otdfek, bloku programétora
tloudtky a Sesti ¥idicich blok{, vyzna€ujici
se tim, Ze vystup ovlddaciho bloku je spojen
s ovladacim vstupem (a) vyhodnocovaciho
bloku {2), jehoZ druhy analogovy vystup (c)
je zapojen na druhy p¥imy vstup (f] prvni-
ho Fidiciho bloku (4) a prvni analogovy vy-
stup (b) na p¥imy vstup (d) pfizpisobova-
ciho bloku (3}, jehoZ vystup je pfipojen
k prvnimu p¥imému vstupu (e) prvniho- fidi-
ciho bloku (4), jehoZ p¥imé vystupy (h, ¢,
n), jsou spojeny s pristudnymi fidicimi vstu-
py (i, j, @) druhého Fidictho bloku (5], na
jehoZ primé vystupy [k, 1) jsou zapojeny
odpovidajici ¥idici vstupy (m, n] t¥etiho ¥i-
dictho bloku (6), jehoZ blokovaci vystup (t)
je pfipojen k zp#&tnovazebnimu vstupu (X])
vyhodnocovaciho bloku (2), jehoZ identifi-

kaéni vystup (¢) je spojen se zpé&tnovazeb-
nim vstupem (v) ovlddaciho bloku, pfitem¥Z
vystup Cidla (9) otdlek je paraleln& p¥ipo-
jen na zp&tnovazebni vstup (q} prvniho Fi-
diciho bloku (4) a na zpétnovazebni vstup
(z) napdjeciho bloku (7), na jehoZ wystup
je zapojen pohédnéci motor (8) a jehoZ pii-
mé vstupy (w, y) jsou spojeny s korespon-
dujicimi Fidicimi vystupy [(u, v) t¥etiho ¥i-
diciho bloku (6), jehoZ prvni pfimy vystup
{o) je paraleln& p¥ipojen k Fidicimu vstupu
(¢) patého ¥idiciho bloku (12) a k Fidicimu
vstupu (£) Sestého fidictho bloku (13), pfi-
¢emZ blokovaci vstup {«) bloku (10) progra-
métoru tlouStky pésu je spojen s patym
pfimym vstupem (s} tfetiho Fidiciho bloku
{6), jehoZ &tvrty p¥imy vystup (r) je zapojen
na prvni Fidici vstup (8] a tieti piimy§ vy-
stup (g) na druhy #idici vstup (y) bloku
(10) programétoru tlousiky pdsu a druhy
pFimy vystup (p) na Fidici vstup (&) &tvrté-
ho fidiciho bloku (11).
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