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(54) Ovladaci mechanizmus riadiaceho postivaca hydraulickych samo¢in-
nych obvodov

Vyndlez sa tyka konS$trukcie mechanizmu
uvadzajuceho postvace hydraulickych rozvo-
dov, pouzivanych u hydraulickych kopirova-
cich zariadeni, do ¢innosti. Ulohou rie$enia je
podstatne zjednodusit cely mechanizmus blo-
kovania kopirovagcieho Supatka a tym zhos-
podarnit vyrobu kopirovacich zariadeni, ako
aj zlepsif kvalitativne parametre zariadeni.

Podstatou vynédlezu je uloZenie vSetkych
blokovacich a éinnych prvkov do osi riadia-
ceho posuvada, pripadne do osi sledovacieho
dotyku kopirovacieho zariadenia, ¢im odpa~
dava potreba krytovania elektromagnetu a
~ prislusnych pékovych prevodov a vyluduju
sa nepresnosti spdsobené komplikovanymi
prevodmi.
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Vynélez sa tyka mechanizmu uvadzajiceho
do ¢innosti postvade hydraulickych, tzv. $u-
patkovych rozvodov, pouzivanych napr. pri
hydraulickych kopirovacich zariadeniach ob-
rébacich strojov, najma ststruhov.

Uvedenie kopirovacieho zariadenia do ¢&in-
nosti alebo jeho odstavenie z ¢innosti sa v za-
sade vykonava tym, Ze sa riadiaci hydraulicky
posuva¢ vychyli do jednej krajnej polohy, aby
bol prietok tlakového prostriedku otvoreny
na jednu stranu hydraulického priamodéiare-
ho motora. Tym sa suport kopirovacej jed-
notky vysunie do krajnej polohy a iba pre-
sunutie rozvodového riadiaceho posuvaca do
opacnej polohy uvedie samocdinné kopirova-
cie zariadenie do stavu funkénej priprave-
nosti.

Zname samoc¢inné hydraulické kopirovacie
zariadenia sa do stavu funkénej pripravenosti
uvadzajui bud ru¢ne, pomocou péky, alebo po-
mocou inych sil, napr. pomocou elektromag-
netu. U ruéného, pakového systému sa pa-

kovym mechanizmom odsuva riadiaci postvaé

do jednej z krajnych poléh a suport v tomto
pripade zotrva v krajnej vysunutej polohe az
do ‘opatovného posunutia blokovacej paky do
povodnej polohy. Takéto zariadenia sa vyuZi-
vaju u univerzdlnych sustruhov s ruénym
ovlddanim. Ich nevyhodou bolo, Ze v pripade
neo¢akavaného vypadku elektrickej energie
dochadzalo pravidelne k znideniu rezného na-
stroja.

U automatizovanych obrabacich strojov bol
pohyb paky na vysunutie riadiaceho posuvada
nahradeny pohybom jadra elektromagnetu,
ktoré pdsobilo na pakovy mechanizmus.

Nevyhodou tychto rieSeni bola kompliko-

vana konstrukcia a tym aj komplikovand vy--

roba, priestorova- naro¢nost celku, potreba
krytovania pakovych mechanizmov, aby ne-
dochadzalo k samovolnému premiestneniu
riadiaceho posuvada polas prevadzky (napr.
posobenim silnejsej triesky). DalSou nevyho-
dou tychto rieSeni bolo ¢asté znehodnotenie
rezného nastroja jeho zotrvanim v zdbere po
zastaveni obrobku.

Nevyhody uvedenych rieSeni odstratiuje
ovladaci mechanizmus riadiaceho posuvaca
hydraulickych samotinnych obvodov podla
vynalezu, pozostavajuci z vnitornej a von-
kaj$ej pruziny, spojky a kotvy elektromagne-
tu, ktorého podstata spo¢iva v tom, Ze pruZi-
na vnutorna i vonkajsia, dalej spojka a kotva
elektromagnetu st ulozené v osi posuvaca.

Vyhodou ovlddacieho mechanizmu podla
vynélezu je predovietkym skutoénost, Ze vy-
radenie riadiaceho Supatka z &innosti zabez-
petuje pruZina vonkajsia, posobiaca priamo
na spojku.

Tym je vyludend mozZnost znic¢enia rezné-
ho nastroja alebo celého kopirovacieho za-
riadenia v pripade uvolnenia spoja medzi
“spojkou a kotvou elektromagnetu alebo v pri-
pade nahleho vypadku doddvky elektrickej
energie. Umiestnenim v8etkych dasti ovlada-
cieho mechanizmu do osi riadiaceho postivaca
odpadéva nutnost riefenia prevodov vypina-

cieho pohybu pomocou pék a vahadiel, ¢im sa
zjednodusuje konstrukcia ovladacieho zaria-
denia, zniZzuje sa hmotnost vyrobku, zhospo-
dérfiuje sa jeho vyroba, zvySuje so spolahli-
vost celého zariadenia a znamenad dsporu
kon8trukéného priestoru.. Pri tomto usporia-
dani sa zniZuju mechanické straty na mini-
mum nielen v ovlddacom mechanizme, ale aj
v uloZeni riadiaceho postivada v désledku to-
ho, Ze nar nepodsobia radidlne sily.

Takto prevedeny ovladaci mechanizmus ria-
diaceho postivaca hydraulickych samoéinnych
obvodov je spbsobily pre prevadzku bez aké-
hokol'vek krytovania.

Ovladaci mechanizmus podla vyndlezu je
zndzorneny na priloZenych vykresoch, kde
obr. 1 predstavuje rez riadiacim ventilom
s posuvacom a ovladacim mechanizmom, v ose
posuvaca. Na obr. 2 je rez ovladacim mecha-
nizmom rovinou kolmou na os postuvada,
prechadzajicou dutinou spojky.

Teleso riadiaceho ventilu 2 je opatrené vf-
tanim, v ktorom je uloZeny riadiaci postiva¢ 1
zakoncéeny na jednom konci dotykom 3 a na
druhom konci tiahlom 9 s roz8irenim, nazva-
nym hlava 8. Medzi telesom ventilu 2 a po-
suvatom 1 su vo vitani ventilu 2 uloZené
puzdro lavé 16, opreté o kruZzok 19, ktorého
poloha je zaistena poistkou 20. Na puzdro la-
vé 16 je pritlateny prstenec 15, ktorého ideél-

" na $irka sa ma rovnat $irke strednej priruby

posuvada 1. Maticou 18 je k prstencu 15 pri-
tla¢ené puzdro pravé 17. V dutine medzi ma-
ticou 18°a tiahlom 9 posivada 1 je uloZend
pruZina vnutorna 10 opretd jednym koncom
o spojku 5 a druhym koncom o pravu prirubu
posuvada 1. Stioso s pruZinou vnutornou 10
je uloZzend aj pruZina vonkajSia 11, ktora sa
v8ak opiera jednym koncom o spojku 5 a dru-
hym o puzdro lavé 17. Spojka 5 je spojend
s kotvou 6 elektromagnetu 7. Dotyk 3 sa na
obr. 1 dotyka predlohy 4, ktori moéZe tvorif
vzorovy suUstruZzeny obrobok, alebo plocha
Sablona. V telese ventilu 2 sd radidlne vitané
otvory 22 sluZiace na odvzduStiovanie dutin
ventilu 2 s meniteInym objemom, dalej kanal
vstupny 14 a dva kanale vystupné 21 spojené
napr. s oboma stranami priamodiarych hyd-
raulickych motorov, t. j. valcov.

Dalsi radidlny otvor 12 v telese ventilu 2
je viditelny na obr. 2 a sliZi na umoZnenie
vizualnej kontroly polohy hlavy 8 vzhladom
na vnutorné steny spojky 5. Ked je cievka
elektromagnetu 7 nabudend a kotva 6 vtiah-
nutd do cievky elektromagnetu 7, maju byt
medzery medzi hlavou 8 a vnutornymi stena-
mi spojky 5 po oboch stranéch hlavy 8 rov-
naké. Otvor 12 sa po prevedeni kontroly hla-
vy 8 zazatkuje skrutkou 13.

Impulzy prendSané dotykom 3 od predlohy
4 spdsobuju, Ze sa riadiaci postvaé 1 pri ko-
pirovani v medziach necitlivosti systému voéi
svojej neutrdlnej polohe musi axidlne posu-
nut. Ovladaci mechanizmus riadiaceho posu-
vada toto dovoluje tym, Ze poloha spojky 5
pevne spojenej s kotvou 6 elektromagnetu 7
dovoluje axidlny pohyb hlavy 8 a tiahla 9 ria-



diaceho posuvaca 1. Aby riadiaci postvaé 1
dobre sledoval impulzy prendsané dotykom 3,
je k predlohe 4 pritlaany pruzinou vnutor-
nou 10, ktorej druhy koniec je oprety o spoj-
ku 5. Po odbudeni elektromagnetu 7 je pru-
#inou vonkaj$ou 11 spojka 5 s kotvou 6 pre-
sunuta smerom k elektromagnetu 7 a spojka
"5 pritom vychyli postva¢ 1 z neutralnej po-
lohy, ¢im je samoéinny hydraulicky: obvod vy-
radeny z ¢innosti. :

Po opétovnom nabudeni elektromagnetu 7

sa riadiaci postva¢ 1 znova ustavi v pracov-
nej polohe. Pre spravnu funkciu ovladacieho
mechanizmu v jeho pracovnej polohe je dole-
Zité, aby bola axidlna vola hlavy 8 v spojke 5
pre dany smer vidésia, nez je necitlivost sys-
tému v danom smere. )

Vyuzitie predmetu tohoto vynélezu je moZ-
né na vsetkych kopirovacich systémoch naj-
mé u obradbacich strojov, ako su predovset-
kym sustruhy.

PREDMET VYNALEZU

1. Ovlddaci mechanizmus riadiaceho posuvaca

hydraulickych samot¢innych obvodov, po-
zostdvajuci z vnutornej a vonkajSej pruZi-
ny, spojky a kotvy elektromagnetu, vyzna-
éujuci sa tym, Ze pruzina vnutorna (10),
pruzina vonkaj$ia (11), spojka (5) a kotva
(6) elektromagnetu (7) su uloZzené na spo-
lo¢nej osi s riadiacim postvadom (1).

- 2. Ovladaci mechanizmus podla bodu 1. vyzna-
¢ujuci sa tym, ze riadiaci posuvaé (1) je na
jednom konci ukonéeny hlavou (8), ktord je
v dutine spojky (5) umiestnena s obojstran-

- nou axialnou volou, pricom spojka (5) je
pevne spojend s kotvou (6) elektromagnetu

(7.

3. Ovladaci mechanizmus podla bodu 1. a 2.
vyznac¢ujuci sa tym, Ze jeden koniec pru-
Ziny vnutornej (10) je oprety o riadiaci po-
suva¢ (1) a druhy koniec o spojku (5) a je-
den koniec pruziny vonkajSej (11) je oprety
o nepohyblivu cast telesa ventilu (2) a dru-
hy koniec pruziny vonkajsej (11) je oprety
o spojku ().

2 vykresy
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