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PATENTTIVAATIMUKSET

1. Menetelmd, jolla dekoodataan ennakoivasti liikevek-
toria, Jjota kaytetdan liikekompensoidussa ennustuk-
sessa, Jjolla palautetaan videosekvenssi, Jjoka koostuu
useiden ruutukuvien ajallisesta sekvenssista, Jja Jjoka
kasittaa:
vaihe (S302), Jjossa maaritetddan ensimmainen
liikevektorin ennustajaehdokas (PMV1), Jjoka
tayttaa liikevektorin ennustajaehdokkaiden
maarityksessa kaytettavan ennalta maaratyn
kriteerin, osioiden (BD, BLZ2, BU, BL) liike-
vektoreista, jotka kuuluvat vasemmanpuoleiseen
naapurialueeseen, Joka sijaitsee kohdeosion
vasemmalla puolella dekoodauskohteen kehysku-
vassa;
vaihe (S303), Jjossa maaritetdan toinen liike-
vektorin ennustajaehdokas (PMV2), Jjoka tayttaa
liikevektorin ennustajaehdokkaiden maarityk-
sessa kaytettadavan ennalta maaratyn kriteerin,
osioiden (BRA, BA2, BAl, BA, BE) liikevekto-
reista, jotka kuuluvat kohdeosion (BT) ylapuo-
lella sijaitsevaan ylapuoliseen naapurialuee-
seen;
vaihe (S806), Jjossa dekoodataan koodattua da-
taa Ja palautetaan 1liikevektorin ennustajan
indikaatioinformaatio, Jjoka maarittaa kohde-
osion (BT) optimaalisen liikevektorin; ja
vaihe (S807), jossa valitaan optimaalinen 1lii-
kevektorin ennustaja, Jjoka on maaritelty 1lii-
kevektorin ennusteen osoitustiedon avulla, 1ii-
kevektorin ennustajaehdokkaista, Jjoihin kuulu-
vat ainakin ensimmdinen liikevektorin ennusta-
Jjaehdokas (PMV1) ja toinen liikevektorin ennus-
tajaehdokas (PVM2);
tunnettu siita, etta
vaihe (S303), Jossa maaritetdaan toinen liike-

vektorin ennustajaehdokas (PMV2), maaritetaan
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osioiden liikevektoreista 1liikevektori, Jjoka
tayttaa liikevektorin ennustajaehdokkaiden
maarityksessa kaytetyn ennalta madritetyn kri-
teerin toisena liikevektorin ennustajaehdok-
kaana (PMV2), skannaamalla edelld mainittuun
naapurialueeseen kuuluvia osioita (BRA, BAZ,
BAl, BA, BE) oikeasta suunnasta vasempaan suun-
taan, ja desimoiden skannattavien osioiden 1lu-
kumaaraa oikeasta suunnasta vasempaan suuntaan

skannatut osiot ovat supistettu joukko osiocita.
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