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Transformator mierniczy pradu statego

Przedmiotem wynalazku jest transformator mierniczy pradu statego, ktorego zadaniem: jest izolowanie
miernika od obwodu badanego irozszerzenie zakresu pomiaru. We wspotczesnej elektrotechnice spotyka sie
czesto obwody o duzym natezeniu pradu statego, znajdujace sie niejednokrotnie pod wysokim napieciem w sto-
sunku do ziemi, jak np. w trakcji elektrycznej na iiniach magistralnych. W innych przypadkach, oprocz pomiaru
pradu jednego odbiornika, moze wystepowaé konieczno$é badania poboru dla pewnej grupy odbiornikéw. W za-
daniach pomiarowych wymienionych typoéw nie moga by¢ stosowane boczniki, bowiem nie daja one gaiwanicz-
.ey6 vddzielenia miedzy miernikiem a obwodem kontrolowanym. :

Zachodzi wowczas konieczno$é stosowania transformatoréw mierniczych pradu statego, ktdre wystepuijg
w dwu zasadniczych odmianach. Pierwsza z nich jest zblizona do transduktorow a druga opiera sie w zasadzie na
pomiarze natezZenia pola magnetycznego wytwarzanego przez prad badany przy zastosowaniu haliotrcnu jako
czujnika. Doktadnosé obu tych odmian jest niewielka z uwagi na znaczny wptyw szeregu wielkosci postronnych,
szczegdinie parametrow zasilania pomocniczego i temperatury. W niektorych konstrukcjach oticigzenie strony
witdrnej wywiera duzy wptyw na doktadnosé dziatania transformatora mierniczego. i

Celem wynalazku jest opracowanie transformatora mierniczego pradu statego o dobrej doktadnosci dziata-
nia i matym wptywie wielkosci postronnych, ktéry stwarzatby mozliwesé przytaczania wigkszej liczby mier-
nikow do obwodu wtdrnego.

Ce! ten zostat osiagnigety przez dotaczenie do zaciskéw wejsciowych, cewki pierwotnej transformatora,
natozonej na rdzen ferromagnetyczny wyposazony takze w cewke wtérna. W szczelinie rdzenia umieszczony jest
czujnik hallotronowy ktérego zaciski pradowe dotaczone sg do zasilacza pomocniczego, natomiast zaciski napie-

_ciowe sz zataczone z wejsciem wzmacniacza. Jeden zacisk wyjsciowy wzmacniacza jest bezposrednic potaczony
" z cewka wtdrng natozona na rdzeri, natomiast drugi zacisk wzmacniacza potgczony jest z drugim zaciskiem cewki

wtdrnej poprzez szeregowo wiaczony amperomierz i ewentualnie dalsze mierniki. Sity magnetomotoryczne cew-
ki pierwotnej i wtdrnej sg skierowane przeciwsobnie.

Jeden zacisk napigciowy czujnika hallotronowego jest ztaczony z dodatnim zaciskiem pierwszego hallo-
tronu, ktérego ujemny zacisk jest pofaczony z dodatnim zaciskiem drugiego hallotronu, o zacisku ujemnym
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ztaczonym z drugim zaciskiem napigciowym czujnika hallotronowego, natomiast zaciski pradowe pierwszego
hallotronu dotaczone sa do pierwszej czesci zasilacza, a zaciski pradowe drugiego hallotronu przytaczone sg do
drugiej czesci zasilacza, przy czym poszczeg6lne czesci zasilacza s3 izolowane galwanicznie miedzy soba.

Transformator mierniczy pradu statego wedtug wynalazku wykazuje dobrg doktadnosé dziatania w szero-
kim zakresie pragdéw badanych, dzigki wzajemnej kompensacji sit magnetomotorycznych obu cewek az do
niewielkiej wartosci resztkowej, koniecznej dla wysterowania wzmacniacza za posrednictwem czujnika hallotro-
nowego. Jednoczesnie charakteryzuje sie duzg odpornoscia na wptywy wielkosci postronnych, takich jak para-
metry zasilania czy temperatura otoczenia, ktére tylko w matym stopniu wpiywajq na warto$é uchybu. Istnieje
tez mozliwos¢ wtaczania do obwodu wtérnego dalszych miernikéw, nawet za posrednictwem dtugich prze-
wodéw.

Klasa przektadnika zostaje zachowana tak dtugo, jak dtugo rezystancja obwodu wtérnego nie przekroczy
wartosci dopuszczalnej.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 przed-
stawia schematycznie uktad potaczeri transformatora mierniczego pradu statego, natomiast fig. 2 — schemat
czujnika hallotronowego. Do zaciskéw wejsciowych 1 przytaczona jest cewka pierwotna 2, natoZzona na rdzen 3,
w ktérego szczelinie umieszczony jest czujnik hallotronowy 4 o zaciskach pradowych 5 i zaciskach napiecio-
wych 6. Zaciski pradowe 5 dotaczone s3 do zasilacza 7, a zaciski napigciowe 6 przytaczone sg do wejscia wzmac-
niacza 8. Jeden zacisk wyjsciowy wzmacniacza 8 jest bezposrednio ztaczony z jednym zaciskiem cewki wtérnej 9,
natomiast drugie zaciski s3 potaczone poprzez szeregowo wtracony miernik 10.

Czujnik hallotronowy 4 (fig. 2) sktada sie z dwu hallotronéw 11. Jeden zacisk napieciowy 6 czujnika 4 jest .

-— -——- potaczony z zaciskiem dodatnim pierwszego hallotrenu 11, ktérego ujemny zacisk jest ztgczony z zaciskiem
dodatnim drugiego hallotronu 11. Zacisk drugiego zacisku napigciowego czujnika 4. Zaciski pradowe 5 pierw-
szego hallotronu 11 dotaczone sg do DIEI’WSZe] czesci zasilacza 7 a zaciski pradowe 5 drugiego hallotronu 11
dotaczone sq do drugiej czesci zasilacza 7, przy czym poszczegolne czesci zasilacza 7 sg |zolowane galwanicznie
miedzy soba.

Sita magnetomotoryczna wytwarzana przez prad cewki pierwotnej 2 wywotuje powstanie pola magnetycz-
nego, dzieki ktéremu pojawia si¢ napigcie na.zaciskach napieciowych 6 czujnika hallotronowego 4. Napiecie to,
wzmocnione we wzmacniaczu 8, wywotuje przeptyw pradu przez cewke wtérng 9 i miernik 10. Sita magneto-
motoryczna wytwarzana przez cewke wtorng 9 przeciwdziata silé magnetomotorycznej pierwotnej wytwarzanej
przez cewke pierwotng 2, a w wyniku dziatania obu tych sit ustala sie¢ w rdzeniu 3 niewielki strumieri magne-
.tyczny o wartosci koniecznej dla podtrzymania odpowiedniej wartosci pradu wtérnego.

o

Zastrzezenia patentowe

) 1. Transformator mierniczy pradu steﬂego, zawierajacy cewke pierwotng, ferromagnetyczny rdzer, czujnik
_hallotronowy, zasilacz, wzmacniacz i cewke wtérig,znamienny ty m,ze do zaciskéw wejsciowych (1) jest
’vdo’rqczona cewka pierwotna (2) natozona na rdzer (3), w szczelinie ktdrego umieszczony jest czujnik hallotrono-

wy (4) o zaciskach pradowych (5) dotaczonych do zasilacza (7) i zaciskach napieciowych -(6) dotgczonych do
wejscia wzmacniacza (8), ktérego jeden zacisk wyjsciowy jest dotaczony bezposrednio do zacisku cewki wtdrnej -
(9) natozonej na rdzer (3) natomiast drugi zacisk wzmacniacza (8) jest potaczony z drugim zaciskiem cewki
wtérnej (9) poprzez szeregowo wiaczony miernik lub mierniki (10), przy czym zwroty sit magnetomotorycznych
cewki pierwotnej (2) i wtérnej (9) sa przeciwne.

2. Transformator mierniczy wedtug zastrz. 1, znamienny tym, Ze jeden zamsk napieciowy (6)
czujnika hallotronowego (4) jest ztqczony z dodatnim zaciskiem pierwszego hallotronu (11), ktérego ujemny
zacisk jest potaczony z dodatnim zaciskiem drugiego hallotronu (11), o zacisku ujemnym ztgczonym z drugim
zaciskiem napieciowym (6) czujnika hallotronowego (4), natomiast zaciski pragdowe (5) pierwszego hallotronu
(11) dotaczone sg do pierwszej czesci zasilacza (7) a zaciski pradowe (5) drugiego hallotronu (11) przytaczone sg
do drugiej czeéci zasilacza (7), przy czym poszczegdlne czesci zasilacza (7) sa izolowane galwanicznie migdzy
soba.
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