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Charakterystyka pracy maszyny pole-
ga na wskazaniach: kiedy maszyna za-
czela pracowaé, czasu, w ktérym zostata u
koriczona czes$é lub catkowita praca, czasu
postojéow maszyny podczas wykonywania
pracy, ilosci skokéw lub obrotéw maszy-
ny, kiedy zostala przerwana praca wsku-
tek nieprzewidzianych lub innych okolicz-
no$ci, zawiadomienia na odlegtos¢ o skon-
czonej pracy lub o nieprzewidzianym za-
trzymaniu maszyny i t. d. Aparat moze
byé zastosowany do maszyn pednych lub
tez napedzanych i ustawiony w dowolnem
miejscu,

Przyktad wykonania aparatu uwidocz-
niono na zalaczonym rysunku: fig. 1
przedstawia przekréj podtuzny, fig. 2—
przekréj poprzeczny, fig. 3—widok zprzo-
du, fig. 4—przekrs; poziomy przez dwa

gorne bebny, fig, 5—przekr6j poziomy po-
wyzej dolnego bebna i fig. 6—sprezynuja-
ca wkladke do umocowania kofca tasmy
na dolnym begbnie, Oprécz tego na fig, 7
i 8 pokazane jest zastosowanie aparatu do
tokarni, a na fig. 9—cze$é tasmy w rozwi-
nigciu, Aparat posiada skrzynke 1, ogra-
niczona bocznemi $ciankami 2, tylng $cian-
ka 3 i drzwiczkami 4. Na tylnej $ciance
skrzynki 3 umocowane sa oéki 5i 6. Na
o$ce 5 znajduje si¢ ruchomy beben 7, zla-
czony z kolem uzgbionem 8, sprzegnietem
ze $limakiem 9 na watku 70. Oska 6 po-
siada ruchomy beben 711, na ktérym nawi-
nieta jest taSma 12, wykonana z dowolne-
go materjalu, dowolnej dtugosci i szeroko-
$ci. Pod bebnem 171 znajduje si¢ begben ru-
chomy 13 z oska, osadzona w sprezynie 14,
umocowanej do $cianki 2 aparatu tak, ze



beben 13 stale jest dociskany do tasmy.
Watek 10, osadzony w lozyskach $cianek
2, posiada kolo 15, Miedzy scianka apara-
tu 2 i bebnem 7 umieszczone sa: znacznik
16, odciagany sprezyna 17, przylegajacy
znaczacym koricem stale do tasmy, umo-
cowany na podstawie 18 w ten sposéb, ze
moze si¢ wahaé w plaszczyznie pionowej
wzgledem plaszczyzny rysunku fig, 1,
znacznik 19, nieprzylegajacy do tasmy,
na podstawie 20, moze si¢ waha¢ w pla-
szczyznie rysunku fig. 1 i znacznik 27, nie-
przylegajacy do taémy, umocowany do
$cianki 2 aparatu, wahajacy si¢ w pla-
szczyznie rysunku fig, 1, Watl 22, osadzo-
ny w lozyskach écianek 2, przechodzi we-
wnatrz skrzynki aparatu i posiada naze-
wnatrz kolo 23, a wewnatrz skrzynki, na
drugim swym koricu kciuk 24, W drzwicz+
kach ¢4 osadzona jest ruchoma raczka 25
pod ktéra znajduje sie¢ szpara 26. Trzpied
raczki wewnatrz skrzynki aparatu posiada
kciuki 27 i 28, Kierunek ruchu raczki wska-
zany jest strzatka na fig. 3. Na sciance 2,
naprzeciwko znacznika 27 znajduje siz
trzpien 29 ze spreiyna 30, niepozwalajaca
mu zetknaé si¢ ze znacznikiem 27, Oprécz
tego w Sciance 2 naprzeciwko znacznikow
znajduje si¢ okienko 37, U dolu skrzynka
podzielona jest przegroda 32 na dwie prze-
strzenie. Aby bebnom 7, 17 i 13 i tasmie

nadaé jednoczesnie ruch w kierunku strza-

tek, wskazanych na fig. 1, tasma nawinie-
ta na beben 11, opasuje beben 7 i beben 13,
a koniec jej przetkniety jest przez szpare
33 w obwodzie bgbna 13. Sprezyna 34
wskazana na fig. 6, ktéra po $cisnieciu za
konice 35 wklada sie wewnatrz bebna 13,
dociska przetkniety komiec tasmy do wne-
trza obwodu bebna 13, nie pozwalajac na
jego wyslizgnigcie si¢ ze szpary 33. Jz-
zeli kolo 15 na wale 10 polaczyé zapomoca
pasa, linki lub laficucha z walem, nape-
dzajacym maszyng, oddzielnym napgdem,
naprzyktad motorem lub mechanizmen
zegarowym tak, aby. bgben 7 obracal sig

w kierunku, wskazanym strzatka na fig. 1,
to nawinieta na beben 717 tasma 12, cia-
gniona wskutek ruchu bebna 7, poruszane-
go razem z kolem uzebionem przez $limak
na wale 10, bedzie si¢ rozwijata w kierunku
strzalki i po przej$ciu bgbna 7 nawinie sie
na beben 13. Jezeli wal 10 obraca si¢ w od-
‘wrotna strone, to i beben 7 bedzie posiadal
ruch odwrotny, jak to wskazane jest
strzalkami na fig. 3, wtedy nawinieta ta-
$éma znajduje sie na bebnie 13, opasuje be-
ben 7, a koniec jej w sposéb opisany wy-
zej umocowany jest na bebnie 71. Wsku-
tek tego, ze bebny 11 i 13, wzglednie nawi-
nigta na mnich tasma, beda posiadaly jed-
nakowa chyzoéé na obwodzie, gdyz bgben
13, dociskany sprezyna 14, obraca sie
przez tarcie od bebna 11, to ile taSmy roz-
winie si¢ z bebna 11, tylez si¢ jej nawinie
na beben 13, W zaleznosci od iloéci obro-
téw uzebionego kota 8, wzglednie walu 10,
tasma w okreSlonym czasie przesunie si¢
na okreslona dlugosé, W czasie przesuwa-
nia sie ta§my, watek 22 z kolem 23 pola-
czony z wrzecionem maszyny pasem, lin-
ka, laficuchem lub w inny sposéb, za kaz-
dym obrotem kciuka 24 uderza w dolna
cze$¢ znacznika 16, ktory, wahajac sie,
kresli na ta$mie linje tamana, a w zalezno-
éci od ilosci obrotéw wrzeciona w jednost-
ke czasu, czeéci linji tej sa mniej lub wie-
cej zwarte. Jezeli tasma sie przesuwa, a
maszyna przestala pracowaé, t. j. wrzecio-
no jej, a zatem i polaczony z nim watek
22 sa njeruchome, to znacznik 716 kresli na
tasmie linje prosta. Jezeli nastapi nie-
przewidziane zatrzymanie- maszyny, to,
przez naci$niecie trzpienia 29, przyciska.
sie znacznik 21 do ta$my, ktéry odbija na
niej znak, a jednoczeénie wlacza zrédlo
pradu elektrycznego, skutkiem czego u-
mieszczony w dowolnem miejscu przyrzad
$wietlny, dzwiekowy lub inny sygnalizuje
0 nieprzewidzianej przerwie w pracy ma-
szyny. Nad przestrzenig 34, oddzielona u
dotu aparatu scianka 32, znajduje sig w
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drzwiczkach 4 szpara 26, przez ktora
wrzuca si¢ kolejno, w miarg koriczenia ro-
boty, karty robocze 35°, spadajace mnadél
przestrzeni 34, Kciuk 27 na trzpieniu racz
ki 25 zastania szpare, pozwala tylko wten-
czas wrzucié karte robocza, kiedy raczka
25 wraz z nim wykona ruch, wskazany
strzatka na fig. 3, wtedy kciuk 28, osadz»-
ny na tymze samym trzpieniu raczki, na-
ciSnie znacznik 19, odbijajacy na tasmie
znak, ze karta robocza w.tym czasie zosta-
la wnzucona, czyli robota ukoniczong. Jed-
noczesnie kciuk 28 wlacza Zrédlo pradu e-
lektrycznego, skutkiem czego umieszczony
w dowolnem miejscu przyrzad $wietlny,
dzwickowy lub inny sygnalizuje o skon-
czonej robocie. Karty robocze, opadajace
jedna na druga w przestrzeni 34, wskazuja
jednoczesnie kolejnosé wykonanych roboét.
Jako przyklad na fig. 7 i 8 pokazany jest
aparat w zastosowaniu przy tokarni. Koto
15 aparatu polgczone jest z kotem 36 na
wale napedowym 37, obracajacym sie sta-
le z jednakowsa chyzoscia, kolo 23 aparatu
polaczone jest z kolem 38 na wrzecionie
tokarni, obracajacem si¢ z dowolna chy-
zoscig. Kota 39 i 40—przektadnia z walu
napedowego na przystawke, a kola stop-
niowe 41 i 42—przekladnia =z przystaw-
ki na tokarnie. Kota 36 i 15, a takze kola
38 i 23 moga by¢ jednakowej lub dowol-
nej Srednicy, Na fig, 9 pokazana jest czeié
tasémy z wykreslona charakterystyka pra-
cy tokarni. Na tasmie, podzielonej linjami
poprzecznemi na czeSci w odstepach row-
nych drodze przechodzonej przez tasme w
okreslonym czasie, cyfry 43 oznaczaja mi-
nuty, a cyfry 44 godziny. Linje lamane
45, 46, 47 i proste 48, 49, 50, 51, nakreslo-
ne znacznikiem 76 wzdluz tasmy, oznacza-
ja ciagloé¢ pracy tokarni, znak 52, w po-
staci dwéch koél, wykonany znacznikiem
21, przez dwukrotne jego naciéniecie, o-
znacza moment zaczecia pracy, znak 53,
w postaci jednego kola, wykonany znacz-
nikiem 21, przez jednokrotne jego naci-

$niecie, oznacza przerwe w pracy, skut-
kiem zepsucia si¢ maszyny. 2 poprzeczna
linja 54, wykonana znacznikiem 19, ozna-
cza moment zakonczenia ‘pracy. Strzatka
55 wskazuje kierunek ruchu tesmy. Jezeli
stosunek $rednicy kola 23 na aparacie do
érednicy kola na wrzecionie tokarni rowna
sie dziesieciu, to aparat wskazuje na ta-
$mie dziesi¢é razy mniej obrotow, jak w
rzeczywistosci posiada wrzeciono tokarni,
Z wykresu na tasmie widaé, ze okres cza-
su od znaku 52 do znaku 54, t. j. od czasu
zaczecia pracy do jej skorczenia, trwal 5
godzin i 20 minut w tem pierwsze 30 minut,
ckreslone linja prosta 48, trwalo ustawie-
nie przedmiotu i narzedzia, dalsze 70 mi-
nut, okre$lone linja lamana 45, zajelo
skrawanie przy ilosci obrotéw wrzeciona w
tymze czasie 7 X 10 — 70 obrotéw. Po
uplywie jednej godziny i 40 minut nastapi-
ta przerwa w pracy, skutkiem zepsucia si¢
maszyny, poczatek tej przerwy oznaczony
jest znakiem 53, a czas jej trwania, 70 mi-
nut, linja prosta 49. Po przerwie praca to-
karni, oznaczona linja lamana 46, trwala
60 minut, przy wykonanych w tym czasie
12 X 10 = 120 obrotach wrzeciona tokar-
ni, poczem mnastapila przerwa dwudzie-
stominutowa z niewiadomej przyczyny,
gdyz poczatek jej nie zostal oznaczony na
tasmie, nast¢pnie praca tokarni trwata 60
minut, oznaczona linja tamang 47, w kté-
rym to czasie wrzeciono tokarni wykonalo
18 X 10 — 180 obrotéw. Linja 51 oznaczo--
ny jest czas zdjecia obrabianego przed-
miotu z tokarni, trwat on 10 minut i skori-
czona praca oznaczona jest linjg 54, Jezeli
wynagrodzenie za godzing pracy réwna sig
x, to wynagrodzenie za calg prace bedzie
5Vsx,

Zastrzezenia patentowe.
1., Aparat do badania pracy maszyn,

znamienny tem, ze sklada sie z watka ze
§limakiem, poruszanego przez maped ma-



szyny, oddzielny naped lub mechanizm ze-
garowy, obracajacy uzebione kolo wraz z
bebnem, pod dzialaniem obrotu ktérego,
taéma nawinieta ma drugi beben rozwija
si¢ i nawija na trzeci beben, w ktérym u-
mocowany jest koniec tasmy wkladka
sprezynowa, przyczem o$ trzeciego bebn+,
na ktéry nawija si¢ taéma, umocowana jest
na sprezynie, dociskajacej begben do na-
winigtej tasmy na drugim bebnie tak, ze
skutkiem tarcia trzeci beben sie obraca,
przyczem, drogi, przebywane obwodami
bebnéw, rozwijanej lub nawijanej tasmy,
sa jednakowe.

2. Aparat wedlug zastrz. 1, znamien-
ny tem, ze kciuk walka, poruszanego ru-
chami maszyny, dziala na znacznik, kre-
$lacy charakterystyke pracy maszyny na
taémie, tarczy i podobnem urzadzeniu.

3. Aparat wedlug zastrz. 1 i 2, zna-
mienny tem, ze posiada drugi znacznik,
ktéry przy nacis$nieciu, znajdujacego sie
nad nim trzpienia, znaczy na tasmie czas
zaczecia pracy, przerwy i t. d. i jednocze-

¢énie sygnalizuje na odleglos¢ swoje dzia-
lanie.

4, Aparat wedlug zastrz. 1, 2 i 3, zna-
mienny tem, Ze posiada szpare do wrzu-
cania kart roboczych po skoriczonej robo-
cie do wewngtrznej przestrzeni skrzynki.

5. Aparat wedlug zastrz, 1, 2, 314, zna-
mienny tem, ze karte¢ robocza mozna wrzu-
ci¢ przez szpar¢ po odsunigciu kciuka, u-
mieszczonego na trzpieniu raczki, przy-
czem drugi kciuk, umieszczony na temie
trzpieniu, naciskajac na znacznik, ozna-
cza na ta$mie tarczy lub podobnem urza-
dzeniu czas wrzucenia karty, sygnalizujac
jednoczesnie swe dzialanie na odleglos¢.

6. Aparat wedlug zastrz. 1, 2, 3, 411 5,
znamienny tem, Ze charakterystyka pracy
maszyny wykreslana jest przez mecha-
nizm aparatu na ta$mie, podzielonej li-
njami poprzecznemi na odcinki, dlugosé
ktérych odpowiada przesunigciu sig¢ tasmy
pod znacznikami w jednostke czasu.

Aleksander Dyderski.
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Druk L. Bogustawskiego, Warszawa.
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