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Mechanismus uchyceni podatku svitku

Mechanismus uchyceni podatku svitku
je urden k automatizaci zachyceni pocatku

navijenych pasi zejména u svitkl kondenzé-
tort na jadrovou trubilku. liechanisnmus
uchyceni podétku svitku pomoci valcového
valce, zavaddciho valce a zavadéciho pra-
vitka ovine pasy navijeného materidlu kolem
celého obvodu jadrové trubilky. Mechanismu
uchyceni podatku svitku podle vynilezu lze
vyuzit jako soudédst automatickych navije-
gek na svitky kondenzatoru.
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Vyndlez se tykd mechanigmu uchyceni podidtku svitku na jéd-
rovou trubidku p¥i navijenf svitkl kondenzétord na asutomatickych
navi jedkdch.

Dosud zndmé mechenismy, pouZivané k uchycenl podatku svitku
na jédrovou trubidku jsou slo¥ité a nirodné na prostor. Zpravid-
1z jsou Ye¥eny se samostatnym ulofenim zavdd¥ciho pravitka, které
p¥i opoudtdnl pracovni polohy musl p¥ekonat znadnou vzdédlenost.
P¥i poZadované p¥esnosti a tuhosti mechanismu to klade vysoké nd-
roky na jeho robustnost. Takové mechanismy v pracovanl poloze zne—
snadfiuji vizudlni kontrolu pribdhu navijenl svitku. V diisledku
toho je také konstrukce automatickych navijedek, vyuZivajicich
t¥chto mechanismi, zna¥nd komplikxovend. Privodnin jevem tdchto
nechanismé byvé i sni¥end spolehlivost funkce a tim i1 niZ%1 vykon
a vEtE! zmetizovitost pF¥i vyrobd svitxd.

Vy$e uvedend nevyhody jsou odstran¥ny mechanismen uchyceni
poddtku svitiku podle vyndlezu, sestdvajicin z vilcovaciho vilce
s noside zavdd¥ciho pravitka, otodn¥ uloZenych na nosidi vilco-
vaciho védlce spojendn s pbhybovym lenem, p¥idem? na nosidi za-
v4dsciho pravitka je uchycen dal¥{ pohybovy %len a oto%n& uloZe~
no zavidd¥c{ pravitixo, dotlsované na doraz prafinou a dédle se-
stdvajicim ze zavéd¥ci piky, ukondend zavddicim vdlcew, na doraz
dotladované pru¥inou a otodn¥ uloZené na nosidi zavdddci pdky,
spojenén s vlastnin pohybovian clenem. |

Hlavnimi vyhodami mechanigmu uchyceni poSdtku svitiu podle
vyndlezu jsou jednoduchost konstrukce, malé rozmdry a vysokd
spolehlivost funkce, kters umoZiuji zmen3eni rozm¥rli automatic-—
kych navijeSek, podstatné zlep¥eni p¥istupnosti mechanisml pro
obslubu i pro sefizovale a zejnéna sni¥%eni ztrit zpracovdvaného
materidlu se soudasnym zvy¥enin vykonu za¥izeni. ‘

Podstata vyndlezu je bli%e popsdna na zdkladd p¥iloZenych
vykrest. Na obr. 1 je zndzorn¥no kinematické schema p¥fkladného
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provedeni mechanismu uchyceni poldtku svitku v pracovai poloze.
Na obr. 2 je zndzorndna vzdjemnd poloha navijenfch materiilt
pY¥ed uchycenim poddtku svitku. Na obr. 3 jsou znidzorndny navi-
Jené materidly v okamZiku, kdy zadini navijenf svitku.

Pdsy navijenych materidldt lé Jsou vgdeny kolem Jjddrové
trubidky 15. Pohybovym Slenem 4 je nosid~vélcovactho védlce 1
p¥esunut do pracovni polohy, p¥i&euZ vdlcovaci vilec 1l p¥itis-
kne pédsy navijenfch materidlf 16 k jddrové trubi¥ce 15. Sou-
¢asnd pohybovy &len 14 p¥esune n031é£%avédéci pko 9 do pra-
coval polohy a nésledkem toho zavdddci vdlec 10, uchyceny na
zavdddci pdce 9, obepne pdsy navijenych materidld 16 kolem hor-
nl poloviny obvodu jddrové trubidky 15« V zdp&t1 pohybovy &len
5 presune nosif2zavdddciho pravitka 6 do pracovanl polohy a tim
zavddcl pravitko 6 ukondi obepnutf celého obvodu jddrové tru-
bitky 15 pdsy navijenych materidlé 1lé. Po pootodeni jddrové
trubilky 15 o cca. 2 a% 3 otddky ve sm¥ru otdleni hodinovych
rudidek je uchyceni poddtku svitku na jddrovou trubidku reali-~
zovdno a vSechny dfl8f &4sti mechanismu uchyceni poddtku svit-
ku se mohou vrdtit do klidové polohy. Lze v¥ak s vyhodou vyu-
21t p¥iznivého Wlinku vdlcovaciho vdlce 1 na kvalitu svitku a
védlcovaci vidlec 1 ponechat po celou dobu navijeni ve styku se
gvitkem. PruZina § dotladuje zavdd$c{ pravitko 6 k jadrové
trubi¥ce 16, p¥fpadn¥ k dorazu 7. PruZina 12 dotladuje zavdds-
¢l vdlec 10 k jéddrové trubidce 15, p¥ipadn¥ dotladuje zaviddci
pdku 9 k dorazu ll. V p¥fkladném provedeni jsou pohybové ¢leny
4, 3 a 1y reslizovdny jako linedrni pneumatické motory.

Mechanismus uchyceni poldtku svitku dle vyndlezu lze s v§-
hodou pou¥{it zejména jsko souddst automatickych navijeSek svit-
kil kondenzdtord.
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PREDMET VINLKALEGZU
: : 240 903
Mechanismus uchyceni poddtku svitku sestdvajici z vdlcova-
ciho vdlce, mavdddciho védlce a zavégfciho pravitka vyznadeny
tim, Ze vdlcovac! vélec /1/ a nosi& zavidd¥ciho pravitka /§/ jsou
otodnd ulofeny na nosisi¥vdlcovactho vélce‘/i/, spojeném s pohy-

bovym Slenem /4/, p¥iSem% na nosi¥i” zavédSciho pravitka /6/ je
uchycen pohybovy &len /5/ a otodn¥ uloZeno zavdd¥c! pravitko /6/

na doraz /7/ dotlaSované pru¥inou /8/ a zavdd¥ci vilec /10/ je
otodné uloZen na zavddsci pdce /9/, na doraz /11l/ dotladované
pruZinou /12/ a otoln& uloZené na nosiéfm%avédéci péky /9/, spo-

Jjeném s pohybovym Slenem /14/.

2 vykresy
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