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Urządzenie do przebiegowego nastawiania zwrotnic i sygnałów trakcji
szynowej z kontrolą położenia zwrotnic

Wynalazek dotyczy urządzenia do przebiegowego na¬
stawiania zwrotnic i sygnałów trakcji szynowej z kon¬
trolą położenia zwrotnic w przekaźnikowych urządze¬
niach zabezpieczenia ruchu pociągów według patentu
nr 43630. W stosunku do rozwiązania według powyż¬
szego patentu wynalazek posiada zmodernizowany układ
sterowania sygnałami, wyposażony w kontrole położenia
zwrotnic.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony na rysunku,
na którym fig. 1 przedstawia układ przekaźników po¬
mocniczych przebiegowych, fig. 2 przedstawia układ
przekaźników sterujących sygnałami, fig. 3 przedstawia
odmianę układu przekaźników pomocniczych przebie¬
gowych wraz z układem przekaźnika przeciwwtórnego,
fig. 4. przedstawia układy połączeń w przypadku stoso¬
wania przycisku startowego.

Dla każdego przebiegu nastawianego za pomocą
urządzenia przewidziano po jednym przekaźniku po¬
mocniczym przebiegowym: pomocniczy przebiegowy
pierwszy PP1, pomocniczy przebiegowy drugi PP2 itd.

W czasie nastawiania przebiegu po wzbudzeniu od¬
powiedniego przekaźnika przebiegowego, jego zestyk
czynny P włącza minus baterii do obwodu odpowiada¬
jącego mu przekaźnika PP. Przekaźnik ten przechodzi w
stan czynny i podtrzymywany jest przez własny zestyk,
co uniezależnia go od stanu przekaźnika przebiegowego
Zestyk czynny przekaźnika PP przygotowuje obwód dla
przekaźnika sterującego sygnałem St z oznaczeniem syg¬
nału np. StA, StTm, StDnY itd. Dla każdego sygnału,
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który ustawiony jest za pomocą urządzenia przewidzia¬
no po jednym przekaźniku St sygnałowym.

W obwód każdego przekaźnika St sygnałowego wpro¬
wadzono równoległe gałęzie, w których znajdują się sze¬
regowo połączone czynne zestyki odpowiednich dla da¬
nego przebiegu przekaźników PP oraz czynne zestyki
odpowiednich powtarzaczy przekaźników kontroli poło¬
żenia zwrotnic rozdzielających pkn. Z chwilą ustawienia
zwrotnic rozdzielających uzależnionych w danym prze¬
biegu i zwarcia zestyków czynnych przekaźnika PP zo¬
staje zamknięty obwód przekaźnika sterującego sygna¬
łem.

W następnej kolejności (zgodnie z patentem nr 43630)
wzbudza się przekaźnik sygnałowy i swoim czynnym
zestykiem zwiera uzwojenie przekaźnika PP. Przekaźnik
PP przechodzi w stan bierny, przerywa swój obwód pod¬
trzymania i przerywa obwód przekaźnika St sygnało¬
wego.

Celem zabezpieczenia przed zwarciem źródła zasila¬
nia w czasie zwierania przekaźnika PP włączono do ob¬
wodu opór rzędu 100 omów, ograniczający wielkość
prądu w tym obwodzie.

Liczba oporników w zasadzie równa się ilości sygna¬
łów nastawianych przez urządzenie. Do wspólnego opor¬
nika mogą być dołączone przekaźniki PP przebiegów
sprzecznych. Układ na fig. 3 jest odmianą fig. 1 i stoso¬
wany wtedy, gdy przebieg zapamiętany rozpoczyna się
od tego samego sygnału co przebieg aktualnie ustawio¬
ny. Zastosowano w obwodach przekaźników PP układy
z kondensatorem o pojemności około 2500 jiF połączo-
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nym szeregowo z zestykiem odpowiadającego przekaź¬
nika sygnałowego oraz wprowadzono zgodnie z paten¬
tem nr 43630 obwód przekaźnika przeciwwtórnego PW.

W urządzeniu zastosowano dodatkowo układ z przy¬
ciskiem startowym (fig. 4) za pomocą którego sygnał
ustawiany jest osobno po uprzednim przebiegowym usta¬
wieniu zwrotnic. W obwodzie przekaźnika sygnałowego
S umieszczony jest zestyk przycisku startowego PS i
równolegle do niego zestyki przełącznika Wps włączają¬
cego przycisk startowy.

Po przełączeniu przełącznika Wps zadziała przekaźnik
migowy PJ którego zestyk umieszczony w obwodzie
lampek sygnalizacyjnych planu świetlnego umożliwia,
poprzez zestyk przekaźnika St sygnałowego, wyświetle¬
nie sygnałem migającym ustawionej drogi przebiegu. Po
naciśnięciu przycisku PS, wspólnego dla wszystkich se¬
maforów, następuje wzbudzenie przekaźnika sygnałowe¬
go S i wyświetlenie drogi przebiegu światłem ciągłym
przez zbocznikowanie zestyków PJ oraz St przekaźni¬
ków sygnałowych zestykiem przekaźnika utwierdzenia U.

Zastrzeżenia patentowe

1. Urządzenie do przebiegowego nastawiania zwrot¬
nic i sygnałów trakcji szynowej z kontrolą położenia
zwrotnic, według patentu nr 43630, wyposażone w ma¬
trycę przebiegową z przekaźnikami przebiegowymi, i
matrycą nastawczą z elementami półprzewodnikowymi
dla wybierania zwrotnic, oraz przekaźniki przeciwwtór-
ne, układ kolejnego włączania zwrotnic i elementy opóź-
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niające, znamienne tym, że w obwodzie przekaźnika
(St) sterującego sygnałami posiada układ zawierający
zestyki przekaźników (pkn) kontroli położenia zwrotnic
rozdzielających oraz przekaźników (PP) pomocniczych
przebiegowych związanych z przebiegami rozpoczynają¬
cymi się od sygnału sterowanego tym przekaźnikiem
(St) sygnałowym, co zapewnia ustawienie tylko właści¬
wej drogi przebiegu.

2. Urządzenie według zastrz. 1, znamienne tym, że w
obwodzie przekaźnika (PP) pomocniczego przebiegowe¬
go posiada układ zawierający kondensator (C) i opornik
(R) umożliwiający wzbudzenie tego przekaźnika w przy¬
padku zapamiętywania przebiegu rozpoczynającego się
od tego samego sygnału co przebieg aktualnie usta¬
wiony.

3. Urządzenie według zastrz. 1 i 2, znamienne tym,
że posiada przycisk kasujący (pk), którego zestyk w ob¬
wodach przekaźników (St) zwrotnicowych i (PP) pomoc¬
niczych przebiegowych pozwala skasować przebieg zapa¬
miętany lub będący w trakcie ustawiania.

4. Urządzenie według zastrz. 1—3, znamienne tym,
że w obwodach przekaźnika sygnałowego (S) i przekaź¬
ników sterujących lampkami planu świetlnego posiada
układ zawierający zestyki przycisku startowego (PS) i
włącznika tego przycisku (Wps), co pozwala na przebie¬
gowe ustawienie zwrotnic i optyczną kontrolę ustawio¬
nej drogi przebiegu wyświetlanej na planie świetlnym
światłem migającym, a następnie ustawienie sygnału
przy pomocy przycisku (PS) wspólnego dla wszystkich
sygnałów.

ppi

3TPP2

PPn

Pr,

^

PP2

PPn

-o-

PPP

-o-

SA

Rgl

■W-f

■nJiN

-w- -i—<-
. \ !
1 pulpit nai/t. I

pknl*

pkn ft*

pknn-

-€^--0- tt

OTO |

-^—Di
JtOnY\

rtg2



KI. 20 i, 11/01 62213 MKP B 61 1. 29/00

o) y

ppi_^

pi

pp\

PPn

v

PPj3^
PP°

■D-
PP2

■D-

■{}■

-o-

L-w—f

l-w—^
_^ II ° .DnY_ I

JWn

-onM

■w1-
i 6pk !

i >> !
I pulpit
i naitQHC2Lf i

/ tt

HZ

\

NS

)
PW

\

Fig3

°)
doprzeic.
st/gn. S T

9P5

<fHps
-9T—"o—

-K
PJ

O-

A)

A7

^
JM

■V

Knl-

do przek.
Sterujących
lampkami
na planie
Świetlnym

-*-

Rq4


	PL62213B3
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


