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Sposéb pomiaru deformacji powierzchni tocznej
zestawow kotowych pojazdéw szynowych

Przedmiotem wynalazku jest sposdb pomiaru deformacji powierzchni tocznej zestawéw kotowych
pojazdéw szynowych bedacych w ruchu, zwtaszcza ptaskich miejsc i nalepéw na powierzchni tocznej két.

Dotychczas znane sposoby pomiaru deformacji powierzchni tocznej zestawéw kotowych pojazdéw
szynowych bedacych w ruchu, polegaja na pomiarze parametréw dZwiekéw powstajacych przy uderzeniach
uszkodzonych obreczy o szyne, chwilowych wartosci naprezeri w szynach, skfadowej pionowej przyspieszenia
szyny lub na pomiarze zmiany impedancji zestyku miedzy szynami a zestawern kotowym. Na doktadno$é
pomiaru~deformacji tymi sposobami duzy wptyw maja wtasnosci mechaniczne i elektryczne toru, podtorza
i zestawu kotowego, zakres predkosci, obciaZenie pojazdu oraz warunki atmosferyczne. Szczegbinie duzy wptyw
na doktadno$¢ pomiaru deformacji ostatnia z metod, ma zréznicowanie parametréw elektrycznych zestawéw
kotowych, w ktérych zmianom ulegajg gtéwnie rezystancje miedzy obrecza i korpusem kota oraz miedzy
korpusem a osia. ) ;

Ciynniki te nie maja wptywu na doktadno$¢ pomiaru deformacji powierzchni tocznej k6t zestawow
kotowych pojazdéow szynowych sposobem wedtug wynalazku. Zaproponowany sposéb wedtug wynalazku
polega na dokonaniu pomiaru wzglednych zmian sktadowej normalnej indukcji magnetycznej wytworzonej przez
ptynacy w szynach prad trakcyjny, spowodowanych zmiana reluktancji pomiedzy szyna a powierzchnia toczna
kota w przypadku jej deformacji, za pomoca czujnikdw mierzacych sktadowa normalng indukcji, umieszczonych
parami obok szyn we wspdinych osiach prostopadtych do toru, jedna od drugiej w odlegtosci uwarunkowanej
typem szyny na odcinku pomiarowym i potaczonych z oddzjelnymi uktadami dzielacymi.

Przyktadowe rozmieszczenie czujnikéw i ich potaczenia pokazane jest na rysunku.

Ptynacy przez szyny 1 i2 prad trakcyjny |, wytwarza wokét szyn state pole magnetyczne, ktérego
sktadowa normalna indukcji B mierzona jest za pomoca czujnikow C umieszczonych parami obok szyn 1i 2 we
wsp6lnych osiach prostopadtych do toru, jedna od drugiej w odlegtosci L uwarunkowanej typem szyny na
odcinku pomiarowym S i potaczonych z oddzielnymi uktadami dzielacymi D. W chwili, gdy nieuszkodzony
zestaw kotowy znajduje sie w obszarze oddziatywania jednej z par czujnikéw C, woéwczas na wyjsciu uktadu
dzielacego D tej pary czujnikdw, sygnat pomiarowy U przyjmie pewna warto$¢ zadana.
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W przypadku, gdy jedna zobreczy zestawu bedzie uszkodzona, wéwczas na skutek zmian reluktancji
pomiedzy sz-yna a pO\;vierzchniaj toczng kota nastapi przyrost sktadowej normalnej indukcji B, mierzonej jednym
z czynnikéw C, a na wyjsciu uktadu dzielgcego D potaczonego: z tym czujnikiem, pojawi sie sygnat U o amplitu-
dzie r6zniacej si¢ od zadanej wartosci, bedacy funkcja wielkosci uszkodzenia kota niezalezng od natezenia
pradu .

Sposéb pomiaru deformacji kot zestawéw kotowych bedacych w ruchu wedtug wynalazku, mozna
stosowac w szerokim zakresie predkosci niezaleznie od zmian parametréw elektrycznych zestawéw kotowych.

Zastrzezenie patentowe

Sposéb pomiaru deformacji powierzchni tocznej zestawow kotowych pojazdéw szynowych bedacych
wruchu, znamienny tym, ze wyznacza si¢ wzgledne zmiany sktadowej normalnej indukcji magnetycznej
wytworzonej przez ptyngcy w szynach prad trakcyjny spowodowane zmiang reluktancji miedzy szyna
a powierzchnig toczng kota, mierzone za pomoca czujnikéw (C), umieszczonych parami obok szyn (1, 2) we
wspolnych osiach prostopadtych do toru, jedna do drugiej w odlegtosci (L) na odcinku pomiarowym o dtugosci
(S), przy czym kazda para czujnikéw (C) potaczona jest z oddzielnym uk+tadem dzielacym (D).
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