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Uktad sterowania bram przesuwnych

Przedmiotem wynalazku jest uktad sterowania bram przesuwnych poruszajacych si¢ wzdtuz jezdni.

Najprostszy cykl pracy ukfadu napedowego bram przesuwnych sktada si¢ zdwdch etapéw: etapu
napedzania bramy ietapu hamowania bramy. Czas hamowania zmienia si¢ w zaleznosci od zmiany warunkdéw
eksploatacyjnych na przyktad zmiana oporéw przesuwania bramy. Hamowanie zaczyna si¢ w momencie,
w kt6érym brama przesuwna uruchomi wytacznik kraricowy, przy czym dtugosé drogi hamowania b¢dzie réina
dla réznych warunkdéw eksploatacji poniewaz do hamowania wykorzystuie si¢ opory toczenia rolek.

W zwigzku z tym brama moze si¢ zatrzymaé w trzech miejscach: przed potozeniem skrajnym w przypadku
zwigkszenia si¢ oporéw przesuwu, w polozeniu skrajnym przy normalnych warunkach eksploatacji lub uderzy
w ogranicznik iodbije si¢ w przypadku zmniejszenia si¢ oporéw przesuwu czyli brama ma tendencje do
zatrzymania si¢ wréznych miejscach. Czesto wystepuje rowniez fakt, ze brama uderza ze zbyt duig sila
w ogranicznik w wyniku czego moze wystapi¢ awaria. Aby temu zapobiec nalezy wczesniej wytaczy¢ jej naped.
Wtym przypadku brama bedzie zawsze zatrzymywana przed potozeniem skrajnym. W zwigzku z tym jest
szczelina migdzy kwartami b.amy przy zamykaniu lub zmniejszone swiatto przejazdu przy jej otwarciu. Bramy
tak sterowane przesuwaja si¢ wolno, przy czym wigksza czgs$c¢ drogi przesuwu pokonujg silg rozpedu.

Celem wynalazku jest usunigcie tych wad i niedogodnosci przez zastosowanie ukiadu sterowania bram
przesuwnych dla zapewnienia prawidtowe;j ich pracy. - ) :

Cel ten osiggnigto za pomoca wynalazku, ktérego istotg jest uktad sterowania, ktéry pozwala na zataczenia
napedu na krotki okres czasu po jego wylaczeniu przez wytacznik kraricowy. PrzekaZniki czasowe, odmierzaja
czas przerwy, po ktérym naped ponownie jest zataczony oraz czas ponownego zataczenia napgdu.

Zaleta uktadu sterowania jest to, ze brama przesuwna zawsze znajduje si¢ w polozeniu skrajnym, czas
przesuwania-jest krotki, a brama uderza w ogranicznik przesuwu z mala sita oraz zapobiega odbijaniu bramy od
ogranicznika przesuwu.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przykladzie jego wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia uklad zataczany recznie i wytaczany samoczynnie po pewnym czasie, fig. 2 — uktad sterowania
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bramy z samoczynnym zamknigciem, fig. 3 — uktad sterowania bramy z dodatkowym przekaznikiem czasowym,
fig. 4 — uktad sterowania bramy z hamowaniem przec1wprqdem ifig. 5 — uktad sterowania bramy z hamowa-
niem przeciwpradem i samoczynnym jej zamknigciem. )

Jak uwidoczniono na rysunku fig. 1 uktad sktada si¢ z dwdch przekaznikéw czasowych 1 i2, dwéch
przyciskéw sterowniczych 3, 4, ktére steruja praca cewki przekaznika 5, dwoch stycznikéw 6, 7 oraz dwéch
wylacznikéw kraficowych 8, 9. Gdy brama jest zamknigta wytacznik kraficowy 9 ma rozwarte styki 9.1
a wylacznik kraficowy 8 ma zwarty styk 8.1. Po nacisnigciu przycisku sterowniczego 3 zadziata przekaznik 5
zalgczany stykiem 3.1 i podtrzymany swoim stykiem 5.1 oraz przekaZnik czasowy 1 zataczony stykiem 3.2,
_ ktéry stykiem 1.1 zatacza przekaznik czasowy 2. Przekaznik 5 zalacza stykiem 5.2 stycznik 6 zataczajacy naped
bramy w kierunku otwierania, a stykiem 5.3 przerywa obwdd zasilania cewki stycznika 7.

Brama przesuwajac si¢ najezdza na wytacznik kraficowy 8, ktérego styk 8.1 przerywa obwdd cewki
stycznika 6. Brama zwalnia bieg. Czas przerwy w pracy napgdu mierzony jest od momentu zadziatania
wytacznika kraricowego 8 do momentu wypracowania czasu przez przekaznik czasowy 1. W tym czasie brama
zatrzymuje si¢ w poblizu potozenia skrajnego. W chwili wypracowania czasu przez przekaznik czasowy 1
- stycznik 6 ponownie jest zalaczany stykiem zwiernym 1.2 na czas pracy przekaZnika czasowego 2 a liczacego
czas ponownego zalaczania, po ktdrym jest wylaczony stykiem 2.1, abrama jest otwarta idociénigta do
potozenia skrajnego, astyk 9.1 jest zwarty. Naped bramy jest w stanie spoczynku az do momentu nacignigcia
przycisku sterowniczego 4, ktéry stykiem 4.1 przerywa prace przekaZnika 5, a stykiem 4.2 zalacza przekaZnik
czasowy 1, ktory stykiem 1.1 zatacza przekaznik czasowy 2. PrzekaZnik 5 przerywa obwdd cewki stycznika 6,
a zalgcza stykiem 5.3 stycznik 7. Brama przesuwajac si¢ najezdza na wygcznik kxaﬁcowy 9, ktérego styk 9.1
przerywa obwdd cewki stycznika 7. Brama zwalnia bieg.

Czas przerwy w pracy mierzony jest od momentu zadziatania wytacznika krancowego 9 do momentu
wypracowania czasu przez przekaZnik czasowy 1. Wtym czasie brama zatrzymuje si¢ w poblizu polozenia
skrajnego. W chwili wypracowania czasu przez przekaznik czasowy 1 stycznik 7 jest ponownie zatgczony stykiem
zwiernym 1.3 na czas pracy przekaZnika czasowego 2, liczacy czas ponownego zadziatania, po ktérym stycznik 7
jest wylaczony stykiem rozwiernym 2.1, a brama jest zamknigta do potoZenia skrajnego i docisnieta.

Uklad sterowania fig. 2 ma pigé przekaZnikéw czasowych 1, 2, 10, 11, 12, dwa styczniki 6, 7 przycisk
sterowniczy 3 oraz dwa wylaczniki kraricowe 8, 9. Gdy brama jest zamknigta przekaZniki czasowe 1,2, 10, 11,
12 nie pracujg, styki 9.1, 9.2 sq rozwarte, a styki 8.1 i 8.2 sa zwarte. Po nacisnigciu przyciskn sterowniczego 3
styk 10.4 przekaznika czasowego 10 zatacza stycznik 6 zataczajacy naped bramy w kierunku otwierania stykiem
10.3 przerywa obwdd zasilania cewki stycznika 7, stykiem 10.2 przerywa obwdd zasilania przekaznika 11, a styk
" 10.1 zalacza przekaznik czasowy 1, ktorego styk 11 zalacza przekaznik czasowy 2. Brama przesuwajac sig
najezdza na wylacznik kraricowy 8, ktérego styk 8.1 przerywa obwdd cewki stycznika 6. Brama zwalnia bieg.
Czas przerwy w pracy napedu mierzony jest od momentu zadziatania wylacznika kraficowego 8, ktdrego styk
8.2 zatgczy przekaznik czasowy 1. W tym czasie brama zatrzymuje si¢ w poblizu potozenia skrajnego.

W chwili wypracowania czasu przez przekaznik czasowy 1 stycznik 6 jest ponownie zataczony stykiem 1.2
na czas pracy przekaZnika czasowego 2, a liczacy czas ponownego zataczenia, po ktérym jest wytaczony stykiem
2.1, abrama jest otwarta idocisnigta do polozen's skrajnego. Bram¢ automatycznie .:zamyka przekaznik
czasowy 10, ktéry odmierza czas otwarcia. Po tym czasie przekaznik czasowy 10 przerywa stykiem 10.4 obwody
zasilania cewki stycznika 6, stykiem 10.1 obwéd zasilania przekaZnika czasowego 1 oraz zatacza stykiem 10.2
przekaznik czasowy 11, ktéry stykiem 11.1 zalacza przekaznik czasowy 12, stykiem 10.3 stycznik 7 zalgczajacy
nape¢d bramy w kierunku zamykania. Brama przesuwajac si¢ najezdza na wylacznik kraricowy 9, ktérego styk 9.1
przerywa obwod cewki stycznika 7. Czas przerwy w pracy napedu mierzony jest od momentu zadzialania
wytacznika kraricowego 9, ktdrego styk 9.2 zalacza przekaznik czasowy 11. W tym czasie brama zatrzymuje si¢
w poblizu polozenia skrajnego. W chwili wypracowania czasu przez przekaznik czasowy 11 stycznik 7 jest
ponownie zalgczony stykiem 11.2 na czas pracy przekaznika czasowego 12, aliczacy czas ponownego
zataczenia, po ktérym jest wytgczony stykiem 12.1, a brama jest zamknigta i docisnigta do potozenia skrajnego.

Uktad sterowania fig. 3 ma trzy przekazniki czasowe 1, 2, 11, dwa styczniki 6, 7 oraz dwa przyciski
sterownicze 3, 4. Gdy brama jest zamknigta przekazniki czasowe 1, 2, 11 nie pracujg. Po nacisnigciu przycisku
sterowniczego 3 zadziala przekaZnik 5 zalaczany stykiem 3.1 oraz podtrzymany swoim stykiem 5.1 oraz
przekaznik czasowy 1 zaltgczany stykiem 3.2 ktéry stykiem 1.1 zalgcza przekaznik czasowy 2 zalgczajacy
stykiem 2.1 przekaZnik czasowy 11. Przekaznik 5 zalacza stykiem 5.2 stycznik 6 zalaczajacy naped bramy
w kierunku otwierania, a stykiem 5.3 przerywa obwod zasilania cewki stycznika 7. Przekaznik czasowy 1
odmierza czas pracy napedu bramy, po ktérym stykiem 1.2 wytacza stycznik 6, oraz stykiem 1.1 uruchamia
przekaznik czasowy 2, ktdéry odmierza czas przerwy pracy napgdu. W tym czasie brama hamuje i zatrzymuje si¢
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w poblizu potozenia skrajnego. Po tym czasie przekazZnik czasowy 2 stykiem 2.1 uruchamiz przekaznik czasowy :
11, a stykiem 2.2 zatacza ponownie stycznik 6. Brama jest dociskana do potozenia skrajnego otwierania az do .
momentu wypracowania czasu przez przekaznik czasowy 11, po kt6rym stykiem 11.1 wytacza stycznik 6. Po
zakoriczeniu pracy przekaZznikéw czasowych brama jest otwarta i docisnigta do potozenia skrajnego. Bramg *
mozna zamkng¢ przez nacisnigcie przycisku sterowniczego 4, ktdry stykiem 4.1 przerywa prace przekaznika 5
i stykiem 4.2 zatgcza przekaznik czasowy 1. PrzekaZznik czasowy 1 stykiem 1.1 zatacza przekaZnik czasowy 2,
ktory stykiem 2.1 zatacza przekazZnik czasowy 11. Przekaznik 5 zalacza stykiem 5.3 stycznik 7 zataezajgcy
naped brama kierunku zamykania, a stykiem 5.2 przerywa obwdd zasilania cewki stycznika 6. PrzekaZnik
czasowy 1 odmierza czas pracy napgdu bramy, po ktérym stykiem 1.3 wytqcza stycznik 7 oraz stykiem 1.1
uruchamia przekaznik czasowy 2, ktdry odmierza czas przerwy pracy napedu. W tym czasie brama hamuje
i zatrzymuje si¢ w poblizu potozenia skrajnego. Po tym czasie przekaznik czasowy 2 stykiem 2.1 uruchamia
przekaznik czasowy 11, astykiem 2.3 zalacza ponownie stycznik 7. Brama jest docisnigta do potozenia
skrajnego zamykania az do momentu wypracowania czasu przez przekaZnik czasowy 11, po ktérym stykiem 11.1
wylacza stycznik 7. Po zskoriczeniu pracy przekaZznikéw czasowych brama jest zamknigta idocisnieta do
poloZenia skrajnego zamykania.

Uktad sterowania fig. 4 sktada si¢ z dwdch przekaznikéw czasowych 1 i 2, dwéch stycznikw 6, 7, dwéch
przyciskéw sterowniczych ‘3, 4, przekaZznika 5 oraz dwdch wylacznikéw kraricowych 8, 9. Gdy brama jest
zamknigta, przekaZniki czasowe 1, 2 nie pracuja, a wylgcznik kraficowy 9 ma rozwarty styk 9.1. Po nacisnigciu
przycisku sterowniczego 3 zadziata przekaznik 5 uruchamiany stykiem 3.1 i podtrzymujacy sig stykiem 5.1 oraz
przekaznik czasowy 1 zalqczony stykiem 3.2, ktéry stykiem 1.1 zatacza przekaZnik czasowv 2. Przekaznik 5
zalacza stykiem 5.2 stycznik 6 zalaczajgcy naped bramy kierunku otwierania a stykiem 5.3 rozwiera obwéd
zasilania cewki stycznika 7.

PrzekaZnik czasowy 1 odmierza czas pracy napgdu bramy, po ktérym stykiem 1.2 wylacza stycznik 6,
a zalacza stykiem 1.3 stycznik 7. Uktad napedowy hamuje przeciwpradem az do momentu wypracowania czasu
przez przekaznik czasowy 2. Po czasie hamowania styk 2.2 wytacza stycznik 7, a styk 2.1 zatacza ponownie
stycznik 6, ktéry pracuje do momentu przerwania obwodu przez styk 8.1 wylacznika kraricowego 8. Po
zakoriczeniu cyklu brama jest otwarta i docisnigta do potozenia skrajnego otwarcia. Po naciénigciu przycisku
sterowniczego 4 styk 4.1 przerywa prac¢ przekaznika S, a styk 4.2 zatacza przekaZnik czasowy 1, ktdry stykiem
1.1 zatacza przekaznik czasowy 2.

Przekaznik 5 stykiem 5.2 przerywa obwdéd zas;lama cewki stycznika 6, a za{acza stykiem 5.3 styczmk 7
zalaczajgcy naped bramy kierunku zamykania. Przekaznik czasowy 1 odmierza czas pracy napgdu bramy, po
ktérym stykiem 1.4 wytacza stycznik 7, a zatacza stykiem 1.5 stycznik 6.

Uktad napedowy hamuje prrzeciwpradem az do momentu wypracowania czasu przez przekaZnik czasowy
2. Po czasie hamowania styk 2.5 wytacza stycznik 7, a styk 2.4 zatacza ponownie stycznik 7, ktéry pracuje do
momentu przerwania obwodu przez styk 9.1 wytacznika kraricowego 9. Po zakoriczeniu cyklu brama jest otwarta
idocisénigta do potozenia skrajnego zamknigcia.

Uktad sterowania fig. 5 ma pig¢ przekaznikéw czasowych 1, 2, 10, 11, 12, dwa styczniki 6, 7, sterowane
przyciskiem sterowniczym 3 oraz dwa wytgczniki kraficowe 8, 9.

Kolejnos¢ dziatania przekaznikéw czasowych 1, 2, 10, 11, 12 jest identyczna jak w odmianie fig. 2, przy
czym ich styki steruja stycznikami 6, 7 w ten sam sposéb jak w odmianie fig. 4. W zwiazku z tym wystepuje tu
samoczynne zamknigcie bramy po czasie otwarcia.

Zastrzezenia patentowe

1. Uktad sterowania bram przesuwnych skfadajacy si¢ z dwéch przekaznikéw czasowych, dwéch przycis-
kéw sterowniczych, przekaznika, dwéch stycznikéw i dwoch wytacznikéw kraricowych,znamienny tym,
ze ma przycisk sterowniczy (3) zataczajacy stykiem (3.1) przekaznik (5), ktéry podtrzymuje si¢ stykiem (5.1)
oraz stykiem (5.2) zatacza stycznik (6) wyltaczany stykiem (8.1) wytacznika kraricowego (8) a stykiem (5.3)
przerywa obwdd zasilania cewki stycznika (7) oraz przekaznik czasowy (1) , ktéry zalgcza stykiem (1.1)
przekaZnik czasowy (2) i odmierza czas po ktérym stycznik (6) ponownie jest zalaczony stykiem (1.2) na czas
pracy przekaznika czasowego (2) a po ktdérym stycznik (6) jest wylaczony stykiem (2.1) oraz ma przycisk
sterowniczy (4) wytaczajacy stykiem (4.1) przekaznik (5), ktéry zatacza stykiem (5.3) stycznik (7) wytaczony
stykiem (9.1) wytacznika kraricowego (9) a stykiem (5.2) przerywa obwdd zasilania cewki stycznika (6) oraz
zalaczajacy stykiem (4.2) przekaznik czasowy (1), ktéry zatacza stykiem (1.1) przekaznik czasowy (2)
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iodmierza czas po ktérym stycznik (7) ponownie jest zataczony stykiem (1.3) na czas pracy prackaznika
czasowego (2), a po ktérym stycznik (7) jest wylaczony stykiem (2.2).

2. Uktad sterowania bram przesuwnych sktadajacy sie z pigciu przekaznikéw czasowych, dwdéch styczni-
kéw, przycisku sterowniczego i dwdch wytacznikéw kraricowych, znamienny tym, ze ma przycisk '
sterowniczy (3) zalaczajacy stykiem (3.1) przekaznik czasowy (10), odmierzajacy czas otwarcia bramy, ktérego
styk (10.1) podaje napigcie na przekaZnik czasowy (1), ktéry odmierza czas przerwy, po ktérym stycznik (6) jest
ponownie zalaczany stykiem (1.2) na czas dziatania przekaznika czasowego (2) i przerywajacego prace stycznika
(6) stykiem (2.1), a styk (10.2) przerywa obwdd zasilania przekaznika czasowego (11), styk (10.3) przerywa
"~ obwéb zasilania cewki stycznika (7), styk (10.4) zatacza stycznik (6) wylaczany stykiem (8.1) wytacznika
krarficowego (8), a po ktérym brama jest otwarta az do momentu wypracowania czasu przez przekaznik czasowy
(10), ktéry przestajac pracowaé zalacza stykiem (10.3) stycznik (7) wytaczany stykiem (9.1) wytacznika.
kraficowego (9), stykiem (10.1) przerywa obwdd zasilania przekaznika czasowego (1), stykiem (10.2) podaje
napiecie na przekaznik czasowy (11), ktéry odmierza czas przerwy, po ktérym stycznik (7) jest ponownie
zataczony stykiem (11.2) na czas dziatania przekaznika czasowego (12) zataczanego stykiem (11.1) i przerywaja-
cego prace stycznika (7) stykiem (12.1), a styk (10.4) przerywa obwdd zasilania cewki stycznika (6), po ktérym
brama jest zamknieta i docisnigta do potozenia skrajnego.

3. Uktad sterowania bram przesuwnych skladajacy sie z trzech przekaznikdw czasowych dwdch styczni-
kéw, dwoch przyciskéw sterowniczych, przekaznika, znamienny tym, Ze ma przycisk sterowniczy (3)
zataczajacy stykiem (3.1) przekaznik (5), ktéry podtrzymuje si¢ stykiem (5.1) oraz stykiem (5.2) zalgcza
stycznik (6), astykiem (5.3) przerywa obwéd zasilania cewki stycznika (7), oraz stykiem (3.2) zatacza
przekaznik czasowy (1) odmierzajacy czas napedzania bramy, po ktérym wytacza stycznik (6) stykiem (1.2)
oraz ztacza stykiem (1.1) przekaznik czasowy (2) odmierzajgcy czas przerwy napedzania bramy, po ktérym
zatacza ponownie stycznik (6) stykiem (2.2) oraz uruchamia stykiem (2.1) przekaznik czasowy (11), ktéry
odmierza czas ponownego zalaczenia stycznika (6) i po tym czasie stycznik (6) jest wytaczony stykiem (11.1),
abrama jest otwarta i docisnigta do potozenia skrajnego oraz ma przycisk sterowniczy (4) wytaczajgcy stykiem
(4.1) przekaznik (5), ktdry zatacza stykiem (5.3) stycznik (7), a stykiem (5.2) przerywa obwdd zasilania cewki
stycznika (6) oraz stykiem (4.2) zalacza przekaznik czasowy (1) odmierzajgcy czas napgdzania bramy, po
ktérym wytacza stycznik (7) stykiem (1.3) oraz zatacza stykiem (1.1) przekaznik czasowy (2) odmierzajacy czas
przerwy napedzania bramy, po ktérym zalacza ponownie stycznik (7) stykiem (2.3) oraz uruchamia stykiem
(2.1) przekaznik czasowy (11), ktéry odmierza czas ponownego zaltaczenia stycznika (7), i po ktérym czasie -

stycznik (7) jest wytaczony stykiem (11.2), a brama jest zamknigta i docisnigta do potozenia skrajnego. .

‘ 4. Uktad sterowania bram przesuwnych sktadajacy si¢ z dwéch przekaznikéw czasowych, dwdch styczni-
kéw, dwdch przyciskéw sterowniczych, przekaZznika i dwéch wytacznikéw kraficowych,znamienny tym,
ze ma przycisk sterowniczy (3) zal:;czajacy stykiem (3.1) przekaznik (5), ktéry podtrzymuje sig stykiem (5.1)
oraz stykiem (5.2) zatagcza stycznik (6), a stykiem (5.3) przerywa obwdd zasilania cewki stycznika (7) oraz
stykiem (3.2) zatacza przekaznik czasowy (1), ktdry zalacza stykiem (1.1) przekaznik czasowy (2) i odmierza
czas napedzania bramy, po ktérym styk (1.2) wytacza stycznik (6), a styk (1.3) zatacza stycznik (7) i brama jest
hamowana az przekaznik czasowy (2) stykiem (2.2) wylaczy stycznik (7), a stykiem (2.1) ponownie zalgcza
stycznik (6), ktéry pracuje do momentu zadziatania wytacznika kraricowego (8), ktérego styk (8.1) wytacza
stycznik (6) abrama jest otwarta idociénigta do potozenia skrajnego oraz ma przycisk sterowniczy (4)
wylaczajacy stykiem (4.1) przekaznik (5), ktéry stykiem (5.3) zalacza stycznik (7), a stykiem (5.2) przerywa
obwdd zasilania cewki stycznika (6) oraz stykiem (4.2) zalacza przekaznik czasowy (1), ktory zalacza stykiem
(1.1) przekaznik czasowy (2) i odmierza czas napgdzania bramy, po ktérym styk (1.4) wytacza stycznik (7),
a styk (1.5) zatgcza stycznik (6), przy czym brama jest hamowana dopdki przekaznik czasowy (2) stykiem (2.5)
nie wytaczy stycznika (6), a stykiem (2.4) ponownie zalgczy stycznik (7), ktéry pracuje do momentu
zadzialania wylgcznika krancowego (9), ktérego styk (9.1) wytacza stycznik (7) a brama zamknieta i docisnigta
jest do potozenia skrajnego.

5. Uktad sterowania bram przesuwnych skladajacy sie z pigciu przekaznikéw czasowych, dwdch styczni-
kéw, przycisku sterowniczego oraz dwéch wylgcznikéw kraficowych, znamienny tym, Ze ma przycisk
sterowniczy (3) zalaczajacy stykiem (3.1) przekaznik czasowy (10) odmierzajacy czas otwarcia bramy, ktérego
styk (10.2) przerywa obwdd zasilania przekaznika czasowego (11), styk (10.3) zatgcza stycznik (6), styk (10.4)

- przerywa obwdd zasilania cewki stycznika (7) oraz styk (10.1) podaje napigcie na przekaznik czasowy (1), ktéry
zatacza stykiem (1.2) stycznik (6) oraz stykiem (1.1) przekaznik czasowy (2) i odmierza czas napedzania bramy,
po ktérym styk (1.2) wytacza stycznik (6), astyk (1.3) zalacza stycznik (7) ibrama jest hamowana az
przekaznik czasowy (2) stykiem (2.2) wylaczy stycznik (7), a stykiem (2.1) ponownie zalacza stycznik (6),
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ktéry pracuje do momentu zadziatania wytacznika kraricowego (8), ktérego styk (8.1) wytacza stycznik (6)
a brama jest otwarta i docisnigta do potozenia skrajnego az do momentu wypracowania czasu przez przekaznik
czasowy (10), ktéry przestajac pracowaé zatacza stykiem (10.4) stycznik (7), stykiem (10.3) przerywa obwéd
zasilania przekaznika czasowego (1), a stykiem (10.2) podaje napigcie na przekaZnik czasowy (11), ktéry zatacza
stykiem (11.2) stycznik (7), a stykiem (11.1) przekaznik czasowy (12) oraz odmierza czas napedzania bramy, po
ktérym styk (11.2) wytacza stycznik (7), a styk (11.3) zatacza stycznik (6) i brama jest hamowana az przekaznik
czasowy (2) wypracuje czas hamowania i stykiem (12.2) wytaczy stycznik (6), a stykiem (12.1) ponownie
zatgczy stycznik (7), ktéry pracuje do momentu zadziatania wytacznika kraricowego (9), ktérego styk (9.1)
wytacza stycznik (7), a brama jest zamknigta i dociénieta do potozenia skrajnego.
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