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Uktad do pomiaru nieréwno$ci nawierzchni drogdwyéh

Uktad do pomiaru nieréwnos$ci nawierzchni drogowych przeznaczony jest do wykrywania i rejestracji na
tasmie w sposéb ciagty nieréwnosci nawierzchni drogowych, zwtaszcza falistosci profilu podtuznego drogi.

Pomiar nieréwnosci nawierzchni drogowych dokonywany jest za pomoca przyrzadéw zwanych profilogra-
fami, planografami, planum, wiagrafami, goniografami oraz analizatorami dynamicznymi. Do badania nleréwno§c|
nawierzchni drogowych stosuje sie¢ obecnie planograf.

Przyrzad ten sktada si¢ z wézka, do ktérego zamocowano sztywno 14 kétek jezdnych oraz 1 kétko
pomiarowe. Ké6tka jezdne poruszajg sie po jednym $ladzie. Kétko pomiarowe zamocowane jest na wahaczu
w Srodku rozpigtosci przyrzadu. Odchylenia wahacza przekazywane sg do urzadzenia rejestrujgcego lub wskaz-
nika odchyleri, ktére zamocowane sa na wézku w bezposrednim sasiedztwie kétka pomiarowego. Wskazania
przyrzadu stanowia odchylenia rzednych nawierzchni pod kétkiem pomiarowym, wzgledem zmiennej osi, prze-
chodzacej przez punkty styku kétek jezdnych z nawierzchnia. X

Planograf charakteryzuje si¢ znaczng zmiennoécia bazy odniesienia pomiaru, co powoduje wzglqdndéé
odczytéw mierzonej wielkosci. Za pomoca tego przyrzadu, posiadajacego dtugo$é 4,0 m, nie mozna dokonywaé
pomiaru dtugich nieréwnosci. Wykres uzyskany z planografu nie daje zatem mozliwosci bezwzglednej interpre-
tacji stanu réwnosci nawierzchni drogowych

Celem wynalazku jest usunigcie wad i niedogodnosci przedstawionego uktadu do pomiaru nieréwnosci.

Uktad wedtug wynalazku sktada si¢ z wézka na dwéch kdétkach biegnacych po jednym $ladzie. Z ramgq
woézka sztywno potaczone sg: obudowa swobodnego Zyroskopu oraz rejestratora i/lub odczytowego wskaZnika,
przy czym o$ swobodnego 2yroskopu potgczona jest z wejsciem rejestratora i/lub z wejsciem odczytowego
wskaznika.

Uktad posiada bezwzgledngq baze odniesienia pomiaru i pozwala na pomiar w szerokim zakresie dtugosci
nieréwnosci oraz na zmian@ zakresu pomiarowego dfugosci nieréwnosci poprzez zmiane rozstawu osi kétek
wozka, Dziatanie przyrzadu jest niezalezne od szybkos$ci pomiaru i przyspieszed wystepujgcych w kierunku
ruchu, natomiast analiza wykresu jest prosta i nie wymaga stosowania dodatkowych urzadzen. Ponadto uktad jest
matym, przeno$nym urzadzeniem, mogacym dziataé samodzielnie lub jako przyczepne.
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‘Wynalazek w przyktadowym wykonaniu pokazany jest na rysunku, na ktérym fig. 1 przedstawia blokowy
uktad potaczen, a fig. 2 przedstawia schematyczne rozwigzanie uktadu.

Uktad sktada sie zwézka 1, do ktérego sztywno zamocowano dwa kétka jezdne, biegnace po jednym
$éladzie. Do ramy wézka zamocowana jest ponadto obudowa swobodnego zyroskopu 2, pracujacego w zawiesze-
niu Cardana oraz rejestrator odchylert 3 i wskaznik odchylert 4. W rozwigzaniu tym Zyroskop swobodny 2
zaopatrzony jest w dodatkowy silnik elektryczny — korektor, eliminujacy wptyw przypadkowych zmian pochy-
lenia uk{dadu w ptaszczyznie prostopadtej do ptaszczyzny wézka 1 na mierzong wielko$¢. Zastosowanie korek-
tora utatwia ponadto wyprowadzenie zréwnowazonego ramienia pisaka 5 i ramienia wskaZnika 6 z osi swobodne-
go zyroskopu 2 do rejestratora odchyleri 3 i odczytowego wskaznika odchyleri 4. Przesuw tasmy w rejestratorze
odchyleri 3 powodowany jest obrotami watka napedowego 7, potaczonego systemem przektadni 8 z kotkiem
jezdnym woézka 1. W uktadzie tym prowadzony jest ciagty pomiar irejestracja na tasmie kata 9, zawartego
miedzy cieciwa przechodzaca przez punkty styku kétek woézka 1 z nawierzchnig drogi a statym kierunkiem
utrzymywanym przez o$ swobodnego Zyroskopu 2, stanowiagcym bezwzgledng baze odniesienia pomiaru.

Zastrzezenie patentowe
Uktad do pomiaru nieréwnosci nawierzchni drogowych, sktadajacy sie z wézka z dwoma kétkami biegna-
cymi po jednym $ladzie, znamienny tym, ze z ramg woézka (1) sztywno potaczone sa obudowa swobodnego
zyroskopu (2) oraz rejestrator i (lub) odczytowy wkaznik (4), przy czym o$ swobodnego zyroskopu (2) potaczo-
na jest z wejsciem rejestratora (3) i (lub) z wejéciem odczytowego wskaznika (4), co pozwala na prowadzenie
pomiaru i rejestracji odchylerd podtuznego profilu drogi, wzgledem dowolnego, statego kierunku, utrzymywa-
nego przez o$ swobodnego 2yroskopu (2).
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