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Vyndlez sa tyka plastikaéhej a vsirekovacej jednotky vstrekovacich strojov, kde sa
roztavend hmota dopravuje do uzatvorene)j formy axidlnym pohybom zdvitovky za jej stitasného
ctagania. '

Je znamy cely rad prevedeni plastikagnych a vstrekovacich jednotiek s urditymi vyho-
dami a nevyhodami. Napriklad u vstrekovacich strojov nizsich gramaii'existuje prevedenie,
kde axidlny pohyb zévitovky sa deje piestom hydraulického valca a pre sttasné vtddanie
zdvitovky sa pouziva hydromotor vedeny po stIpqch. Nevyhodou tohto zariadenia je, Ze pri
axidlnom pohybe zdvitovky je potrebné po stipoch presdivat velké hmoty. Celé zariadenie je
vyrobne ndrodéné na presnost a po montd?i stroja Gasto dochddza k nepresnosti chodu.

Tieto nevyhody odstranuje zariadenie pre axidlny a si&asne otdCavy pohyb zdvitavky
podla vynalezu, zv148f u vstrekovacich strojov, kde axidlny pohyb zdvitovky je vyvodeny
vstrekovacim valcom, riesSenym ako nosné teleso celého zariadenia, s dvoj&innym piestom,

v ktorom je uloZeny a o axidlne loZisko oprety hriadel, na jednom konci pevne spojeny so
zdvitovkou a na druhdm konci opatreny vonkajsim evolventnym drdzkovanim sléZiacim na pre-
nos Mk z hydromotora pevne zabudovaného vo vstrekovacom valci prostrednictvom spojky s vni-
tornym evolventnym drdZkovanim, v kitorej sa sidasne axidlne posdva. ‘

Vyhodou zariadenia podia vyndlezu-je, e je oproti zndmym zariadeniam kompaktnejsie,
¢im sa dd pri jeho vyrobe dosiahnuf vysokd presnost. Balej tym, Ze pevnym zabudovanim hy-
dromotora vo vstrekovacom valci, zdvitovka pri axidlnom pohybe neprekondva Ziadne trecie
sily a nie si premiestnované velké hmoty.

Prikladné prevedenie zariadenia podla vyndlezu je zndzornené na obr. 1 priloZeného
vykresu.

Axidlny pohyb zdvitovky 1 je vykondvany vstrekovacim valcom 5, ktory je na jednom kon-
ci uchyteny pomocou deleného krizku 16 a priruby 20 k prednej doske 15 a v zadnej tasti
taktieZ pomocou deleného krizku 16 a priruby 20 k doske zadnej 12.

Dosky 15, 12 sd posudvne uloiené na dvoch vodiacich stIpoch 21, ktoré sd pevne uloZené
v konzoldch 13, l4. Valec 5 je opatreny vndtornymi prirubami 18, 19. V prirubdch 18, 19
je posuvne uloZeny dvojdéinny duty piest 3, v ktorom je uloZeny a o axidlne loZisko 4 jed-
nym koncom oprety hriadel 2, pritom tymto koncom je pevne spojeny so zév1t0vk0u 1 Druhy
koniec hriadela 2 je opatreny vonkaj$im evolventnym drdzkovanim 6 a je posuvne ulozeny v
spojke 7 s vnitornym evolventnym drdzkovanim 8. Spojka 7 je druhym koncom spojend s vy-
stupnym hriadelom 9 hydromotora 10 a proti zosunutiu z hriadela 9 je poistend prirubou 11.
Samotny hydromotor 10 je uchyteny na zadné ¢elo valca 3.

Zariadenie podla vyndlezu pracuje takto:

Ot4danie zdvitovky L vykonigva hydromotor 10 cez spojku 7. Krdtiaci moment sa prendsa
spojkou 7 s vndtornym evolventnym drézkovanim § na driadel 2 s vonkajsim evolventnym drdz-
kovanim 6, pritom hriadel 2 je druhym koncom pevne spojeny so zdvitovkou 1 a je oprety o
axidlne loZisko 4.

Axidlne lozisko 4 je uloZené v dvojinnom pieste 3 vstrekovacieho valca 5. Axidlny
pohyb zédvitovky 1 v spojke 7 je vyvodzovany vstrekovacim valcom 5. Pretédfaniu dvojéin-
ného piesta 3 pri otdfani zdvitovky 1 brémi axidlne loZisko 4. Zosunutiu sa spojky Z z
hriadefa 9 hydromotora 10 brdni priruba 11.
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PATENTOVE NAROKY

Zariadenie pre axidlny a st&asne otdfavy pohyb zdvitovky, najmi u vstrekovacich stro-
jov, kde axidlny pohyb zdvitovky je vykondvany. vstrekovacim valcom s piestom, vyznatujici
sa tym, Ze valec (5) je ma jednom konci uchyteny k prednej doskc (15) a v zadnej gasti k
doske (12), ktoré s( posuvne uloZené na dvoch vodiacich stipoch (21) pevne spojenych s
konzolami (13), (14), prigom valec (5) je opatreny vadtornymi prirubami (18), (19), v kto-
rych je posuvne uloZeny dvojéinny duty piest 3), v kfurum je uloZeny a o axiidlne loZisko
(4) jednym koncom oprety hriadel (2), pricom Jeho druhy koniec je spdjeny pomocou spojky
(7) s vystupnym hriadeiom (9) a samotny hydromotor (10) je uloZeny na zadné &elo valca (5).

1 vykres
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