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(57) Pfivod a odvod souddsti urde-
nych k m&*eni je provadén v podéva~
cim Ustroji pomoci dvojice vadek uvi-
dénych do rotace ndhonovych elektro~
motorem, K zamezeni po3kozeni Gstro-
J1 slou2{ mikrospinaé, JimZ se odpo-

uje a zapiné néhonovy elektromotor,
Ustroji je urleno zv1a3té ve spoje~

ni s automatickym mdFficim zafizenim
pro méfeni ob&Znych drah hfidels vali-
vych loiisek vietenového tvaru,

Poddvaci dstroji pro automatickd mé-
fici zarizeni
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vynalez 7e3{ podaveci Ustroji pro automaticke méfici zafizeni, zejména obdz-
nych drah h¥*ideld valivych lofisek vietenového tvaru,

Doposud se poddvéni souldsti pti méFent ob&¢Znych drah na h¥idelich pro valivé
loZiska vieten provddi ru&nd, Presnost mé*eni je zavisld na dokonale $kolené obslu-
ze 8 vysledky mdfeni jsou zna&né ovliviiovdny individudlnimi chybemi obsluhy,

Nevyhody dosavadniho ru&niho poddvdni souldsti odstrafiuje ve spojeni s m&ii-
cim zafizenim k méFeni obdZnych drah hiideld lozisek vFetenového tvaru podavaci
6stroji podle vyndlezu, Jeho podstata je v tom, %e na zaklednim ramu 68“‘0]1 Jsou
upevnény prfivodni skluz a vystupni skluz, ddle je na tomto ramu upevnéna podpdrs
spojend s prizmatickou opdrkou pro mé&Fenou souCdst, Na ramu je uspo’adana otodnd
hidel, na ni% jsou upevnény prvni vaika a druhsd valka, pri¢emZ k prvni va&ce pfi-
léhd prvni kladka oto&nd na jednom konci paky vykyvnd upevnéné na rému, K této pace
p*iléhd ne jejim druhém konci stavitelny dotyk uchyceny v pouzdru p*ipojeném k vid-
liei posuvné uloZené ve vedeni réamu, Mezi spodnim koncem vedeni & pouzdrem dotyku
Jje vloZena pruZina e na rdmu je dale vykyvné umistdna pfesouvaci pdka, jejiZ je~
den konec je prostifednictvim tieti kladky uloZen ve vybrant kulisy spojené na jed-
né strand s podévaci kapsou a na druhé strand s vyhazovaci kapsou, k niz je pripo=~
jen ¢len posuvny v dal3im vedeni prichycenédm k rimu, Druhy konec pfesouvaci pésy
Jje otoén& spojen s objimkou, na ni3 Jje upevnén mikrospina& ovladany vystupkem na
tdhle spojeném Zepem s prvni vadkou, Objimka mikrospinade je na tdhle umistdna suvw
né mezi dvojici stejnych tla&nych pruzin, k nimZ pFiléhaji stavitelns opérky. Na
rému je kyvnd umisténa lomend padke p*iléhajici jednim koncem pomoci druhé kladky
k druhé vadce., Na druhém konci této lomené kpaky je oto&ng uloZen protadleci kotouéd,
Dal3i podstata vyndlezu je v tom, %e hifidel ebou vatek a protdfeci kotoué jsou pFi-
pojeny k ndhonovému elektromotoru,

Poddvaci Ustroji podle vynadlezu zaruduje ve spojeni s automatickym méFicim za-
*izenim vysoce pfesné m&Ffeni obé&Znych drah hiidela valivych loZisek spfadacich vie-
ten, Vyluéuje dosavadni individudlni chyby obsluhy a dokonale zamezuje vzniku ni-
hodnych chyb,

Prfikladné provedeni poddvaciho Gstroji podle vyndlezu je znizorn&no na vykrese
jako schematicky celkovy narysny pohled,

Na zdkladnim rému 1 Jjsou upevndny piivodni skluz 2 a vystupni skluz 5. ddle pod~
péra 3 pro m&fenou souldst 29 a prizmatickd opdrka 4. Na h?ideli 30, pFerusovans
uvadéné do rotace nezakreslenym elektromotorem, jsou upevnény prvni va&ka 8 spolu
s druhou vatkou 7, K prvni va&ce 6 priléhd prvni kladka 8 oto¢nd na jednom konci
péky 9 vykyvné upevnéné na ramu 1. K této pace 8 pFfilohs na jejim druhém konci sta-
vitelny dotyk 10 uchyceny v pouzdru 31 pripojendm k vidlici 11 posuvné uloZfené ve
vedeni 13 rému 1, Mezi spodnim koncem vidlice 11l a pouzdrenm 31 dotyku 10 je vloZena
pruzina 12, Na rimu 1l je vykyvnd umistédna prfesouvaci pska 14, kterd je prostrfed-
nictvim tfeti kladky 15 jednim koncem uloZena ve v?bféni kulisy 16 spojené na jednd
- 8strand s podavaci kapsou 17 a na druhé strand s vyhazovaci kapsou 18, k niz je pri~
pojen &len 32 posuvny v daldim vedeni 18 na rému 1, Druhy konec pfesouvaci péky 14
Je oto&n& spojen s objimkou 20, na niZz je upevnén mikrospinad 24 ovladany vystupkenm
25 na tdhle 21, které je pfi;;Jeno Cepem 33 k prvni valce 6. Objimka 20 mikrospina=~
€e 24 je na téhle 21 umistdna suvnd mezi dvojici stejnych tla&nych prutin 22, k nimz
priléhaji stavitelns opdrky 23. Na rému 1 je kyvné umisténs lomend paka 26 piil¢ha~
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jici jednim koncem pomoci druhé kledky 27 k druhé veice 7, Druhy konec této lome=-
né pdky 26 nese prota&eci kotoud 28, uvadidny do rotace nezakreslenym elektromo~-

torem,

Na vykrese je zndzorndno vychozi postevenl a vzéjemnd poloha jednotlivych
¢lend podavaciho dstroji. Jednotlivé md Fené souldsti 29 jJsou dopravovany na pri=~
vodnim skluzu 2 a pootolenim prvni vadiky 6 se pakou 9 vysune vidlice 11, SouZasné
se m&Fend souZdsti 29 zasunou do kapes 17, 18 kulisy 16, p*i dal3im pootoleni prv-
ni vagky 6 dojde pomoci tédhla 21 a pfesouvaci paky 14 k presunuti kulisy 16, takze
mdfend souddst 29 unddens podadvaci kapsou 17 po podpdfe 3 se ocitne nad prizma=-
tickou opérkou 4, zArovel se presune ji% zm8¥ena souldst 29 popoci vyhszovaci
kapsy 18 do vystupniho skluzu 5, PFi daldim otdeni prvni valky & se prostied-
nictvim pruZiny 12 zasune vidlice 11, dojde k umistdni m&fené souldsti 29 v priz-
matické opérce 4 a posunu mdFenych soutdsti 29 na piivodnim skluzu 2 smérem k pod=-
pite 3, Se zasunutim méené souddsti 29 do prizmatické opdrky 4 dosedne protageci
kotoué 28 na povrch mdfené souldsti 29, ktera se za&ne otalet, 2dvih protad&eciho
kotoue 28 je ¥izen druhou valkou 7 prostfednictvim lomené paky 26, Nédslednym otéle~
nim prvni vaiky 6 se presune kulisa 16 do vychozi polohy a cely cyklus se opakuje,

K zamezeni poskozeni poddvaciho dstroji slou2i pojistka, kterou tvori objimka
20 posuvhé upevndnd spolu s mikrospinaZem 24 na téhle 21 opatieném vystupkem 25,
Tato objimka 20 je tladnymi pruzinami 22 drZene ve stfedni poloze mezi stavitelny-
. mi opdrkami 23, Pri zablokovéni kulisy 16 se posune vystupek 25 vzhledem k objimce
20 proti jedné z tla&nych pru%in 22, &im2 se mikrospinatem 24 odpoji ndhonovy elek~

tromotor,

PREDMET VYNALEZU

1. Podavaci Gstroji pr6 automatické mifici zarizeni, zejména obdinych drah hiideld
valivych loZisek vietenového tvaru, kdy na zékladnim ramu Gstroji jeupevnén
jednak pPivodni skluz a_jednak vyatupni skluz vyznadujici ) -
se tim, %e mezi skluzy (2, 5) je na rému (1) upevndna podpdra (3) spojend s priz-
matickou opdrkou (4) pro mdfenou souldst (29) a dale je na rému (1) oto&né ulo~
3ena hiidel (30), na niZ jsou umistdny prvni va&ka .(6) a druhd valka (7), pfi=
Zemz k prvni vadce (8) priléhd prvni kladka'(s) oto&nd na jednom konci pdky (9)
vykyvnd upevndné na ramu (1), ku které2to péce (9) ptiléhd na jejim druhém konci
stavitelny dotyk (10) uchyceny v pouzdru (31) pripojendm k vidlici (11} posuvné
ulozené ve vedeni (13) rdmu (1), priZemZ mezi spodnim koncem vedeni (13) e pouz-
drem (31) dotyku (10) je vloZena pruzina (12), dédle je na rému (1) vykyvnd umistd-
‘na presouvaci péka (14}, jeji% jeden konec je prostfednictvim tifeti kladky (15)
uloZen ve vybrani kulisy (186) spojend na jedné strand s podédvaci kapsou (17) a
na druhé strand s vyhazovaci kapsou (18), k niZ je ptipojen &len (32) posuvny
v daldim vedeni (19) ptichyceném k ramu (1), zatimco druhy konec presouvaci pé-
ky (14) je ototn& spojen s objimkou (20), na niZ je upevnédn mikrospina& (24)
ovladany vystupkem (25) na téhle (21) spojeném &epem (33) s prvni valkou (6) a
objimka (20) mikrospinale (24) je na tahle (21) umistdna suvnd mezi dvojici stej~-

" nych tla&nych pruin (22), k nimz pfiléhaji stavitelnd opdrky (23) a dale je na
rdmu (1) kyvnd umisténa lomend paka (26) p?iléhajici jednim koncem prostfednictvim
druhé kladky (27) k druhé va&ce (7), zatimco na druhém konci této lomené pdky
(26) je oto&nd uloieh protdteci kotoud (28).
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2, Podévaci dstroji podle bodu 1, vyznatené tim, Ze hfidel (30) obou valek
(6, 7) a protadleci kotou& (28) jsou p¥ipojeny k néhonovému elektromotoru,

1 vykres
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