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(54)发明名称

胃肠动力治疗仪

(57)摘要

本发明公开了胃肠动力治疗仪，包括底板、

治疗仪主体、操作面板、倾斜机构和运动机构，倾

斜机构包括盒体，盒体内侧底部间隔设有第二连

接块、滑轨和安装架，滑轨内匹配设有滑板，滑板

顶部间隔设有第三连接块和第四连接块，安装架

顶部设有第一电机，第一电机的输出轴一端设有

丝杆，丝杆外壁匹配设有丝杆螺母，第四连接块

侧壁设有活动连接的连接杆，连接杆和第四连接

块通过第三转轴连接，操作面板底部远离第一连

接块一侧设有第五连接块，第五连接块一端和连

接杆通过第四转轴连接。本发明使用方便快捷，

可实现快速调整操作面板的倾斜角度，进而快速

调节操作人员和操作面板之间的角度，便于操作

人员的操作和观察。
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(56)对比文件

李万民.基于DSP和FPGA的转台控制器的设

计实现.《 电子测量技术》.2007,第30卷(第9

期) ,90-91,128.
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1.胃肠动力治疗仪，包括底板（1）、治疗仪主体（2）、操作面板（3）、倾斜机构（4）和运动

机构（5），其特征在于：所述倾斜机构（4）包括盒体（6），所述操作面板（3）侧壁两侧均设有第

一连接块（7），两个所述第一连接块（7）侧壁均设有活动连接的第一转轴（8），所述第一转轴

（8）一端和所述盒体（6）侧壁连接，所述盒体（6）内侧底部间隔设有第二连接块（9）、滑轨

（10）和安装架（11），所述滑轨（10）内匹配设有滑板（12），所述滑板（12）顶部间隔设有第三

连接块（13）和第四连接块（14），所述安装架（11）顶部设有第一电机（15），所述第一电机

（15）的输出轴一端设有丝杆（16），所述丝杆（16）穿过所述第三连接块（13），所述丝杆（16）

一端设有第二转轴（17），所述第二转轴（17）穿过所述第二连接块（9），所述丝杆（16）外壁匹

配设有丝杆螺母（18），所述丝杆螺母（18）和所述第三连接块（13）侧壁连接，所述第四连接

块（14）侧壁设有活动连接的连接杆（19），所述连接杆（19）和所述第四连接块（14）通过第三

转轴（20）连接，所述操作面板（3）底部远离所述第一连接块（7）一侧设有第五连接块（21），

所述第五连接块（21）一端和所述连接杆（19）通过第四转轴（22）连接。

2.根据权利要求1所述的胃肠动力治疗仪，其特征在于：所述底板（1）顶部设有箱体

（23），所述箱体（23）外侧侧壁底部设有存放篮（24），所述箱体（23）外侧侧壁顶部间隔设有

两个输出接口（25），所述盒体（6）底部和所述箱体（23）顶部连接，所述箱体（23）内侧侧壁设

有支撑板（26），所述治疗仪主体（2）设于所述支撑板（26）顶部，所述底板（1）底部间隔设有

若干个脚轮（27）。

3.根据权利要求2所述的胃肠动力治疗仪，其特征在于：所述运动机构（5）包括第二电

机（28）、连接板（29）和两个滚轮（30），所述第二电机（28）设于所述连接板（29）顶部，所述第

二电机（28）的输出轴穿过所述连接板（29），所述第二电机（28）的输出轴一端于所述连接板

（29）下方设有第一锥齿轮（31），所述连接板（29）顶部间隔设有两个电动推杆（32），两个所

述电动推杆（32）一端均与所述支撑板（26）底部连接，所述连接板（29）底部间隔设有两个第

六连接块（33），两个所述第六连接块（33）侧壁均开设有第一通孔（34），所述第一通孔（34）

内设有滚动轴承（35），两个所述滚动轴承（35）内壁设有同一个第五转轴（36），两个所述滚

轮（30）均套设于所述第五转轴（36）外壁，所述第五转轴（36）外壁于所述第一锥齿轮（31）下

方套设有第二锥齿轮（37），所述箱体（23）底部于所述连接板（29）下方开设有第二通孔

（38），所述箱体（23）底部于所述第二通孔（38）下方开设有第三通孔（39）。

4.根据权利要求3所述的胃肠动力治疗仪，其特征在于：所述第一锥齿轮（31）和所述第

二锥齿轮（37）相啮合，所述第二电机（28）的输出轴和所述第一锥齿轮（31）通过键连接，所

述第五转轴（36）和所述第二锥齿轮（37）通过键连接。

5.根据权利要求3所述的胃肠动力治疗仪，其特征在于：所述滚动轴承（35）外壁和所述

第一通孔（34）内壁过盈连接，所述滚动轴承（35）内壁和所述第五转轴（36）过盈连接，所述

第五转轴（36）和所述滚轮（30）通过键连接。

6.根据权利要求1所述的胃肠动力治疗仪，其特征在于：所述丝杆（16）和所述滑轨（10）

平行设置，所述第一电机（15）的输出轴中心轴线和所述丝杆（16）中心轴线均与所述第二转

轴（17）中心轴线重合。

7.根据权利要求1所述的胃肠动力治疗仪，其特征在于：所述操作面板（3）顶部设有显

示屏和若干个按钮。

8.根据权利要求2所述的胃肠动力治疗仪，其特征在于：若干个所述脚轮（27）上均设有
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固定机构，若干个所述脚轮（27）均为医用脚轮。
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胃肠动力治疗仪

技术领域

[0001] 本发明涉及治疗仪技术领域，特别涉及胃肠动力治疗仪。

背景技术

[0002] 胃动力治疗仪是采用高科技仪器对胃肠起搏点进行刺激，使紊乱的胃肠活动跟随

效应，恢复正常节律，从而达到治疗各种功能性胃肠疾患的目的。该治疗仪器安全快捷、随

治随走、无任何副作用，且长期疗效稳定、不易复发。胃肠道的某一特定区域，可以驱动胃肠

平滑肌收缩、控制胃肠道基本生物电节律，医学上称这一特定区域为胃肠起搏点。胃动力治

疗仪工作原理是基于胃肠起搏点的电活动可被外加电流刺激所驱动，以模仿人体副交感神

经给肠胃电信号那样，对胃肠起搏点施加健康人体的胃电信号(这个信号叫拟声电信号)，

可分别对胃、肠起搏点进行起搏，促使紊乱的胃电活动产生跟随效应，以恢复正常节律，从

而达到治疗各种功能性胃肠疾患的目的。胃肠动力治疗仪主要治疗消化不良、胃酸、胃胀、

胃痛、不消化、嗳气、早饱、厌食、胃轻瘫、胃下垂、胃起搏动力弱、胃节律紊乱综合症，以及肠

功能紊乱、肠易激综合症、习惯性便秘等等。胃肠动力治疗仪的优点：脐部给药不经过消化

系统，避免胃肠道对药物的分解和破坏，因此用药量少、见效快；肚脐是腹壁最薄的地方，没

有皮下脂肪，血管非常丰富，所以药物易于渗透、吸收，可提高单位剂量药物的生物利用度，

维持稳定给药的速率，延长药物半衰期治疗效果；疗效可靠，长期效果稳定，无副作用。使用

安全，操作简便，舒适性好；没有煎药、吃药麻烦，又没有针灸的酸、麻、胀、沉不适，以外用给

药的途径易于接受；由于不经肝脏代谢，无毒副反应，特别适合于胃肠疾病患者。

[0003] 现有的胃肠动力治疗仪，操作面板的倾斜角度不便于调节，不用身高的操作人员

在通过操作面板工作时，其视线和操作面板之间的角度和不相同，可能某一身高的操作人

员，其视线和操作面板之间的角度会使其看不清操作面板上的显示屏，影响操作人员的工

作，治疗仪主要通过手动推动，在操作人员进行长时间的操作后，体力严重下降，推动治疗

仪会比较吃力。

发明内容

[0004] 本发明的主要目的在于提供胃肠动力治疗仪，可以有效解决背景技术中的问题。

[0005] 为实现上述目的，本发明采取的技术方案为：

[0006] 胃肠动力治疗仪，包括底板、治疗仪主体、操作面板、倾斜机构和运动机构，所述倾

斜机构包括盒体，所述操作面板侧壁两侧均设有第一连接块，两个所述第一连接块侧壁均

设有活动连接的第一转轴，所述第一转轴一端和所述盒体侧壁连接，所述盒体内侧底部间

隔设有第二连接块、滑轨和安装架，所述滑轨内匹配设有滑板，所述滑板顶部间隔设有第三

连接块和第四连接块，所述安装架顶部设有第一电机，所述第一电机的输出轴一端设有丝

杆，所述丝杆穿过所述第三连接块，所述丝杆一端设有第二转轴，所述第二转轴穿过所述第

二连接块，所述丝杆外壁匹配设有丝杆螺母，所述丝杆螺母和所述第三连接块侧壁连接，所

述第四连接块侧壁设有活动连接的连接杆，所述连接杆和所述第四连接块通过第三转轴连
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接，所述操作面板底部远离所述第一连接块一侧设有第五连接块，所述第五连接块一端和

所述连接杆通过第四转轴连接。

[0007] 优选的，所述底板顶部设有箱体，所述箱体外侧侧壁底部设有存放篮，所述箱体外

侧侧壁顶部间隔设有两个输出接口，所述盒体底部和所述箱体顶部连接，所述箱体内侧侧

壁设有支撑板，所述治疗仪主体设于所述支撑板顶部，所述底板底部间隔设有若干个脚轮。

[0008] 优选的，所述运动机构包括第二电机、连接板和两个滚轮，所述第二电机设于所述

连接板顶部，所述第二电机的输出轴穿过所述连接板，所述第二电机的输出轴一端于所述

连接板下方设有第一锥齿轮，所述连接板顶部间隔设有两个电动推杆，两个所述电动推杆

一端均与所述支撑板底部连接，所述连接板底部间隔设有两个第六连接块，两个所述第六

连接块侧壁均开设有第一通孔，所述第一通孔内设有滚动轴承，两个所述滚动轴承内壁设

有同一个第五转轴，两个所述滚轮均套设于所述第五转轴外壁，所述第五转轴外壁于所述

第一锥齿轮下方套设有第二锥齿轮，所述箱体底部于所述连接板下方开设有第二通孔，所

述箱体底部于所述第二通孔下方开设有第三通孔。

[0009] 优选的，所述第一锥齿轮和所述第二锥齿轮相啮合，所述第二电机的输出轴和所

述第一锥齿轮通过键连接，所述第五转轴和所述第二锥齿轮通过键连接。

[0010] 优选的，所述滚动轴承外壁和所述第一通孔内壁过盈连接，所述滚动轴承内壁和

所述第五转轴过盈连接，所述第五转轴和所述滚轮通过键连接。

[0011] 优选的，所述丝杆和所述滑轨平行设置，所述第一电机的输出轴中心轴线和所述

丝杆中心轴线均与所述第二转轴中心轴线重合。

[0012] 优选的，所述操作面板顶部设有显示屏和若干个按钮。

[0013] 优选的，若干个所述脚轮上均设有固定机构，若干个所述脚轮均为医用脚轮。

[0014] 与现有技术相比，本发明具有如下有益效果：

[0015] 该胃肠动力治疗仪，通过设置倾斜机构、盒体、第一连接块、第一转轴、第二连接

块、滑轨、安装架、滑板、第三连接块、第四连接块、第一电机、丝杆、第二转轴、丝杆螺母、连

接杆、第三转轴、第五连接块和第四转轴，第一电机的输出轴带动丝杆转动，丝杆通过丝杆

螺母带动第三连接块运动，第三连接块带动滑板运动，滑板沿着滑轨滑动，滑板带动第四连

接块运动，第四连接块通过连接杆、第三转轴、第五连接块和第四转轴带动操作面板转动，

操作面板带动第一连接块转动，第一连接块沿着第一转轴转动，进而带动操作面板沿着第

一转轴转动，便于快速调节操作面板和操作人员视线之间的角度，便于操作人员对操作面

板的操作和观察；

[0016] 通过设置存放篮、输出接口、支撑板和脚轮，存放篮便于随手存放一下材料，便于

减少存放东西的时间，进而提高操作面板的操作效率，脚轮为医用脚轮，医疗脚轮为适应医

院要求的运行轻巧、转向灵活、弹性大、特殊超静音、耐磨、防缠绕以及耐化学腐蚀；

[0017] 通过设置第二电机、连接板、滚轮、第一锥齿轮、电动推杆、第六连接块、第一通孔、

滚动轴承、第五转轴、第二锥齿轮、第二通孔和第三通孔，电动推杆带动连接板向下运动，连

接板通过第六连接块和第五转轴带动滚轮向下运动，使滚轮底部和地面接触，第二电机的

输出轴带动第一锥齿轮转动，第一锥齿轮带动第二锥齿轮转动，第二锥齿轮带动第五转轴

转动，第五转轴带动滚轮转动，便于快速带动箱体运动。
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附图说明

[0018] 图1为本发明提供的胃肠动力治疗仪的整体结构示意图。

[0019] 图2为箱体内部结构示意图。

[0020] 图3为第六连接块内部结构示意图。

[0021] 图4为盒体内部结构示意图。

[0022] 图5为图4中A处放大示意图。

[0023] 图6为图4中B处放大示意图。

[0024] 图中：1、底板；2、治疗仪主体；3、操作面板；4、倾斜机构；5、运动机构；6、盒体；7、第

一连接块；8、第一转轴；9、第二连接块；10、滑轨；11、安装架；12、滑板；13、第三连接块；14、

第四连接块；15、第一电机；16、丝杆；17、第二转轴；18、丝杆螺母；19、连接杆；20、第三转轴；

21、第五连接块；22、第四转轴；23、箱体；24、存放篮；25、输出接口；26、支撑板；27、脚轮；28、

第二电机；29、连接板；30、滚轮；31、第一锥齿轮；32、电动推杆；33、第六连接块；34、第一通

孔；35、滚动轴承；36、第五转轴；37、第二锥齿轮；38、第二通孔；39、第三通孔。

具体实施方式

[0025] 为使本发明实现的技术手段、创作特征、达成目的与功效易于明白了解，下面结合

具体实施方式，进一步阐述本发明。

[0026] 如图1‑6所示，胃肠动力治疗仪，包括底板1、治疗仪主体2、操作面板3、倾斜机构4

和运动机构5，倾斜机构4包括盒体6，操作面板3侧壁两侧均设有第一连接块7，两个第一连

接块7侧壁均设有活动连接的第一转轴8，第一转轴8一端和盒体6侧壁连接，盒体6内侧底部

间隔设有第二连接块9、滑轨10和安装架11，滑轨10内匹配设有滑板12，滑板12顶部间隔设

有第三连接块13和第四连接块14，安装架11顶部设有第一电机15，第一电机15的输出轴一

端设有丝杆16，丝杆16穿过第三连接块13，丝杆16一端设有第二转轴17，第二转轴17穿过第

二连接块9，丝杆16外壁匹配设有丝杆螺母18，丝杆螺母18和第三连接块13侧壁连接，第四

连接块14侧壁设有活动连接的连接杆19，连接杆19和第四连接块14通过第三转轴20连接，

操作面板3底部远离第一连接块7一侧设有第五连接块21，第五连接块21一端和连接杆19通

过第四转轴22连接。

[0027] 底板1顶部设有箱体23，箱体23外侧侧壁底部设有存放篮24，箱体23外侧侧壁顶部

间隔设有两个输出接口25，盒体6底部和箱体23顶部连接，箱体23内侧侧壁设有支撑板26，

治疗仪主体2设于支撑板26顶部，底板1底部间隔设有若干个脚轮27。

[0028] 运动机构5包括第二电机28、连接板29和两个滚轮30，第二电机28设于连接板29顶

部，第二电机28的输出轴穿过连接板29，第二电机28的输出轴一端于连接板29下方设有第

一锥齿轮31，连接板29顶部间隔设有两个电动推杆32，两个电动推杆32一端均与支撑板26

底部连接，连接板29底部间隔设有两个第六连接块33，两个第六连接块33侧壁均开设有第

一通孔34，第一通孔34内设有滚动轴承35，两个滚动轴承35内壁设有同一个第五转轴36，两

个滚轮30均套设于第五转轴36外壁，第五转轴36外壁于第一锥齿轮31下方套设有第二锥齿

轮37，箱体23底部于连接板29下方开设有第二通孔38，箱体23底部于第二通孔38下方开设

有第三通孔39。

[0029] 第一锥齿轮31和第二锥齿轮37相啮合，第二电机28的输出轴和第一锥齿轮31通过
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键连接，第五转轴36和第二锥齿轮37通过键连接；滚动轴承35外壁和第一通孔34内壁过盈

连接，滚动轴承35内壁和第五转轴36过盈连接，第五转轴36和滚轮30通过键连接；丝杆16和

滑轨10平行设置，第一电机15的输出轴中心轴线和丝杆16中心轴线均与第二转轴17中心轴

线重合；操作面板3顶部设有显示屏和若干个按钮；若干个脚轮27上均设有固定机构，若干

个脚轮27均为医用脚轮。

[0030] 需要说明的是，本发明为胃肠动力治疗仪，使用时，打开第一电机15电源，第一电

机15的输出轴带动丝杆16转动，丝杆16通过丝杆螺母18带动第三连接块13运动，第三连接

块13带动滑板12运动，滑板12沿着滑轨10滑动，滑板12带动第四连接块14运动，第四连接块

14通过连接杆19、第三转轴20、第五连接块21和第四转轴22带动操作面板2转动，操作面板2

带动第一连接块7转动，第一连接块7沿着第一转轴8转动，进而带动操作面板2沿着第一转

轴8转动，便于快速调节操作面板2和操作人员视线之间的角度，便于操作人员对操作面板2

的操作和观察，存放篮24便于随手存放一下材料，便于减少存放东西的时间，进而提高操作

面板2的操作效率，脚轮27为医用脚轮，医疗脚轮为适应医院要求的运行轻巧、转向灵活、弹

性大、特殊超静音、耐磨、防缠绕以及耐化学腐蚀，需要推动箱体23时，打开电动推杆32电

源，电动推杆32带动连接板29向下运动，连接板29通过第六连接块33和第五转轴36带动滚

轮30向下运动，使滚轮30底部和地面接触，关闭电动推杆32电源，打开第二电机28电源，第

二电机28的输出轴带动第一锥齿轮31转动，第一锥齿轮31带动第二锥齿轮37转动，第二锥

齿轮37带动第五转轴36转动，第五转轴36带动滚轮30转动，便于快速带动箱体23运动。

[0031] 以上显示和描述了本发明的基本原理和主要特征和本发明的优点。本行业的技术

人员应该了解，本发明不受上述实施例的限制，上述实施例和说明书中描述的只是说明本

发明的原理，在不脱离本发明精神和范围的前提下，本发明还会有各种变化和改进，这些变

化和改进都落入要求保护的本发明范围内。本发明要求保护范围由所附的权利要求书及其

等效物界定。
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图2
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图3

图4
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图5

说　明　书　附　图 4/5 页

11

CN 113599693 B

12



图6
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