cevonoes ) POP1IS VYNALEZU | 216 957

REPUBLIKA
(19)

(B1)

K AUTORSKEMU OSVEDCENI |

(61)

(23) Vgstavni priorita ’
(22) Pf'ihlé§eng 28 03 78 1) fnt C(lﬁ /02
(21) PV 1934-78 H03 K13

URAD PRO VYNALEZY
(40) ZveFejnéno 26 02 82

A OBJEVY (45) Vydéno 01 09 84

(75)
Autor vynalezu STAVEK VIADIMIR ing. CSc., MACHARLSEK JAN ing., BRNO

(54) Zapojeni gislicové analogového pFevodniku s pFepindnim poftu pFfevddénjch dekdd,

ktery je zapojen s pam$fovym registrem

1

Vyndlez se tykd zapojeni &islicové analogového prevodniku s pFepinalem podtu posled-
nich prevdddnych dekdd, ktery Je zapojen s pam$fovym registrem, jehoZ vystupy v BCD kodu
jsou zapojeny na posledni ¥ty¥i 3islicové analogové prevodniky dekdd.

Sielicové md¥ici p¥istroje jsou Siroce vyufivdny mimo jiné pro moZnost mé¥eni ve
velmi Birokém rozsahu s relativni rozliZovaci schopnosti 10710 4 lepsi. Cislicovy tddaj
sleduje mé¥enou velidinu zpravidla v pravidelnych Sasovych intervalech, JjejichZ délka je
voiitelnd podle dynamického charakteru m8¥ené veliliny. Se zkracovénim intervall roste
obtiZnost odeditdni a je t&Zko post¥ehnout smysl a velikost zmén zejména pii kolisdni mé-

¥ené velidiny v nékolika dekdddch,

Sledovéni aenalogového mé¥idla je naproti tomu snadné & ndzorné i pfi znalném kolisd-
ni. Nevyhodou je v¥ak mald rozlifovaci schopnost, kterd dosahuje b¥in¥ 1 %, vyjimedng
0,1 % z plného rozsahu. Pokud je t¥eba sledovat zmdny menSi nef asi 10 % md¥ené veliliny,
byvd poufito zapojeni, ve kterém se &dst vychylky potladi odkompenzovédnim, takZe lze po=~

u¥it mendiho rozsehu piistroje s v&t3i citlivosti,

Presnost Udaje je déna jednak presnosti samotného analogového md¥idla, kterd bjvd
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2,5 a% 0,1 %, jednak stabilitou kompenza&niho zdroje, jeho# kolisén{ se p¥fmo projevuje
jeko koliséni vystupniho ddaje, Pro zachovéni piesnosti v§stupnfho ddaje pPi mensim roz=-
sahu vystupniho m&¥idla, musi byt relativni stabilita kompenza¥niho zdroje tolikidt lepsi
nef piesnost vystupniho mé¥idla, kolikrdt je kompenzadni signdl vit¥{ ne¥ rozsah vistup=
nfho m8¥idla. Napi{klad pro odkompenzovéni deseti rozsahi m&Fidle t¥{dy 0,1 % je t¥eba
kompenzadniho zdroje o stabilit® lepsi ne? 10~4 rels, ale pro odkompenzovéni 1000 rozsahd
by bylo t¥ebe stability lepsi ned 106
Prakticky se pouZivéd z tdchto divodd odkompenzovdni nejvys asi o 5 a¥ 10 rozsshiis Obt{¥-

rels, c0Z je ne hranici technickych moZnosti.

nost a nékladnost takového Yedeni je z¥ejmé a znamend prakticky vyloudeni tohoto zpisobu
pro znafn&jii zvétSen{ rozli¥ovaci schopnosti. Dald{ nevyhodou je, Ze pFi pFepnuti podtu
odkompenzovanych rozsahd zménou kompenzadniho napéti, byvéd obtf{¥né nové nastaveni poddtku

stupnice.

Uvedené nevyhody malé dosaZitelné rozliSoveci schopnosti s obti¥nym nastavovénim nu-
1y u analogového mé¥iciho pfistroje i nevyhody malé piehlednosti s obtifnym sledovédnim
zm&n ddaje v krdtkyoch intervalech u &islicového mé¥iciho piistroje odstranuje zapojeni
gislicové analogového pFevodniku s pFepfndnim podtu phevdddngch dekdd, ktery je spojen s
pamd¥ovym registrem, jehoZ vystupy v BCD kodu jsou spojeny s poslednimi Styrmi fslicovd

analogovymi pFevodniky dekdd.

Podstatou zapojeni je, Ze vystup ka¥dého ze &ty pFevodniki dekdd je spojen s b&Zcem
Jednoho ze E&tyF segmentd EtyFsegmentového prepinale, jeho? prvni dotek prvniho segmentu
Je spojen & prvni vystupni svorkou, s druhym dotekem druhého segmentu a t¥etim dotekem
tfetfho segmentu, piifem¥ prvni dotek druhého segmentu je spojen jednak s druhim dotekem
t¥etfho segmentu a t¥etim dotekem Stvrtého segmentu a jednak pres prvni odpor & prvni
vystupni svorkou, pfidemf prvni dotek t¥etiho segmentu je spojen jednak g druhym dotekem
¢tvrtého segmentu a pFes druhy odpor s prvni vystupn{ svorkou, zatimco prvni dotek &tvre
tého segmentu je spojen p¥es tieti odpor s prvni vystupni svorkou a se &tvrtym odporem,

p¥ipojenym ke druhé vystupni svorce.

Piednosti popisovaného zapojeni je, Ze umo¥nuje spojit vihodu velké rozlidovaci
schopnosti &islicovych m¥¥icich p¥istrojli s vyhodou nédzorného a snadného sledovini idaje
analogovych p¥istrojd i v pFipadech, kdy se sleduji malé zmény mS¥ené velidiny, nap¥iklad
1072 gz 10720 rels nebo méné z mé¥endho rozsehu, ani¥ by rostl ndrok ns stabilitu zdroje
referenéniho napéti pro napdjeni analogovych spina¥d pievodniku. Dels{ prednost{ popiso=-
vaného zapojeni je, Ze po zm¥n¥ citlivosti s pPepnutim podtu pFevddénych dekdd zlstdvd
poloha zaldtku stupnice zachovéna. Dal¥i prednosti popisovaného zapojeni je, e k prepi-
nédni podtu prevddénych dekdd o nejvys¥im podtu n postadi prepinad o n segmentech,

Vyndlez-bli%e objasni vikres, kde je na praktickém p¥ikladu zndzorn¥no zapojeni
&islicovd anaslogového p¥evodniku na vystupy pamSfového registru 16 &islicového méiiciho
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pristroje, pracujiciho nap¥iklad v BCD kodu 8 vystupy dekdd zapojenymi se &tyFmi &islico=
vé analogovymi prevodniky 1, 2, 3, 4 poslednich dekdd, jejichZ kaZdy vystup je spojen s
bé%cem pFisluiného segmentu 5, 6, I, 8 StyFsegmentového piepinale 9. Prvni dotek prvaniho
segmentu 5 StyFsegmentového pfepinade 9 je spojen 8 prvai vystupni svorkou 10, s druhym
dotekem druhého segmentu 6 & s ti¥etim dotekem t¥etiho segmentu 7. Prvni dotek druhého seg-
mentu 6 je spojen jednak s druhym dotekem t¥etfho segmentu 7 a t¥etim dotekem &tvrtého
segmentu 8 a jednak pres prvni odpor 11 s prvni vistupni svorkou 10. Prvni dotek t¥etiho
segmentu 7 je spojen jednak s druhym dotekem Etvrtého segmentu 8 a pies druhy odpor 12

g prvnf vystupni svorkou 10. Prvni dotek ¥tvrtého segmentu 8 Je spojen pres t¥eti odpor
13 s prvni vystupni svorkou 10 a se gtvrtym odporem 14, pi"ipojenyni k druhé vystupni svor-

ce ;.2.

Funkce vynélezu vysvitd z p¥ikladu zapojeni na obrdzku, kde kaZdy ze Ity¥ dislicové
analogovjch prevodnikd 1, 2, 3, 4 poslednich dekdd pFivéd{ analogové napéti na bdZce jed-
noho z pFisludnych segmentd 5, 6, I, 8 &tyFsegmentového t¥{polohového prepinade 9. Dote=
ky pfepinade 9 jsou zapojeny tak, Ze v horn{ poloze prepinale pro pPevod StyF dekdd se
analogové napdti pPevodniku dekdd 1 prvni dekddy privdddi prvnim segmentem 5 pFepinade 9
na vystupni svorky 10, 15 p¥imoe Analogové napdti pFevodniku dekdd 2 druhé dekddy se p¥i-
védf druhym segmentem 6 pYepinade 9 na vystupni svorky 10, 15 pFes d81i& 1 3 10, tvofeny
seriovym prvnim odporem 11 a paralelnim &tvrtym odporem 14. Anelogové napéti prevodniku
dekéd 3 t¥eti dekddy se p¥ivddi t¥etim segmentem T pfepinade 9 na vystupni svorky 10, 15
phes a¥1i& 1 s 100, tvofeny seriovym druhym odporem 12 a paralelnim dtvrtym odporem 14.
Analogové nap&ti prevodniku dekdd 4 Stvrté dekddy se p¥ivéddi Stvrtjm segmentem 8 pfepina-
ge 9 na vystupni svorky 10, 15 pres 48148 1 s 1000, tvofeny seriovym t¥etim odporem 13
a paralelnim &tvrtym odporem 14.

Ve st¥edni poloze pPepinale 9 p¥i prevodu t#{ poslednich dekéd se analogové napéti
prevodniku dekdd 2 druhé dekddy p¥ivddi na vystupni svorky 10, 13 pfimo. Analogové napd-
ti prevodniku dekéd 3 t¥et{ dekddy se p¥ivddi t¥etim segmentem 7 prepinade 3 mna vystupni
svorky 10, 15 p¥es d&1iZ 1 s 100, tvoteny seriovym druhym odporem 12 a paralelnim Stvre
tym odporem l4. Analogové napdti pFevodniku dekdd 4 Stvrté dekddy se pPivddi Etvrtym seg-
mentem 8 piepinade 9 na vystupni svorky 10, 13 pFes d81i& 1 s 1000, tvoreny seriovym
t¥etim odporem 13 a paralelnim Etvrtym odporem 1l4. '

V dolni poloze prepinale 9 p¥i prevodu pouze dvou poslednich dekdd se analogové na-
p&ti prevodnilu dekdd 3 tFeti dekddy pFivddi na vystupni svorky 10, 15 pFimo. Analogové
napéti prevodniku dekdd 4 Stvrté dekddy se p¥ivddi ¥tvrtfm segmentem 8 prepinale 9 na
vistupni evorky 10, 15 pFes 48118 1 : 10, tvo¥eny seriovym prvnim odporem i = paralel-
nim &tvrtim odporem 14,

P¥4 vstupnim ddajf "9" na viech dekdddch ¥islicovd analogového pFevodniiu se na Je-
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ho vystupnich svorkdch 10, 15 v horni poloze pFepinafe 9 pro prevod vZech Styt dekdd
objevi 0,9999 Jmenovitého vyetupniho napdti, Ve stiedni poloze piepinade 9 pro prevod
poelednich t¥{ dekdd se na jeho vystupnich svorkdech 10, 15 objevi 0,999 jmenovitého vyis-
tupniho napéti. Proti horni poloze pFepinae 9 Jje citlivost ke zm¥ndm m¥Fené veliliny de-
setkrdt v&t5{, V dolnf poloze pFepina¥e 9 pro pFevod pouze dvou poslednich dekéd se na je-
ho vystupnioch svorkdch 10, 15 objevi 0,99 jmenovitého vy¥stupnfho napstf, Proti horni po=-
loze p¥epinade 9 Je citlivost ke zméném mé¥ené velidiny stokrdt vEtsf.

PEEDMET vYNLLEZU

Zapojeni &islicové analogového pFevodniku s pfepinénim podtu pfevddénfoh dekdd, ktery je
zapojen s pamdtovym registrem, jehoZ vystupy nap¥iklad v BCD kodu jsou zapojeny na pos=-
ledni ¥ty¥i dislicové analogové prevodniky dekdd, vyznadené tim, %e vystup ka%dého ze
&ty¥ &{slicové analogovych prevodnikd (1, 2, 3, 4) dekéd je spojen s bdZcem Jednoho ze
&ty¥ segmentld (5, 6, 7, 8) tyFsegmentového t#ipolohového prepinade (9), jehoZ prvni do=
tek prvniho segmentu (5) je spojen & prvni vistupn{ svorkou (10), a druhym dotekem dru-
hého segmentu (6) a t¥etim dotekem t¥etfho segmentu (7), p¥i¥em# prvn{ dotek druhého seg=
mentu (6) je spojen Jednak s drubym dotekem t¥etfho segmentu (7) a t¥etim dotekem Stvrtée
ho segmentu (8) a jednak pies prvni odpor (11) s prvni vystupni svorkou (10), priSems
prvni dotek t¥etiho segmentu (7) je spojen jednak s druhym dotekem Etvrtého segmentu (8)
a pFes druhy odpor (12) s prvni vystupni svorkou (10), zatimeco prvni dotek ¥tvrtého seg-
mentu (8) je spojen pifes t¥eti odpor (13) s prvni vistupni svorkou (10) a se tvrtym od-
porem (14), pPipojenym ke druhé vystupni svorce (15).

1 vykres
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