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Samoczynny schladzalnik podrobow
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Przedmiotem wynalazku jest samoczynny schla-
dzalnik podrobow dostosowany do wspdlpracy z
linig obrdbki drobiu, pozwalajgcy na roéwnolegte,
oddzielne schiadzanie kilku zasadniczych grup
podrobow, jakie wystepuja przy rozbiorze tuszek.

Istotnym wymogiem technologii obrébki drobiu
jest konieczno$é szybkiego schladzania tuszek i pod-
robow do okre$lonej temperatury. Celem optyma-
lizacji warunk6éw schiadzania, tuszki i podroby
powinny byé schladzane oddzielnie. Znaczne roz-
nice wymiarowe miedzy rodzajami podrobow oraz
zalozenia technologiczne poézniejszej operacji
kowania podrobow wymagajg rozdzielenia ich na
grupy. Schiadzanie tych grup podrobow powin-
no by¢é prowadzone rownolegle w kilku urza-
dzeniach dostosowanych do $rednich wymiarow
podrobow wystepujgcych w kazdej grupie. Dostoso-
wanie procesu schiadzania do odbioru okreslonych
strumieni cieplnych zblizonych wielko$cig, pozwa-
la na jednoczesne schtadzania znacznych iloSci
podrobdéw i ulatwia kontrole prawidlowos$ci pro-
wadzenia obrobki drobiu.

Istniejg ro6zne urzgdzenia do samoczynnego schta-
dzania podrobow. Do najdoskonalszych nalezg
schtadzalniki potréjne i podwdjne. Schiadzalniki
takie pozwalajg na jednoczesne, réwnolegle, od-
dzielne schtadzanie trzech lub dwoéch grup podob-
nych wymiarowo podrobéw.

O doskonato$ci cieplnej schiadzalnikéw decyduje
tez sposéb odbioru ciepta. Najczesciej stosowane sg
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urzadzenia, w ktérych schladzane podroby miesza-
ne sg i przemieszczane mechanicznie w kapieli
ztozonej z wody i lodu. Znane sg r6zne mechaniz-
my do takiego mieszania i przemieszczania podro-
béw w kapieli chlodzgcej. W najdoskonalszych
schtadzalnikach potréjnych i podwédjnych stosowa-
ne sg mieszalniki bebnowe, wahadiowe Ilub §li-
makowe wspolpracujgce z transporterami szcze-
belkowymi.

Nowoczesne schladzalniki potrojne pozwalajace
na roéwnolegle, oddzielne schladzanie trzech grup
podrobdow, posiadajg mieszalniki bebnowe zlozone
z perforowanych bebnéw zanurzonych w wannie
schtadzalnika oddzielnych dla kazdej grupy
podrobéw. Bebny posiadajg ksztaltt wydiuzonych
walcéw i sg zawieszone roéwnolegle do siebie w
plaszczyznie poziomej oraz sg zanurzone w wodzie
z lodem. Schiadzanie podrobéw odbywa sie przez
ich przemieszczanie w bebnach. Ruch postepowy
podrobéw w bebnach, celem ich przemieszezania
jest wynikiem obracania sie bebnéw i wzajermnne-
go nacisku kolejno tadowanych podrobow. Lado-
wanie podrob6w i odbiér ich po schtodzeniu od-
bywaé sie moze przy pomocy przenos$nikéw szcze-
belkowych lub zespolow specjalnych pomp.

Inny znany nowoczesny schiadzalnik podwojny
charakteryzuje sie odmiennym mechanizmem mie-
szania, zlozonym z wahadlowo zawieszonych, pod-
tuznych pojemnikéw umieszczonych poziomo i réw-
nolegle do siebie w wannie wypelnionej wodg z lo-
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dem. Ruch postepowy podrobow jest wynikiem wa-
hadlowego ruchu pojemnikéw 1 popychajacego
dzialania kolejnych podrobow wpadajgcych do po-
jemnikéw. Ruch wahadlowy pojemnikéw odbywa
sie w plaszezyznie prostopadlej do osi pojemni-
kéw i kierunku ruchu podrobdéw. Przenoéniki oraz
pojemniki posiadajg oddzielne napedy.

Znany jest tez nowoczesny schladzalnik, w kto-
rym funkcje mieszania i przemieszczania podrobdw
spelnia w kazdej sekecji inny §limak, obracajacy
sie dokola swojej osi i powodujgcy ruch postepo-
wy podrobow. Ksztalt wanny dopasowany jest do
ksztattu §limaka. Wyrzucanie podrobéw z wanien
odbywa sie dzieki odpowiednim ksztaltom kon-
cowki Slimaka.

Opisane konstrukcje schiadzalnikéw maja wady.
Zasadniczg ich -wada jest zlozona budowa mecha-
nizméw mieszania i przemieszczania, ktére sg trud-
ne do mycia i dezynfekcji. Mechanizmy te zanu-
rzone sg w cieczy chlodzacej, co wplywa ujemnie
na warunki sanitarne procesu produkcji.

Celem wynalazku jest wuproszczenie budowy
schladzalnika dla utatwienia jego mycia 1 dezyn-
fekeji oraz poprawienia warunkéw sanitarnych
procesu schladzania podrobow. Cel_ ten osiggniete
przez opracowanie nowej konstrukéji samoczynne-
go potrdjnego schladzalnika podrobow.

Istotg wynalazku jest to, Ze schladzalnik ma
cyklicznie poruszane perforowane rynny transpor-
tujgce, bedgce jednocze$nie mechanizmem miesza-~
nia i przemieszczania. Rynny polgczone sg z me-
chanizmem krzywkowym sktadajgcym sic z krzyw-
ki, rolki, §ruby, dzZwigni i lgcznikow, ktory nadaje
im wahadlowe ruchy w plaszczyznie pionowej,
rownoleglej do diuzszej osi wanny pod katem
ostrym do tej osi.

Schladzalnik wedlug wynalazku ma réwniez po-
dajniki czerpakowe do napelniania i oproézniania
rynien, napedzane Kkrzywkowym mechanizmem
zwigzanym z napedem rynien.

Zastosowanie perforowanych rynien, cyklicznie
poruszanych, pozwala na uproszczenie ich napedu
oraz przeniesienie go na zewnatrz kapieli chlo-
dzgcej. Perforacja rynien sprzyja dokladnemu mie-
szaniu Kkgpieli chlodzgcej a przemieszczenie pod-
robow nie zalezy od stopnia napelnienia rynien,
gdyz wynika z Kkinematyki ruchu rynien. Poz-
wala to na wykorzystanie schtadzainika roéwniez
do pracy krotkimi seriami oraz zwalnia obsluge
z koniecznego w wielu innych schladzalnikach
recznego oproézniania go przy kazdorazowym diuz-
szym postoju linii. Zaletg urzgdzenia wedlug wy-
nalazku jest tez mozliwo$é plynnej regulacji prze-
mieszczania podrobow oraz intensywnosci miesza-
nia kgpieli przez zmiane polozenia zakresu wahan
rynien.

Wynalazek dokladniej objasniono w przykladzie
szczegblowego wykonania potréojnego schiadzalni-
ka podrobéw przedstawionego na rysunkach, gdzie
fig. 1 przedstawia schematycznie widok boczny
schladzalnika bez oslony mechanizméw napedo-
wych, przy czym linig przerywang oznaczono pPo-
lozenie wyrzucania podrobow, fig. 2 przedstawia
widok tego schladzalnika z gory, -fig. 2 przedsta-
wia przekréj A-A oznaczony na fig. 2, fig. 4
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przedstawia przekréj B-B oznaczony na fig. 2,
fig. 5 przedstawia schemat napedu zespolu rynien
za§ na fig. 6, 7, 8, 9 pokazano spos6b przemieszcza-
nia podrobéw w rynnach. )

Schiadzalnik wedlug wynalazku ma wstepny
zbiornik 1 zaopatrzony z tapy 2 podajnika przed-
niego 3. Nieco powyzej tego zbiornika 1 znajduje
sie wanna 5 wypelniona woda z lodem w Kktorej
zanurzone sg rynny 6 zakonczone rynnami maga-
zynujacymi 7, wspolipracujgcymi z lapami 8 po-
dajnika tylnego 9 i wannami ociekowymi 10. Nad
tapami 2 podajnika przedniego 3 znajduje sie na-
tryskiwacz 11.

Schtadzalnik napedzany jest jednym silnikiem
elektrycznym nie pokazanym na rysunku, za po-
mocg przekladni redukcyjnej 12. Podajniki 3 i 9
sg napedzane krzywkg 13 przez dzwignie 14, linki
stalowe 15 i 16 oraz kota linowe 17. Konce linek
15 i 16 sg przymocowane do két 17 przy pomocy
zaciskéw 18. Sruby 19 stuzg do regulacji diugosci
linek 15 i 16 a tym samym do regulacji ustawienia
podajnikow 3 i 9. Kota linowe 17 sg sztywno zwig-
zane z ramionami podajnikéw 3 i 9 oraz osiami 20.
Ruchome elementy napedu 12, 13, 14, 19, 38, 37
sa osloniete pokrywsg 23.

Zastawki plywakowe 24 i 25 prowadzone sg w
prowadnicach 26 i 27 a ich gorne polozenie ozna-
czone na rysunku linig przerywang ograniczone
jest Srubami 28 i 29. Zesp6t rynien transportuja-
cych 6 sklada sie z trzech rynien wykonanych z
blachy perforowanej, przymocowanych do belek 30
i 31 oraz zawieszony jest na dwoch parach lgczni-
kow 32 i 33 za posSrednictwem sworzni 34 i 35.
F.gczniki 33 sg sztywno osadzone na osi 36 na kto-
rej rowniez sztywno osadzona jest dzwignia 37.
Dzieki ukladowi igcznikow 32 i 33 rynny 6 moga
wykonywaé ruchy wahadlowe ze wskazaniami
strzatek, przy czym drugie skrajne polozenie rynien
6 oznaczono na rysunku linig przerywang. Rynny
napedzane sg krzywkg 38 za posrednictwem rolki
39, Sruby specjalnej 40, dzwigni 37, osi 36 i lgcz-
nikow 33.

Ruchy rynien 6, ku dotowi, odbywajg si¢ pod
wlasnym ich ciezarem 1lub na skutek dziatania
sprezyn nie uwidocznionych na rysunku. Dla ulat-
wienia czyszczenia i dezynfekcji schiadzalnika, ze-
spo6t rynien 6, mozna ustawi¢ w pozycji pionowej,
obracajgc go dookola sworzni 34. Do tego celu
stuzy wyciecie w lgcznikach 33 umozliwiajgce lat-
we wyczepienie sworzni 35. Ustawienie rynien w
pozycji pionowej ulatwia pret podpierajgcy nie
uwidoczniony na rysunku. Dla polepszenia spraw-
no$ci cieplnej schtadzalnika $cianki wanny 5, sg
podwojne, miedzy nimi znajduje sie materiat o
malym przewodnictwie cieplnym. W tym samym
celu, wanna schladzalnika posiada nie uwidocz-
niong na rysunku pokrywe.

Opisany schtadzalnik wedlug wynalazku schla-
dza¢ moze trzy rodzaje podrobéw (np. watroby,
zolgdki i serca). Doprowadzone sg one do rynien
41 maszyny osobnymi, nie uwidocznionymi na ry-
sunku rynnami. Zbiornik ‘1 wypelniony jest wo-
da z instalacji wodociggowej do poziomu 42. Z ry-
nien 41 podroby sg cyklicznie wybierane lapa-
mi 2 podajnika przedniego 3, ktéry przenosi je i
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wrzuca do rynien transportujgcych 6. W rynnach 41
i lapach 2, podroby sg wstepnie schladzane na-
tryskiem wody z nastrzykiwacza 11. Rynnami 6
podroby przesuwaja sie w kierunku rynien ma-
gazynujgcych 7, w ktorych s3 zbierane i skad
cyklicznie sg wybierane lapami 8 podajnika tyl-
nego 9 do wanien ociekowych 10. Rynny 6 za-
nurzone w wodzie z lodem wypelniajgcej wanne 5
do poziomu 43. Podczas przesuwania si¢ w ryn-
nach 6 podroby ulegaja schtodzeniu.

W momencie wybierania podrobéw lapy 2 na-
ciskaja swoim ciezarem na zastawke ptywakowa
24. Po wybraniu okre§lonej pojemno$cig lapy —
ilo$ci podrobdéw, podajnik unosi sie ku goérze po-
zwalajgc jednocze$nie na wyplyniecie zastawki
plywakowej 24, ktéra zamyka wylot rynien 41 i
nie pozwala na wyplyniecie podrobéw do zopior-
nika 1. Po wrzuceniu podrobéw do rynien 6,
podajnik wraca pod wlasnym ciezarem w poto-
zenie do wybierania podrob6éw. Lapy 2 opuszczajgc
sie naciskajg na zastawke plywakowg 24 i odsta-
niajg wylot rynien 41. Podobnie pracuje podajnik
tylny.

Przesuwanie sie podrobéw w rynnach 6 odbywa
sie cyklicznie. Jeden obrét krzywki 38 odpowiada
jednemu skokowi podrob6éw. Cykl ruchdéw rynien
skladajgcy sie na wykonanie przez podroby jed-
nego skoku do przodu to: ruch wahadlowy do tylu
z predkos$cig wiekszg nieco od predkoéci swobod-
nego opadania podrobéw 44 w wodzie z lodem (na
przyklad z predkosScia réwng predko$ci swobod-
nego opadania rynien z blachy perforowane] wy-
konanej ze stopu lekkiego) i ruch wahadlowy do
przodu podczas ktérego podroby 44 sg zbierane i
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przesuwane do przodu o dlugo§é ,a”. Po kaz-
dym ruchu rynien nastepuje krotki postéj trwa-
jacy kilka dziesigtych sekundy.

Cykl ruchéw skladajgcych sie na wysuniecie
podrobow o warto$é ,,a” trwa praktycznie od 2 do
3 sekund. Szybko§é ruchu postepowego podroboéw
jest regulowana bezstopniowo przez zmiane wiel-
kosSci skoku ,,a” zmieniajgc §rubg 40 potozenie za-
kresu wahnieé rynien 6 albo zmieniajagc wielko§é
ruchu wahadlowego $rubg zderzakowag 45 wsp6l-
pracujgca ze zderzakiem 46 sztywno zwigzanym ze
skrzynkg 12.

Opisana konstrukcja schtadzalnika nie wyczerpu-
je mozliwo$Sci wykorzystania wynalazku. Po od-
powiednich zmianach ilo§ci rynien 6, 7, 41, lap 2
i 8 oraz wanien 10, mozna uzyskaé schiadzalniki
pojedyncze, podwojne, potréjne, poczwoérne itp.

Zastrzezenia patentowe

1. Samoczynny schtadzalnik podrobow, ktéry ma
ruchome rynny zanurzone w wannie z kapielg
chlodzacg znamienny tym, ze rynny (6) sg perfo-
rowane i potgczone z mechanizmem Kkrzywkowym
skladajgcym sie z krzywki (38), rolki (39), Sruby
specjalnej (40), dzwigni (37), osi (36), i lgcznikow
(33), ktory nadaje tym rynnom wahadiowe ruchy
w plaszczyznie pionowej, rownoleglej do diuiszej
osi wanny pod katem ostrym do tej osi.

2. Samoczynny schiladzalnik podrobéw wedlug
zastrz. 1 znamienny tym, Ze ma czerpakowe po-
daniki (3, 9) napedzane mechanizmem krzywkowym
przez krzywke (13), dzwignie (14), linki (15, 16) oraz
kola linowe (17).
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